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Versionshistorie

Version | Datum Beschreibung

V1.0 04.01.2013 | Initiale Version

V1.1 |07.11.2013 | Fix arithmetik error alle 32768 eingehende Leseergebnisse

V1.2 10.07.2017 | Fix: Empfang von Leseergebnissen via Feldbustrigger
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1 Zu diesem Dokument

Bitte lesen Sie dieses Kapitel sorgfaltig, bevor Sie mit dieser Anleitung und der
SICK_RFH_EIP AOQI arbeiten.

1.1 Funktion dieses Dokuments

Diese Anleitung beschreibt den Umgang mit der SICK_RFH_EIP Add-On Instruction. Sie
leitet das technische Personal des Maschinenherstellers bzw. Maschinenbetreibers zur Pro-
jektierung und Inbetriebnahme des Funktionsbausteins an.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an fachkundiges Personal wie z.B. Techniker oder Inge-
nieure.
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2 Allgemeines

Die Add-On Instruction (AOI) wird zur Kommunikation zwischen einer Rockwell Steuerung
und einem SICK RFH6xx RFID Interrogator verwendet. Das Gerat muss hierflr in das
EtherNet/IP Umfeld der Steuerung eingebunden werden. Die Kommunikation erfolgt Gber die
zyklischen Prozessdaten (implizite Kommunikation).

Die folgende Abbildung zeigt die Darstellung der AOI in der Function Block Diagram (FBD)
Ansicht.

SICK_RFH_EIFP _|
Communication AQ| for a SICK RFHExx RFID |

arrDutputAssembly

arrlnputAssembly

arrCantral

iTimeout bRDODane [
iCanlD bRegDaone @
bRequest bRegBusy [
bTriggerCn bErrar [=
bTriggerOff iErrarcode O
bReadTag
biriteTag
blrwventory
blLockBlock
bStayCluiet
bComTest
bFreeCammand
stData

(= @ @ (= (= = = = & =00

Abbildung 1: Darstellung der SICK_RFH_EIP AOI

Bausteinfunktionalitdten:

- Senden eines Triggerbefehls (CoLa' Kommando) uber die SPS

- Empfang von Leseergebnissen (im SOPAS-ET" Ausgabeformat definiert)

- Lesen und Schreiben von Transponder-Inhalten

- Ausfiihren eines Inventory-Befehls (Anzeigen aller Transponder im Lesefeld)
- Permanentes sperren von Transponder Blocken

- Ausfiihren eines Kommunikationstests

- Kommunikation Uber frei wahlbare CoLa Kommandos (CoLa-A Protokoll)

- Ansprechen von Geraten, die untereinander via CAN-Bus kommunizieren

f. Die Command Language (CoLa) ist ein internes SICK Protokoll zur Kommunikation mit SOPAS-Geraten
' SOPAS-ET ist ein Engineering Tool zum parametrieren von SICK Sensoren
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3 Einbinden der AOI in RSLogix5000

Die AOI kann mit allen Rockwell Steuerungen verwendet werden, die mit RSLogix5000 V16
oder héher programmiert werden kénnen.

Die Implementierung des SICK_RFH_EIP Bausteins wird Gber eine Add-On Instruction (AOI)
gehandhabt. Die AOI beinhaltet eine Programmroutine, die an einer beliebigen Stelle im An-
wenderprogramm zyklisch aufgerufen werden muss.

3.1 SOPAS Geratekonfiguration

Um den EtherNet/IP Bus im SICK Gerat zu aktivieren, muss in SOPAS-ET unter dem MenU-
punkt Network / Interfaces /I0s -2 Ethernet = EtherNet/IP die folgenden Einstellungen vor-
genommen werden:

- Enable EtherNet/IP at boot-up of device: Aktivieren

- Communication Mode: with Handshake
1=k

Project  Edit  RFH&Z0 (RFH) Communication  View Tools  Help
ol our| «|=]| 3| 3|la| a=|e| 3|a|e| @|-|~] |

Project Tree I Etherlet TP I &

S Mew Project

= RFHB20 (RFH)

|:| Cuickstart

-] Transponder access
1) Parameter

|»

------ D Transponder camnunicatic

» i ) .
q rigoer conﬁgll.lratlon EtherNet/IP
B[] Data processing

=i Metwork | Interface | 10
|:| Serial I Enable Etherhet) TP at boot-up of device v I
1) Ethernet =
N B £ttt

|:| CAN Communication Made Iwith Handshake LI
- [] PROFIBUSDeviceMet =

J (D
Praotocol | Qukput Farmat IOutput Format #1 = I

Conkesxt Help I &

SICK

Sensor Intelligence.

& Authorized Client RFH620 (RFH) S 192.168.10.12:2111 () online % synchronized 3 Downlo: =
Abbildung 2: Aktivieren der EtherNet/IP Kommunikation in SOPAS-ET

Die AOI kommuniziert tber die zyklischen Prozessdaten mit dem RFH6xx (Implizite Ether-
Net/IP Kommunikation). Die Input-Assembly und die Output-Assembly beinhalten die Pro-
zessdaten des Sensors. Die Lange der Assemblies gibt an, wie viele Daten in einem Buszyk-
lus Ubertragen werden kénnen. Beim RFH ist die Grol3e der Assemblies mit 200 Byte fest
vordefiniert. Sollte der Inhalt des Leseergebnisses 200 Byte Uberschreiten, wird das Tele-
gram fragmentiert Gbertragen. Die einzelnen Fragmente werden anschlieRend von der AOI
wieder zusammengesetzt.
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3.2 Hardwarekonfiguration

Um mit RSLogix5000 auf die Input- / Output- Assemblies des RFHs zugreifen zu kbnnen,
muss zunachst der verwendete Sensor projektiert werden.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Symbol Ethernet und wahlen Sie die Auswabhl
New Module....

EB Ij0 Configuration
=1 1769 Bus

------ [0 [0] 1769-L30ER. Testaufbau

| Bl Hew Module...

Discover Modules. ..

B2 Faste Chrl+y
Properties Alt+Enter
Prink 3

Abbildung 3: Neues Ethernetmodul in RSLogix5000 einfligen
Wahlen Sie im Dialog Select Module das Modul ETHERNET-MODULE (Generic Ethernet

Module) aus und klicken Sie anschliel3end auf Create um das Modul in die Hardwarekonfigu-
ration aufzunehmen.

Select Module Type

Catalag | Maodule Discoveryl Favnritesl

|Generic Clear Filters | Hide Filtkerz & |

v | todule Tepe Categan Filters | Al [+ | todule Type Yendor Filkers | -

Communication Allen-Bradley

O —|a

O O =

O O

O O

= S -

Catalog Mumber | Drescription | Yendor | Categony
ETHERMET-BRIDGE Generic EtherM et /AP CIF Bridge Allen-Bradley Communication

ETHERMET-MODULE Generic Ethernet Module Sllen-Bradley

Cormunication

1] | i
2 of 216 Module Tppes Found Add to Favorites |
™ Cloze on Create Create | Close | Help |

4

Abbildung 4: Auswahl des Generic Modules in RSLogix5000
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Geben Sie im Dialog New Module die Einstellungen fir Input, Output, sowie Configuration

ein.
x|
Type: ETHERMETMODULE Generic Ethermet Module
Yendon Allen-Bradley
Farent; Local
Hemizs ISll:K EFH i Connection Parameters
= Aszembily o
Description: [SICK RFHEx» RFID intenogator ~ | Instance:  Siz=:
Inpu; [101 200 = fabi
| g [0 200 = ein
Comm Fnlmat:IData -SIMT j Configuration: I.I ID :ll (Ebit)
Addrezs / Host Mame
' |P Address: | 192 . 168 . 10 . 12 Status nput; | |
" Host Name: I Statis [utput: I
v Open Moduls Properties 0K I Cancel | Help
Abbildung 5: Assembly Einstellungen des SICK Sensors
Beispiel:
- Name: SICK_RFH (Name ist frei wahlbar)
- Comm Format: Data — SINT
- IP Address: 192.168.10.12 (IP-Adresse des SICK Sensors)
- Input Assembly Instance: 101
- Input Assembly Size: 200
- Output Assembly Instance: 100
- Input Assembly Size: 200
- Configuration Assembly Instance: 1
- Configuration Assembly Size: 0 (Keine Konfigurations-Assembly vorhanden)

Laden Sie die Konfiguration wie folgt in die Steuerung.

Offline 0. T RUN gy
Mo Forzes G0 Online @
Mo Editz Uplaad...

| Download | i

Abbildung 6: Download der SPS Konfiguration

Die Statusanzeigen (Run Mode, Controller OK und 1/O) signalisieren, ob die Verbindung zum
Sensor erfolgreich hergestellt wurde.

Rem Run 04 = Fun Mode T
Mo Forces b, :: Contraller QK @
Battery OF
No Edits 2 = u‘; ;fz
i

Abbildung 7: Kontrolle der Kommunikation
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3.3 AOIl Import

Um die SICK_RFH_EIP AOI im Anwenderprogramm zu verwenden, muss diese zunachst
Uber File - Import Component = Add-On Instruction... in ein bestehendes Projekt importiert
werden.

£ RSLogix 5000 - AFX60_3 [1769-L30ER 20.12]*
File Edit View Search Logic Communications Tools Window Help

Mew... Chrl+h ﬁ éﬂ"

Qpen... Chrl+0

Close Path: I USENESCompac
EH save Chrl+S
SRR LA R
Save As... J il sl =]

» [ Fevortes A satety

T

Mew Component 3
Import Component: | Add-On Instruction.. . |
Compact L Data Type...
@ Equipment Phase...
Page Setup. .. & Program...
Generate Report.., Routing. ..
Erink * [ String Type...
Print Options... & Trend...

1 AF¥60_3.8CD
2 Inview_Message_Trigger_Sample_code.ACD
3 CidWerdenhalven).. . \MessageTest. ACD

4 CiWerdenhalven'.. . \Hello_\World. ACD

5 AF¥e0_2,.ACD

& Ciiverdenhalveny.. .\ TestDocu, ACD

7 Ciwerdenhalven).. . \TestImport, ACD

8 AFRG0_1,AC0

Exit

Abbildung 8: Import der SICK_RFH_EIP Add-On Instruction
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4 Bausteinbeschreibung

Die Add-On Instruction (AOI) ist eine asynchron arbeitende Routine, d.h. die Bearbeitung
erstreckt sich tber mehrere Aufrufe. Dies setzt voraus, dass die Routine zyklisch im Anwen-
derprogramm aufgerufen wird.

Der Baustein kapselt die AOI ,SICK_CCOM_CLV_RFH_EIP“ die die Kommunikation zwi-

schen SPS und Sensor abarbeitet. Die AOI ,SICK_COLA_ACCESS* wird intern verwendet,
um die Rohdaten des RFHSs zu interpretieren.

4.1 Bausteinspezifikationen

Bausteinname: SICK_RFH_EIP

Version: 1.2

Aufgerufene Bausteine: SICK_CCOM_CLV_RFH_EIP
SICK_COLA_ACCESS

Verwendete UDTSs: SICK_RFH_Data

L SICK_RFH_Mode

L SICK_RFH_Inventory
L SICK_RFH_ReadTag
L SICK_RFH_WriteTag
L SICK_RFH_Taglnfo
L SICK_FreeCommand
L SICK_ReadingResult

Bausteinaufruf: Zyklisch
Erstellsprache: Strukturierter Text (ST)
RSLogix5000 Version: RSLogix5000 V20.01.00 (CPR 9 SR 5)
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4.2 Arbeitsweise

Um die SICK_RFH_EIP Routine einsetzen zu kénnen, missen zunachst die folgenden Bau-
steinparameter beschaltet werden:

arrinputAssembly: Verweil3 auf das Input Assembly Array, welches automatisch bei der Ge-
rateprojektierung in den Controller Tags angelegt wird.

arrOutputAssembly: Verweil3 auf das Output Assembly Array, welches automatisch bei der
Gerateprojektierung in den Controller Tags angelegt wird.

stData: Die zur Routine gehtrende Datenstruktur (UDT) SICK_RFH_Data beinhaltet Ein- und
Ausgabeparameter der unterstiitzten Bausteinaktionen. Die UDT muss instanziiert und dem
Eingangsparameter ,stData“ ibergeben werden.

Ausfiihrbare Bausteinfunktionen:

- Trigger on - Offnet das Lesetor des Gerétes (iber ein Kommando

- Trigger off - Schliefdt das Lesetor des Gerétes tber ein Kommando

-  Read Tag - Auslesen von Transponderdaten

- Write Tag -> Schreiben von Transponderdaten

- Inventory -> Die Inventory Aktion sucht im Lesebereich des RFHs nach akti-
ven Transpondern und gibt deren UIDs zuriick

- Lock Block - Permanentes sperren eines gewahlten Transponderblocks

- Stay Quiet - Stummschalten eines sich im Lesefeld befindenden RFID-Tags

- Kommunikationstest - Prft, ob das Gerat per ,sRI0“ (Kommando fiir eine Gerateiden-
tifikation) erreichbar ist

- Save Permanent -> Speichert alle Gerateparameter dauerhaft im Gerat ab

- Free Command - Ausfiihren eines frei wahlbaren CoLa Kommandos

Um eine Bausteinaktion (bTriggerOn, bTriggerOff, etc.) auszufiihren, muss zunéachst die ge-
wilinschte Aktion ausgewahlt werden. Es kann immer nur eine Aktion gleichzeitig ausgefiihrt
werden. Um die Aktion auszufiihren, muss der Parameter bRequest mit einer positiven Flan-
ke (Signalwechsel von logisch null auf eins) angetriggert werden. Solange noch keine gultige
Gerateantwort empfangen wurde, wird dies Uber den Parameter bRegBusy signalisiert.

Wenn der Baustein am Ausgangsparameter bReqDone = TRUE signalisiert, wurde die Akti-
on erfolgreich durchgefiihrt. Wurden bei dieser Aktion (z.B. bFreeCommand) Daten vom Ge-
rat angefordert, werden diese in den jeweiligen Datenbereich des instanziierten UDTs (stDa-
ta) kopiert.

Daten die per Triggerbefehl (bTriggerOn, bTriggerOff) oder direkt vom Gerét gesendet wer-
den (z.B. direkter Trigger Uber eine Lichtschranke), werden in der Datenstruktur (Rea-
dingResult.sResult) abgelegt. Der Ausgangsparameter bRdDone zeigt fir einen SPS Zyklus
an, dass neue Daten empfangen wurden. Die vom Gerat gesendeten Daten kdnnen im
SOPAS Ausgabeformat geandert, bzw. angepasst werden (siehe Kapitel 4.6).

4.3 Verhalten im Fehlerfall

Bei einem fehlerhaften Eingabewert oder einer fehlerhaften Eingangsbeschaltung des Bau-
steins wird ein Errorbit (bError) gesetzt und ein Fehlercode (iErrorcode) ausgegeben. In die-
sem Fall wird keine weitere Bearbeitung durchgefiihrt. Die Diagnoseparameter (bError und
iErrorcode) der Routine behalten solange ihren Wert, bis ein neuer Auftrag gestartet wird.

Stand: 10.07.2017 10
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4.4 Timing
4
bRequest
] _ :
A
bTriggerOn m
\
bReqDone | | I_
>
A
bReqBusy _l'_ o
A
bError
_ —_— >

1: Anforderung durch Pos Flanke an bRequest
Die gewinschte Aktion (hier bTriggerOn) muss vorher/zeitgleich ausgewahlt werden. Es darf
nur eine Aktion zeitgleich ausgewahlt werden, sonst wird mit bError = TRUE abgebrochen.

2: Wenn alle Kommandos gesendet sind und alle Antworten empfangen wurden, wird die

Aktion mit bRegDone = TRUE beendet. Wenn die Aktion fehlerhaft verlauft, wird mit bError =
TRUE beendet. Bei Abbruch mit bError enthalt iErrorcode den aufgetretenen Fehler.

Stand: 10.07.2017 11



Technische Information

4.5 Werteubergabe

SICK_RFH_EIP AOI

SICK

Die mitgelieferte UDT ,SICK_RFH_Data“ beinhaltet Ein- und Ausgabeparameter aller unter-
stltzten Bausteinaktionen. Die Datenstruktur ist fest vordefiniert und darf, bis auf den letzten
Eintrag (ReadingResult.sResult), nicht geandert werden (siehe Kapitel 4.7: Empfangen von

Leseergebnissen > 200 Byte.

i) x
Mame: ISICK_HFH_Data
Dezcription; Parameter data of ﬂ
the RFHExx device.
Flease uze an
inztance with the
ztD ata input of the
SICK_RFH_EIP AOI. ;l
tembers; Data Type Size: 788 bute(s)
Marme Data Type Style Dlescription =
[Fh AddressMode SICK_RFH_Mode Address mode
—hbhode BOOL Decimal | TRUE: Use a fived UID for the read/write jo
——anUID SINT[8] Hex IF biode= 1, this UID will be uzed for the th
[=h Irventony SICK_RFH_Inventary Irventory
——iMumRetT ags INT Decimal
[+ anTaglnfo SICK_RFH_Taglnfol5] Tag infarmation [mas. 5 tranzponders)
[=h ReadTag SICK_RFH_ReadTag Read Tag parameters
—iStartBlock INT Decimal Murnber of the first block that should be rea
—iHumBlocks INT Decimal Murnber of blocks that should be read
—iDatalength INT Decimal Content length of the data ta be read
——anData SIMT[128] Hex Data to be read
=1 wiiteTag SICK_RFH_wihiteTag ‘wiite Tag parameters
—iStartBlock INT Decimal Mumber of the first block that should be vt
—iHumBlocks INT Decimal Murnber of blocks that should be written
—iBlockSize INT Decimal Block size in Bytes (4 or 8]
——anData SINT[128] Hex Data to be writken
iLockBlock INT Decimal Murnber of the block that should be locked |
-1 FreeCommand SICK_FreeCommand Free Command parameters
[+ sComrmand STRING100 Caommand [SICK Cola+ telegram language
[+ sResult STRING100 Result of the Free Command [SICK CoLa-&
[=h ReadingResult SICK_FReadingResult Reading result
—iCourter INT Decimal This counter is incremented if a new reading
[+ sResult STRINGZ200 Reading result data of the device b
% -
P »
fdowe Mave Dowh | 0k I Cancel Apply | Help

Abbildung 9: Datenstruktur des SICK_RFH_Data UDTs
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45.1 Mode

Der RFH kann immer nur mit einem Transponder gleichzeitig kommunizieren. Aus diesem
Grund werden Lese- und Schreibbefehle immer adressiert ausgefihrt. Zum Identifizieren des
Transponders wird die UID (Unique Identifier) verwendet.

Um zu bestimmen, mit welcher Transponder UID kommuniziert werden soll, unterstitzt der
Funktionsbaustein zwei Modi:

Mode 1: Es wird immer mit dem Transponder kommuniziert, der sich aktuell im Lesefeld
befindet. Dieser Modus kann nur eingesetzt werden, wenn sich genau ein Tag im
Feld befindet.

Mode 2: Es wird eine, vom Anwender definierte Transponder-UID zur Kommunikation ver-

wendet.
Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
AddressMode. Input BOOL Adressierungsmodus
bMode
FALSE: Mode 1 aktiv
TRUE: Mode 2 aktiv
AddressMode. Input/Output | Array Transponder Identifikation (UID)
arruiD [0..7]
OF SINT Im Mode 1 wird die UID automatisch aus-
gelesen

Tabelle 1: Mode Parameter
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45.2 Lock block

Mit Hilfe der Lock Block Aktion hat man die Mdoglichkeit einen beliebigen Block auf dem RFID
Tag gegen Wiederbeschreiben zu schiitzen. Die Blocknummer gibt man tUber den Parameter
iLockBlock an, bevor man die Funktionsbaustein-Aktion ausfihrt. Die Aktion sperrt den ge-
wahlten Block permanent. Ein entsperren ist nicht moglich.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

iLockBlock INPUT INT Nummer des Blocks, der gegen Wie-
derbeschreiben geschiitzt werden
soll.

4.5.3 Inventory

Die Inventory Aktion sucht im Empfangsbereich des RFHs nach aktiven Transpondern. Fur
jeden erkannten Transponder (max. 5 Transponder) stellt die AOI die folgenden Informatio-
nen zur Verfligung.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
Inventory. Output INT Anzahl der erkannten Transponder
iNumRetTags
Inventory. Output INT Transponder Errorcode (siehe RFH
arrTaglinfo[ ].iError Betriebsanleitung)
Inventory. Output INT RSSI (Signalstarke des erkannten
arrTaginfo[ ].iIRSSI Transponders)
Inventory. Output INT DSFID des erkannten Transponders
arrTaglinfo[ ].iDSFID
Inventory. Output ARRAY | UID des erkannten Transponders im
arrTaginfo[ ].arrUID [0..7] HEX-Format

OF SINT

Stand: 10.07.2017 14
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4.5.4 Read Tag

Die Read Tag Aktion liest einen definierten Datenbereich eines Tags aus. Die Aktion ist im-
mer nur auf einen Tag anwendbar. Mit welchem Transponder kommuniziert werden soll, ist
vom gewahlten Modus abhangig (siehe Kapitel 4.5.1).

Vor jeden Lesevorgang muss angegeben werden, welche Datenblocke des Transponders
ausgelesen werden sollen.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
ReadTag. Input INT Blocknummer, bei dem der Lesevor-
iStartBlock gang gestartet werden soll
ReadTag. Input INT Anzahl der Blocke die ausgelesen wer-
iNumBlocks den sollen
Gliltiger Wertebereich:
[1..32]
ReadTag. Output INT Lange des gelesenen Inhalts in Byte
iDataLength
ReadTag.arrData Output ARRAY Inhalt der gelesenen Blocke
[0..127]
OF SINT

Tabelle 2: Read Tag Parameter

4.5.5 Write Tag

Die Write Tag Funktion schreibt auf einen definierten Datenbereich eines Tags. Die Aktion ist
immer nur auf einen Tag anwendbar. Mit welchem Transponder kommuniziert werden soll,
ist vom gewahlten Modus abhangig (siehe Kapitel 4.5.1).

Vor jeden Schreibevorgang muss angegeben werden, ab welchem Block der Schreibbefehl
startet und wie viele Blocke geschrieben werden sollen. Da die Blocklange eines Transpon-
ders sich je nach Tag-Typ @&ndern kann, muss diese ebenfalls mit angegeben werden (siehe
Informationen des Tag-Herstellers).

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
WriteTag. Input INT Blocknummer, bei den der Schreibe-
iStartBlock vorgang gestartet werden soll
WriteTag. Input INT Anzahl der Blocke die geschrieben
iNumBlocks werden sollen.
Gliltiger Wertebereich:
[1..32]
WriteTag. Input INT BytegrofR3e eines Blocks
iBlockSize
Gliltiger Wertebereich:
[4.8]
WriteTag.arrData Input ARRAY | Daten die in die Datenbltcke des
[0..227] | Transponders geschrieben werden sol-
OF SINT | len.

Tabelle 3: Write Tag Parameter
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45.6 Free Command

Mit Hilfe des freien Kommandos hat man die Mdglichkeit Uber ein gultiges CoLa Kommando
mit dem Gerat zu kommunizieren. Hierfir ist es erforderlich, das Kommando in den Parame-
ter sCommand der Struktur FreeCommand zu hinterlegen. Die Kommandos kénnen der Ge-
ratebeschreibung oder SOPAS-ET entnommen werden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

FreeCommand. Input STRING Frei wahlbares CoLa Kommando

sCommand 100 (Kommandos siehe Geratdokumenta-
tion).

FreeCommand. Output STRING Empfangende Antwort des gesende-

sResult 100 ten ColLa Telegramms.

Tabelle 4: Free Command Parameter

4.5.7 Reading Result

In dem Datenstring ReadingResult.sResult werden Daten abgelegt, die per Triggerbefehl
(bTriggerOn, bTriggerOff) oder direkt vom Gerat gesendet werden (z.B. direkter Trigger tber
eine Lichtschranke oder Feldbus). Der Ausgangsparameter bRdDone signalisiert, ob Daten
empfangen wurden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
ReadingResult. Output INT Der Empfangszéhler wird um eins
iCounter inkrementiert, sobald ein neues Le-

seergebnis empfangen wurde.Der
Empfangszéahler wird automatisch auf
null zurtickgesetzt, sobald der Wert
32767 Uberschritten wird.

Wertebereich:

[0..32767]
ReadingResult. Output STRING Empfangende Antwort auf ein Trig-
sResult 200 gersignal (Uber das SOPAS Ausgabe-

format definierbar).

Die maximale Lange der empfangen-
den Daten betragt 200 Bytes. Kapitel
4.7 beschreibt das Vorgehen beim
Empfang von langeren Datentele-
grammen.

Tabelle 5: Reading Result Parameter
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4.6 Triggereinstellungen

Sobald der RFH angetriggert wird, wird ein benutzerdefiniertes Telegram vom Gerat gesen-
det wird. Dieses Telegram kann im Ausgabeformat unter SOPAS-ET frei konfiguriert werden.

=101 x|

Project  Edit RFH&20 {RFH) Communication View Tools Help

oloLel «l+|s| sals=la|alale|a|-|a]| [D|B]|D[2[B| of B|a[s
Project Tree | Cutput Farmat I &
1" Iew Project =
E|l=] RFHE20 (RFH) Dutput Format #1

Q Quickstart
a Transponder access
I:-]"'-L:j Pararmeter

------ a Transponder comrunication

------ a Trigger configuration
=

-G Data processing STX|Devicel: [SPC
ﬁ Cutput conkrol e -

&
- |2] Evaluation conditions

=
"

Far each code [TransponderDone]
-2/ z
ar =
Qutput: Farmat
B[ Metwark | Interface | 10s

[} u Service e
B Analysis CrossLink

Context Help | &

SICK

Sensor Intelligence.

Link Qutput #1 to Transp, Comm, v

Dutput Format #2

. Jd

& Authorized Client RFHEZ0 (RFH) S 192.168.10.12:2111 & online % synchronized 3 Download Immediately = |

Abbildung 10: Beispielkonfiguration des Ausgabeformats in SOPAS-ET

Der RFH kann auf verschiedene Arten getriggert werden.

- Softwaretrigger tUber die AOI (bTriggerOn / bTriggerOff)
- Feldbustrigger Giber die AOI (arrControl)

- Hardwaretrigger Uber den Sensorl Eingang des RFHs
- Auto Trigger

Wenn ein Triggerergebnis (Leseergebnis) vom Baustein empfangen wird, wird dies immer
Uber den Ausgangsparameter ,bRdDone* signalisiert.

4.6.1 Trigger tber Kommando

Damit eine Triggerung uber die SPS erfolgen kann, muss die Triggerquelle zuvor uber
SOPAS-ET auf ,Kommando* bzw. auf ,Fieldbus® eingestellt werden. Abbildung 11 zeigt, wie
unter dem MenUpunkt ,Trigger configuration“ der RFH parametriert wird.

- Start mit "SOPAS-Kommando" (bTriggerOn Kommando muss verwendet werden)

- Stop mit "SOPAS-Kommando" (bTriggerOff Kommando muss verwendet werden)
Optional kann das Triggerfenster auch automatisch geschlossen werden, wenn der
Sensor einen Code gelesen hat ,Good Read* oder im Falle eines ,No Reads* nach ei-
nem definierten Timeout (hier 500ms).

Stand: 10.07.2017 17
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Start/Stop of Object Trigger

Skart

Delay I 0 ms ICDmmand ;I
Sl optional optional
Delay ms ICnmmand LI ol IGood Read ;I or N Timer | Tracking ;I

Al

Duration ms

Trigger echoon [

Trigger Distribution

Diskribuke an IDisabIed vI

Abbildung 11: SOPAS Trigger Einstellungen

4.6.2 Feldbus Trigger

Um das Gerat direkt Gber den Feldbus zu triggern, muss die Triggerquelle in SOPAS-ET auf

LFieldbus® eingestellt werden. Anschlieend kann der RFH getriggert werden, indem das

erste Bit im arrControl Array (arrControl[0].0) gesetzt wird.

- Start, wenn arrControl[0].0 = TRUE

- Stop, wenn arrControl[0].0 = FALSE. Optional kann das Triggerfenster auch automatisch
geschlossen werden, wenn der Sensor einen Code gelesen hat ,Good Read” oder im
Falle eines ,No Reads® nach einem definierten Timeout.

4.7 Empfangen von Leseergebnissen > 200 Byte

Die AOI ist darauf ausgelegt, Leseergebnisse bis zu einer Lange von 200 Bytes zu empfan-
gen. Sollen langere Daten empfangen werden, muss die Routine an der folgenden Stelle
abgeéandert werden:

Anderung in der SICK_RFH_Data UDT:

In der mitgelieferten UDT (SICK_RFH_Data) muss die Lange des Strings ,ReadingResult.
sResult“ so angepasst werden, dass das zu empfangende Leseergebnis in den Datenbe-
reich der Variablen passt.

= ReadingResult SICK_ReadingR ezult R eading result
—ICounter INT Decimal Thig counter is incremented if & new reading result has arived
T shesul S TRING 200 Reading result data of the device ]

Abbildung 12: Empfangen von Leseergebnissen > 200 Bytes (Anderung in der UDT)

Die maximale Stringlange ist auf 500 Zeichen begrenzt.
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SICK_RFH_EIP AOI

SICK

Parameter
Parameter Deklara- | Datentyp | Beschreibung
tion

arrinput IN/OUT |SINT[1] |Verweil3 auf das Input Assembly Array, welches au-

Assembly tomatisch bei der Gerateprojektierung in den Control-
ler Tags angelegt wird. Die Assembly muss eine Gro-
e von 200Byte haben.
Beispiel:
arrinputAssembly:= myRFH:I.Data

arrOutput IN/OUT |SINT[1] |Verweil3 auf das Output Assembly Array, welches

Assembly automatisch bei der Gerateprojektierung in den Con-
troller Tags angelegt wird. Die Assembly muss eine
GroRRe von 200Byte haben.
Beispiel:
arrOutputAssembly:= myRFH:O.Data

arrControl IN/OUT |SINT[3] |Control Array zum triggern des Sensors Uber den
Feldbus.
arrControl[0] = Control Byte 1
arrControl[1] = Control Byte 2
arrControl[2] = Status Byte des CM-Protokolls
Beispiel:
Zum Triggern des Sensors Uber den Feldbus, muss
das Bit arrControl[0].0 gesetzt werden. Vorrausset-
zung hierfur ist, dass die Triggerquelle in SOPAS auf
.Feldbustrigger” eingestellt ist.
Die Definition der Control-Bits im Array kbnnen in der
der Betriebanleitung entnommen werden.

iTimeout INPUT | DINT Zeit [ms], nachdem ein Timeout-Fehler ausgelost wird.

iCaniD INPUT | INT CAN-ID des anzusprechenden Sensors.
Wenn kein CAN-Netzwerk verwendet wird, ist die
CAN-ID =0.
Der Master bzw. der Multiplexer wird immer mit der
CAN-ID = 0 angesprochen, auch wenn dieser eine
andere CAN-ID zugewiesen ist.

bRequest INPUT |BOOL Positive Flanke:
Ausfuhren der gewahlten Bausteinaktion.

bTriggerOn |INPUT |BOOL Bausteinaktion: Ausfihren eines Gerate Triggers
(Triggerfenster offnen)

bTriggerOff |INPUT |BOOL Bausteinaktion: Ausfihren eines Geréte Triggers

(Triggerfenster schlief3en)

Das vom Geréat gesendet Ergebnis (SOPAS Ausgabe-
format) wird in der Variablen ,ReadingResult.sResult"
der Ubergebenden Datenstruktur (SICK_RFH_Data)
abgelegt.

Stand: 10.07.2017
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SICK_RFH_EIP AOI

SICK

Parameter

Deklara-
tion

Datentyp

Beschreibung

bReadTag

INPUT

BOOL

Bausteinaktion: Auslesen von Tag Inhalten.

Die Aktion setzt voraus, dass die Parameter der Struk-
tur ,ReadTag”“ des Uibergebenen Datenbausteins mit
gultigen Werten belegt sind (siehe Kapitel 4.5.4).

Welcher Transponder ausgelesen werden soll ist vom
gewahlten Adressierungsmodus abhangig (siehe Ka-
pitel 4.5.1).

bWriteTag

INPUT

BOOL

Bausteinaktion: Schreiben von Tag Inhalten.

Die Aktion setzt voraus, dass die Parameter der Struk-
tur ,WriteTag“ des libergebenen UDTs
(SICK_RFH_Data) mit gultigen Werten belegt sind
(siehe Kapitel 4.5.5).

Welcher Transponder beschrieben werden soll ist vom
gewahlten Adressierungsmodus abhéngig (siehe Ka-
pitel 4.5.1).

binventory

INPUT

BOOL

Sucht im Empfangsbereich nach aktiven Transpon-
dern und gibt deren UID, DSFID und die RSSI Signal-
starke zuruck.

bLockBlock

INPUT

BOOL

Schitzt einen definierten Block gegen Wiederbe-
schreiben.

Die Aktion setzt voraus, dass der Parameter iLock-
Block im tbergebenen UDT mit einer glltigen Block-
nummer belegt ist (siehe Kapitel 4.5.2).

Die Aktion sperrt den gewahlten Block permanent. Ein
entsperren ist nicht moglich.

bStayQuiet

INPUT

BOOL

Stummschalten des im Feld befindenden RFID-Tags.

Die Aktion kann nur verwendet werden, wenn das HF-
Feld des RFID Geréats dauerhaft eingeschaltet ist (sie-
he SOPAS - Transponderkommunikation - HF-
Feld).

bComTest

INPUT

BOOL

Bausteinaktion: Ausfiihren eines Kommunikations-
tests.

bRegDone= TRUE:
Kommunikation OK

bRegDone= FALSE:
Kommunikation nicht OK

Stand: 10.07.2017
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SICK_RFH_EIP AOI

SICK

Parameter

Deklara-
tion

Datentyp

Beschreibung

bFree
Command

INPUT

BOOL

Bausteinaktion: Ausfiihren eines freien Kommandos.

Die Aktion setzt ein gultiges CoLa-Kommando in der
Datenstruktur (FreeCommand.
sCommand) voraus (siehe Kapitel 4.5.1).

Die Kommandoantwort steht nach einer erfolgreichen
Ubertragung (bRegDone=TRUE) im Result-String der
Datenstruktur zur Verfligung.

stData

IN/OUT

SICK _
RFH_
Data

Ubergabe der zugehdrigen UDT Struktur
(SICK_RFH_Data), die fur die Parametrierung der
Bausteinfunktionen sowie fur das Ablegen des Le-
seergebnisses bendtigt wird.

bRdDone

OUTPUT

BOOL

Positive Flanke:

Neues Leseergebnis empfangen. Der Inhalt des Le-
seergebnissen kann mit SOPAS-ET konfiguriert wer-
den (siehe Kapitel 4.6).

bReqgDone

OUTPUT

BOOL

Zeigt an, ob die gewahlte Bausteinaktion fehlerfrei
durchgefiihrt wurde.

TRUE: Bearbeitung abgeschlossen
FALSE: Bearbeitung nicht abgeschlossen

bReqgBusy

OUTPUT

BOOL

Auftrag ist in Bearbeitung.

bError

OUTPUT

BOOL

Fehler Bit:

0: Kein Fehler
1: Abbruch mit Fehler

iErrorcode

OUTPUT

DINT

Fehlerstatus (siehe Fehlercodes)

Stand: 10.07.2017
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5 Fehlercodes

Der Parameter iErrorcode enthélt die folgenden Fehlerinformationen:

SICK_RFH_EIP AOI

SICK

Fehlercode

Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_0000

Kein Fehler

Kein Fehler

16#0000_0001

Timeout Fehler

Auftrag konnte innerhalb der gewéahlten
Timeoutzeit nicht ausgefihrt werden

Dies kdnnte folgende Ursachen haben:

- Gerat ist nicht mit der SPS Verbunden

- CAN-Bus Teilnehmer nicht vorhanden

- Bearbeitungszeit des Kommandos > Time-
out Zeit

16#0000_0002

Interner Bausteinfehler

Interner Bausteinfehler

16#0000_0003

Keine oder mehr als eine
Bausteinaktion ange-
wahlt

Es kann immer nur eine Bausteinfunktion
gleichzeitig ausgefuhrt werden

16#0000_0004

Reserviert

Reserviert

16#0000_0005

100 < Free Command
Lange <=0

Ungultige Lange des freien Kommandos

Gliltiger Wertebereich:
[1...100]

16#0000_0006

Antwort des freien Kom-
mandos > 100 Byte

Die Antwort auf das gesendete freie Kom-
mando ist langer 100 Byte.

16#0000_0007

63 <iCanIiD <0

Ungultige CAN-ID

Gliltiger Wertebereich:
[0..63]

16#0000_0008

Reserviert

Reserviert

16#XXXX_0009

Kommunikationsfehler

Kommunikation zum Gerét kann nicht herge-
stellt werden.

XXXX = Fehlercode des
SICK_CCOM_RFH_RFH_EIP Bausteins
(siehe Bausteindokumentation).

16#00XX_000A

Geratefehler

Es ist ein Geratefehler aufgetreten ('sFA XX’)

XX = Geratefehler (siehe Geratedokumenta-
tion)

Stand: 10.07.2017
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SICK_RFH_EIP AOI

Fehlercode Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_000B | Ungiiltige Kommando-

antwort

Die gewahlte Aktion wurde nicht ausgefuhrt.

Dies kann je nach Aktion die folgenden Ursa-
chen haben:

- Triggereinstellung in der SOPAS Gerate-
konfiguration fehlerhaft

Gerét befindet sich nicht im ,Run-Mode*
Tag nicht lang genug im Feld

Zugriff auf einen nicht existierenden Tag-
Bereich (iStartBlock und iNumBIlocks Para-
meter prufen)

- Ungiiltige UID (Mode.arrUID priifen)

16#0000_000C | Reserviert

16#0000 000F

Reserviert

16#0000_0010 | Tags im Feld > 5

(Inventory)

Inventory kann nicht ausgefuihrt werden, da
sich mehr als 5 Transponder im Lesefeld des
RFHSs befinden.

16#0000 0011 ReadTag.iStartBlock < 0

Ungultiger Lesebeginn (Read Tag)

16#0000_0012 32 < ReadTag.

iNumBlocks <=0

Pro Aktionsaufruf kdnnen maximal 128 Byte
Transponderdaten ausgelesen werden (32
Blocke a” 4 Byte).

Gliltiger Wertebereich:
[1..32]

16#0000_0013 Zu lesender Inhalt > 128

Byte

Pro Aktionsaufruf kdnnen maximal 128 Byte
Daten gelesen werden

Um mehr als 128 Byte Daten auszulesen,
muss die ,Read Tag“ Aktion mehrmals hin-
tereinander ausgeflihrt werden.

16#0000_0014 WriteTag.iStartBlock < 0

Unglltiger Parameter.

Gliltiger Wertebereich:
[0.. Max Anzahl Transponder Blocke]

16#0000_0015 32 < WriteTag.

iNumBlocks <=0

Pro Aktionsaufruf kbnnen maximal 128 Byte
Transponderdaten geschrieben werden (32
Blocke a 4 Byte).

Gliltiger Wertebereich:
[1..32]
16#0000_0016 WriteTag.iBlockSize <> Unguiltige BlockgroRRe.
4,8
Gliltiger Wertebereich:
[4,8]

Zu schreibender Inhalt >
128 Byte

16#0000_0017

Pro Aktionsaufruf kbnnen maximal 128 Byte
Daten geschrieben werden.

Um mehr als 128 Byte Daten zu schreiben,
muss die ,Write Tag“ Aktion mehrmals hin-
tereinander ausgefuhrt werden.

Stand: 10.07.2017

23




Technische Information

SICK_RFH_EIP AOI SICK

Fehlercode

Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_0018

iLockBlock < 0

Ungultiger iLockBlock Parameter

Glltiger Wertebereich:
[0.. Max Anzahl Transponder Blocke]

16#00XX_0019

Transponderfehler

Es ist ein Transponderfehler aufgetreten.
XX = Transponderfehler

16#00: NO_ERROR
16#01: VICC_CMD_NOT_SUPPORTED
16#02: VICC_CMD_NOT_RECOGNIZED
16#03: VICC_OPTION_NOT_SUPPORTED
16#0F: VICC_UNKNOWN_ERROR

16#10: VICC_BLCK_NOT_AVAILABLE
16#11: VICC_BLCK_ALRDY_LOCKED
16#13: VICC_BLCK_WRITE_ERROR
16#14: VICC_BLCK_LOCK_ERROR
16#1E: VCD_UNKNOWN_ERROR

16#1F: VCD_CRC_ERROR

16#20: VCD_PARITY_ERROR

16#21: VCD_TIMEOUT_ERROR

16#22: VCD_NO_RESP_ERROR

Weitere Fehlercodes siehe Geréatebeschrei-
bung.

16#0000_001A

Kein Tag im Feld

Es befindet sich kein Tag im Empfangsbe-
reich des RFHs. Dieser Fehler kann nur im
Mode 1 auftreten.

16#0000_001B

Mehr als ein Tag im Feld

Es befindet sich mehr als ein Tag im Emp-
fangsbereich des RFHs. Dieser Fehler kann
nur im Mode 1 auftreten.

sReadResult.LEN
=-1

Eingehendes Leseer-
gebnis > arrRecord (500

Byte)

Leseergebnis >
sReadResult String (200

Byte)

Das eingehende Leseergebnis ist langer als
das Record-Array (arrRecord), bzw. grofl3er
als der sReadResult String.

Die AOI kann Leseergebnisse bis zu einer
Grol3e von 200 Byte empfangen. Zum emp-
fangen von Leserergebnissen gréf3er 200
Byte siehe Kapitel 4.7.

Stand: 10.07.2017
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6 Beispiel

SICK

Abbildung 13 zeigt eine Beispielbeschaltung der SICK_RFH_EIP AOI. Da sich das Gerét in

keinem CAN-Netzwerk befindet, wird als CAN-ID eine null eingetragen. Die Input Assembly

und die Output Assembly des Gerats werden direkt mit der Routine verknupft.

Programmaufruf:

EI MainProgram - MainRoutine

e R

=101 %]

Fieldbus trigger =
bFieldbuzTrigger arrControlBEyvtes[0].0
—E
Call RFH A01
Communication 00
far a SICH RFHExx
——SICK_RFH_EIP
1 Communication 201 for a SICK RFHExx RFI..
SICK_RFH_EIF fhRFH El . hRODone —
arrCoutputAzsembly  SICK_RFH O Dats
arrinputsssemily SICH_RFH:| Data H bReyDone —
arrControl arrControlByvtes
iTimenout 000 & [ hRegBusy —
iCanlD 0«
bRequest bR e . bErFor — |
0+
bTriggeron 0+
bTrigger off 0+«
bReadTag 1
AriteTag 0«
blrveritory 0%
hLockBlock 0+
hStanyGivist 0+«
bZomTest 0«
bFreeCommand 0«
Errorcods 1620000 _0000
stData RFHDsts
(Encl)
-
MainRoutine J J | Ll_J
AinProgram
Abbildung 13: Beispielbeschaltung der SICK_RFH_EIP AQI
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6.1 Feldbus Trigger

Der RFH kann direkt Gber das Bit (arrControl[0].0) im Control-Array getriggert werden. Der
Baustein empfangt alle Leseergebnisse, unabhangig der gewahlten Triggerquelle (Feldbus,
Kommando, Sensorl etc.).

Start/Stop of Object Trigger

Skark

Delay I 0 ms IFieIdbus Input [ CAM Cpen LI

Skop

Delay I 0 ms IITrigger sOUCE LI ar IGDDCI Read LI ar INDt defined LI

Abbildung 14: Triggereinstellung des RFHs in SOPAS-ET

Der Ausgangsparameter bRdDone zeigt fir einen SPS Zyklus an, dass neue Daten empfan-
gen wurden. Die vom Gerat gesendeten Daten kénnen im SOPAS Ausgabeformat geéndert,
bzw. angepasst werden (siehe Kapitel 4.6). Das Triggerergebnis wird in der Variablen Rea-
dingResult.sResult der tbergebenden Datenstruktur (stData) angezeigt.

# Program Tags - MainProgram ;[glﬁl
Scope: IC&MainF‘rogram vl Shin: I."-‘-.II Tags vl I . v|
MHame Walue | Style Data Type et f])‘
[=-RFHData {oaal} SICK_RFH_Data -
F-RFHD ata.Addresstode Toad SICK_RFH_Mode -cé;
[H-RFHD ata.Irventary P SICK_RFH_Inventony =
[+-RFHData.ReadT ag Teudd SICK_RFH_ReadT ag ”
[F-RFHD ata writeT ag Toad SICK_RFH_*fiteT ag
[+-RFHD ata.iLockBlock 0|Decimal  |INT
[+-RFHD ata.FreeCommand Teudd SICK_FreeCommand
[=I-RFHD ata. ReadingR esult P SICK_ReadingResult __|
---HFHData.FIeadingHesuIt.iCnunter 1 Decimil IMT
I [+|-RFHD ata.ReadingResult. sResult '$0zDevicel: EO04010006D237458503" STRIMNGZ00
4 | 4 |\Munitur Tags ;(W—‘” 4 | | ﬂ

Abbildung 15: Anzeige des Triggerergebnisses
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6.2 Auslesen von Tag-Inhalten

Zunéchst muss bestimmt werden, mit welchem Transponder kommuniziert werden soll. Ist
das Bit AddressMode.bMode = FALSE® wird mit dem Transponder kommuniziert, welcher
sich aktuell im Lesebereich des RFHs befindet.

# Program Tags - MainProgram ;[glil
Scope: IE&MainF‘rogram vl Shin: I."-‘-.II Tags vl I . vI
MHame Walue *+ | Style Data Type = f]i
[=-RFHData [0} SICK_RFH_Data -
= RFHData AddressMads (ool SICK_RFH_Mads =
FHD ata.Addresstode b ode 0| Decimal  |BOOL I =
[+|-RFHD ata.Addresstdode. arlID I... 1 |Hex SIMNT[B] ”
[F-RFHD ata. lrventony [ SICK_RFH_lrventony
[F-RFHData.ReadT ag [ SICK_RFH_ReadTag
[+-RFHD ata\writeT ag Teuad SICK_RFH_wiriteT ag
[FH-RFHD ata.iLockBlock 0|Decimal  [INT |
[FH-RFHD ata. FreeCaommand [ SICK._FreeCommard
[+-RFHD ata.ReadingResult Teuad SICK_ReadingResult
4 | 4 |\Munitur Tags ,{ Edit Tags f || 4 | | _DI_I

Abbildung 16: Auswahl des Kommunikationsmodus

AnschlieRend muss definiert werden, welche Inhalte aus dem Transponder ausgelesen wer-
den sollen. In diesem Beispiel sollen 3 Blocke ausgelesen werden. Da der verwendete
Transponder eine BlockgroRe von 4 Byte besitzt, werden insgesamt 12 Bytes (3x4 Byte)
Daten ab Block 0 ausgelesen.

Start Block: 0 (Erster Block der ausgelesen werden soll)
Anzahl der Blocke: 3 (Anzahl der Blocke die gelesen werden sollen)
# Program Tags - MainProgram =13 x|
Scope: IE&MainF‘mgram VI Show: Iﬂ"TagS vl W -
MName Yalue | Style Data Type = o
[=-RFHData I SICK_RFH_Data =
[+-RFHD ata.Addresstode Teudd SICK_RFH_Mode %
[+-RFHD ata.Inventony Teuad SICK_RFH_lrventan, =
—-F!FHDat.;FieadTaq [ SICK. BFH ReadTa ”
[+-RFHD ata.ReadT ag.iStartBlock 0|Decimal  |[INT
[+|-RFHD ata.ReadT ag.iNumBlocks 3| Decimal  |INT
-FlFHDala.HeadTag.iDalaLength 0 |Decimal  |[INT
-HFHDala.HeadTag.aerata I... 1 |ASCH SIMT[128]
[+-RFHD ata.\riteT ag Teuad SICK_RFH_wiiteT ag
[+-RFHD ata.iLockBlock 0|Decimal |INT L
[H-RFHD ata.FreeCommmand [ SICK._FreeCommand
[+|-RFHD ata.ReadingResult Teuad SICK_ReadingResult
4 [+ % Monitor Tags A Edit Tags [/ 4] | LIJ

Abbildung 17: Read Tag Parameter

Die Leseaktion (bReadTag) wird ausgefuhrt, sobald das Bit bRequest mit einer positiven
Flanke angetriggert wird.
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4 Communication &0 for & SICK RFHExx RFI...
SICK_RFH_EIP
arroutputAzzembly SICH_RFH:O Data
arrinput &zzembly SICK_RFH: 1 Data
arricantral arrcontralBytes
iTimeout 000 &
iCanlD - 0 &
bRequest hReqg
1 &
bBTriggeron 0&
i {1 [
bReadTag 1€
briteTag 0«
birvertary 0%
hlLockBlock 0«
bStayCuiet 0+«
biZomTest 0+«
bFreeCommand 0+«
iErrarcode TEFOO00_D000 «
stData RFHData

— SICK_RFH_FIP

SICK_RFH_EIP AOI

fbRFH [ ... | HbRODane 3—

Fbﬁqunne g

. hReqBusy —

—ChError —

Abbildung 18: Read Tag Aktion starten

SICK

Die Leseaktion ist abgeschlossen sobald das Bit bRegDone = TRUE signalisiert. Der gele-
senen Tag-Inhalte stehen im Array ReadTag.arrData der Ubergebenden Datenstruktur zur

Verfligung.

# Program Tags - MainProgram

=101 x|

Mame Yalue €| Shle Data Tepe
[=]-RFHL ata fo.ad SICK_RFH_Data
[+-RFHD ata.Addresstade foaad SICK_RFH_Mode
[F-RFHD ata. lreventany [ SICK_RFH_Ireventany
[=-RFHData.ReadTag foaad SICK_RFH_ReadTag
[+-RFHD ata FeadT ag.iStartBlock. 0 |Decimal  |[INT
+ -HFHDatEHeadTagMIocks 3 Decime_nl IMT
[+-RFHD ata. ReadT ag.iD atalength 12 |Decimal [INT
[=I-BFHL ata. ReadT ag.anD ata {... 0 |ASCH SIMT[128]
[+-RFHD ata.ReadT ag.anlrata(d] 'H' [ASCH SIMNT
[F-RFHD ata.ReadT ag.anD ata(1] te ! [ASCI SINT
[+-RFHD ata.ReadT ag.anlrata(2] 1 AsCH SIMNT
[F-RFHD ata.ReadT ag.anD atal3] Y1 [ASCH SINT
[+-RFHD ata.ReadT ag.anliata(4] o' (ASCH SIMNT
[+-RFHD ata.ReadT ag.anl1ata(5] v ASCH SIMNT
[F-RFHD ata.ReadT ag.anD atals] I [ASCI SINT
[+-RFHD ata.ReadT ag.anliata(7] o' (ASCH SIMNT
[F-RFHD ata.ReadT ag.anD atald] tpt [ASCH SINT
[+-RFHD ata.ReadT ag.anl1ata(9] 1 AsCH SIMNT
[F-RFHD ata.FeadT ag. anD ata(10] tar [ASCH SINT
[+-RFHD ata.ReadT ag.anl1ata(11] v ASC SIMNT
[F-RFHD ata.FeadT ag. anD ata(12] 500" [ASCH SINT - |

4 | s |\Munitur Tags ;( Edit Tags f
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Abbildung 19: Gelesene Tag-Inhalte

Stand: 10.07.2017

Scope: IE&MainF‘rogram vl Show: I."-‘-.IITagS v”‘i’. vI

zaluadol 4 L%
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6.3 Schreiben von Tag-Inhalten

Zunéchst muss bestimmt werden, mit welchem Transponder kommuniziert werden soll. Ist
das Bit AddressMode.bMode = TRUE kommuniziert der RFH mit dem vorgegebenen Trans-
ponder, dessen UID unter dem Parameter AddressMode.arrUID[] angegeben wird.

SICK

UID: E0 04 01 00 06 D2 37 45 (UID des zu verwendenden Transponders). Die UID
muss im Hexadezimal-Format angegeben werden.
# Program Tags - MainProgram =1l
Scope: I[:E;MainF'mglam vl Show: Iﬁ”TagS v”\]’. vl
Mame Walue * | Shyle Data Type Description = ﬁ)‘
|=I-RFHData Teuad SICK_RFH_Data Farameter dal =
= RFHD ata AddressMode (o) SICK_RFH _Mods |Parsmeter dsl |2
| RFHData Addresstode bode 1 |Decimal  |BOOL Pararnater dal || 58
—|-FFHD ata.AddressMode. anllID [, . |Hex SIMT[E] Farameter dal -
[F-RFHD ata.AddreszMode. anlJID[0] 16#e0 |Hex SINT Parameter dal
[+-RFHD ata.AddressMode. anUID[1] 16404 |[Hex SINT Parameter dal
[F-RFHD ata &ddreszMode. anlJID[2] 16#01 |Hex SINT Parameter dal
[+-RFHD ata.AddressMode. anUID[3] 16#00 [Hex SINT Parameter dal
[F-RFHD ata.&ddreszMode. anlJID[4] 16#06 |Hex SINT Parameter dal
[+-RFHD ata AddreszMode. anlJID5] 16#d2 |Hex SINT Parameter dal
[+-RFHD ata.AddressMode. anUID[E] 16#37 [Hex SINT Parameter dal
[F-RFHD ata &ddressMode. anlJID[7] 16#45 |Hex SINT Parameter dal
[+|-RFHD ata.lnventary [0} SICK_RFH_|nventory  |Farameter dal
[F-RFHData. ReadT ag [ SICK_RFH_ReadTag |Farameter dal
[+-RFHD ata write T ag Teuad SICK_RFH_'wiiteTag |Farameter dal
[+-RFHD ata iLackBlock 0|Decimal  |[INT Parameter dal
4 [ |\ Monitor Tags A Edt Tags 7 KN | LI_I

Abbildung 20: Vorgabe der Transponder Identifikation

AnschlieRend muss definiert werden, welche Inhalte auf den Tag geschrieben werden sollen
und wo diese abgelegt werden sollen.

Start Block: 0
Anzahl der Blocke: 2
Blockgrofe: 4
Daten: ’12345678

Stand: 10.07.2017

(Erster Block der geschrieben werden soll)

(Anzahl der Blocke die geschrieben werden sollen)
(Blockgrof3e des eingesetzten Transponders hier: 4 Byte)
Daten die auf den Transponder geschrieben werden sollen.
In diesem Beispiel werden 8 Byte Daten auf den Trans-

ponder geschrieben.
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# Program Tags - MainProgram

Scope: IE&MainF‘mgram VI Show: I-"'«”TBQS 'l -

SICK

=101 |

Mame Walue | Shyle Diata Type Degcription
[=-RFHD ata [ SICK_RFH_Data Parameter data o
[+-RFHD ata.&ddresstode [ SICK_RFH_Mode Farameter data o
[+-RFHD ata.Inventam L SICK_RFH_lrventore | Farameter data o
[H-FFHD ata.ReadT ag [ SICK_RFH_ReadTag |FParameter data o
@-HFHData.WliteTag [ SICK_RFH '“WiiteTag |Farameter data o
[+|-RFHD ata WiriteT ag.iStartBlock 0|Decimal  |IMT Parameter data o
[F-RFHD ata whiteT ag.iNumBlocks 2 |Decimal  [INT IF'arameler data o
[+-RFHD ata 'writeT a0.iBlockSize 4 (Decimal  |[IMT IF'arameler data o
|=-RFHD ata 'WriteT ag. arrD ata {...}|ASCI SINT[128] |F'alameter data o
[FH-RFHD ata MriteT ag. anD ata[0] "1 |ASCI SINT IF'arameler data o
[FH-RFHD ata MriteT ag.anD ata[1] r2|AasCI SINT IF'arameler data o
[+-RFHD ata.\writeT ag. anl1ata[2] '3 [ASC SINT IF'alameter data o
[H-RFHD ata \writeT ag. arD ata[3] rar L ASCI SIMT IF'arameler data o
[FH-RFHD ata MwriteT ag. anD atal4] '5|ASCI SINT IF'arameler data o
[+-RFHD ata.\writeT ag. a1 atal5] 'a ! [ASCI SINT IF'alameter data o
[+-RFHD ata.\writeT ag. anl ata[k] "7 ASEN SINT IF'alameter data o
+ -HFHDat.;WriteTag._mrData[?] ‘g ASCH SIMT Parameter data o
[+-RFHD ata \whiteT ag. anD ata(s] '500¢ |ASCH SINT Parameter data o
[+-RFHD ata \whiteT ag. anD ata(d] '500¢ |ASCH SINT Parameter data o
[F-RFHD ata Mwite T ag. anD ata[10] 00 |ASCI SINT Pararmeter data o

-

e

zaluadol 4 L%
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Abbildung 21: Definition der Leseparameter

Die Schreibaktion (bWriteTag) wird ausgefuhrt, sobald das Bit bRequest mit einer positiven

Flanke angetriggert wird.

————SICK_RFH_EIP

Abbildung 22: Starten der Bausteinfunktion

- Communication 401 for & SICK RFHEx:x RFI.. f—————
SICK_RFH_EIF flaRFH |:| —hRDDone —
arroutputAzzembly SICK_RFHO Data
arrinput &z zembly SICK_RFH:| Data B hRegDone He=
arrContral arrContralBytes
iTimeoLt 5000 & hRegBusy —
iCanic 0«
hReguest hReq —hError —

1&
bTriggeron 0&
bTrigoeroff 0«
hReadTag 0«
briteTag 1+
birvertary 0&
hLockBlock 0«
hStay et 0«
biZomTest 0&
bFreeCaommand 0+«
iErrarcode 1ER0000_D000 «
stData RFHData

Die Schreibaktion ist abgeschlossen sobald das Bit bRegDone = TRUE signalisiert.

Stand: 10.07.2017
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