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1 Zu diesem Dokument

Bitte lesen Sie dieses Kapitel sorgfaltig, bevor Sie mit dieser Betriebsanleitung und der
SICK_AFX60 Add-On Instruction arbeiten.

1.1 Funktion dieses Dokuments

Diese Betriebsanleitung beschreibt den Umgang mit der SICK_AFX60 Add-On Instruction.
Sie leitet das technische Personal des Maschinenherstellers bzw. Maschinenbetreibers zur
Projektierung und Inbetriebnahme der Add-On Instructions an.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an fachkundiges Personal wie z.B. Techniker oder Inge-
nieure.
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2 Allgemeines

Die Add-On Instruction (AOI) wird zur Kommunikation zwischen einer Rockwell Steuerung
und dem SICK AFS60/AFM60 EtherNet/IP Encoder verwendet. Der Encoder muss hierfir in
das EtherNet/IP Umfeld des Steuerungsprojekts eingebunden werden. Die Kommunikation
erfolgt mit dem Encoder azyklisch tber das CIP-Protokoll.

Mit der AOI ist es moglich auf Anforderung ausgewéahlte Sensordaten aus dem Gerét auszu-
lesen und zu beschreiben

Mit dem Baustein kdnnen die folgenden Gerdteparameter ausgelesen werden:
- Seriennummer

- Skalierung Flag

- Anzahl der Schritte pro Umdrehung

- Gesamtauflésung

- Preset-Wert

- Unteres Limit der Position

- Oberes Limit der Position

- Geschwindigkeitsformat

- Geschwindigkeitsuntergrenze

- Geschwindigkeitsobergrenze

- Warnungen

- Warnungs-Flag

- Encoder Temperatur

- Format der Encodertemperatur

- Bewegungszeit des Encoders

- Betriebszeit des Encoders

- Hochste Geschwindigkeit seit Inbetriebnahme

Mit dem Baustein koénnen die folgenden Gerateparameter beschrieben werden:
- Preset-Wert

- Unteres Limit der Position

- Oberes Limit der Position

- Geschwindigkeitsuntergrenze

- Geschwindigkeitsobergrenze

- Format der Encodertemperatur
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2.1 Bausteinspezifikationen

AOI Name: SICK_AFX60
Version: 1.0

Routinenname: Logic

Verwendete UDTs: SICK_AFX60_DATA

SICK_AFX60_READ_SEL
SICK_AFX60_READ
SICK_AFX60_WRITE_SEL
SICK_AFX60_WRITE
Bausteinaufruf: Zyklisch
Erstellsprache: Strukturierter Text (ST)

Die AFX60 AOI ist eine asynchron arbeitende Routine d.h. die Bearbeitung erstreckt sich
uber mehrere SPS Zyklen. Die Routine muss solange im Anwenderprogramm aufgerufen
werden, bis die Bearbeitung abgeschlossen ist.

Die folgende Abbildung zeigt die Darstellung der AOI in der Relay Ladder Logik.

SICK. AFXED
— SICK AFSED f AFKBD A
SICk. AFXED 2 -
iTirmeout

bReadDone)
byWriteDone)
bReadError)
bWWriteError)

==J

e e e B e

Gethessage
SetMessage
stData

bRead

biyrite
iFeadErrorcode
iriteErrorcode

Abbildung 1: Darstellung der SICK_AFX60 AOI
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3 Einbinden der AOI in RSLogix5000

Die Implementierung des AFS60/AFS60 Encoders wird Uber eine Add-On Instruction (AOI)
gehandhabt. Diese AOI beinhaltet eine Programmroutine und mehrere Datenstrukturen
(UDTs). Die Programmroutine kann an einer beliebigen Stelle des Anwenderprogramms auf-
gerufen werden und ermdglicht einen azyklischen Datenaustausch mit dem Sensor (CIP-
Generic).

3.1 Hardwarekonfiguration

Bitte enthnehmen Sie die Hardwarekonfiguration der Bedienungsanleitung des AFS60/AFM60
Encoders. Sobald der Sensor in das LSLogix5000 eingebunden ist, stehen die zyklischen
Prozessdaten des Encoders zur Verfigung. Die AOI unterstitzt zusatzlich ein Zugriff auf die
azyklischen Servicedaten des Encoders.

3.2 AOI Import

Um die SICK_AFX60 AOI im Anwenderprogramm benutzten zu kdnnen, muss diese zu-
nachst dber ,File > Import Component - Add-On Instruction” in ein bestehendes Projekt
importiert werden.

2 RSLogix 5000 - AFX60_3 [1769-L30ER 20.12]*
File Edit Wiew Search Logic Communications Tools Window Help

2 MNew.. Chr+h —LI A
= Open.. e+ e = =—

s I e
E save Chrl+5 | | |

Save As. . ﬂ il L=l =)

» Safety

MNew Component 3

Import Compaonent: | Add-On Instruction.. . |

F— [ Data Type...

fﬁ Equipment Phase...

Page Setup... C& Prograr...

Generate Report. .. Routine. ..

Brint * L String Type...

Print Options. .. @ Trend...

1 AF¥60_3.4CD0
2 Inview_Message_Trigger_Sample_code. ACD
3 Ci\Werdenhalven).. . \MessageTest. ACD

4 Cii\Werdenhalven'.. . \Hello_\World. ACD

5 AFX60_2.ACD0

6 C:iwerdenhalveny...\TestDocu. ACD

7 Ci\Werdenhalven).. .\ TestImport, ACD

8 AFRG0_1.AC0

Exit

Abbildung 2: Import der SICK_AFX60 Add-On Instruction
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3.3 Bausteinaufruf

Um die SICK_AFX60 AQOI einsetzten zu kénnen, muss diese zunachst im Anwenderpro-
gramm aufgerufen und mit giltigen Parametern beschaltet werden. Nur mit einer gultigen
Beschaltung ist es moéglich Sensorparameter auszulesen bzw. zu beschreiben.

SICK_AFX60:

iTimeout;

GetMessage:
SetMessage:

stData:

bRead:

bWrite:

ZICH_AFEE0
— SICH AFZED S AFRMED A0 —
SICK_AFXED 7 [] FebReadDone 3—
iTimeoLt ¥
T o iteDone —
Gethessage 7 [
Sethieszage 7 ... | HbReadError —
stData ¥
hRead 7 o EiriteError —
Ekite 7
iResdErrarcode G
fivriteErrarcoce G

Abbildung 3: Ansicht der SICK_AFX60 Routine im Anwenderprogramm

Name der Bausteininstanz. Uber die Bausteininstanz ist es moglich auf
Input und Output Parameter der Routine zuzugreifen.

Zeit nachdem ein Timeout-Fehler ausgelost wird, sollte die Bearbeitungs-
zeit diese Uberschreiten. Die Timeout Zeit wird in Millisekunden angegeben
(Gblicher Wert: 5000ms).

Zusatzlich zur Beschaltung des Parameters ist es erforderlich diesen Uber

die rechtsstehende Schaltflache “..." zu konfigurieren.
Zusatzlich zur Beschaltung des Parameters ist es erforderlich diesen uber
die rechtsstehende Schaltflache “..." zu konfigurieren.

Der ,stData® Parameter verwendet die Struktur des mitgelieferten
SICK_AFX_DATA UDTs. Hier werden die gelesenen und die zu schreiben-
den Parameterwerte des Encoders abgelegt. Der UDT muss als Controller-
Tag instanziiert und der Routine Ubergeben werden.

Uber eine steigende Flanke werden alle von der AOI unterstiitzten Sensor-
parameter ausgelesen.

Uber eine steigende Flanke werden alle in den Datentyp ,stData“ ausge-
wahlten Parameterwerte in den Encoder geschrieben.

Abbildung 4 zeigt eine Beispielbeschaltung der Routine im Anwenderprogramm (Ladder Lo-

gik).

ZICH_AFEE0
—1 SICK AFSED 7 AFRE0 2400
SICK_AFHED AFMED_ID [ HCbReadDone >—
iTimeout s0an
—C EnAiteDone —
GetMeszage AFME0_GetMessage [
SetMeszage  AFMGD_SetMessage | ... | H(bReadErrar—
=tData AFMED_Dats
bRead h3tartResad —C EnAiteError —
bnrite hStartivrite
iReacdErrorcode 1ER0000_0000 <
riteErrorcode TER0000_D000 &

Abbildung 4: Beispielbeschaltung der SICK_AFX60 Routine
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3.3.1 Konfiguration des GetMessage Parameters

Der GetMessage Parameter muss Uber die Schaltflache “..."“ (neben der Zuweisung) einma-
lig wie folgt konfiguriert werden.

Message Type: CIP Generic

Service Type: Get Attribute Single

Service Code: Wird durch den Service Typen auf 16#E automatisch voreingestellt
Instance: 1

Class: 1

Attribute: 1

Destination Element: Verweis auf das Array ,arrReadRecord” aus der Datenstruktur die dem
Eingangsparameter ,stData" Gibergeben wird.

Path: Hardwarename des anzusprechenden Encoders, der in der RSLo-
gix5000 Projektiert ist. Der Encoder kann Uber die ,Browse..." Schalt-
flache ausgewahlt werden.

Connected: Nicht aktiv: Verbindung wird auf Anfrage automatisch auf- und wieder
abgebaut.

Aktiv: Verbindung bleibt dauerhaft bestehen (Bearbeitungszeit fir Auf-
und Abbau der Verbindung entfallt).

Message Configuration - AFS60_GetMessage il
Canfiguration | Communication I Tag I
Meszage Type: IC\F’ Generic - l

?:Qg:ce n Get Attribute Single jJ Source Element: E

Source Lenath - [Bytes]
Service I— .
Code: © k=] s (Hex) Deslination AFSE0_Data.anReac =

Instance: Attril;ute [Hex) izt

Mew Tag..

® Enable ) Enable 'Waiting ) Start ® Done Done Length: 2
2 Eror Code: Extended Error Code: ™ Timed Out &
Errar Path:
Errar Text:

ak | Abbrechenl Ubemehmenl Hilfe: |

Abbildung 5: Konfiguration des GetMessage Parameters (Configuration)

Message Configuration - AFS60_GetMessage ll
Configuration Tag I
@ Eam-llsmK,AFssn I Browse..

SICK_AFSED

) Broadoast: =

Comrmunication i ethod

FInF CIDH: Charnel LS ]' Destinatian Link: ID 3:
(gl CIR Wit Source Link: II] 3: [Destination Mode;: IU 3: [[iztal]

Source [

¥ | Cache Connestions € I~ | Large Conrection
Optional

‘® Enable 3 Enable Waiting 2 Start ® Done Done Length: 2

3 Emmor Con Extended Error Code: [~ Timed Out €
Error Path:
Error Text:

ok | Abbrechenl UI_JemehmenI Hilfe |

Abbildung 6: Konfiguration des GetMessage Parameters (Communication)
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3.3.2 Konfiguration des SetMessage Parameters

Der SetMessage Parameter muss Uber die Schaltflache “...“ (neben der Zuweisung) einmalig
wie folgt konfiguriert werden.

Message Type:
Service Type:
Service Code:
Instance:

Class:

Attribute:
Source Element:

Source Length:
Path:

Connected:

CIP Generic

Set Attribute Single

Wird durch den Service Typen auf 16#10 automatisch voreingestellt

1

1

1

Verweis auf das Array ,arrWriteRecord” aus der Datenstruktur die dem
Eingangsparameter ,stData" Gibergeben wird.

4

Hardwarename des anzusprechenden Encoders, der in der RSLo-
gix5000 Projektiert ist. Der Encoder kann Uber die ,Browse..." Schalt-
flache ausgewahlt werden.

Nicht aktiv: Verbindung wird auf Anfrage automatisch auf- und wieder
abgebaut.

Aktiv: Verbindung bleibt dauerhaft bestehen (Bearbeitungszeit fir Auf-
und Abbau der Verbindung entfallt).

Message Configuration - AFMBD_SetMessage il
Configuration § Communication I Tag I
Meszage Type: IC\F’ Generic ‘l

?EIViCE ISet Attribute Single d Sowce Element: B AFME0_D ata. arwdrite »
vpe:

Source Length [Bytes]
Service .
Code: I'ID [Hex] Class: [Hex] Destination E

Instanc:e: Attribute [Hex] Elemet New Tag |

® Enable ) Enable 'Waiting ® Start 2 Done Done Length: 1
2 Eror Code: Extended Error Code: ™ Timed Out &
Errar Path:
Errar Text:

ok | Abbrechenl Ubemehmenl Hilfe |

Abbildung 7: Konfiguration des SetMessage Parameters (Configuration)
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Message Configuration - AFMBD_SetMessage il
Conliguration Tag |

& Patr JJSICK_AFMED | Bows. |

SICK_AFMED
| Broadoast: x

Cornrnurication Method

®inR CIDH: Charinet a jv Destination Link: ID 3:
¢ CIFwith Source Link: ID 3: Destination Mode: IU 3: [Dictal]

Sourze |

Il_ Connected I ¥ | Cache Connestions € I~ | Large Conrection

Optional
® Enable 03 Enable 'Waiting @ Start 2 Done Done Length: 0
2 Ermor Code: Extended Error Code: ™ Timed Out
Errar Path:
Errar Text:

Ok I Abbrechenl UI_Jemehmenl Hilfe |

Abbildung 8: Konfiguration des SetMessage Parameters (Communication)

3.4 Lesen von Gerateparametern

Bevor die Bausteinaktion ,Parameter lesen* ausgefiihrt werden kann, muss angegeben wer-
den, welche Gerateparameter ausgelesen werden sollen. Diese Auswahl wird in der zuge-
ordneten Datenstruktur ,stData“ in der Unterstruktur ,GetData.Selection” vorgenommen.

Ist in der Unterstruktur ,GetData.Selection” ein Parameter mit dem Wert “1“ belegt, bedeutet
dies, dass der gewahlte Parameter beim Ausfiihren der Bausteinaktion ausgelesen wird. Ist
das Bit ,ReadAll* gesetzt, werden alle in der Unterstruktur ,GetData“ aufgefiihrten Gerétepa-
rameter zum auslesen vorgewahlt.

Abbildung 9 zeigt exemplarisch das Vorgehen beim auslesen der Gerateparameter ,Positi-
onLowLimit®, ,PositionHighLimit“ und ,TemperatureValue*.

10
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Mame Value | Style Data Type Description
[=]-AFSE0_Data flocal} SICK_AF<EO_DATA AFSEQ ¢ AFMED data stiucture
[=l-AF5E0_Data.GetData {ovud SICK_AF=E0_READ AFSEQ / AFMED data stucture Reading sensar parameter v
[=-AFSE0_DataGelData.Selection ool 5ICK_AF<B0_READ_SEL  |AFSEO A AFMED data stucture Selection of the parameters t
—AFSE0_Data GetD ata. Selection.Feadal 0 |Decimal |EOOL AFSEQ / AFMED data stucture Read all supported paramete
—AFSED_Data GetD ata. Selection.SeralMumber 0 |Decimal |EODL AFSEQD / AFMED data stiucture Serial number [0 6]
—AFSE0_Data. GetData S election.S calingFunction 0 |Decimal |BOOL AFSEQ / AFMED data stucture Scaling [14]
—AFSE0_Data.GetData. 5 election. CountsPerR ange 0 |Decimal  |BOOL AFSEQ / AFMED data stucture Mumber of steps per revolutic
—AF5E0_D ata.GetD ata. 5 election. T otaleasuringF ange 0 |Decimal |EOOL AFSEQ / AFMED data stiucture Total resolution 1D 17)
—AFSED Data.GetData.SeIection.PlesetVLue 0 Dec@ BOOL AFSED / AFMED data stiucture Preset value (1D 19)
—AFSED_Data GetData. S election. PogitionLowLimit 1|Decimal |EODL V' FSED / AFRED data stiucture Lower limit for the pozition [IC
—AFSE0_D ata. GetD ata. S election. PositionHighLimit 1|Decimal |BOOL J2FSEQ / AFMEBD data stucture Upper limit for the position [IC
—AFSE0_D ata. GetD ata. 5 election VY elocityFomat 0 |Decimal  |BOOL AFSEQ / AFMED data stucture Welocity unit (I 25]
—AFSBD_Dala.GelDala.SEleclfun.Mln\u’elucll‘ySelpUu.'ll 0 Dec!mal EOOL Preselection of the parameters
—AFSE0_Data GetD ata. S election.k aselocityS etpoint 0 |Decimal |EOOL to be read
—AFSED_Data GetD ata. Selection W armings 0 |Decimal |EODL
—AFSED Data.GetData.Selection.WaminEFIaP 0 Dec@ EOOL AFSEQ / AFMED data shucture \Warming flag (1D 49)
FSEO_Data.GetD ata 5 election. T emperaturel alue 1|Decimal |BOOL FSEQ / AFMED data stucture Actual temperature (1D 100]
—AF5E0_D ata. GetData. 5 election. Temperaturel alueFor... 0 |Decimal |EOOL AFSEQ / AFMED data stucture Temperature format (1D 101]
—AFSE0_Data GetD ata. S election.MotionTime 0 |Decimal |EOOL AFSEQ / AFMED data stucture S aved motion time (1D 107]
—AFSED_Data. GetD ata.Selection.OperatingTime: 0 |Decimal |EODL AFSEQD / AFMED data shucture Saved operating time (10 108
—AFSE0_Data. GetData. 5 election. Mad/elocity 0 |Decimal |BOOL AFSEQ / AFMED data stucture Highest welocity that the enc
[#-AFSED_DataGetData.SenialMumber {.. .3 | Decimal  |SIMNT[4] AFSEQ / AFMED data stucture Serial number in the format [
—AFSE0_Data.GetData S calingFunction 0 |Decimal  |BOOL AFSED # AFMED data stucturs Scaling: 0 = 0ff; 1 = 0n
[H-AFSE0_Data GetData. CountsPerR ange 0 |Decimal  [DINT AFSEQ / AFMED data stiucture Mumber of steps per revolutic
[H-4FSED_DataGetData T otalMeasuringR ange 0 |Decimal  [DINT AFSEQ / AFMED data stucture Total resolution
+-AFSED Data.GetData Presetyalue 0 Dec@ DIMT AFSED / AFMED data stucture Preset value: [0 ... T otal mea:
H-AFSED_Data.GetData. PositionLawLimit 0 |Decimal  [DINT [AFSED / AFMED data stucture Lower limit for the position
H-AFSED Dala.GelData.F‘DsitionHiEhLimit 500 Dec@ DIN’I’ |4FSE0 / AFMED data stucture Upper limit for the position
[H-AFSE0_Data GetDataYelocityFarmat 160000 |Hex IMT AFSEQ / AFMED data stucture Yelocity unit: 1F04h = count:
EH-AFSEEI_Dala.GelData.ManeIomtIySelpmnt 0 Dec!mal DINT Reading result after triggering the
[H-AFSED _DataGetData Mad/elocityS etpaint 0 |Decimal  |[DIMNT AOI on the bRead bit
[#H-AFSED_DataGetData wWarnings 0 |Decimal  [IMT
—AFSE0_Data. GetData'w amingFlag 0 |Decimal  |BOOL AFSED # AFMED data stucturs Warnings: 0 = Mo waming; 1
-4F560_Data GetData. Temperaturely alue 4200 |Decimal  |INT FSEQ / AFMED data stucture Actual temperature with +5%
[H-4FSED_Data GetData. Temperaturety alueF ormat 1640000 |Hex IMNT AFSEQD / AFMED data stucture Temperature format: 12000 =
[+-AFSED_DataGetData MationTime 0|Decimal  |DINT AFSEQ / AFMED data shucture S aved mation time in seconc
[#H-AFSED_DataGetData.OperatingTime: 0|Decimal  |DINT AFSEQ / AFMED data stucture S aved operating time in secc
[H AFSE0_DataGetData Mad/elocity 0|Decimal |DINT AFSEQ / AFMED data stucture Highest velocity that the enc
[+-4F560_Data.SetData ool SICK_AF<E0_WRITE AFSEQ / AFMED data stucture Parameter values that shoulc
[+H-AFSED_Data.anrReadRecord {...) | Decimal  |SINT[4] AFSEQD / AFMED data shucture Read record for the Gethdes:
| [H-AFSED_Data.arwiiteRecord .1 |Decimal |SIMT[4] AFSEQ / AFMED data shucture ‘write record for the Settdess

I..
Abbildung 9: Auslesen von Gerateparametern

Zu jeder Vorauswahl in der Unterstruktur ,GetData.Selection* gehort ein entsprechender
Wert in der Unterstruktur ,GetData“, wo die ausgelesenen Werte gespeichert werden.

Um die Bausteinaktion auszufiihren muss der Eingangsparameter bRead mit einer positiven
Flanke (Signalwechsel von logisch null auf eins) angetriggert werden. Wenn die Routine am
Ausgangsparameter bReadDone = TRUE signalisiert, wurde die Aktion erfolgreich durchge-
fuhrt. Die Leseergebnisse wird in den am Eingang ,stData“ Ubergebenden TAG abgespei-
chert (Unterstruktur ,GetData"). Eine Beschreibung der Gerateparameter finden Sie in der
entsprechenden Geratedokumentation.

11
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3.5 Schreiben von Gerateparametern

Bevor die Bausteinaktion ,Parameter schreiben* auszufiihrt werden kann, muss angegeben
werden, welche Geréateparameter geschrieben werden sollen. Diese Auswahl wird in der
zugeordneten Datenstruktur ,stData" in der Unterstruktur ,SetData.Selection* vorgenommen.

Ist in der Unterstruktur ,SetData.Selection” ein Parameter mit dem Wert “1“ belegt, bedeutet
dies, dass beim Ausfuhren der Bausteinaktion der zugehotrige Parameterwert ,SetData“ be-
schrieben wird. Es kann ein oder mehrere Parameter vorgewahlt werden.

Zu jeder Vorauswahl in der Unterstruktur ,SetData.Selection* gehért ein entsprechender
Wert in der Unterstruktur ,SetData“. Eine Beschreibung der Gerateparameter finden Sie in
der entsprechenden Geratedokumentation.

Abbildung 10 zeigt exemplarisch das Vorgehen beim schreiben der Gerateparameter ,Pre-
setValue" und ,PositionHighLimit".

MHame Walue € | Style Data Tupe D ezcription
[=1-AFSE0_Diata f... SICK_&Fx<B0_DATA AFSED / AFMED data stucture
[H-AFSED_D ata. GetData foood . .
T ArSE0 DamSeDa P Preselection of the parameters to be written
E-ﬁFSBD [ata.SetData. Selection {...} SICK_AF<E0 WRITE SEL |AFSED / AFMED data structure Selaction of the
FSE0 _Data.SetData Selection Presefvalue 1 |Decimal |BOOL FSEQ / AFMED data structure Preset value [ID
—AFSE0 D ata.Setllats S election. PositionL owLimit 0| Decimal |BOOL AFSED ¢ AFMED data stucture Lowveer limit for t
FSE0 Data.5etData S election. PositionHighLirnit 1 |Decirmal |BOOL FSEQ / AFMED data structure Upper limit far te
—AFSE0_Data. SetData 5 election. Mint/elocitys etpoint 0 |Decimal  [BOOL AFSED S AFMED data structure Minimum welocit
—AFSED_Data.SetData S election. M axtelacityS etpoint 0 |Decimal  |BOOL AFSED S AFMED data structure M asimum veloci
—AFSED De;ta.SetData.Selec:tion.Temeerature\"alueFori 0 |Decimal  |BOOL AFSED / AFMBD data structure Temperature for
H-AFSED_Data SetData Presetyalue 123 |Decimal |DINT FSE0 / AFMED data structure Preset value: [0
[+-AFSE0_Data SetD ata PasitionLovlLimit 0|Decimal |DIMNT AFSED / AFMED data structure Lower limit for t
-AFSED_Data SetData PositionHighLimit &00 |Decimal  |DINT FSEQ / AFMED data structure Upper limit for th
[+H-AF5E0_Data SetData MirtelocityS etpoint 0| Decimal  [DINT AFSED / AFMBD data structure Minimum velocit
[+H-AFSE0_Data SetData M a¥elocityS etpaint 0 |Decimal .
[+-AF560_Data SetD ata. Temperature alueFormat L&#0000 (Hex Values to be written
[+-AFSE0_D ata.anReadRecord {... 3 |Decimal  |SINT[4] AFSED / AFMED data structure Read recard for
_ | [H-AFSED_Data.antriteRecord {uo.}|Decimal |SINT[4] AFSED / AFMBD data structure YWiite record for

Abbildung 10: Schreiben von Gerateparametern

Um das schreiben eines Gerateparameters anzustofRen muss der Eingangsparameter bWrite
mit einer positiven Flanke (Sighalwechsel von logisch null auf eins) angetriggert werden. Der
Ausgangsparameter bWriteDone = TRUE signalisiert, dass die Aktion erfolgreich durchge-
fuhrt wurde.

3.6 Verhalten im Fehlerfall

Bei einem fehlerhaften Eingabewert oder einer fehlerhaften Eingangsbeschaltung der Pro-
grammroutine, wird ein Errorbit (bReadError, bWriteError) gesetzt und ein Fehlercode (iRea-
dErrorcode, iWriteErrorcode) ausgegeben. In diesem Fall wird keine weitere Bearbeitung
durchgefuhrt. Die Diagnoseparameter (bReadError, bWriteError, iReadErrorcode, iWriteEr-
rorcode) der Routine behalten solange ihren Wert, bis ein neuer Auftrag gestartet wird.

12
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Parameter

Dekla-
ration

Datentyp

Beschreibung

Enableln

Input

BOOL

Enable Input (nur fir Ladder Logik)

iTimeout

Input

DINT

Zeit nachdem ein Timeout-Fehler ausgeltst
wird, sollte die Bearbeitung des Bausteins
diese Uberschreiten. Die Timeout Zeit wird
in Millisekunden angegeben.

Ublicher Wert: 5000 [ms]

GetMessage

InOut

MESSAGE

Instanz fur den intern verwendeten MSG-
Befehl zum auslesen eines Sensorparame-
ters.

Dieser Parameter muss wie in Kapitel 3.3.1
beschrieben konfiguriert werden.

SetMessage

InOut

MESSAGE

Instanz fur den intern verwendeten MSG-
Befehl zum schreiben eines Sensorpara-
meters.

Dieser Parameter muss wie in Kapitel 3.3.2
beschrieben konfiguriert werden.

stData

InOut

SICK_AFX60_
DATA

Dieser Parameter verwendet die Struktur
des mitgelieferten SICK_AFX_DATA
UDTs. Hier werden die gelesenen und die
zu schreibenden Parameterwerte abgelegt.
Der UDT muss als Controller-Tag instanzi-
lert und der Routine tbergeben werden.

bRead

InOut

BOOL

Uber eine steigende Flanke werden alle in
dem Datentyp ,stData“ (Unterstruktur Get-
Data.Selection) ausgewahlten Geratepa-
rameter ausgelesen.

bWrite

InOut

BOOL

Uber eine steigende Flanke werden alle in
dem Datentyp ,stData“ (Unterstruktur Set-
Data.Selection) ausgewahlten Parameter-
werte in den Encoder geschrieben.

bReadDone

Output

BOOL

Zeigt an, ob die Leseaktion fehlerfrei durch-
gefuhrt wurde.

TRUE: Bearbeitung abgeschlossen
FALSE: Bearbeitung nicht abgeschlossen

bWriteDone

Output

BOOL

Zeigt an, ob die Schreibaktion fehlerfrei
durchgefuhrt wurde.

TRUE: Bearbeitung abgeschlossen
FALSE: Bearbeitung nicht abgeschlossen
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AFX60 Ethernet/IP
Add-On Instruction

SICK

Parameter

Dekla-
ration

Datentyp

Beschreibung

bReadError

Output

BOOL

Das Fehlerbit zeigt an, ob bei der Durch-
fuhrung der Leseaktion ein Bausteinfehler
aufgetreten ist.

TRUE: Kein Fehler
FALSE: Abbruch mit Fehler

bWriteError

Output

BOOL

Das Fehlerbit zeigt an, ob bei der Durch-
fuhrung der Schreibaktion ein Bausteinfeh-
ler aufgetreten ist.

TRUE: Kein Fehler
FALSE: Abbruch mit Fehler

iReadErrorcode

Output

DINT

Fehlerstatus der Leseaktion (siehe Fehler-
codes)

iWriteErrorcode

Output

DINT

Fehlerstatus Schreibaktion (siehe Fehler-
codes)

EnableOut

Output

BOOL

Enable Output (nur fur Ladder Logik)

Tabelle 1: Parameterlibersicht der SICK_AFX60 AOI

14



AFX60 Ethernet/IP
Add-On Instruction

Betriebsanleitung

5 Fehlercodes

SICK

Die Ausgangsparameter iReadErrorcode und iWriteErrorcode enthalten die folgenden Feh-
lerinformationen jeweils im Bezug auf die Lese- oder Schreibaktion:

- Bausteinfehlercodes
- Message Fehlercodes
- Erweiterte Message Fehlercode

Fehlercode (32Bit)

Erweiterte Message Fehlercodes (16Bit)

Message Fehlercode (16Bit)
Bausteinfehlercodes (16Bit)

Fehlercode Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_0000 | Kein Fehler

Kein Fehler

16#0000_FO001 | Timeout Fehler

Die gewahlte Bausteinaktion konnte innerhalb
der Timeout Zeit nicht ausgefihrt werden.

16#0000 F002 | Interner Fehler

Interner Bausteinfehler

16#0000_F003 | Unglltiges Attribut ausge-

lesen

Gerateanfrage passt nicht mit Gerateantwort
Uberein.

Mogliche Ursache ist eine Mehrfachverwen-
dung der verwendeten MSG-Instanz.

16#0000_F004 | Ungiiltige Klasse ausgele-

sen

Gerateanfrage passt nicht mit Gerateantwort
Uberein.

Mdgliche Ursache ist eine Mehrfachverwen-
dung der verwendeten MSG-Instanz.

16#0000_FO005 | Ungiltige Parameteraus-

wahl

Keine Parameter zum lesen/schreiben ausge-
wabhlt.

Bitte wahlen sie einen, oder mehrere Parame-
ter in der jeweiligen ,Selection” Struktur aus.

16#0000_FO006 | Unglltiger Eingabewert:

PositionLowLimit

Unglltiger Eingabewert beim schreiben des
Parameters ,PositionLowLimit".

Glltiger Wertebereich:
[0..1073741823]

16#0000_FO007 | Ungiltiger Eingabewert:

PositionHighLimit

Ungiltiger Eingabewert beim schreiben des
Parameters ,PositionHighLimit".

Gultiger Wertebereich:
[0..1073741823]

16#0000_FO008 | Unglltiger Eingabewert:

MinVelocitySetpoint

Unglltiger Eingabewert beim schreiben des
Parameters ,MinVelocitySetpoint“.

Gultiger Wertebereich:
[0..1073741823]
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Fehlercode Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_FO009 | Unglltiger Eingabewert:

MaxVelocitySetpoint

Unglltiger Eingabewert beim schreiben des
Parameters ,MaxVelocitySetpoint®.

Glltiger Wertebereich:
[0..1073741823]

16#0000_FOOA | Ungtiltiger Eingabewert:

TemperaturValueFormat

Ungultiger Eingabewert beim schreiben des
Parameters , TemperaturValueFormat".

Gultige Werte:
[4608, 4609]

16#xxxx_0001 | Message Fehler

16#xxxx_7000

Fehlercode, der von den verwendeten MSG-
Boxen generiert wird.

Die vollstéandige Beschreibung dieser Fehler-
codes entnehmen Sie bitte dem RSLogix5000
Hilfesystem (Stichwort: Error codes, messa-

ge).

16#0001_xxxx | Erweiterter Message Feh-
ler

16#00FF_xxxx

Erweiterter Fehlercode, der von den verwen-
deten MSG-Boxen generiert wird.

Die vollstéandige Beschreibung dieser Fehler-
codes entnehmen Sie bitte dem RSLogix5000
Hilfesystem (Stichwort: Error codes, messa-

ge).

Tabelle 2: Fehlercodes der SICK_AFX60 AOI
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6 Beispiel

Das folgende Beispiel zeigt den Umgang mit der SICK_AFX60 AOI. Vorraussetzung fir die
Kommunikation zwischen Encoder und SPS ist eine korrekte Hardwareprojektierung sowie
eine gultige Parameterbeschaltung der aufzurufenden AOI.

6.1 Programmaufruf

Beim Programmaufruf muss darauf geachtet werden, dass die Parameter ,GetMessage* und
~SetMessage” zusatzlich konfiguriert werden mussen (siehe Kapitel 3.3.1 und 3.3.2).

Der Timeout ist mit 5000ms angegeben. Dies bedeutet, dass die Routine einen Timeout-
Fehler auslost, sobald die Bearbeitungszeit des Bausteins langer als 5 Sekunden betragt.

Eine Lese- / Schreibfunktion wird ausgefuhrt, wenn das jeweilige Bit ,bStartRead” / ,bStartw-
rite” mit einer positiven Flanke angetriggert wird. Lese- und Schreibaktionen sind voneinan-
der unabhangig und kénnen auch Zeitgleich gestartet werden.

SICK_AFXE0
—{ SICK AFZED f AFMED A0 —
SICK_AFYED AFS60_I0 [L.] HbReadDone 3—
iTimeout S000
HCEriteDone —
GetMessage AFSE0_GetMessage | .|
Sethessage  AFSBE0_SetMessage | .. | M bReadError —
ztData AFZE0_Data
hRead h=tartResd —CriteErrar —
birite bStartrite

iReadErrarcode 1E#0000_0000 «
nMviteErrarcode TE#O000_0000 «

Abbildung 11: Programmaufruf der SICK_AFX60 Routine
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6.2 Auslesen von Gerateparametern

Uber eine steigende Flanke (bStartRead) werden alle vorausgewdhlten Sensorparameter
ausgelesen. Die Auswahl der zu lesenden Gerateparameter erfolgt tber die Datenstruktur
LAFS60_Data.GetData.Selection” (hier: Auswahl aller unterstiitzten Parameter).

Controller Tags - AFX60{controller} ;lglﬂ

Scope; | [JuaFE0 ?I Shaw; |all Tags vl . j

Mame: Yalue | Style Data Type Description Al §
I=}AFSED Data faenet SICK_AFXE0_DATA AFSED A &FMED data struchure i
E‘-.?FSBEI_Data.GetDaté it _SIE_K_.AFXBDj!EAD : AFSED / AFMED data structure Reading sensor parameter values cén
[=I-AFSE0_D ata.GetD ata.Selection ] SICK. APSED BEAD SEL|AFSED A APMED data stuchure Selection of the parameters that sh |l 28

—AFSED DataGetData Selection. Faads) 1|Decimal |BOOL AFSED / AFMED data structure Read all supported parameters out -

- AFSE0_Data GetData Selection, S eralMumber 0|Decimal |BOOL AFSED / AFMEBD data structure Serial number (10 5) tim il

——AFSED_Data:ﬁ.etljata.Sélection..Scali'ngF.unc:tion 0|Decimal [BOOL AFSED /S AFMED data structure Scaling [14)

—AFSEDData GetData Selection CountsPerRange 0|Decimal [BOOL AFSED S AFMED data structure Mumber of steps per revolution {10

—AFSBD_DataﬁGétData.Sélection.T.otaIMeasurithia... 0|Decimal |BOOL AFSED / AFMED data structure Total rezolution [I0017]

—AF560_Data GetDiata Selection. Presetvalue 0|Decimal |BOOL AFSED / &FMED data structure Preset value (1D 13)

—AFSE0 Data GetData Selection. Positionl owlimit 0|Decimal |BOOL AFSED S AFMED data structure Lower limit for the position (10 22)

—AFSBD_.Data.G'etData.Sfelec:tion.F‘ositionHighLimi.t 0|Decimal [BOOL AFSED ¢ AFMBD data structure Upper it for the posiion (1D 23)

—&FSE0_Data.GetData Selection.VelocityFormat 0|Decimal [BOOL AFSED / AFMED data structure Velocity unit 1D 25)

—AFSED_Data GetData Selection MinvelocityS etpoint. 0|Decimal |BOOL AFSED / AFMBD data structure Minimum velocity 100 27]

*-AFSED_Data:ﬁ.etDala.Sélection.Max\u"e\ocit}lsielpoiht- 0|Decimal |BOOL AFSE0 / AFMED data structure Maxirmur welocity [ID 28]

—AFSED_Data GetData, Selection,\wWarnings 0|Decimal  |BOOL AFSED / AFMED data structure ‘warnings (1D 47]

—AFSBD_DataﬁGétData.Sélection.WamingF.Iag 0|Decimal [BOOL AFSED S AFMED data structure \Warming flag (1D 43)

—AFS60_Data.GetData. Selection. Temperaturey alue 0|Decimal  (BOOL AFSED A AFMED data structure Actual termperature (1D 100]

—AFSE0_Data GetData Selection. T emperatursy'alue... 0|Decimal  [BOOL AFSED / AFMED data structure Temperature farmat 1D 107)

—&FSED. D ata GetDiata Selection. MationT ime 0|Decimal |BOOL AFSED / AFMED data structure Saved mobon time (10 107)

—AFSED Data GetData Selection. Operating T ime 0|Decimal |BOOL AFSED / AFMED data structure Saved operating time (10 108)

—AFSED Dé[a.GetDaté.SelecﬁtioriMax\?e\ocitr 0 Dec@ BOOL AFSED / AFMED data structure Highest velocity that the encoder B
H-AFSED Data GetData SenalMumber {.v.}|Decimal |[SINT[4] AFSED / AFMED data structure Senal number in the format [Y] [
—AFSE0_Data GetDiata, ScalingFunction 1|Decimal |BOOL AFSED / AFMED data structure Scaling 0=0:1 =0n
H-AFSED Data Getlata CountsPerRange 1000 | Decimal  |DINT AFSED / AFMED data structure Mumber of steps per revalution
H-AFSED Data GetData. T otalMeasunngR ange 1000 |Decimal  |DIMNT AFSED A AFMED data structure Total resolution
H AFSED Data GetD ata Presetalue: 0|Decimal [DINT AFSED / AFMED data structure Preset walue: [0 T otal measuring
3-AFSBU_Data.GetData.PositionL-owLimi.t' 0|Decimal  [DINT AFSE0 / AFMED data structure Lower limit for the position
H-AFSED D ata GetD ata PositionHighLimit 500 |Decimal  |DIMNT (AFSED / AFMED data structure Upper limit for the position
H-AFSED D ata GetData VelocityFormat 16#1f0e|Hex INT AFSE0 / AFMBED data structure Veloci unit: TFD4K = courtsds: 1F
L AFSE0_Data GetD ata MinvelocityS etpaint 0|Decimal |DINT AFSE0 /A AFMED data structure Minimum velocity, |F the velocity dn
H-AFSED_Data. GetD ata, MasvelocityS etpoint 1073741823 |Decimal | DINT AFSED S AFMED data structure Maximum velocity. if the velocity e
H-AFSBU_Dlata.GetData.W;aming_s 0|Decimal  |[INT AFSED / AFMED data structure Bit fiels with flags for warnings [des
—AFSED Data GetD ata \WamingFlag 0|Decimal [BOOL AFSED / &FMED data structure \Warnings: 0= Nowarning; 1 ='We
HAFSED Data GetData Temperatureialue 4300 |Decimal | INT AFSED / AFMED data structurs Actual temperature with +-5% accy
H-AFSED Data GetData TemperaturelalusF ormat 16#1200 Hex INT AFSED ¢ AFMED data structure Temperature format: 1200k = Celsi
HAFSE0Data GetData MotionTime 502 |Decimal  |BINT AFSE0 / AFMED data structure Saved motion time in seconds [iz ir
H-AFSED [ ata GetData OperatingTime 538656 |Decimal  [DINT (AFSE0 / AFMBD data structure Saved operating time in seconds i
- AFSED Data.GetData.Max\feloci.tE 1009 Dec@ DINT AFSED /£ AFMED data structure Highest velocity that the encoder b

[H-AFSED_Data SetData Fhooh SICK_AFXED_WRITE AFSED / AFMED data structure Parameter values that should be w

E]-AFSEU_Data.arrFieadHecord {...} | Decimal 'SINT[4] AFSED / AFMED data structure Read record for the GetMeszage o

[H-AFSEO._Data. artwiteR ecord {oood|Decimal [SINT[4] AFSED A &FMED data structure \Write record for the SetMessage ¢ -
ﬂ\.“—ﬁﬁ? i {a‘gs,( Exit Tags / | ‘;I—Iﬁﬁ*ol— - t I _}I_I

Abbildung 12: Ausgelesene aller Gerateparameter
Eine steigende Flanke des Ausgangsparameter ,bReadDone" signalisiert, dass die Leseakti-

on erfolgreich durchgefiihrt wurde. Die entsprechenden Werte der Gerateparameter werden
in der Datenstruktur ,AFS60_Data.GetData" abgelegt.
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6.3 Schreiben von Gerateparametern

Uber eine steigende Flanke (bStartWrite) werden alle vorausgewahlten Parameter auf das
Gerat geschrieben. Die Auswahl der zu schreibenden Geréateparameter erfolgt tber die Da-
tenstruktur ,AFS60_Data.SetData.Selection” (hier: PresetValue und PositionHighLimit).

Add-On Instruction

SICK

Der jeweilige Wert des Gerateparameters wird in der Struktur ,AFS60_Data.SetData" defi-
niert (hier: PresetValue:= 123 und PositionHighLimit:= 800).

Controller Tags - AFX60(controller) =101
Scope: I [[04F<E0 vl Show: IAII Tags - ” . j
MNarme Yalue ®|[Shle Data Type Drescription 1= E
[=-4F560_Data fooal SICK_AFXED_DATA AFSED S AFMED data structure =
-.&FSBD_Data.GetData Io..0 SICK_AFXE0_READ AFSED / AFMEBD data structure Reading sensor parame %
[=1-AFSB0_D ata.SetData Hoool SICK_AF-E0_WRITE AFSED / AFMED data structure Parameter walues that =
F_I-AFSED Data SetData GPIPrt_ion ! 1 SLCK AFRED WRITE SEL|AFSED S AFMED data structure Selection of the parame ”
FSE0_D ata.Sethata Selection. Prezety alue 1 |Decimal |BOOL FSED / AFMED data structure Prezet value (10 15] ]
—AFSE0_D ata.SetD ata Selection. PositionLowLimit 0|Decimal  |BOOL AFSED /A AFMED data structure Lower limit for the positi
FSE0_Data.Sethata Selection. PositionHighLimit 1 |Decimal |BOOL FSED / AFMED data structure Upper limit for the positi
—AFSE0_D ata.Sethata Selection. Miny elocityS etpoint 0 |Decimal  |BOOL AFSED S AFMEBD data structure Minimum welocity (1D 2%
—AFSE0_Data. SetData Selection. MaselacityS etpaint 0 |Decimal |BOOL AFSED A AFMED data structure Mawimurn velociy (1D 2
—AFSED Data.SetData Selection.T emeerature\-’alue. . 1] Decimil BOOL AFSED /A AFMED data structure Temperature format [ID
H-AFSE0_Data SetData Presetyalue 123 |Decimal  |[DIMT AFSED S AFMED data structure Preset value: [0 Total
+-AFSED Data.SetD ata Pozitionl awlinit 0 Dw DIN-T AFSED / AFMED data structure Lower lirit for the positi
-AFSEQ_Data SetD ata PositionHighLimit g00 |Decimal  |[DIMT AFSED /A AFMED data structure Upper limit for the positi
[+H-AFS60_Data SetData Miny'elocityS etpoint 0|Decimal  |DINT AFSED / AFMEBD data structure Minimum welocity, 1f the
[+H-AFSE0_Data SetD ata M asvelocityS etpaint 0 |Decimal  |DINT AFSED S AFMED data structure Mavimurn velacity. if the__J
[H-AFSE0_Data SetData Temperatursy alusFormat 1&6#0000 |Hex INT AFSED / AFMED data structure Temperature format: 12
[+-AF5E0_Data.anFeadRecord {.. .4 |Decimal |SINT[4] AFSED / AFMED data structure Read record for the Ge
[H-AFSED_Data.arwiiteRecord {... 1 |Decimal |SINT[4] AFSED S AFMEBD data structure \wiite record for the Set
[H-AFSE0_Gettessage R MESSAGE Get explict meszages
[+-AFSB0_Settessage { } MESSAGE Set explicit messages -
Hﬂ\ Monitor Tags A Edit Tags / Il | _>|_I

Abbildung 13: Auswahl der zu schreibenden Gerateparameter

Eine steigende Flanke des Ausgangsparameter ,bWriteDone* signalisiert, dass die Schreib-

aktion erfolgreich durchgefihrt wurde.
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