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Versionshistorie

Version | Datum Beschreibung

V1.0 17.12.2012 | Initiale Version

V1.1 |07.11.2013 | Fix arithmetischer Fehler alle 32768 eingehende Leseergebnisse

V1.2 17.08.2015 | Fix CCOM Eigenschaften (Visible und Request Einstellungen).
Beispielprogram angepasst. Die AOI ist nun unter RSLogix5000
V16 oder hoher einsetzbar.

V1.3 | 27.11.2015 | Update CCOM AOI (arithmetischer Fehler alle 128 ausgehenden

Telegramme)
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1 Zu diesem Dokument

Bitte lesen Sie dieses Kapitel sorgfaltig, bevor Sie mit dieser Anleitung und der
SICK_LECTOR_DATA_EIP AQOI arbeiten.

1.1 Funktion dieses Dokuments

Diese Anleitung beschreibt den Umgang mit der SICK_LECTOR_EIP Add-On Instruction.
Sie leitet das technische Personal des Maschinenherstellers bzw. Maschinenbetreibers zur
Projektierung und Inbetriebnahme des Funktionsbausteins an.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an fachkundiges Personal wie z.B. Techniker oder Inge-
nieure.
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2 Allgemeines

Die Add-On Instruction (AOI) wird zur Kommunikation zwischen einer Rockwell Steuerung
und einem SICK Lector 6xx 2D-Code Reader verwendet. Das Gerat muss hierfir in das
EtherNet/IP Umfeld der Steuerung eingebunden werden. Die Kommunikation erfolgt Gber die

SICK_LECTOR_EIP
AOI

zyklischen Prozessdaten (implizite Kommunikation).

Die folgende Abbildung zeigt die Darstellung der AOI in der Function Block Diagram (FBD)

Ansicht.

[oNCRoEoEoRONCEEEE!

SICK_LECTOR_EIP Z

arrOutputAssembly
arrinputAssembly

arControl

iTimeout bRDDone
iCanlD bRegDone
bRequest bRegBusy
bTriggerOn bErrar
bTriggerOff iErrorcode
bhatchCode

bSavePermanent

hComTest

bFreeCommand

stData

T T= [of Taf Te]

Abbildung 1: Darstellung der SICK_LECTOR_EIP AOI

Bausteinfunktionalitaten:

- Senden eines Triggerbefehls (CoLa' Kommando) uiber die SPS

- Empfang von Leseergebnissen (im SOPAS-ET" Ausgabeformat definiert)
- Anlegen / Andern einer Evaluationsbedingung flur einen Matchcode

- Ausfihren eines Kommunikationstests
- Permanentes Speichern aller Gerateparameter im Geréat

- Kommunikation Uber frei wahlbare CoLa Kommandos (CoLa-A Protokoll)
- Ansprechen von Geréten, die untereinander via CAN-Bus kommunizieren

' Die Command Language (CoLa) ist ein internes SICK Protokoll zur Kommunikation mit SOPAS-Geraten

! SOPAS-ET ist ein Engineering Tool zum parametrieren von SICK Sensoren

Stand: 27.11.2015
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3 Einbinden der AOIl in RSLogix5000

Die AOI kann mit allen Rockwell Steuerungen verwendet werden, die mit RSLogix5000 V16
oder hoher programmiert werden kénnen.

Die Implementierung des SICK_LECTOR_EIP Bausteins wird Uber eine Add-On Instruction
(AQI) gehandhabt. Die AOI beinhaltet eine Programmroutine, die an einer beliebigen Stelle
im Anwenderprogramm zyklisch aufgerufen werden muss.

3.1 SOPAS Geratekonfiguration

Um den EtherNet/IP Bus im Lector zu aktivieren, muss in SOPAS-ET unter dem MenUpunkt
Network / Interfaces /I0Os 2 Ethernet - EtherNet/IP die folgenden Einstellungen vorgenom-
men werden:

- EtherNet/IP enabled: Aktivieren

- Communication Mode: with Handshake

- Assembly Output Size at PLC: 10..500

- Assembly Input Size at PLC:  10..500

10 x]

Project  Edit  LECTORGZ0 Professional (not defined)  Communication  Wiew  Tools  Help
Blold|] «|+| 5| 3|a| a|=|a| B|a|e| »| || | O|8|0|3|T
&%

Prajeck Tree I Device Catalog | Metwork Scan Assistant | Online Image~ EtherMet/IP I

S Mew Project

= f] LECTORB20 Professional {not defined)
ﬁ Online Image

ﬁ Stored Daka

=k Parameter

g Reading Configuration

----- Increment Configuration Etheriet/ 1P
u_:-j Code Config

[l:j Diata Processing

|]_:| analysis Tools

E‘Lﬁ Metwark | Interface | 105

2] serial
E} l_"j Ethernet Zommunication Mode Iwith Handshake - II

IEtherNet,l'IP enabled [ I

_— I Webserver .
Cl Al Protacol [ Qukput Format IOutput Format #1 vI Multiplexer Cutput v

----- Cl Fieldbus Gatewwary

- [2] Digital Inputs —
.. [£] Digital Qutputs | Beeper Assembly Oubput Size at PLC I 32 Byte
[}-Il_'] Service
B ) Analysis I.ﬁ.ssembl i I
v Inpuk Size at PLC 32 Bwte
Context Help  Wizards I oA

m Auto-Setup

a Authaorized Client LECTORE20 Professional (not defined) % 192.165.10.11:2111 '; online %% synchronized i) Draariload I g

Abbildung 2: Aktivieren der EtherNet/IP Kommunikation in SOPAS-ET

Die AOI kommuniziert Uber die zyklischen Prozessdaten mit dem Lector (Implizite Ether-
Net/IP Kommunikation). Die Input-Assembly und die Output-Assembly beinhalten die Pro-
zessdaten des Sensors. Die Lange der Assemblies gibt an, wie viele Daten in einem Buszyk-
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lus Ubertragen werden koénnen. Die AOI unterstiitzt Prozessdatenlangen von bis zu 500
Bytes. Ist der Telegraminhalt langer als die Lange der Prozessdaten, wird das Telegram
fragmentiert Gbertragen.

3.2 Hardwarekonfiguration

Um mit RSLogix5000 auf die Input- / Output- Assemblies des Lectors zugreifen zu kénnen,
muss dieser zunachst projektiert werden.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Symbol Ethernet und wahlen Sie die Auswahl
New Module.... .
=1-E5 1o Configuration
E-F 1769 Bus
¢ [0] 1769-L30ER Testaufbau

s wl-ﬂ Mew Module...

Discover Modules, ..

B Paste ek
Properties Alt+Enter
Print r

Abbildung 3: Neues Ethernetmodul in RSLogix5000 einfligen

Wahlen Sie im Dialog Select Module das Modul ETHERNET-MODULE (Generic Ethernet
Module) aus und klicken Sie anschlieRend auf Create um das Modul in die Hardwarekonfigu-
ration aufzunehmen.

Stand: 27.11.2015 6
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select Module Type

Catalog | Module Discover_l,ll Favoritesl

Jeneric Clear Filters | Hide Filtsrs % |

= | kaodule Type Category Filters | |l 7 | Maodule Type Wendor Filters | -~

Cormmunication Allen-Bradley

O — |1

O O T

O O

O O

= =~ [

Catalog Mumber | Dezcription | Wendor | Cateqory
ETHERMET-BRIDGE Generic EtherMet/IP CIP Bridae Allen-Bradley Communication

ETHERMET-MODLLE Generic Ethernet Module

Allen-Bradley Communication

1| | o
2 of 216 Module Types Found Add to Favorites |
[ Cloze on Create Create | Cloze | Help |
A

Abbildung 4: Auswahl des Generic Modules in RSLogix5000
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Geben Sie im Dialog New Module die Einstellungen fur Input, Output, sowie Configuration
ein.

x
Tupe: ETHERMET-MODULE Generic Ethernet Module
Wendor: Allen-Bradley
Parent: Local
Mame: ISICK_LEETDH i Connection Parameters
Aszembily -
Deseription: [5|CK, Lectarbwe 20-Code reade] = | Instance: =
Input [101 [32 = (i

| gupa [100 [32 = b
C F b:|Data - SINT hd z ,
S Faims I =8 J Configuration; I1 ID j [8-bit)

Address 4 Host Name

& |P Addess; I 192 0168 . 10 . 11 Status [ nput: I I
" Host Mame: I Status Elutput:l

¥ Open Madule Properties 0k I Cancel | Help

Abbildung 5: Assembly Einstellungen des SICK Lectors

Beispiel:

- Name: SICK_LECTOR (Name ist frei wahlbar)

- Comm Format: Data — SINT

- IP Address: 192.168.10.11 (IP-Adresse des SICK Lectors)

- Input Assembly Instance: 101

- Input Assembly Size: 32 (Die AssemblygréRe muss mit der in SOPAS
konfigurierten Datenlénge identisch sein siehe
Kapitel 3.1)

- Output Assembly Instance: 100

- Input Assembly Size: 32 (Die AssemblygréRe muss mit der in SOPAS
konfigurierten Datenlénge identisch sein siehe
Kapitel 3.1)

- Configuration Assembly Instance: 1

- Configuration Assembly Size: 0 (Keine Konfigurations-Assembly vorhanden)

Laden Sie die Konfiguration wie folgt in die Steuerung.

Offline 0. T RUN gy
Mo Forces Go Online @
Mo Edits Upload...

| Download | i}

Abbildung 6: Download der SPS Konfiguration

Die Statusanzeigen (Run Mode, Controller OK und 1/O) signalisieren, ob die Verbindung zum
Sensor erfolgreich hergestellt wurde.

Rem Run AY = Fun Mode
Mo Forces b, E Contraller OF ?
Battery OK
Mo Edits =1 |;a|3 ;‘i
i

Abbildung 7: Kontrolle der Kommunikation
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3.3 AOI Import

Um die SICK_LECTOR_EIP AOI im Anwenderprogramm zu verwenden, muss diese zu-
nachst Uber File 2 Import Component = Add-On Instruction... in ein bestehendes Projekt
importiert werden.

2 RSLogix 5000 - AFX60_3 [1769-L30ER 20.12]*

File Edit Wiew Search Logic Communications Tools  Window  Help

B Mew.. Chrl+HM

8w - &
= Open... Chrl+0

Close Path: I USENEMCompac
EH save Chrl+S
I RRER L= L=
Save As... J =l =)

» [\ Favories )\, Safety

MNew Cormponent a=—
Import Compaonent | Add-0n Instruction.. . |
Compact L Data Type...

@ Equipment Phase...
Page Setup. .. & Program...
Generate Report, .. Rouking. .,
Prink » L String Type...
Print Options. .. =] Trend..

1 AFRG0_3.ACD

2 Inview_Message_Trigger_Sample_code, ACD
3 Ciiwerdenhalveny.. . \MessageTest. ACD

4 Ciiwerdenhalvent.. \Hello_world. ACD

S AFRE0_2 ACD

6 C:i\Werdenhalven).. \TestDocuw, AZD

7 Ciierdenhalveni...\TestImport, ACD

& AFXE0_1,ACD

Exit

Abbildung 8: Import der SICK_LECTOR_EIP Add-On Instruction
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4 Bausteinbeschreibung

Die Add-On Instruction (AOI) ist eine asynchron arbeitende Routine, d.h. die Bearbeitung
erstreckt sich tber mehrere Aufrufe. Dies setzt voraus, dass die Routine zyklisch im Anwen-
derprogramm aufgerufen wird.

Der Baustein kapselt die AOI ,SICK_CCOM_EIP*, die die Kommunikation zwischen SPS und
Sensor abarbeitet.

4.1 Bausteinspezifikationen

Bausteinname: SICK_LECTOR_EIP
Version: 1.3

Aufgerufene Bausteine: SICK_CCOM_EIP
Verwendete UDTSs: SICK_Lector_Data

L SICK_Matchcode
L SICK_FreeCommand
L SICK_ReadingResult

Bausteinaufruf: Zyklisch
Erstellsprache: Strukturierter Text (ST)
RSLogix5000 Version: RSLogix5000 V20.01.00 (CPR 9 SR 5)
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4.2 Arbeitsweise

Um die SICK_LECTOR_EIP Routine einsetzen zu kénnen, missen zunachst die folgenden
Bausteinparameter beschaltet werden:

arrinputAssembly: Verweil auf das Input Assembly Array, welches automatisch bei der Ge-
rateprojektierung in den Controller Tags angelegt wird.

arrOutputAssembly: Verweil3 auf das Output Assembly Array, welches automatisch bei der
Gerateprojektierung in den Controller Tags angelegt wird.

stData: Die zur Routine gehdrende Datenstruktur (UDT) SICK Lector Data beinhaltet Ein-
und Ausgabeparameter der unterstiitzten Bausteinaktionen. Die UDT muss instanziiert und
dem Eingangsparameter ,stData“ libergeben werden.

Ausfuhrbare Bausteinfunktionen:

- Trigger on - Offnet das Lesetor des Gerates tiber ein Kommando

- Trigger off - Schliel3t das Lesetor des Geréates uber ein Kommando

- Match Code - Erstellt / Andert eine neue Evaluationsbedingung fiir einen
Matchcode

- Kommunikationstest - Prift, ob das Gerat per ,sRI0“ (Kommando fiir eine Geréteiden-
tifikation) erreichbar ist

- Save Permanent -> Speichert alle Gerateparameter dauerhaft im Gerat ab

- Free Command - Ausfihren eines frei wahlbaren CoLa Kommandos

Um eine Bausteinaktion (bTriggerOn, bTriggerOff, etc.) auszufiihren, muss zunéachst die ge-
winschte Aktion ausgewahlt werden. Es kann immer nur eine Aktion gleichzeitig ausgefihrt
werden. Um die Aktion auszufiihren, muss der Parameter bRequest mit einer positiven Flan-
ke (Signalwechsel von logisch null auf eins) angetriggert werden. Solange noch keine giltige
Gerateantwort empfangen wurde, wird dies Uber den Parameter bReqBusy signalisiert.

Wenn der Baustein am Ausgangsparameter bReqDone = TRUE signalisiert, wurde die Akti-
on erfolgreich durchgefiihrt. Wurden bei dieser Aktion (z.B. bFreeCommand) Daten vom Ge-
rét angefordert, werden diese in den jeweiligen Datenbereich des instanziierten UDTs (stDa-
ta) kopiert.

Daten die per Triggerbefehl (bTriggerOn, bTriggerOff) oder direkt vom Gerét gesendet wer-
den (z.B. direkter Trigger Uber eine Lichtschranke), werden in der Datenstruktur (Rea-
dingResult.sResult) abgelegt. Der Ausgangsparameter bRdDone zeigt fir einen SPS Zyklus
an, dass neue Daten empfangen wurden. Die vom Gerat gesendeten Daten kdnnen im
SOPAS Ausgabeformat geandert, bzw. angepasst werden (siehe Kapitel 4.6).

4.3 Verhalten im Fehlerfall

Bei einem fehlerhaften Eingabewert oder einer fehlerhaften Eingangsbeschaltung des Bau-
steins wird ein Errorbit (bError) gesetzt und ein Fehlercode (iErrorcode) ausgegeben. In die-
sem Fall wird keine weitere Bearbeitung durchgefiihrt. Die Diagnoseparameter (bError und
iErrorcode) der Routine behalten solange ihren Wert, bis ein neuer Auftrag gestartet wird.

Stand: 27.11.2015 11
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4.4 Timing
4
bRequest _[I
S >
A
bTriggerOn m
)
bReqDone | | I_
>
A
bReqgBusy _I'_ T
A
bErTor
— —_— >

1: Anforderung durch Pos Flanke an bRequest
Die gewinschte Aktion (hier bTriggerOn) muss vorher/zeitgleich ausgewahlt werden. Es darf
nur eine Aktion zeitgleich ausgewahlt werden, sonst wird mit bError = TRUE abgebrochen.

2: Wenn alle Kommandos gesendet sind und alle Antworten empfangen wurden, wird die

Aktion mit bRegDone = TRUE beendet. Wenn die Aktion fehlerhaft verlauft, wird mit bError =
TRUE beendet. Bei Abbruch mit bError enthalt iErrorcode den aufgetretenen Fehler.

Stand: 27.11.2015 12
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4.5 Wertetibergabe

Die mitgelieferte UDT ,SICK_Lector_Data“ beinhaltet Ein- und Ausgabeparameter aller un-
terstiitzten Bausteinaktionen. Die Datenstruktur ist fest vordefiniert und darf, bis auf den letz-
ten Eintrag (ReadingResult.sResult), nicht geandert werden (siehe Kapitel 4.7: Empfangen
von Leseergebnissen > 200 Byte.

AOl

L=
M amne: ISIEK_Lector
Dregcription: Farameter data of d
the Lector dewvice,
Please use a
instance with the
stData input of the
SICK_LECTOR_EIP AQI. LI
tembers: Data Type Size: 500 byte(s)
Mame Data Type Style Dezcription
[=h Matchcode SICK_Matchoode M atchcode parameters
- iatchNumber SINT Decimal b atcheade number [1..9] [INFUT]
—iCodeType SINT ASCI Code type see device documentation. (.0, 'd'= EAN-Code; *'= Don't care)
—iLength INT Decimal Sets the min ahd the max length of the Matcheode. [0..999] (0= Don't care)
[+ sContent STRING7S M atchoode cantent
=1 FreeCaomrmand SICK,_FreeCommand Free Command parameters
[+ sCommand STRING100 Command [SICK CoLa- telegram language]
[+ sResult STRING100 Result of te Fre Command [SICK ColLa- language)
[=h ReadingResult SICK_ReadingResult Fieading result
—iCounter INT Decimal This counter iz incremented if a new reading result has arived
[ sResult STRINGZ200 Reading result data of the device
i
‘ o
Iove g fdowe [ I ok I Cancel | Apply Help

SICK

Stan

d: 27.11.2015

Abbildung 9: Datenstruktur des SICK_Lector_Data UDTs
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4.5.1 Matchcode

Mit Hilfe der Matchcode Aktion hat man die Moéglichkeit eine Evaluationsbedingung neu zu
erstellen, oder eine bereits existierende abzuéndern. Bevor die Matchcode Aktion ausgefihrt
werden kann, missen in der Struktur Matchcode die folgenden Parameter angegeben wer-
den.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
Matchcode. Input SINT Mit der Matchcode Nummer wird der
iMatchNumber Name der Evaluationsbedingung fest-

gelegt (z.B. 1=Matchl, 2=Match2).

Gliltiger Wertbereich:

[1..9]
Matchcode. Input SINT Gewiinschter Code Typ, auf der sich
iCodeType (ASCII) die Evaluationsbedingung

beziehen soll (z.B. 'w’= Datamatrix, ’'s’=
QR-Code, ™ = Beliebiger Code Typ).

Eine Auswahl aller Codetypen siehe
Geratedokumentation.

Gliltiger Wertbereich:

[33..126]

Matchcode. Input INT Minimale und maximale Codelange.
iLength 0 = Beliebige Codelange

Glltiger Wertebereich:

[0..999]

Matchcode. Input STRING Matchcodeinhalt

sContent 75
Tabelle 1: Matchcode Parameter
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45.2 Free Command

Mit Hilfe des freien Kommandos hat man die Mdglichkeit Uber ein giltiges CoLa Kommando
mit dem Gerat zu kommunizieren. Hierfur ist es erforderlich, das Kommando in den Parame-
ter sCommand der Struktur FreeCommand zu hinterlegen. Die Kommandos kénnen der Ge-
ratebeschreibung oder SOPAS-ET entnommen werden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

FreeCommand. Input STRING Frei wahlbares CoLa Kommando

sCommand 100 (Kommandos siehe Geratdokumenta-
tion).

FreeCommand. Output STRING Empfangende Antwort des gesende-

sResult 100 ten ColLa Telegrammes.

Tabelle 2: Free Command Parameter

4.5.3 Reading Result

In dem Datenstring ReadingResult.sResult werden Daten abgelegt, die per Triggerbefehl
(bTriggerOn, bTriggerOff) oder direkt vom Gerat gesendet werden (z.B. direkter Trigger Uber
eine Lichtschranke oder Feldbus). Der Ausgangsparameter bRdDone signalisiert, ob Daten
empfangen wurden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
ReadingResult. Output INT Der Empfangszéhler wird um eins
iCounter inkrementiert, sobald ein neues Le-

seergebnis empfangen wurde.Der
Empfangszahler wird automatisch auf
null zurtickgesetzt, sobald der Wert
32767 uberschritten wird.

Wertebereich:

[0..32767]
ReadingResult. Output STRING Empfangende Antwort auf ein Trig-
sResult 200 gersignal (Uber das SOPAS Ausgabe-

format definierbar).

Die maximale Lange der empfangen-
den Daten betragt 200 Bytes. Kapitel
0 beschreibt dass Vorgehen beim
Empfang von langeren Datentele-
grammen.

Tabelle 3: Reading Result Parameter
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4.6 Triggereinstellungen

Sobald der Lector angetriggert wird, wird ein benutzerdefiniertes Telegram vom Gerét ge-
sendet wird. Dieses Telegram kann im Ausgabeformat unter SOPAS-ET frei konfiguriert
werden.

HSDPAS Engineering Tool oy ] 54
Project  Edit LECTOREZO Professional {not defined) Communication  Wiew  Tools Help
= ~ - =
oloblel <[+ d|a|el=|a| ajale| o] |v] [T[8(0|3(B] of @3]
Froject Tree I Device Catalag | %
a Cnline Image ;I =
a Stored Data Dutput Format 1
[—}-'.J;j Parameker
&) Reading Configuration B
b Increment Configuration p Wizard |
-] Code Config
j.:j Diata Processing
¢ [F] output Contral dll
a Evaluation Conditions
E ﬂatch-code If Good read o
a Filter /Sarter For Output
W Far each code
I Pt 1|z LI
- I ;Length: CL
- [ Application Counters _IL| sTX|Devicel: [SPC = e oy ETX
1 | B i {120 i3
Else
Context Help. Wizards | 2
‘NoRead
m Aubo-Setup
| |
3 Authorized Client a LECTORG20 Professional {not defined) % 192.165.10.11:2111 a online %® synchronized i) Download Immediakely g

Abbildung 10: Beispielkonfiguration des Ausgabeformats in SOPAS-ET

Der Lector kann auf verschiedene Arten getriggert werden.
- Softwaretrigger tber die AOI (bTriggerOn / bTriggerOff)
- Feldbustrigger Gber die AOI (arrControl)

- Hardwaretrigger tUber den Sensorl Eingang des Lectors
- Auto Trigger

Wenn ein Triggerergebnis (Leseergebnis) vom Baustein empfangen wird, wird dies immer
Uber den Ausgangsparameter ,bRdDone® signalisiert.

4.6.1 Trigger tber Kommando

Damit eine Triggerung Uber die SPS erfolgen kann, muss die Triggerquelle zuvor Uber
SOPAS-ET auf ,Kommando® bzw. auf ,Fieldbus® eingestellt werden. Abbildung 11 zeigt, wie
unter dem MenUpunkt ,Objekt Trigger“ der Lector parametriert wird.

- Start mit "SOPAS-Kommando" (bTriggerOn Kommando muss verwendet werden)

- Stop mit "SOPAS-Kommando" (bTriggerOff Kommando muss verwendet werden)
Optional kann das Triggerfenster auch automatisch geschlossen werden, wenn der
Sensor einen Code gelesen hat ,Good Read” oder im Falle eines ,No Reads® nach ei-
nem definierten Timeout (hier 500ms).
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Start/Stop of Dbject Trigger

Skart

Delay I 0 ms ICommand j

Sl optional optional

Delay I 0 ms ICnmmand j
Duration ms

Trigaer echoon [

o

IGood Read LI or M Timer [ Tracking LI

Trigger Distribution

Distribute on IDisabIed vl

Abbildung 11: SOPAS Trigger Einstellungen

4.6.2 Feldbus Trigger

Um das Gerét direkt tber den Feldbus zu triggern, muss die Triggerquelle in SOPAS-ET auf

,Fieldbus® eingestellt werden. Anschlieend kann der Lector getriggert werden, indem das

erste Bit im arrControl Array (arrControl[0].0) gesetzt wird.

- Start, wenn arrControl[0].0 = TRUE

- Stop, wenn arrControl[0].0 = FALSE. Optional kann das Triggerfenster auch automatisch
geschlossen werden, wenn der Sensor einen Code gelesen hat ,Good Read” oder im
Falle eines ,No Reads® nach einem definierten Timeout.

4.7 Empfangen von Leseergebnissen > 200 Byte

Die AOI ist darauf ausgelegt, Leseergebnisse bis zu einer Lange von 200 Bytes zu empfan-
gen. Sollen langere Daten empfangen werden, muss die Routine an der folgenden Stelle
abgeéndert werden:

Anderung in der SICK Lector Data UDT:

In der mitgelieferten UDT (SICK_Lector_Data) muss die Lange des Strings ,ReadingResult.
sResult“ so angepasst werden, dass das zu empfangende Leseergebnis in den Datenbe-
reich der Variablen passt.

[=h ReadingResult SICK_ReadingR ezult Reading result
——iCourter INT Decimal Thig counter is incremented if & new reading result has arived
T shesut STRINGZ00 Fieading r2sult data of the device ]

Abbildung 12: Empfangen von Leseergebnissen > 200 Bytes (Anderung in der UDT)

Die maximale Stringlange ist auf 500 Zeichen begrenzt.
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Parameter Deklara- | Datentyp | Beschreibung
tion
arrinput IN/OUT |SINT[1] [|Verweil3 auf das Input Assembly Array, welches au-
Assembly tomatisch bei der Gerateprojektierung in den Control-
ler Tags angelegt wird.
Beispiel:
arrinputAssembly:= myLector:l.Data
arrOutput IN/OUT |SINT[1] |Verweil3 auf das Output Assembly Array, welches
Assembly automatisch bei der Gerateprojektierung in den Con-
troller Tags angelegt wird.
Beispiel:
arrOutputAssembly:= myLector:O.Data
arrControl IN/OUT |SINT[3] |Control Array zum triggern des Sensors Uber den
Feldbus.
arrControl[0] = Control Byte 1
arrControl[1] = Control Byte 2
arrControl[2] = Status Byte des CM-Protokolls
Beispiel:
Zum Triggern des Sensors Uber den Feldbus, muss
das Bit arrControl[0].0 gesetzt werden. Vorrausset-
zung hierfur ist, dass die Triggerquelle in SOPAS auf
.Feldbustrigger” eingestellt ist.
Die Definition der Control-Bits im Array kbnnen in der
der Betriebanleitung entnommen werden.
iTimeout INPUT | DINT Zeit [ms], nachdem ein Timeout-Fehler ausgelost wird.
iCanID INPUT | INT CAN-ID des anzusprechenden Sensors.
Wenn kein CAN-Netzwerk verwendet wird, ist die
CAN-ID =0.
Der Master bzw. der Multiplexer wird immer mit der
CAN-ID = 0 angesprochen, auch wenn dieser eine
andere CAN-ID zugewiesen ist.
bRequest INPUT |BOOL Positive Flanke:
Ausfuhren der gewahlten Bausteinaktion.
bTriggerOn |INPUT |BOOL Bausteinaktion: Ausfihren eines Geréte Triggers
(Triggerfenster offnen)
bTriggerOff |INPUT |BOOL Bausteinaktion: Ausfihren eines Geréte Triggers

(Triggerfenster schlief3en)

Das vom Geréat gesendet Ergebnis (SOPAS Ausgabe-
format) wird in der Variablen ,ReadingResult.sResult"
der Ubergebenden Datenstruktur (SICK_Lector_Data)
abgelegt.

Stand: 27.11.2015
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Parameter Deklara- | Datentyp | Beschreibung
tion

bMatchcode |INPUT |BOOL Bausteinaktion: Erstellen einer Matchcode Bedingung.
Die Aktion setzt voraus, dass in der Struktur (Match-
code) die im Kapitel 4.5.1 beschriebenen Parameter
angegebenen werden.

bComTest INPUT BOOL Bausteinaktion: Ausfihren eines Kommunikations-
tests.
bRegDone= TRUE:
Kommunikation OK
bRegDone= FALSE:
Kommunikation nicht OK

bSave INPUT |BOOL Bausteinaktion: Permanentes Speichern aller Gerate-

Permanent parameter im Gerat.

bFree INPUT BOOL Bausteinaktion: Ausfiihren eines freien Kommandos.

Command
Die Aktion setzt ein glltiges CoLa-Kommando in der
Datenstruktur (FreeCommand.
sCommand) vorraus (siehe Kapitel 4.5.2).
Die Kommandoantwort steht nach einer erfolgreichen
Ubertragung (bRegDone=TRUE) im Result-String der
Datenstruktur zur Verfigung.

stData IN/OUT |SICK Ubergabe der zugehorigen UDT Struktur

Lector_ | (SICK_Lector_Data), die fur die Parametrierung der
Data Bausteinfunktionen sowie fir das Ablegen des Le-

seergebnisses bendtigt wird.

bRdDone OUTPUT | BOOL Positive Flanke:
Neues Leseergebnis empfangen. Der Inhalt des Le-
seergebnissen kann mit SOPAS-ET konfiguriert wer-
den (siehe Kapitel 4.6).

bReqgDone OUTPUT | BOOL Zeigt an, ob die gewahlte Bausteinaktion fehlerfrei
durchgefuhrt wurde.
TRUE: Bearbeitung abgeschlossen
FALSE: Bearbeitung nicht abgeschlossen

bRegBusy OUTPUT | BOOL Auftrag ist in Bearbeitung.

bError OUTPUT | BOOL Fehler Bit:
0: Kein Fehler
1: Abbruch mit Fehler

iErrorcode OUTPUT | DINT Fehlerstatus (siehe Fehlercodes)
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6 Fehlercodes

Der Parameter iErrorcode enthélt die folgenden Fehlerinformationen:

SICK

Fehlercode

Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_0000

Kein Fehler

Kein Fehler

16#0000_0001

Timeout Fehler

Auftrag konnte innerhalb der gewéhlten
Timeoutzeit nicht ausgefihrt werden

Dies konnte folgende Ursachen haben:

- Gerét ist nicht mit der SPS Verbunden

- CAN-Bus Teilnehmer nicht vorhanden

- Bearbeitungszeit des Kommandos > Time-
out Zeit

16#0000_0002

Interner Bausteinfehler

Interner Bausteinfehler

16#0000_0003

Keine oder mehr als eine
Bausteinaktion angewahlt

Es kann immer nur eine Bausteinfunktion
gleichzeitig ausgefihrt werden

16#0000_0004

Reserviert

Reserviert

16#0000_0005

100 < Free Command
Lange <=0

Ungultige L&nge des freien Kommandos

Gliltiger Wertebereich:
[1...100]

16#0000_0006

Antwort des freien Kom-
mandos > 100 Byte

Die Antwort auf das gesendete freie Kom-
mando ist langer 100 Byte.

16#0000_0007

63 <iCanIiD <0

Ungultige CAN-ID

Gliltiger Wertebereich:
[0..63]

16#0000_0008

Reserviert

Reserviert

16#XXXX_0009

Kommunikationsfehler

Kommunikation zum Gerat kann nicht her-
gestellt werden.

XXXX = Fehlercode des SICK_CCOM_EIP
Bausteins (siehe Bausteindokumentation).

16#00XX_000A

Geratefehler

Es ist ein Geratefehler aufgetreten ('sFA
XX)

XX = Geréatefehler (siehe Geratedokumenta-
tion)

16#0000_000B

Ungultige Kommando-
antwort

Die gewahlte Aktion wurde nicht ausgefuhrt.

Dies kann je nach Aktion die folgenden Ur-

sachen haben:

- Triggereinstellung in der SOPAS Objekt
Trigger Einstellung fehlerhaft

- Gerat befindet sich nicht im ,Run-Mode*

16#0000_000C

16#0000_00OF

Reserviert

Reserviert

Stand: 27.11.2015

20




Technische Information

SICK_LECTOR_EIP
AOI

Fehlercode

Kurzbeschreibung

Beschreibung

16#0000_0010

9 < Match-
code.iMatchNumber < 1

Ungultige Matchode Nummer.

Gliltiger Wertebereich:
[1..9]

16#0000_0011

999 < Matchcode.
iLength< 0

Ungultige Min/Max Lange des Matchcode.

Gliltiger Wertebereich:
[0..999]

16#XXXX_0012

Matchcode / Save Per-
manent wurde nicht aus-
gefuhrt.

Die gewahlte Aktion wurde nicht ausgefihrt.
Das Gerat wurde wieder in den ,RUN-Mode
versetzt.

XXXX = Fehlercode des aufgetretenen Feh-
lers

16#0000_0013

Wechsel in den ,RUN-
Mode*® nicht moglich.

Das Gerat kann nicht zuriick in den ,RUN-
Mode"“ versetzt werden.

Dies konnte folgende Ursache haben:
- Kommandoverarbeitung dauert langer als
die eingestellte Timeout-Zeit der Routine.

16#0000_0014

126 < iCodeType < 33

Ungultiger Code Type. Bitte entnehmen Sie
die Werte fur die Code Typen der Geratebe-
schreibung.

Gliltiger Wertebereich:
[33..126]

16#0000_0015

75 < Matchcode content <
1

Ungultige lange des Matchcode Inhalts.

Gliltiger Wertebereich:
[1..75]

sReadResult.LEN
=-1

Eingehendes Leseergeb-
nis > arrRecord (500

Byte)

Leseergebnis >
sReadResult String (200

Byte)

Das eingehende Leseergebnis ist langer als
das Record-Array (arrRecord), bzw. grof3er
als der sReadResult String.

Die AOI kann Leseergebnisse bis zu einer
GroRRe von 200 Byte empfangen. Zum emp-
fangen von Leserergebnissen gréf3er 200
Byte siehe Kapitel 4.7.
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7 Beispiel

SICK

Abbildung 13 zeigt eine Beispielbeschaltung der SICK_LECTOR_EIP AQOI. Da sich das Ge-
réat nicht in einem CAN-Netzwerk befindet, wird als CAN-ID eine null eingetragen. Die Input

Assembly und die Output Assembly des Geréats werden direkt mit der Routine verknUpft.

Programmaufruf:

E] MainProgram - MainRoutine

=101

EEEEE R

Fieldbus trigger
bFieldbusTrigger arrControlBytes[0].0
—3E
Call Lectar A0
——————=ICK_LECTOR_EIP
1

SICK_LECTOR_EIP thLector [ HbRDDane »—

arrOutputdssembly  SICK_LECTOR:O Data

arrinputazsembly SICK_LECTOR: Data H bRegDone —

arriControl arrControlBytes

iTirmeout 5000 € i bRegBusy »—

iCaniD 0e

hRequest hStart HCbError —
0

bTriggeron 0«

bTriggeroff 0«

htdatchCocde 0+

hSavePermanent 0+

bComTest 0&

bFreeCommand 0e

iErrorcode 1 E#0000_0000

stData LectarData

(End)

MainRoutine

i inProcrarm

4

| v

[

3

Abbildung 13: Beispielbeschaltung der SICK_LECTOR_EIP AOI
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7.1 Feldbus Trigger

Der Lector kann direkt Gber das Bit (arrControl[0].0) im Control-Array getriggert werden. Der
Baustein empfangt alle Leseergebnisse, unabhangig der gewahlten Triggerquelle (Feldbus,
Kommando, Sensorl etc.).

Start/Stop of Dbject Trigger

e ——t e —
A a3 E b
Trigger delay ITime controlled vl
| A, Stark bee IFieIdbus input LI a, Start delay I 0 ms

B. Stop by ITrigger SOLFCE vi ar IGood Read LI ar INot defined LI b. Stop delay I 0 ms
Reading gate on | Reading gate off |

Abbildung 14: Triggereinstellung des Lectors in SOPAS-ET

Der Ausgangsparameter bRdDone zeigt fir einen SPS Zyklus an, dass neue Daten empfan-
gen wurden. Die vom Gerat gesendeten Daten kdnnen im SOPAS Ausgabeformat geéndert,
bzw. angepasst werden (siehe Kapitel 4.6). Das Triggerergebnis wird in der Variablen Rea-
dingResult.sResult der bergebenden Datenstruktur (stData) angezeigt.

# Program Tags - MainProgram = |EI|5|
Scope: IC{,MainF’rngram vl Show: I."-‘-.II Tags vl I . vl
Mame -a|e | Value €| Shle Diata Type = o
bStart 1|Decimal |BOOL =
[=l-LectarData f...1 SICK_Lector %
[+-LectorD ata. Matcheode foaad SICK_Matchoode =
(5]
[FH-LectarD ata. FreeCommand [ SICK._FreeCaornrn:
[=I-LectorD ata ReadingR esult [ SICK_ReadingRe
[+|-LectarD ata. ReadingResult iCaunter 1 |(Decimal [IMT
[F-LectorD ata BeadingR esult. sResult '$023ICK Test Code$03d! STRING200
4 [ * |\ Monitor Tags £ Edit Tags 7 KX | 3|

Abbildung 15: Anzeige des Triggerergebnisses
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7.2 Matchcode andern/anlegen

Um eine neue Matchcode Evaluationsbedingung anzulegen bzw. eine existierende zu an-
dern missen zunachst die erforderlichen Parameterwerte in der tbergebenden Datenstruk-
tur (stData) angegeben werden.

iMatchNumber: Matchcode Nummer (hier: Matchb5)
iCodeType: Code Typ (“*“= Alle Code Typen)
iLength Min / Max Lange des Matchcodes (hier: 20 Zeichen)
sContent: Codeinhalt (hier: ,12345*)
# Program Tags - MainProgram = |EI|5|
Scope: I[:E;Mainplogram vl Sho: I-"'«”TBQS '”V- 'I
MHame =1 ) * | Shyle Data Type =t f]i
bStart 0|Decimal  |BOOL -
[=-LectorD ata [ SICK_Lectar -cé;
@-LectmData.Matchcode [ SICK,_Matchoode =
[ LectarD ata Matcheode. it atchM umber 5 |Decimal  |[SIMT ”
[+-LectorD ata Matcheode. iCode T ype v LASC SIMNT
[F-LectarD ata. M atcheade. Length 20 [Decimal  [INT
[+-LectorD ata Matcheode. sContent '12345%! STRIMNGTS
-LectnrData.FreeEommand Ioad SICK_FreeComma
-LectnlData.HeadingHesuIt Teuad SICK_ReadingRe:
< [ ¥ ]\ Monitor Tags £ Edit Tags / 4] | 3|

Abbildung 16: Machcode Parameter

Die Matchcode Aktion bMatchcode wird ausgefiihrt, sobald das Bit bRequest mit einer positi-
ven Flanke angetriggert wird.

Zall Lectar &1
———=lCH_LECTOR_EIP
SICK_LECTOR_EIP fhlLector |Z| —C bRODone —
arroutputAssembly  SICK_LECTOR.O Data
arrinput&ssembly SICH_LECTOR: . Data hReqghone d
arrControl arrCortrolBytes
iTimeoLt 3000 &« | hReqBusy —
iCaniCy 0«
I'mequest T I —ChError —
1
bTriggeron 0«
i ff [
bhdstchCode 1 &
b=avePermaneri 0+«
hiZomTest 0+«
bFreeCommand 0«
iErrorcode 1620000 _0000 <
tData LectarData

Abbildung 17: Matchcode Aktion starten
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Die Matchcodeaktion ist abgeschlossen sobald das Bit bRegDone = TRUE signalisiert. In
diesem Beispiel wird auf das Gerat die folgende Evaluationsbedingung angelegt.

Match code condition x|

Condition bype: IMatch—Cnde Zondition ;I
Tarme: IMatchS
Condition state: Code related

~Code content:

12345

f+ ‘Wildcards (7 and *)

=
=

(" Reqgular expression

~Code length:

[~ Don't care

~Code bvpe:

ICodabar - I [ Don't care

~Code validity

f+ Match only valid codes € Makch all codes

~Restrict bo devices with ID

I [ Don't care

[~ Invert condition

[~ Deactivate condition I.ﬁ.s "Falze" ;I

oK | Zancel |

Abbildung 18: Angelegte Evaluationsbedingung
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