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Funitionsbaustein SICK

1 Zu diesem Dokument

Bitte lesen Sie dieses Kapitel sorgfaltig, bevor Sie mit dieser Betriebsanleitung und den SICK
RFH6XX Funktionsbaustein arbeiten.

Technische Information

1.1 Funktion dieses Dokuments

Diese Betriebsanleitung beschreibt den Umgang mit dem SICK RFH6XX PN CP Funktions-
baustein. Sie leitet das technische Personal des Maschinenherstellers bzw. Maschinenbe-
treibers zur Projektierung und Inbetriebnahme des Funktionsbausteins an.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an fachkundiges Personal wie z.B. Techniker oder Inge-
nieure.
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2 Allgemeines

Der Funktionsbaustein ,SICK RFH6XX PN CP* wird zur Kommunikation zwischen einer
SIMATIC Steuerung und einem SICK RFH6XX RFID Gerét verwendet.

Die folgende Abbildung zeigt die Darstellung des Funktionsbausteins in der Funktionsplan-
Ansicht (FUP).

¥B73
BFH&X RFID
function block

"SICE RFHEXX PN CP"
_ . —EN
.. =—{CPLATAL TH

CTLATA
_ . = OTT
.. =—{CAN_ID
_ . = TOUT
.. —{START_REQ
.. =—{TRIG_ON
.. =—{TREIG_OFF
.. =MD _TAG
.. =—{WE_TAG
.. = INVENTOET

LOCE_
.. == BLOCE

STAT FD_DONE |~ |
.. —{QUIET

REQ _DONE|- |
.. =—{COM TEST
REQ_BUSTL. |

FREE_
. . = COMMANT: EREORL
.. = BESET EREORCODE |— |

—DALTA ENO -

Abbildung 1: SICK RFH6XX PN CP Funktionsbaustein

Bausteinfunktionalitaten:

- Senden eines Trigger Befehls (CoLa' Kommando) liber die SPS

- Empfang von Leseergebnissen (im SOPAS-ET" Ausgabeformat definiert)

- Lesen und Schreiben von Transponder-Inhalten

- Ausfihren eines Inventory-Befehls (Anzeige aller Transpondern im Lesefeld)
- Permanentes sperren von Transponder Blocken

- Ausfiihren eines Kommunikationstests

- Kommunikation Uber frei wéahlbare CoLa Kommandos (CoLa-A Protokoll)

- Ansprechen von Geréten, die untereinander via CAN-Bus kommunizieren

f. Die Command Language (CoLa) ist ein internes SICK Protokoll zur Kommunikation mit SOPAS-Geraten
' SOPAS-ET ist ein Engineering Tool zum parametrieren von SICK Sensoren
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3 Hardwarekonfiguration

3.1 Unterstutzte SPS-Steuerungen

Der Funktionsbaustein darf nur mit Simatic S7-Steuerungen der 300er Familie betrieben
werden. Es werden nur Steuerungen unterstitzt, die die verwendete Feldbusschnittstelle
integriert haben. Die Kommunikation tber einen Kommunikationsprozessor wird von diesem
Baustein nicht unterstitzt.

3.2 Unterstlitzte Feldbus Gateways / Sensoren

Der SICK Sensor kommuniziert Uber einen Feldbus (Profibus/Profinet) mit der Steuerung.
Sollte der Sensor die oben genannten Feldbusse nicht unterstiitzen, kénnen Gateway-
Module eingesetzt werden.

Folgenden Gateways werden vom Funktionsbaustein unterstitzt:

- CDM 425 (Profinet), ab Firmware Version V3.31

- CDF 600 (Profibus), ab Firmware Version V1.15

- CDM 420 inkl. CMF400 Profibus Modul, ab Firmware Version V1.100

Notwendige RFH Firmware Version:
- RFH6xx, ab Firmware Version V1.31

3.3 Konfiguration in Step7

Bevor der Funktionsbaustein verwendet werden kann, muss in der Step7 Hardwarekonfigu-
ration der RFH entsprechend projektiert werden. Hierfir muss die entsprechende Gera-
testammdatei (GSD-Datei) in die Step7 Hardwarebibliothek importiert werden.

Der Funktionsbaustein ist speziell fir den Handshake-Mode (Confirmed Messaging Protocol)
ausgelegt. Bitte nur HS-Module mit einer Lange zwischen 8...128 Bytes verwenden. Die
verwendeten Adressen dirfen im Peripheriebereich oder auf3erhalb projektiert werden. Eine
Adresszuweisung auf Peripheriebereiche, denen ein Teilprozessabbild mit OB6x-Anbindung
(Taktsynchronalarme) zugeordnet ist, darf nicht verwendet werden.
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3.3.1 Hardwarekonfiguration
Abbildung 2 zeigt eine Beispielkonfiguration mit einem CDM425 Profinet Gateway.

T SIMATIC 300(1) (Configuration) - COLA_PN_CP: =]
== [0] UR
1 -
2 CPU 315-2PN/DP = (1) cor R
XT MEDA —
M2 P
Eedar) Poi ¥
M2 A2 Poii 2
3
4 CP 343-1 Advanced
XF AT
X1 P7 Port T — )
o BT Ethernet[1]: PROFINET-I0-System [100)
M2erA o T
M2A2A Lo 2
5 -

-
.| | 3

:Iﬂ (1] COMd425

Slat Module Order number | address G address Diagnostic address: Comment |

7 | COWIES TOIE4EE 4657~
K1 ||| Comars andshate i 7 S
KA s S

INPUT [HS] - 20 bytes 13
OUTPUT [HS)- 20 bytes 019

mummhw|l\3|—t

Abbildung 2: Step7 Hardwarekonfiguration

Bitte beachten Sie, dass die E/A-Adressen des CP-Moduls nicht mit den E/A-Adressen der
CPU identisch sind, da das CP-Modul einen eigenen Adressbereich besitzt. Aus diesem
Grund ist es nicht moglich direkt aus dem S7-Programm mit dem Profinet-Teilnehmer zu
kommunizieren.

Der Zugriff auf den kompletten E/A-Bereich des CP-Moduls (hier die Teilnehmer SICK
CDM425 und Siemens ET200S) wird Uber die Funktionen FC11 (PNIO_SEND) und FC12
(PNIO_RECV) realisiert. Diese Funktionen erstellen ein konsistentes E/A-Abbild aller am CP-
Modul angeschlossen Geréte.

Um die Siemens FCs zu nutzten, ist es notwendig, dass die projektieren E/A-Bereiche der
angeschlossenen Peripherie zusammenhangend konfiguriert sind und bei Adresse 0 an-
fangen.

3.3.2 Zugriff auf den E/A-Bereich

Der E/A-Bereich der angeschlossenen Teilnehmer sollte jeden SPS-Zyklus ausgelesen bzw.
beschrieben werden. In diesem Beispiel werden die Funktionen FC11/FC12 zyklisch im OB1
aufgerufen.

Die Funktion FC12 (PNIO_RECV) muss wie folgt parametriert werden:
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CPLADDR: Hardwareadresse des projektieren CP-Moduls (siehe Abbildung 4)
MODE: 0 = 10-Controller Mode
LEN: Bytelange aller Eingangsdaten ab Adresse 0.

CDM425 (0..19) = 20 Byte

ET200S (20..23) = 4 Byte

Insgesamt = 24 Byte

RECV: Pointer auf einen Datenbereich (DB) wo die eingehenden Daten gespeichet
werden sollen.
IOPS: Pointer auf einen Datenbereich (DB) wo der IOPS (10O Producer Status) ge-

speichert werden soll. Die Lange des Datenbereichs fir die IOPS Daten muss
LEN /8 (24/8= 3 Byte) lang sein.

Netxmrk 2 : RECEIVE DATA

Deceive the whole CP-FN data wia FCLE

FCl1z2
PNIO RECEIVE
"PNIO_RECW"

PFDBZ_DBXS
.. —{EHN z.0
10
WHLEFLF4 == CPLADD'R producer
status
Eflego —{MODE PD_OUT /8
"PHIO_
24 — LEN DATAE CR".
IOPS Tops
PEDBZ _DBX0
-0 H50_0
Process NDE|="RECY NDR"
data input
"PNIO_ H50_1
DATA CR". "RECY_
D IN — BECY EREOR|—Eyror"
HW5Z

"RECY
STATUS mzrtartus"

HL0_Z
CHECE_| "RECY
I0OPE=T0PE"
HW54

"RECY_
ADD_THFO(—addInfao"

ENO |

Abbildung 3: Aufruf FC12 (PNIO_RECV) im OB1
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Abbildung 4 zeigt, wo man die Hardwareadresse des projektierten CP-Moduls in der Simatic
Hardwarekonfiguration finden kann.

Technische Information

= (0] UR
1 -
j; E;?/;; S 2PNIDP Fcow| [ Fiaezoos
X2 B0 000
o) Por 7 2
xaA2 Poit 2
3
i F CP 3431 Advanced Properties - CP 343-1 Advanced - (R0/54) x|
X1 58T
X7 7 E ok 7 1 Uzers | Symbals: I DS Parameters FTF I Diagnostics
X2 4 Pwio7 General Addieszes | Optiars I Time-af-Day 5 pnchranization I IP Acess Protection
x2pra [ Por i ~Inputs
X2P2AR ] Fox2
2 I m

Start: Length: 16 [~ System default
WH16#1FA
1] |
— Dutput

0w
Slat | I odule | Order numnber Stat: 500 Length: 16 I™ | Systemn default

[1]

Abbildung 4: Hardwareadresse des projektierten CP-Moduls
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Die Funktion FC11 (PNIO_SEND) muss wie folgt parametriert werden:

CPLADDR:
MODE:
LEN:

SEND:

IOCS:

Stand: 29.04.2014

Hardwareadresse des projektieren CP-Moduls (siehe Abbildung 4)

0 = 10-Controller Mode

Bytelange aller Ausgangsdaten ab Adresse O.

CDM425 (0..19) = 20 Byte

ET200S (20..23) = 4 Byte

Insgesamt = 24 Byte

Pointer auf einen Datenbereich (DB) wo die zu schreibenden Ausgangsdaten
gespeichert sind.

Pointer auf einen Datenbereich (DB) wo der IOCS (IO Consumer Status) ge-
speichert werden soll. Die Lange des Datenbereichs fur die IOCS Daten muss
LEN /8 (24/8=3 Byte) lang sein.

Network 3 : SEND DATA

Send the whole CP-PN data wia FCI11

FC1ll

PNIO SEND
"PNIO_SEND"
PFDEZ . DBX4
.. —EN 8.0
I0
Wile§1F4 —{ CPLADDE ConFumer
status
E#leg0 —HODE PD_IN /&
"PNIO_
z4 — LEN DATL CR".
IOCS Tocs
PFDBZ _DBXZ
4.0 H&D. 0
Process "SEND_
data DOME —Done"
cutput
"PNIO_ H60D.1
DATA CP". "SEND_

PD_OUT —{SEHD ERROR|—Error"

HNeZ
"SEND_
STATUS mgrtarus"

H50_Z
CHECE | "3END
IOCS |=TOCsE"

ENO -

Abbildung 5: Aufruf FC11 (PNIO_SEND) im OB1
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4 Bausteinbeschreibung

Der Funktionsbaustein ist ein asynchron arbeitender FB, d. h. die Bearbeitung erstreckt sich
Uber mehrere FB-Aufrufe. Dies setzt voraus, dass der Baustein zyklisch im Anwenderpro-
gramm aufgerufen wird.

Der RFH Baustein kapselt den Funktionsbaustein ,SICK CCOM PN CP“ (FB14), der die

Kommunikation zwischen SPS und Sensor ermdglich. Der FC10 (SICK COLA ACCESS)
wird intern zur Interpretation der CoLa-Telegramme verwendet.

4.1 Bausteinspezifikationen

Bausteinnummer: FB73

Bausteinname: SICK RFH6XX PN CP

Version: 2.1

Aufgerufene Bausteine: SFC20 (BLKMOV)
SFB4 (TON)

FB14 (SICK CCOM PN CP)
FC10 (SICK COLA ACCESS)

Verwendete Datenbausteine: DB73 (SICK RFH DATA)
Bausteinaufruf: Zyklisch

Verwendete Merker: keine

Verwendete Zahler: keine

Verwendetet Register: AR1, AR2 (fUr Multiinstanzaufruf)
Muliinstanzfahig: ja

Erstellsprache: Step7-AWL

Step7 Version: Simatic Step7 V5.5

Die im Funktionsbaustein verwendeten Systemfunktionen (SFCs) mussen auf der jeweils
verwendeten Steuerung vorhanden sein.

Beim &ndern von Bausteinnummern mussen die entsprechenden Aufrufe im SICK RFH6XX
PN CP Baustein aktualisiert werden.
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4.2 Arbeitsweise

Um den RFH Baustein einsetzen zu kdnnen, mussen zunéchst die folgenden Kommunikati-
onsparameter angegeben werden:

CPDATA IN: Pointer auf die Eingangsdaten des Sensors/Gateways. Die Eingangsdaten
mussen vorher mit der Funktion FC12 (PNIO_RECYV) abgeholt werden.

CPDATA OUT: Pointer auf die Ausgangsdaten des Sensors/Gateways. Die Ausgangsdaten
mussen mit der Funktion FC12 (PNIO_SEND) zum Gerat tbertragen werden.

DATA: Der zum Funktionsbaustein gehtérende Datenbaustein (DB73) beinhaltet Ein- und
Ausgabeparameter der unterstiitzten Bausteinaktionen. Der Datenbaustein muss dem Ein-
gangsparameter ,DATA" des Funktionsbausteins bergeben werden.

Ausfuhrbare Bausteinfunktionen:

- Trigger on - Offnet das Lesetor des Gerates per CoLa Kommando

- Trigger off —> Schliel3t das Lesetor des Gerétes per CoLa Kommando

- Read Tag -> Auslesen von Transponderdaten

- Write Tag -> Schreiben von Transponderdaten

- Inventory -> Die Inventory Aktion sucht im Lesebereich des RFHs nach akti-
ven Transpondern und gibt deren UIDs zurlck.

- Lock Block - Permanentes sperren eines gewahlten Transponderblocks

- Stay Quiet - Stummschalten eines im Feld befindenden RFID-Tags.

- Kommunikationstest - Prift, ob das Gerat per ,sRI0“ Kommando erreichbar ist

- Free Command - Ausfiihren eines frei wahlbaren CoLa Kommandos

- Reset - Reset der Kommunikation

Um eine Bausteinaktion (TRIG_ON, RD_TAG, etc.) auszufiihren, muss zunachst die ge-
winschte Aktion ausgewahlt werden. Es kann immer nur eine Aktion gleichzeitig ausgefuhrt
werden. Um die Aktion auszufiihren, muss der Parameter START_REQ mit einer positiven
Flanke (Signalwechsel von logisch null auf eins) angetriggert werden. Solange noch keine
gultige Gerateantwort empfangen wurde, wird dies tber den Parameter REQ_BUSY signali-
siert.

Wenn der Baustein am Ausgangsparameter REQ _DONE = TRUE signalisiert, wurde die
Aktion erfolgreich durchgefuhrt. Wurden bei dieser Aktion (z.B. RD_TAG) Daten vom Gerat
angefordert, werden diese in den jeweiligen Datenbereich des zugehérigen Nutzdatenbau-
steins (DATA) kopiert.

Daten die per Triggerbefehl (TRIG_ON, TRIG_OFF) oder direkt vom Gerat gesendet werden
(z.B. direkter Trigger tber eine Lichtschranke), werden in den Datenbaustein (ReadingRe-
sult.arrResult) abgelegt. Der Ausgangsparameter RD_DONE zeigt fur einen SPS Zyklus an,
dass neue Daten empfangen wurden. Die vom Geréat gesendeten Daten kénnen im SOPAS
Ausgabeformat geandert, bzw. angepasst werden.

Stand: 29.04.2014 11
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Output Format #1

BENEN*!

STX
[ix2

If Good read

For each code

Y4 %|r:-?|‘

oID

ar =

Else

ETX
ek

|HORead
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4.3 Verhalten im Fehlerfall

Bei einem fehlerhaften Eingabewert oder einer fehlerhaften Eingangsbeschaltung des FBs,
wird ein Errorbit (ERROR) gesetzt und ein Fehlercode (ERRORCODE) ausgegeben. In die-
sem Fall wird keine weitere Bearbeitung durchgefiihrt. Die Diagnoseparameter (ERROR,
ERRORCODE) des FBs behalten solange ihren Wert, bis ein neuer Auftrag gestartet wird.

Uber das RESET Bit ist es moglich, die Kommunikation zwischen dem Sensor und der SPS
zurlickzusetzen. Der Reset-Befehl wird ausgefihrt, sobald das RESET Bit vorgewahlt und
das START_REQ Bit mit einer positiven Flanke (Signalwechsel von null auf eins) angetrig-
gert wird. Das REQ_BUSY Bit signalisiert, dass der Befehl bearbeitet wird. Ist die Reset-
Routine abgeschlossen, wird das REQ_DONE Bit gesetzt.

Durch das Rucksetzen werden folgende Aktionen ausgefihrt:

- Rucksetzen der Counter vom Confirmed Messaging Protokoll (Geratekommunikation)
- Rucksetzen aller Fehlermeldungen

4.4 Timing
A

START_REQ ﬂ

RD _Tag

v

v

REQ_DONE

v

REQ_BUSY

v

-------------

ERROR H

v

Abbildung 7: Timing Diagramm

1: Anforderung durch Pos Flanke an START_REQ
Die gewlnschte Aktion (hier RD_Tag) muss vorher/zeitgleich ausgewahlt werden. Es darf
nur eine Aktion zeitgleich ausgewahlt werden, sonst wird mit ,ERROR" abgebrochen.

2: Wenn alle Kommandos gesendet sind und alle Antworten empfangen wurden, wird die

Aktion mit ,REQ_Done" beendet. Wenn die Aktion fehlerhaft verlauft, wird mit ,ERROR"
beendet. Bei Abbruch mit ,ERROR" enthalt ,ERRORCODE" den aufgetretenen Fehler.
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4.5 Wertelibergabe

Der mitgelieferte Datenbaustein ,SICK RFH DATA® (DB73) beinhaltet Ein- und Ausgabepa-
rameter aller unterstutzten Bausteinaktionen. Der Datenbaustein kann je nach Anwender-
programm umbenannt werden. Die Datenstruktur ist fest vordefiniert und darf, bis auf den
letzten Eintrag (ReadingResult.arrResult), nicht geandert werden (siehe Kapitel 4.6: Emp-
fangen von Leseergebnissen > 200 Byte).

Type Initial walue
0. STRUCT
+0.0| |Mode STRUCT -- MODE --
+0.0 bMode E0OL FALSE l: Use a fixed UID | 0: Use the UID of the transponder in the field (IN}
+2.0 arrUID ARDAT[L1..2] If bMode=1l, this UID will be used for a Read /Write/Lock/Stay quit job (INSOUT)
*1.0 ETTE
=10.0 END» STRUCT
+10.0| |iLockElock INT a Humber of the block that should be locked (IN)
+1z2. 0| [Inventory STRUCT —-- INVENTORY --
+0.0 iNumPetTags INT a Number of returned transponders (0UT)
tz.0 arrTagInfo ARBAY[1..5] Max. & transponder (00T}
*0.0 STRUCT
+0.0 nError EYTE BfLef0 Error code (0UT)
+1.0 nRSsT ETTE Bf1lef0 BE8T B¥ walue (0UT)
+Z.0 nDEFID ETTE Bf1lef0 DSFID (0UT)
+4.0 arrUIl ARRAT[1..8] UIL {0UT)
*1.0 ETTE
=lz.0 END» STRUCT
=6Z.0 END_STRUCT
+74.0| |ReadTag STRUCT —— READ TAG —-
+0.0 iZtartBlock INT a Mumber of the first bhlock that should be read (TN}
tZ.0 iNumBlocks INT a Humber of blocks that should be read (IN)
t4.0 ilatalength INT a Content length in bytes (0UT)
+6.0 arrData ARRAT[1..128] Data to be read (0UT)
*1.0 ETTE
=1l34.0 END» STRUCT
+Z05.0| |TriteTag STRUCT —— WRITE T&GF --
+0.0 iZcartBlock INT o Muwber of the first block that should be written (IN)
tZ.0 iNumBlocks INT a Humber of blocks that should be written (IN)
+4.0 iBlockSize INT 4 Elock size in bytes (IN)
+6.0 arrData ARRAT[1..128] Data to be write (IN)
*1.0 ETTE
=1l34.0 END» STRUCT
+34Z2_ 0 [FreeCoummand STRUCT —-- FREE COMMAND --
+0.0 iCommandLength [INT o Byte length of the free command (IN}
+2.0 arrCoumand ARPAY[1..100] Command (SICE Cola-i protocol without [STH]/[ETH] framing)
*1.0 CHAR
+10z.0 iResultLength INT a Byte length of the free command result (0UT)
+104.0 arrBesult ARBAT[L1..100] Result (SICKE CoLi-A protocol) (0UT)
*1.0 CHAR
=E04.0 END» STRUCT
+546.0| [ReadingResult STRUCT —- READING RESULT --
+0.0 nCounter EBYTE BElego This counter is incremented if a new reading result has arrived (0UT)
+z.0 iLength INT ] Eyta length of the reading result (OUT})
+4.0 arrResult ARBAY[1..Z00] Beading result data (0UT)
*1.0 CHAR
=E04.0 END» STRUCT
=7&0.0 END» STERUCT

Stand: 29.04.2014

Abbildung 8: Struktur des SICK RFH DATA Nutzdaten DBs
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45.1 Mode

Der RFH kann immer nur mit einem Transponder gleichzeitig kommunizieren. Aus diesem
Grund werden Lese- und Schreibbefehle immer adressiert ausgefihrt. Zum ldentifizieren des
Transponders verwendet der FB die UID (Unique Identifier).

Um zu bestimmen, mit welcher Transponder UID kommuniziert werden soll, unterstitzt der
Funktionsbaustein zwei Modi:

Mode 1: Es wird immer mit dem Transponder kommuniziert, der sich aktuell im Lesefeld
befindet. Dieser Modus kann nur eingesetzt werden, wenn sich genau ein Tag im
Feld befindet.

Mode 2: Es wird eine, vom Anwender definierte Transponder-UID zur Kommunikation ver-

wendet.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

Mode.bMode Input BOOL Adressierungsmodus
FALSE: Mode 1 aktiv
TRUE: Mode 2 aktiv

Mode.arrUID Input/Output | INT Transponder Identifikation (UID)
Im Mode 1 wird die UID automatisch aus-
gelesen

Tabelle 1: Mode Parameter

Stand: 29.04.2014 15
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Mit Hilfe der Lock Block Aktion hat man die Mdoglichkeit einen beliebigen Block auf dem RFID
Tag gegen Wiederbeschreiben zu schiitzen. Die Blocknummer gibt man tUber den Parameter
iLockBlock an, bevor man die Funktionsbaustein-Aktion ausfihrt. Die Aktion sperrt den ge-
wahlten block permanent. Ein entsperren ist nicht mdglich.

Parameter

Deklaration

Datentyp

Beschreibung

iLockBlock

INPUT

INT

Nummer des Blocks, der gegen Wie-
derbeschreiben geschiitzt werden
soll.

4.5.3 Inventory

Die Inventory Aktion sucht im Empfangsbereich des Sensors nach aktiven Transpondern.
Fur jeden erkannten Transponder (max. 5 Transponder) stellt der FB die folgenden Informa-

tionen zur Verfigung.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
Inventory. Output INT Anzahl der erkannten Transponder
iNumRetTags
Inventory. Output BYTE Transponder Errorcode (siehe RFH
arrTaginfo[ ].nError Betriebsanleitung)
Inventory. Output BYTE RSSI (Signalstéarke des erkannten
arrTaginfo[ ].nRSSI Transponders)
Inventory. Output BYTE DSFID der erkannten Transponder
arrTaglnfo[ ].nDSFID
Inventory. Output ARRAY | UID der erkannten Transponder im
arrTaginfo[ J.arrUID [1..8] HEX-Format

OF BYTE

Stand: 29.04.2014
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4.5.4 Read Tag

Die Read Tag Aktion liest einen definierten Datenbereich eines Tags aus. Die Aktion ist im-
mer nur auf einen Tag anwendbar. Mit welchem Transponder kommuniziert werden soll, ist
vom gewahlten Modus abhéngig (siehe Kapitel 4.5.1).

Vor jedem Lesevorgang muss angegeben werden welche Blocke auf dem Transponder aus-
gelesen werden sollen. Nach einem erfolgreichen Lesevorgang wird die Bytelange der gele-
senen Daten, sowie die Nutzdaten im Nutzdaten DB abgelegt.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
ReadTag. Input INT Blocknummer, bei dem der Lesevor-
iStartBlock gang gestartet werden soll
ReadTag. Input INT Anzahl der Blocke die ausgelesen wer-
iNumBlocks den sollen
ReadTag. Output INT Lange des gelesenen Inhalts in Byte
iDataLength
ReadTag.arrData Output ARRAY Inhalt der gelesenen Blocke

[1..128]

OF BYTE

Tabelle 2: Read Tag Parameter

4.5.5 Write Tag

Die Write Tag Funktion schreibt auf einen definierten Datenbereich eines Tags. Die Aktion ist
immer nur auf einen Tag anwendbar. Mit welchem Transponder kommuniziert werden soll,
ist vom gewahlten Modus abhangig (siehe Kapitel 4.5.1).

Vor jeden Schreibevorgang muss angegeben werden, ab welchem Block der Schreibbefehl
startet und wie viele Blocke geschrieben werden sollen. Da die Blocklange eines Transpon-
ders sich je nach Tag-Typ @ndern kann, muss diese ebenfalls mit angegeben werden (siehe
Informationen des Tag-Herstellers).

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
WriteTag. Input INT Blocknummer, bei den der Schreibe-
iStartBlock vorgang gestartet werden soll
WriteTag. Input INT Anzahl der Blocke die geschrieben
iNumBlocks werden sollen.
WriteTag. Input INT BytegrofR3e eines Blocks
iBlockSize

Glltiger Wertebereich:

[4,8,12,16,...]
WriteTag.arrData Input ARRAY | Daten die in die Transponderblocke

[1..128] | geschrieben werden sollen.
OF BYTE

Tabelle 3: Write Tag Parameter

Stand: 29.04.2014 17
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4.5.6 Free Command

Mit Hilfe des freien Kommandos hat man die Mdglichkeit tber ein giltiges CoLa Kommando
mit dem RFH zu kommunizieren. Hierfir ist es erforderlich, das Kommando in dem Parame-
ter ,arrCommand® der Struktur ,FreeCommand® zu hinterlegen. Die Zeichenlange des zu
Ubertragenden Kommandos wird in den Parameter ,iCommandLength® geschrieben. Die
Kommandos kdnnen der Gerétebeschreibung oder SOPAS-ET entnommen werden.

RFH6xx PN CP
Funktionsbaustein

SICK

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung
FreeCommand. Input INT Zeichenlange des zu lUbertragenden
iCommandLength ColLa Kommandos.
Gliltiger Wertebereich
[1..100]
FreeCommand. Input ARRAY Frei wahlbares CoLa Kommando
arrCommand [1..100] (Kommandos siehe Geratdokumenta-
OF CHAR | tion).
FreeCommand. Output INT Bytelange des empfangenden ColLa
iResultLength Telegramms.
FreeCommand. Output ARRAY Empfangende Antwort des gesende-
arrResult [1..100] ten CoLa Telegrammes.
OF CHAR

Tabelle 4: Free Command Parameter

4.5.7 Reading Result

In dem Array ,ReadingResult.arrResult® werden Daten abgelegt, die per Triggerbefehl
(TRIG_ON, TRIG_OFF) oder direkt vom Gerat gesendet werden (z.B. direkter Trigger Uber
eine Lichtschranke). Der Ausgangsparameter RD_DONE signalisiert, ob Daten empfangen

wurden.

Parameter Deklaration | Datentyp | Beschreibung

ReadingResult. Output BYTE Der Empfangszahler wird um eins

nCounter inkrementiert, sobald ein neues Le-
seergebnis empfangen wurde.
Wertebereich:
[0x00..0xFF]

ReadingResult. Output INT Bytelange des empfangenden Le-

iLength seergebnisses.

ReadingResult. Output ARRAY Empfangende Antwort auf ein Trig-

arrResult [1..200] gersignal (Uber das SOPAS Ausgabe-

OF BYTE | format definierbar).

Die maximale Lange der empfangen-
den Daten betragt 200 Bytes. Kapitel
4.6 beschreibt dass Vorgehen beim
Empfang von langeren Datentele-
grammen.

Stand: 29.04.2014
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4.6 Empfangen von Leseergebnissen > 200 Byte

Der Funktionsbaustein ist darauf ausgelegt, Leseergebnisse bis zu einer Lange von 200
Bytes zu empfangen. Sollen langere Daten empfangen werden, muss der Funktionsbaustein
an den folgenden Stellen abgeéandert werden:

Anderung im SICK RFH DATA Datenbaustein:

Im mitgelieferten Nutzdatenbaustein (DB73) muss die Lange des Array ,ReadingResult.
arrResult* so angepasst werden, dass das zu empfangende Leseergebnis in den Datenbe-
reich der Variablen passt.

+4E5.0 |ReadingResult. STRUCT -- READING RESULT --
+0.0 nCounter EYTE BEleg0 Thiz counter is incremented if a new reading result has arriwved (0UT)
t+z.0 iLength INT 1] Evte length of the reading result (0UT)
+4.0 arrlesult ARRBAY[1..Z00] Leading result data (07T}
*1.0 CHAEL.
=za4.0| | END_STRUCT

Abbildung 9: Empfangen von Leseergebnissen > 200 Bytes (Anderung im Datenbaustein)

Anderung im SICK RFH6XX PN CP Funktionsbaustein:

Im statischen Bereich der Variablenlbersicht muss die Lange der Variable ,arrRecord” so
angepasst werden, dass das Leseergebnis in den Datenbereich der Variablen passt. Das
Array darf eine Lange von 500 Bytes nicht unterschreiten, muss aber gré3er/gleich der Rea-
dingResult.arrResult Lange sein.

Contents O0f: 'Enviromment)InterfaceSTAT"

E--@ Interface |Name Data Type |Address
H-43 IH B iRegqlength | Int 4z.0
---1} ouT E'H arrCommand | Array [1..500] Of Byte 440
:u- IN_OUT £ arrRecord [Rrray [1..500] ©f Byte | 544 .0
:E' SIAT £BCCOM SICE COOM EN CF 1044_0
&4 TEME % £bTCN TON 1186.0

Abbildung 10: Empfangen von Lesgergebnissen > 200 Bytes (Anderung im FB Deklaration)

Im Netzwerk 3 des SICK RFH6XX PN CP FBs missen die neu definierten Arraylangen ein-
getragen werden.

Stand: 29.04.2014 19
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= m - CONFIGURATION

— Configure the length of the "Record" array

— Configure the length of the "Command" array

— Configure the length of the "Reading Result"™ array
— Configure [STX]/[ETX] framing flag

PLERSE NOTE:
"Record" asrray »= "Commsnd" array
"Record" array »>= "Heading Result" array

/f—— LENGTH OF THE RECORD AREARY
:
T fikrrayReclen

//—— LENEIH OF THE CCMMAND ARRRY

L 500
T fidrrayComlen
/f—— LENETH HE READING RESULT ARRAY
L
T fifrrayBeadLen

/f—— FREMING
SET ff bdd framing
= {bAddFraming

/f—— RESET READING RESULT FLAG
CLR
= §ED DONE

SICK

Abbildung 11: Empfangen von Leseergebnissen > 200 Bytes (Anderung im Bausteincode)

Nach der Anderung muss die Instanz des Funktionsbausteins aktualisiert werden. Anschlie-
Bend muss der geanderte Nutzdatenbaustein sowie der Funktionsbaustein zusammen mit
der aktualisierten Instanz neu auf die SPS Ubertragen werden.

Stand: 29.04.2014
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5 Parameter

RFH6xx PN CP
Funktionsbaustein

SICK

Parameter

Deklara-
tion

Datentyp

Speicher-
bereich

Beschreibung

EN

INPUT

BOOL

E,M,D,L,
Konst.

Enable Eingang (KOP und FUP)

CPDATA_IN

INPUT

ANY

D

Pointer auf den Eingangsbereich des
Sensors/Gateways. Es ist nur das Da-
tentyp BYTE zulassig.

Hinweis:

Beachten Sie, dass der Parameter im-
mer die vollstandige Angabe der DB-
Parameter erfordert

(Bsp.: P#DB13.DBX0.0 BYTE 100).
Das Weglassen einer expliziten DB-Nr.
ist unzulassig und fihrt zu einem Bau-
steinfehler.

CPDATA_
ouT

INPUT

ANY

Pointer auf den Ausgangsbereich des
Sensors/Gateways. Es ist nur das Da-
tentyp BYTE zulassig.

Hinweis:

Beachten Sie, dass der Parameter im-
mer die vollstdndige Angabe der DB-
Parameter erfordert

(Bsp.: P#DB13.DBX0.0 BYTE 100).
Das Weglassen einer expliziten DB-Nr.
ist unzuléssig und fihrt zu einem Bau-
steinfehler.

CAN_ID

INPUT

INT

E.M,D,L,
Konst.

CAN-ID des anzusprechenden Sen-
sors.

Wenn kein CAN-Netzwerk verwendet
wird, ist die CAN-ID =0

Der Master bzw. der Multiplexer wird
immer mit der CAN-ID =0
angesprochen, auch wenn dieser eine
andere CAN-ID zugewiesen ist.

TOUT

INPUT

TIME

E,M,D,\L,
Konst.

Zeit, nachdem ein Timeout-Fehler aus-
gelost wird.

START_REQ

INPUT

BOOL

E.M,D,L

Positive Flanke:
Ausfihren der gewahlten Baustein-
aktion.

TRIG_ON

INPUT

BOOL

E.MD,L,

Konst.

Bausteinaktion: Ausfuhren eines Geréate
Triggers (Triggerfenster 6ffnen)

Stand: 29.04.2014
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Funktionsbaustein

SICK

Parameter

Deklara-
tion

Datentyp

Speicher-
bereich

Beschreibung

TRIG_OFF

INPUT

BOOL

E.M,D,L,
Konst.

Bausteinaktion: Ausfuhren eines Geréate
Triggers (Triggerfenster schlie3en)

Das vom Geréat gesendet Ergebnis

(SOPAS Ausgabeformat) wird in der
Variablen ,ReadingResult.arrResult"
des Nutzdaten DBs (DB73) abgelegt.

RD_TAG

INPUT

BOOL

E,M,D,L,
Konst.

Bausteinaktion: Auslesen von Tag In-
halten.

Die Aktion setzt voraus, dass die Para-
meter der Struktur ,ReadTag” des
Ubergebenen Datenbausteins mit gulti-
gen Werten belegt sind (siehe Kapitel
4.5.4).

Welcher Transponder ausgelesen wer-
den soll ist vom gewahlten Adressie-
rungsmodus abhéngig (siehe Kapitel
4.5.1).

WR_TAG

INPUT

BOOL

E,M,D,L,
Konst.

Bausteinaktion: Schreiben von Tag In-
halten.

Die Aktion setzt voraus, dass die Para-
meter der Struktur ,WriteTag" des
Ubergebenen Datenbausteins die Pa-
rameter mit guiltigen Werten belegt sind
(siehe Kapitel 4.5.5).

Welcher Transponder beschrieben
werden soll ist vom gewéahlten Adres-
sierungsmodus abhéngig (siehe Kapitel
4.5.1).

INVENTORY

INPUT

BOOL

E,M,D,\L,
Konst.

Sucht im Empfangsbereich nach akti-
ven Transpondern und gibt deren UID,
DSFID und die RSSI Signalstarke zu-
rick.

LOCK_
BLOCK

INPUT

BOOL

E,M,D,\L,
Konst.

Schiitzt einen definierten Block gegen
Wiederbeschreiben.

Die Aktion setzt voraus, dass der Pa-
rameter iLockBlock im Ubergebenen
Datenbaustein mit einer gultigen Block-
nummer belegt ist (siehe Kapitel 4.5.5).

Die Aktion sperrt den gewahlten Block
permanent. Ein entsperren ist nicht
maoglich.

Stand: 29.04.2014
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Funktionsbaustein

SICK

Parameter

Deklara-
tion

Datentyp

Speicher-
bereich

Beschreibung

STAY_QUIT

INPUT

BOOL

E.M,D,L,
Konst.

Stummschalten des im Feld befinden-
den RFID-Tags.

Die Aktion kann nur verwendet werden,
wenn das HF-Feld des RFID Geréts
dauerhaft eingeschaltet ist (siehe
SOPAS - Transponderkommunikation
- HF-Feld).

COM_TEST

INPUT

BOOL

E,M,D,L,
Konst.

Bausteinaktion: Ausfiihren eines Kom-
munikationstests.

REQ_DONE= TRUE:
Kommunikation OK

REQ_DONE= FALSE:
Kommunikation nicht OK

FREE_
COMMAND

INPUT

BOOL

E,M,D,\L,
Konst.

Bausteinaktion: Ausfiihren eines freien
Kommandos.

Die Aktion setzt voraus, dass im Nutz-
datenbaustein (DB73) in der Struktur
(FreeCommand) die Parameter iCom-
mandLength und arrCommand mit guil-
tigen Daten belegt sind (siehe Kapitel
4.5.6).

Die Kommandoantwort steht nach einer
erfolgreichen Ubertragung
(REQ_DONE=TRUE) im RESULT Be-
reich des Datenbausteins zur Verfi-

gung.

RESET

INPUT

BOOL

E.M,D,L,
Konst.

Bausteinaktion: Riicksetzten der Kom-
munikation zum Gerat.

DATA

INPUT

BLOCK_
DB

Konst.

Ubergabe des zugehorigen Nutzdaten-
bausteins, der fiir die Parametrierung
der Bausteinfunktionen sowie flir das
Ablegen des Leseergebnisses bendtigt
wird (DB73).

RD_DONE

OUTPUT

BOOL

AM,D,L

Positive Flanke:
Neues Leseergebnis empfangen

REQ_DONE

OUTPUT

BOOL

AM,D,L

Zeigt an, ob die gewdahlte Bausteinakti-
on fehlerfrei durchgefihrt wurde.

TRUE: Bearbeitung abgeschlossen
FALSE: Bearbeitung nicht
abgeschlossen

REQ BUSY

OUTPUT

BOOL

AM,D,L

Auftrag ist in Bearbeitung.

Stand: 29.04.2014

23




Technische Information

RFH6xx PN CP
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SICK

Parameter Deklara- | Datentyp | Speicher- |Beschreibung
tion bereich
ERROR OUTPUT | BOOL A,M,D,L Fehler Bit:
0: Kein Fehler
1: Abbruch mit Fehler
ERROR OUTPUT |WORD |AM,D,L Fehlerstatus (siehe Fehlercodes)
CODE
ENO OUTPUT | BOOL AM,D,L Enable Ausgang (KOP und FUP)

Stand: 29.04.2014

Tabelle 6: Bausteinparameter
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6 Fehlercodes
Der Parameter ERRORCODE enthalt die folgenden Fehlerinformationen:

Fehlercode | Kurzbeschreibung Beschreibung
W#16#0000 | Kein Fehler Kein Fehler
W#16#0001 | Timeout Fehler Auftrag konnte innerhalb der gewéhlten
Timeoutzeit nicht ausgefuhrt werden
Dies kdnnte folgende Ursachen haben:
- Gerat ist nicht mit der SPS Verbunden
- Kommunikationsparameter fehlerhaft
- CAN-Bus Teilnehmer nicht vorhanden
W#16#0002 | Interner Bausteinfehler Interner Bausteinfehler
W#16#0003 | Keine oder mehr als eine | Es kann immer nur eine Bausteinfunktion gleich-
Bausteinaktion angewéhlt | zeitig ausgefihrt werden
W#16#0004 | Empfangendes Das empfangene Leseergebnis ist Langer als 200
Leseergebnis > Reading Bytes. Zum Empfangen von langeren Leseergeb-
Result Array nissen siehe Kapitel 4.6
W#16#0005 | 100 < FreeCommand. Ungliltige Lange des freien Kommandos
iCommandLength <=0
Gultiger Wertebereich:
[1...100]
W#16#0006 | Antwort des freien Kom- Die Antwort auf das gesendete freie Kommando
mandos > 100 Byte ist langer 100 Byte.
W#16#0007 | 63 <CAN_ID <0 Ungtiltige CAN-ID
Gultiger Wertebereich:
[0..63]
W#16#0008 | Reserviert Reserviert
W#16#0009 | Kommunikationsfehler Kommunikation zum Gerat kann nicht hergestellt
werden.
Dies kdnnte folgende Ursachen haben:
- Ungiiltige Lange der E/A Daten
- Es wurde ein Telegramm > arrRecord empfan-
gen
W#16#XX0A | Geratefehler Es ist ein Geratefehler aufgetreten ('sFA XX’)
XX = Gerétefehler (siehe Geratedokumentation)

Stand: 29.04.2014
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Fehlercode | Kurzbeschreibung Beschreibung
W#16#000B | Unglltige Kommando- Die gewahlte Aktion wurde nicht ausgefihrt.
antwort
Dies kann je nach Aktion die folgenden Ursachen
haben:
- Triggereinstellung in der SOPAS Geratekonfigu-
ration fehlerhaft
- Gerat befindet sich nicht im ,Run-Mode*
- Tag nicht lang genug im Feld
- Zugriff auf einen nicht existierenden Tag-
Bereich (iStartBlock und iNumBlocks Parameter
prifen)
- Unguiltige UID (Mode.arrUID priifen)
W#16#000C | Reserviert Reserviert
W#16#000F
W#16#0010 | Tagsim Feld >5 Inventory kann nicht ausgefuihrt werden, da sich
(Inventory) mehr als 5 Transponder im Lesefeld des RFHs
befinden.
W#16#0011 | ReadTag.iStartBlock <0 | Unglltiger Lesebeginn (Read Tag)
W#16#0012 | 32 < ReadTag. Pro Aktionsaufruf kdnnen maximal 128 Byte
iNumBlocks <=0 Transponderdaten ausgelesen werden (32 Blocke
a 4 Byte).
Gultiger Wertebereich:
[1..32]
W#16#0013 | Zu lesender Inhalt > 128 Pro Aktionsaufruf kbnnen maximal 128 Byte Da-
Byte ten gelesen werden
Um mehr als 128 Byte Daten auszulesen, muss
die RD_TAG Aktion mehrmals hintereinander
ausgefuhrt werden.
W#16#0014 | WriteTag.iStartBlock <0 Ungliltiger Parameter.
Gultiger Wertebereich:
[0.. Max Anzahl Transponder Blocke]
W#16#0015 | 32 < WriteTag. Pro Aktionsaufruf kbnnen maximal 128 Byte
iNumBlocks <=0 Transponderdaten geschrieben werden (32 BI6-
cke a 4 Byte).
Gultiger Wertebereich:
[1..32]
W#16#0016 | WriteTag.iBlockSize <> Ungliltige BlockgroRRe.
4,8,12,16,...
Gultiger Wertebereich:
[4,8,12,16,...]
W#16#0017 | Zu schreibender Inhalt > Pro Aktionsaufruf kbnnen maximal 128 Byte Da-

128 Byte

ten geschrieben werden.

Um mehr als 128 Byte Daten zu schreiben, muss
die WR_TAG Aktion mehrmals hintereinander
ausgefuhrt werden.

Stand: 29.04.2014
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Fehlercode | Kurzbeschreibung Beschreibung
W#16#0018 | iLockBlock <0 Ungliltiger iLockBlock Parameter

Gultiger Wertebereich:

[0.. Max Anzahl Transponder Blocke]
W#16#XX19 | Transponderfehler Es ist ein Transponderfehler bzw. ein Geratefeh-

ler aufgetreten.
XX = Transponder- / Geréatefehler

Transponderfehler:

16#00: No error

16#01: Command not supported
16#02: Command nor recognized
16#03: Option not supported
16#0F: Unknown error

16#10: Block not available
16#11: Block already locked
16#13: Block write error

16#14: Block lock error

Geratefehler:

16#1E: Unknown error

16#1F: CRC error

16#20: Parity error

16#21: Timeout error

16#22: No response error
16#23: Collision error

16#24: Content check error
16#25: Framing error

16#26: Verify error

16#27: Transmit error

16#28: Receive error

16#29: Non addressed error
16#2A: Tag type selection error
16#2B: Max block count error
16#2C: Block length mismatch error
16#46: Slot detect warning

Fur eine detaillierte Fehlerbeschreibung siehe
Gerétebeschreibung.

W#16#001A | Kein Tag im Feld Es befindet sich kein Tag im Empfangsbereich
des RFHs.

W#16#001B | Mehr als ein Tag im Feld | Es befindet sich mehr als ein Tag im Empfangs-
bereich des RFHs. Dieser Fehler kann nur im
Mode 1 auftreten.

Tabelle 7: Fehlercodes
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7 Beispiele

Funktionsbaustein

RFH6XxX PN CP

SICK

Abbildung 12 zeigt eine Beispielbeschaltung des SICK RFH6XX FBs. In der Hardwarekonfi-
guration ist ein SICK Geréat mit einer Prozessdatenbreite von 20 Byte Input/Output projektiert.
Der E/A-Bereich des Gerates wird mit den Funktionen FC11/FC12 beschrieben bzw. ausge-
lesen (siehe Kapitel 3.3). Da die CAN-Kommunikation des Sensors nicht verwendet wird,
wird als CAN-ID eine null eingetragen.

Programmaufruf:

Netvork 4 : AUFRUF RFH FE | CALL RFH FE

Aufruf des RFH Funktionsbausteins (Profinet-inbindung tber CP-Modul)

Call of the PFH function block (Profinet-Connection wia CP-Module)

CALL

CPDATA_IN
CPDATA_DUT
CAN_ID
TOUT
START_REQ
TRIG_ON
TRIG_OFF
ED_TAG
WE_TAG
INVENTORY
LOCK_ELOCK
STAY_QUIET
COM_TEST
FREE_COMMAND:
RESET

DATA

RD_DONE
REQ_DONE
REQ_BUSY
ERROR
ERRORCODE

"BICE PBFHeX PN CP"

, "INSTANCE_FE73"
:="PNIO_DATA_CP".PD_IN
"PNIO_DATA_CP"_PD_OUT

FE7: F DEL17:=
DEDEZ _DEXO_O
DEDEZ _DEXZ0_0

"iCanID"

THES
"bRequest"
"bTrigogerOn"
"bTrigoger0ff"
"bRdATag"

"bllr Tag"
"bInventory"
"bLockElock"
"bEtayuiet"
"bComTest"
"bFreeCommarnd"
"bReset"

"bREdDone"
"bRegDone"
"bRegBuasy"
"bError"
'nErrorcode"

"SICE EFH DATA"

MiTle

M10.
M1Z.
M1Z.
M1Z.
M1Z.
M1Z.
M1z,
M1z,
M1Z.
M1Z.
M1Z.
DE73
Ml0.1
Mlo.z
Ml0.3
M1l0.4
MiT14

O m e O -JmwM - O

Abbildung 12: Beispielbeschaltung des SICK RFH6XX PN CP FBs

Stand: 29.04.2014

Abbildung 13: Step7 Hardwareprojektierung

todule Order number | address [ address Diagnostic address:
fars L TOSESEE s
LT Raedifiade w7 SR
Faw 7 See
IMPUT [HS] - 20 bytes qD.JS
OUTPUT [HS)- 20 bytes 0.19
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7.1 Auslesen von Tag-Inhalten

Zunéchst muss bestimmt werden, mit welchem Transponder kommuniziert werden soll. Ist
das Bit ,Mode.bMode = FALSE" wird mit dem Transponder kommuniziert, welcher sich aktu-
ell im Lesebereich des RFID Sensors befindet.

i Mode

{DBT3DEY 0.0 "SICK RFH DATA" Mode biade BOOL Ii false |

Abbildung 14: Auswahl des Kommunikationsmodus

Anschlielend muss definiert werden, welche Inhalte aus dem Transponder ausgelesen wer-
den sollen.

Start Block: 0

Anzahl Blocks: 2 (Anzahl der zu lesenden Blocke)
i ========== Rgai Tag ==========
DE7IDEYY 74 ("SICK RFH DATA" ReadTag.iStanBlock (DEC 0
DE7IDEYY 76 ("SICK RFH DATA" ReadTag.iNumBlocks (DEC 2

Abbildung 15: Read Block Parameter

Die Leseaktion (bRdTag) wird ausgefuhrt, sobald das Bit ,bRequest” mit einer positiven
Flanke angetriggert wird.

N SICK RFHER X PRDP Function Block Example

MY 16 "iCaniD" DEC
M 100 "bRequest" BOOL
Mo102 "bReqbone” BOOL
Mo 103 "bReqBuzy" BOOL
Mo 104 "bError” BOOL
hy 14 "nErrarcocde” HEX

If Selection of the FB action to he executed

Mo121 "bTriggerCn” BOOL
Mo122 "bTriggerCff" BOOL
M 123 "bRdTag" BOCOL
M 125 "y Tag" BOCOL
Mo 127 "hlrevertory BOOL
M 130 "bLockBlock" BOCOL
Mo 131 "hStay Quit" BOCOL
Mo 124 "biComTest" BOCOL
M 126 "bFreeCommand” BOoL
M 120 "bReszet" BOCOL

Abbildung 16: Starten der Bausteinfunkti:on
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Die Leseaktion ist abgeschlossen sobald das Bit ,bRegqDone = TRUE* signalisiert. Die gele-
senen Tag-Inhalte stehen im Array ,ReadTag.arrData“ des Nutzdatenbausteins zur Verfi-
gung. Die Variable ,ReadTag.iDataLength” gibt an, wie viele Bytes empfangen wurden bzw.

gultig sind.

o Read Tay

DETIDEVY 74 (“SICK RFH DATA" ReadTag iStartBlock  DEC 0
DE7IDEVY 76 ("SICK RFH DATA" ReadTagiMumBlocks  DEC 2
DE7IDEVY 78 (“SICK RFH DATA" ReadTag.iDataLength | DEC &
DE73DEE 50 “SICK RFHDATA" ReadTag.arrDatal] | CHARACTER =y
DE73DEE 51 “SICK RFHDATA" ReadTag.arrDatal2] | CHARACTER T
DBT3DEE 52 "SICK RFHDATA" ReadTagarrDats[3]  CHARACTER '
DBT3DEE 83 "SICK RFHDATA" ReadTagarrDats[d]  CHARACTER i
DBT3DEE 84 "SICK RFHDATA" ReadTagarrDats[5] CHARACTER "
DB7T3DEE 85 "SICK RFHDATA" ReadTagarrDats[B]  CHARACTER LA
DE73DEE 85 “SICK RFHDATA" ReadTag.arrDatalf] | CHARACTER ‘G
DE73DEE 57 “SICK RFHDATA" ReadTag.arrDatald] | CHARACTER "
DE73DEE 55 “SICK RFHDATA" ReadTag.arrDatald] | CHARACTER Bi#t16#00
DE73DEE 89 (“SICK RFH DATA" ReadTag.arrData[10] | CHARACTER B#16#00

Abbildung 17: Gelesene Tag-Inhalte

7.2 Schreiben von Tag-Inhalten

Zunachst muss bestimmt werden, mit welchem Transponder kommuniziert werden soll. Ist
das Bit ,Mode.bMode = TRUE" wird mit einem vorgegebenen Transponder kommuniziert,
dessen UID im Vorfeld bekannt sein muss (hier: EO 04 01 00 06 D2 37 45).

i Mace

DE73DEX 0.0:"SICK RFH DATA" Mode bhode BCOL true
DE7IDEE 2 ("SICK RFHDATA"Mode.arrJiD[1] HEX B#1 ERED
DE7IDEE 3 ("SICK RFHDATA"Mode.arrJiD[2] HEX B#1 6404
DE7IDEE 4 ("SICK RFHDATA"Mode arrlJIiD]3] HEX B#1 B0
DE7IDEE 5 ("SICK RFHDATA"Mode.arrlJiD[4] HEX B#1 6400
DE7IDEE & ("SICK RFHDATA"Mode.arrJIiD[S] HEX B#1ER06
DE7IDEE 7 ("SICK RFHDATA"Mode arrlJID[E] HEX B#1ERDZ
DE7IDEE & ("SICK RFHDATA"Mode arrJID[7] HEX B#1E#37
DE7IDEE 9 ("SICK RFHDATA"Mode arrlJID[E] HEX Ba#1E#45

Abbildung 18: Vorgabe der Transponder UlI

AnschlieBend muss definiert werden, welche Inhalte auf den Tag geschrieben werden und

wo diese abgelegt werden

Stand: 29.04.2014
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Technische Information

Start Block:

Anzahl der Blocks:

Blockgrofe:
Daten:

Funktionsbaustein SICK

0

3 (Anzahl der zu schreibenden Blocke)
4 (Transponderabh&ngig)
"Hello World’

DBV DEVY 208 | "SICK RFH DATA" WriteTag.iStartBlock  : DEC

DBV DEVY 210 "SICK RFH DATA" WriteTag.iMumBlocks : DEC 3
DBE73DEVY 212 "SICK RFH DATA" WriteTag iBlockSize  DEC &
DE7VIDEB 214 "SICK RFH DATA"WriteTag.arrData[1] CHARACTER 'H'
DE7VIDEB 215 "SICK RFH DATA"WriteTag arrDatal2] CHARACTER ‘e
DE7VIDEB 216 :"SICK RFH DATA" WriteTag arrDatalS3] CHARACTER T
DEVIDEE 217 "SICK RFH DATA" WriteTag arrDatal4] CHARACTER T
DE7VIDEB 215 "SICK RFH DATA" WriteTag arrData[S] CHARACTER ‘o’
DE7VIDEB 218 "SICK RFH DATA"WriteTag arrDatal6] CHARACTER t
DE7VIDEB 220 :"SICK RFH DATA"WriteTag.arrData[7] CHARACTER "
DE7VIDEE 221 "SICK RFH DATA"WriteTag arrDatalS] CHARACTER ‘o’
DE7VIDEB 222 "SICK RFH DATA"WriteTag.arrData[8] CHARACTER 't
DEVIDBEB 223 | "SICK RFH DATA" WriteTag.arrData[10] : CHARACTER T
DBEVIDBEB 224 | "SICK RFH DATA"WriteTag.arrData[11]  CHARACTER o'
DEVIDBEB 223 "SICK RFH DATA"WriteTag.arrData[12]  CHARACTER 20

Abbildung 19: Write Block Parameter

Die Schreibaktion (bWrTag) wird ausgefuhrt, sobald das Bit ,bRequest* mit einer positiven
Flanke angetriggert wird.

N SICK RFHEX X PRDP Function Block Example

WY 16 "iCaniD" DEC
Mo100 "bRequest" BCOL
Moo102 "bRegDone" BCOL
Mo 103 "bRegBusy" BCOL
Mo104 "BError" BCOL
hy 14 "nErrorcocde” HEX

I Selection of the FB action to be executed

Mo121 "BTriggercn” BCOL
Moo122 "BTriggerOff" BCOL
Mo 123 "bRATag" BCOL
Mo1245 "B Tag" BCOL
Mo127 "hlnwertary™ BOOL
Mo 130 "blLockBlock" BCOL
Mo 131 "hStayGut" BCOL
Moo124 "biComTest" BCOL
Mo 126 "bFreeCommand” Bl
Mo 120 "bRezet" BCOL

Abbildung 20: Starten der Bausteinfunktibn

Die Schreibaktion ist abgeschlossen sobald das Bit ,bReqDone = TRUE® signalisiert.
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