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Esta descripcion técnica contiene informaciones que se necesitan
para planificar, proyectar e instalar el LSI. Se describe aqui el
montaje y la instalacion eléctrica asi como la programacion del LSI.

La descripcion cubre los siguientes modelos LSI:

— LSI 101-11X (certificado para proteccion personal segln
IEC/EN 61496-1)
La Ultima cifra de la designacion de modelo (X: 1 hasta 4)
corresponde a la cantidad maxima de sensores acoplables.

Por favor, observe usted adicionalmente la descripcion técnica
relativa al escaner laser PLS. Esta descripcion contiene otras
informaciones necesarias para la planificacion e instalacion del
sistema LSI.

Junto a esta descripcion técnica recibe usted ademas unas
instrucciones de servicio que le ofrecen importantes informaciones
sobre el funcionamiento cotidiano del LSI.

Guarde bien la descripcion técnicay las instrucciones de servicio de
tal forma que estén a disposicion en todo momento.

Las informaciones contenidas en este documento pueden ser
modificadas y ampliadas sin aviso previo.

Esto es lo que deberia leer en cualquier caso:

Advertencias generales de seguridad:. capitulo O
Indicaciones importantes: ... capitulo 2

Volumen de suministro, montaje

y conexion del LSI: capitulo 6 hasta 8
Acceso al software de usuario: .............. capitulos 9.1 hasta 9.3
Comprobaciones: capitulo 10

Datos técnicos: capitulo 12.3
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0 Advertencias generales de seguridad y medidas
de proteccion

Prescripciones y advertencias de seguridad

1. Para la utilizacién/montaje del equipo de proteccion de
actuacion sin contactos, asi como para la puesta en servicio
y las comprobaciones técnicas posteriores, rigen las
prescripciones legales nacionales/internacionales, y en
especial

* ladirectiva de maquinas 98/37 CE,

* |a directiva de utilizacién de equipos de trabajo
89/655 CEE,

* |as prescripciones de seguridad, asi como

* las prescripciones de prevencion de accidentes/normas
de seguridad.

El fabricante y el usuario de la maquina en la que se utilizan
nuestros equipos de proteccion, son responsables del
cumplimiento de todas las prescripciones/normas de
seguridad vigentes y de su coordinacion por cuenta propia
con el organismo oficial competente.

2. Adicionalmente deben observarse y cumplirse
imprescindiblemente nuestras indicaciones, y en especial
las prescripciones de comprobacion (véase el capitulo de
Comprobaciones) de esta descripcion técnica o
instrucciones de servicio (como p.ej. sobre la aplicacion,
montaje, instalacion o integracion en el SISTEMA DE
CONTROL de la maquina).

3. Las comprobaciones deben ser realizadas por expertos en
la materia, o bien por personas autorizadas y encargadas
expresamente para ello, y estas, deben documentarse de
forma reproducible en cualquier momento.

4. Nuestras instrucciones de servicio deben ponerse a
disposicion del operador (usuario) de la maquina en la que
se utiliza nuestro equipo de proteccion. El operador debe ser
instruido por expertos en la materia.

5. En este documento se adjunta como anexo una lista de

chequeo para la comprobacién por parte del fabricante y el
responsable de la puesta en marcha.
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1 Homologaciones y certificados

SICK

Declaracion de conformidad CE

para los efectos de la Directriz CE sobre maquinaria 98/37/CE, Apéndice Il C,
Directriz CE EMV 89/336/CEE

Por la presente declaramos que los equipos relacionados
pertenecientes a la gama de productos PLS101-312/316 & LSI

son elementos de seguridad para una maquina segun la Directriz CE 98/37/CE, articulo 1, aparte 2. La presente
declaracion carecera de validez por lo que respecta a dicho equipo en caso de modificarse uno de los equipos
incluidos en la instalacion, sin consentimiento del fabricante.

Mantenemos un sistema de control de calidad certificado por DQS, No. 462, segun ISO 9001 y por tanto, durante
las fases de desarrollo y fabricacion, hemos tenido en cuenta las reglas segun el médulo H, asi como las siguientes
directrices CE y las normas NE:

1. Directrices CE  Directriz sobre maquinaria CEE, 98/37/CE
Directriz CE EMV 89/336/CEE versiones 92/31/CEE, 93/68/CEE, 93/465/CEE

2. Normas EN 954-1 Piezas de seguridad para mandos Edicion 96-12
armonizadas EN61496-1  Segur. de mat. para mag. Edicién 97-12
empleadas EN 50081-2  Emisién de perturbaciones, industria genérica, Edicion 93-08

industria

3. Resultado IEC 61496-1 BWS tipo 3 (BWS-E)

La conformidad de un prototipo de la gama de productos arriba citada con las normas de las directrices CE para
maquinas fue comprobada por los siguientes organismos:

Direccion de las Berufsgenossenschaftliches Institut fiir Arbeitssicherheit (BIA)
las oficinas notific. Alte Heerstr. 111
D-53757 Sankt Augustin

No. de prueba de prototipos CE 981092 de 1998-07-02

El distintivo CE fue colocado en el equipo, de conformidad con las Directrices 89/336/CEE y 93/68/CEE.

W10l
Waldkirch/Br., 2002-05-06 p// W (’ul'é/é

ppa. Dr. Plasberg V4 ppa. Zinober
(Director de Investigacion y desarrollo (Director de produccion
Division de sistemas industriales de seguridad) Division de sistemas industriales de seguridad)

La presente declaracién certifica la conformidad con las directrices citadas, aunque no contiene garantia alguna de
las propiedades. Deben tenerse en cuenta las instrucciones de seguridad incluidas en la documentacion
suministrada con los productos.

No. de mat.: 9 051 802

SICK AG « Sebastian-Kneipp-StraBe 1 » D-79183 Waldkirch « Telefon 0 76 81-2 02-0 « Telefax 0 76 81-2 02-38 63 « www.sick.de
Aufsichtsrat: Gisela Sick (Ehrenvorsitzende) » Dr. Horst Skoludek (Vorsitzender)
Vorstand: Anne-Kathrin Deutrich (Sprecherin) » Dr. Robert Bauer * Dieter Fischer « Jens Hohne (Stellvertr.) « Walter Schmitz
Sitz: Waldkirch i. Br. « Handelsregister: Emmendingen HRB 355 W
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2

Indicaciones / Modos de utilizacion

El LSI sirve para la proteccion de personas y objetos. El sistema
esta disenado para la supervision de areas de peligro en
recintos cerrados, en combinacién con uno o varios escaners
laser PLS.

Tenga en consideracion las indicaciones sobre los modos de
utilizacion. SICK no se responsabiliza de danos que puedan
producirse por una utilizacion del LSI no conforme a su objetivo.

6

iObserve imprescindiblemente la descripcion técnica sobre
el escaner laser PLS! Esta descripcion contiene
informaciones importantes sobre el funcionamiento seguro
del sistema LS.

Monte el LS| en un lugar seco y proteja al equipo contra
suciedad y contra danos (armario de distribucion IP 54).

Los cables de conexion para su conexionado deben
conducirse fuera del armario de distribucién, en cables
apantallados y separados.

Tienda todas las conducciones y cables de conexion de
forma que estén protegidos contra danos.

Evite la presencia de fuertes campos eléctricos que puedan
ser originados p.ej. por cables de soldadura situados en la
proximidad, por conducciones inductivas, pero también por
teléfonos moviles utilizados cerca del sistema.

Preste atencion a que el equipo de control conectado y
todos los demas equipos cumplan el nivel de seguridad
necesario. Cerciérese de que el equipo de control asegura
una conmutacion en los distintos casos de supervision.
Tenga en cuenta que en el momento de la conmutacion
puede encontrarse ya una persona dentro del campo de
proteccion. S6lo mediante una conmutacion correcta (es
decir, antes de que surja un peligro en este lugar para la
persona) queda garantizada una proteccion segura.

Asegurese que el circuito de conmutacion corresponda a las
condiciones del entorno previstas, para excluir influencias
sistematicas y por tanto, fallos provocados en la
conmutacion entre los casos de supervision.

Asegurese que el tiempo respuesta del sistema LS| sea
suficiente en cualquier caso de supervision para proteger el
area de peligro. (El tiempo de respuesta del LS| depende
del control mdltiple y se ajusta en el software de usuario
PLS/LSI.)

Preste atencion a que no existan obstaculos en el area de
supervision que puedan perturbar los campos de vision de
los PLS instalados o que puedan originar sombras.

Si existen zonas en sombra inevitables, hay que comprobar
si existe por ellas algin riesgo. Tome, si es necesario,
medidas adicionales.

Mantenga las zonas de supervision libres de humo, niebla,
vapor y otras impurezas del aire. De lo contrario puede verse
afectado el funcionamiento del sistema LS| y pueden
producirse desconexiones erroneas.

Para el montaje, la instalacion y aplicacion del LSI, observe
las prescripciones y normas vigentes en su pais. En el anexo
encontrara una relacion de las prescripciones mas
importantes.

Para la programacion de las areas y casos de supervision,
observe la descripcion del software de usuario PLS/LSI en el
capitulo 9. Alli se describe como conectar el LSl aun PCy
cémo trabajar con el software de usuario.

Observe que a un sensor programado a través del LSl se
envian parametros especiales. Antes de poderlo separar del
LSl y utilizarlo solo otra vez, tiene usted que desconfigurarlo
con ayuda del diagnéstico SICK.

Si aplica el LS| para la proteccion de un vehiculo, tenga en
cuenta que el LS| s6lo se puede emplear en vehiculos con
motor eléctrico.

Para la aplicacion del LS| en vehiculos de transporte por
pasillos estrechos, tenga en cuenta imprescindiblemente la
descripcion técnica del correspondiente PLS.

Si aplica el LSI con el modelo de PLS 101-316, tenga en
cuenta por favor que el tiempo de reaccion del LS| no puede
ajustarse aqui, sino que se encuentra establecido de forma
fija con 270 ms.

Al final de la vida util del LS|, eliminelo de forma
técnicamente correcta y ecolégicamente apropiada.
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3 Asi trabaja el LSI

Principio de funcionamiento

El LS| (Laser Scanner Interface) de SICK es un componente
electronico con el que puede usted conectar uno o varios
escaners laser PLS, segln la aplicacion. El sistema LS| es capaz
de supervisar complejas areas de peligro en una maquina o en
un vehiculo.

Sensores, areas de supervision y casos de supervision

El LSl recibe del equipo de control determinadas senales de
entrada, p.ej. entrada A = low, entrada B = high. Estas senales
activan en el LSI uno de los casos de supervision que ha
configurado usted con ayuda del software de usuario PLS/LSI.

En la definicién de cada uno de los casos de supervision se
encuentra establecido qué area de supervision (compuesta del
campo de proteccion y del campo de aviso) debe ser
supervisada con cada uno de los sensores conectados.

El sensor activo en cada caso, p.€j. el sensor 1, emite al LS| el
contorno del recinto “visto” por él. El LS| compara los datos
recibidos del sensor con el contorno del area de supervision
definida.

En cuanto el LSI detecta un objeto en el area de supervision,
activa la salida configurada para este caso. En el siguiente
ejemplo existe un objeto en el campo de proteccion 3,y el LSI
desconecta la salida definida OSSD A. Esta senal de salida se
envia al equipo de control y origina alli una reaccion, p.ej. una
PARADA DE EMERGENCIA.

Con ayuda de los casos de supervision, el sistema LS| puede
reaccionar flexiblemente frente a distintas senales de entrada y,
segln las exigencias de la situacion, puede supervisar distintas
areas de supervision en los sensores. Pueden estar activos
simultaneamente hasta dos sensores bajo las mismas
condiciones de entrada (casos de supervision simultaneos).

Objeto en el recinto

Contorno del
recinto "visto"

- = r =~ -
! o ! I
I | I
ensor I Sensor 1 Sensor I Sensor
Sensor 1 Sensor2' 1 Sensor3' 1 Sensor 4!
: o L '
L__/___I I.__/___ L__/___I
/ ’ L7
/ 4 ,
O@/ / // e
00 // // ’ ’
// 4 ’ Ve ’ ’
/
// ,’ .’
Sefiales de entrada  ——> Caso de supervision 2, activo:
del equipo de control ——»
(A =low, B = high) Entradas | Sensor | Campo| Salida Campo 3
A =low 1 3 OSSD A
B = high | 1
jIntervencion!

L—» Sefial de desconexién hacia
el sistema de control, p.ej.
PARADA DE EMERGENCIA

Evaluacion de un caso de supervision en el LS| (esquema de funcionamiento simplificado)
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4 Campos de aplicacion — Esto es lo que puede

hacer el LSI

Aqui, tendra una vision general sobre los campos de aplicacion
mas importantes del LSI.

Proteccion de areas

En maquinas con un movimiento peligroso, el LS| procura en
combinacion con uno o varios PLS, que se desconecte la
maquina (o solamente su movimiento peligroso), en cuanto
alguien entra en el area de peligro. Para ello sirven areas de
supervision definibles flexiblemente, compuestas cada una de
ellas de un campo de proteccion (CP) y de un campo de aviso
(CA), que se asignan para su supervision a los sensores
conectados. De la misma forma, el LS| puede proteger los
recintos interiores de grandes maquinas.

Puede usted definir distintos casos de supervision para adaptar
los campos de proteccion activos a la situacion en la maquina, y
supervisar segln la situacion areas de peligro variables, p.ej. en
distintas fases de proteccion de la maquina.

Proteccion de vehiculos

Puede usted aplicar el LS| en vehiculos (p.ej. en sistemas de
transporte sin conductor AGV, vehiculos estibadores o carros
desplazables), para asegurar el recorrido de un vehiculo, p.€j. a
través de una nave de fabrica. El LS| se encarga entonces, con
los sensores conectados a esta, que el vehiculo reduzca la
velocidad y se detenga finalmente si encuentra en el camino
una persona o un obstaculo. Pueden asegurarse tanto vehiculos
dirigidos manualmente como también sistemas de transporte
sin conductor (AGV).

Varios casos de supervision que puede definir usted mismo,
sirven para supervisar distintamente diversas areas de peligro,
p.€j. en la marcha hacia adelante o hacia atras del vehiculo.

Ademas puede usted reconocer la velocidad del vehiculo
mediante encoders incrementales, adaptando asi
dindmicamente a la velocidad de marcha areas de supervision
de distinto tamano.

Centro de mecanizacion con dos puestos de carga. La senal de
conmutacion se inicia mediante un “SPS seguro”.

Vehiculo de transporte sin conductor con reconocimiento de la
direccion de marcha y conmutacion del campo de proteccion en
funcioén de la velocidad.
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5 Planificacion del sistema LSI

5.1 Informaciones generales de
planificacion

Sensores:

Puede usted conectar al LS| hasta cuatro sensores. Todos los
sensores conectados deben ser del mismo tipo (p.ej. cuatro
PLS 101-312).

iSi utiliza usted el sistema para aplicaciones de seguridad,
preste atencion a utilizar sensores de seguridad!

Estos son actualmente los modelos PLS 1XX-3XX, o bien todos
los modelos en los que se encuentra este autorizado
expresamente en la descripcion técnica.

Areas de supervision:

Puede usted definir hasta ocho areas de supervision. Cada area
de supervision consta de un campo de proteccion y de un
campo de aviso.

Para determinar el tamano de las areas de supervision, observe
por favor la descripcion técnica del PLS. Encontrara alli ejemplos
de dimensionamiento para aplicaciones estaticas y dinamicas.
Para el sistema PLS con LS|, el tiempo de respuesta minimo es
de 190 ms. (Excepcion: si aplica usted el LSl junto con el PLS
modelo 101-316 para la proteccion de un vehiculo, observe por
favor que el tiempo de reaccion del LSI no puede ajustarse aqui,
sino que se encuentra establecido previamente de forma fija a
270 ms.).

Casos de supervision:

Para vigilar las areas de supervision en los sensores
conectados, puede usted establecer hasta 15 casos de
supervision.

En cada momento pueden estar activos simultaneamente como
maximo dos casos de supervision (casos de supervision
simultaneos).

Salidas de seguridad y de indicacion:

El LSI dispone de dos parejas independientes de salidas de
seguridad OSSD (carga de salida por cada canal OSSD,

max. 250 mA < 100 nF; Reset/Restart eficaz de 0,2 hasta

5 segundos). Si es necesario puede usted efectuar un control
de contactores en cada una de estas salidas de seguridad
(EDM, tolerancia permitida max. 200 ms).

En la salida del campo de aviso y en la salida de indicacion, la
carga de salida es de max. 100 mA.

Entradas:

El LSI dispone de las siguientes entradas:

— cuatro entradas binarias (A hasta D)
(de 2 canales, en oposicion)

— dos entradas de encoder incremental
(como alternativa a las entradas C y D)

— dos entradas Reset/Restart

— dos entradas EDM (control de contactores)
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5.2 Aplicaciones en movimiento:
para la aplicacion en el vehiculo

Con la ayuda de encoders incrementales puede usted adaptar
el tamano del area a supervisar a la velocidad del vehiculo.

Indicacion:

Ambos encoders incrementales deben estar montados de tal
forma que en caso de fallar un transmisor incremental, todavia
funcione el otro de forma segura y sin fallos. Para ello hay que
contrarrestar un fallo de los transmisores incrementales, tanto
de forma constructiva y mecanica como también eléctrica.
Aseglrese ademas que las influencias sistematicas (p.ej.
temperatura, rotura de un eje, resbalamiento) no puedan influir
simultdneamente al registro de velocidad de ambos
transmisores incrementales.

Los transmisores incrementales deben satisfacer las siguientes

exigencias:

— modelo: transmisor giratorio de dos canales con desfase
de 90°

— tension de alimentacion: DC 24 V

— salidas: en contrafase o salidas Push/Pull

— clase de proteccion IP 54 o mayor

— cable apantallado

— frecuencia de impulsos max.: 100 kHz

— cantidad de impulsos min.: 50 impulsos por cm

Determine usted para ambos transmisores incrementales la
cantidad de impulsos que suministran los transmisores
incrementales en marcha recta, por cada centimetro de
recorrido de su vehiculo. Estos valores los necesita para la
configuracion con el software de usuario PLS/LSI (véase el
capitulo 9.7 asi como el ejemplo de célculo en el anexo,
capitulo 12.1).

Calcular el tamaiio del campo de proteccion
en el vehiculo:

Para el célculo del tamano necesario del campo de proteccion
en un vehiculo, debe usted considerar que el recorrido de
frenado aumenta con velocidad creciente no de forma lineal,
sino potenciada al cuadrado (véase la ilustracion).

Indicacion:

Las informaciones exactas sobre el calculo del tamano del
campo de proteccion y los incrementos necesarios de seguridad
se indican en la descripcion técnica del PLS.

® Establezca las gamas de velocidad necesarias para su
aplicacion.

® (Calcule para cada una de las gamas de velocidad el
recorrido de frenado mas largo (es decir, el recorrido de
frenado para el limite superior de velocidad).

* Anada a esta distancia los incrementos de seguridad
necesarios (véase la descripcion técnica del PLS).

De esta forma obtiene usted el tamano necesario del campo de
proteccion para cada gama de velocidad.

* Configure los campos de proteccion con ayuda del software
de usuario PLS/LSI, como se describe en el capitulo 9.7.
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En la instalacion de equipos méviles se recomienda la
aplicacion de un rétulo adhesivo o de un impreso de
configuracion en el vehiculo para facilitar la comprobacion
regular de la instalacion.

En la instalacion de equipos estacionarios se recomienda
marcar en el suelo la forma del campo de proteccion para
facilitar la comprobacion regular de la instalacion.

T Incremento de seguridad
/
Recorrido de frenado del vehiculo /
/
/
© 7
2
% Profundidad del campo de proteccion //
a %
/
/
/
/
/
/
pd
P
-
— -
== + + + +
Velocidad -

El recorrido de frenado del vehiculo mas el incremento de
seguridad es igual al tamano necesario del campo de
proteccion.



6 Volumen de suministro

Recibira usted:

— ellLSI

— un juego de conexion segln el pedido (véase abajo)
(p-€j. juego de conexion A: un conector de alimentacion PLS,
un conector de interface PLS, un conector de interface para
la conexion del PLS al LSI)

— un soporte de barra en U invertida (montado)

— dos angulares de fijacion para el montaje a la pared

— las instrucciones de servicio

— esta descripcion técnica

10 conectores enchufables

Indicacion:

Con el LSI no recibe usted ningln software de usuario.

El software de usuario PLS/LSI a partir de la version
03.21(16-bit)/03.61(32-bit) sirve para la programacion de un
PLS individual o también de un sistema LSI. El software esta
contenido en el volumen de suministro del PLS (en disquete
de 3,5").

La version 03.21 sélo se suministra previo pedido

Juegos de conexion suministrables:
NUm. pedido

Juego de conexion A
1 conector de alimentacion PLS,
1 conector de interface PLS,
1 conector de interface
para conexion de sensor al LSI,
sin cable 2 019 065

Existen a su disposicion distintas longitudes de cable.

Juego de conexion B
como el juego de conexion A, con cable de 3 m 2 019 066

Juego de conexion C
como el juego de conexion A, con cable de 5 m 2 019 067

Juego de conexién D
como el juego de conexion A, con cable de 10 m 2 019 068

Juego de conexion E
como el juego de conexion A, con cable de 15m 2 019 069

Juego de conexion F
como el juego de conexion A, con cable de 20 m 2 019 070

Juego de conexion G
como el juego de conexion A, con cable de 30 m 2 025 902
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7 Montaje del LSI

En el suministro, el LS| esta equipado con un soporte para barra
en U invertida. Ademas se adjunta al suministro un soporte de
pared. Si fija usted el LS| con ayuda del soporte de pared,
puede usted evitar influencias indeseables de vibraciones.

Montaje del LSI sobre barra en U invertida:

* monte usted el LSI como se representa en la ilustracion, con

una barra en U invertida TS 35.

min. 75

108

min. 75

13

Montar el LS| con barra en U invertida (todas las medidas en mm)

Montaje del LSI a la pared:

* desatornille el soporte para barra en U invertida.

* aplique al LSl el soporte de pared adjunto al suministro, 216
como se representa en la ilustracion.

* monte el LSl a la pared. Utilice para ello tornillos M 6.

-Dlo---0f------------ o---o [C—=

226

Montaje del LS| a la pared (todas las medidas en mm)
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8 Conexion del LSI

8.1 Cablear el LSl y el PLS

Indicacion:
Por favor, observe también el esquema de conexiones completo
en el anexo.

Exigencias a los cables

Cable de comunicacion de LS| a PLS:

El cable de comunicacion hacia el PLS debe realizarse mediante
un cable de datos apantallado y trenzado. Utilice por el lado del
LSl imprescindiblemente los conectores Sub-D metalizados de
9 polos indicados en los accesorios, ya que estos conectores
disponen de un apantallado especial. Conecte el apantallado
del cable de datos sdélo por el lado del LS|, a la carcasa del
conector. El apantallado no se conectara por el lado del PLS.
Observe la disposicion de los contactos pin. Utilice un cable de
datos de poca capacidad trenzado en pares, de tipo Li2YCY
(TP) con una seccion de conductor de 2 x 2 x 0,25 mm? como
minimo.

Longitud max. de cable: 30 m

Cable de tension de alimentacion hacia el PLS:

Utilice un cable de cobre con una seccion de conductor de
0,5 mm? como maximo.

Longitud max. de cable: 30 m

* Una usted las conexiones LSI “Power Out +” y “Power Out —”
con las conexiones de alimentacion de los sensores PLS.
Utilice para ello regletas de conexion de 4 polos.

* Una usted las conexiones de comunicacion LSI
(p-€j. “Sensor 1”) con el interface PLS.

* Aplique el apantallado por el lado del LS| a la carcasa del
conector. El apantallado por el lado PLS no se conectara.
Observe la disposicion de contactos pin.

Indicacion:

En combinacion con el LS| no esta permitido utilizar las salidas
de seguridad (OSSD) del PLS o de los PLS conectado/s. Por
favor, tenga en cuenta también el esquema de conexiones
completo en el anexo.

Conector

/ Sub-D

X4

X5 X6 X7

v

1 2 3 4
SENSOR SENSOR SENSOR SENSOR || |

v v v

hacia el LSI

0000

A%

o

?OOO

9 0]
S

Apantallado
abierto

hacia el PLS

o{00003d),
\?ooo]

=

, L]| %

Conectar la pantalla
del cable a la carcasa
del conector

Acoplar el PLS al LSI

LSl

RXD-
RXD+
TXD+
TXD-
Carcasa

Sensor
Num. pin Num. pin
1 1 RXD-
2 X \X/ 2 RXD+
3 VAN 3 TXD+
4 4 TXD-
Apantallado aplicado por el lado LSl al NC
5 elemento de descarga de traccion 5 NC
6 6 NC
7 7 puen-
8 8 :I teados
9 9 NC

Ocupacion de contactos pin del conector de interface RS 422
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8.2 Conectar el LSI al equipo de
control y a la tension de
alimentacion

Indicacion:
Por favor, observe también el esquema de conexiones completo
en el anexo.

Exigencias a los cables

Cable de tension de alimentacion hacia el LSI:

Utilice un cable de cobre con una seccion de conductor de
2,5 mm? como maximo.

Longitud max de cable: 50 m

Cables de senal desde o hacia el LSI:

Utilice un cable de cobre con una seccion de conductor de
2,5 mm? como maximo.

Longitud max. de cable: 50 m

Conectar las entradas LSI:

* Conecte las entradas (A, B, C, D) del LS| al equipo de
control, como se representa en el esquema de conexion.
Utilice para ello regletas de conexion de 4 polos (el
elemento de WAGO adjunto al suministro facilita el
cableado).

Indicaciones:

Por cada entrada se necesitan dos senales que deben ser
siempre inversas reciprocamente (tolerancia maxima
admisible: 80 ms con evaluacion 2-Scan).

Si utiliza usted transmisores incrementales, estan ocupadas
las entradas binarias C y D.

Conectar las salidas LSI:

® Conecte las salidas al equipo de control, como se
representa en el esquema de conexion.
Utilice para ello regletas de conexion de 4 polos.
Indicacion:
Cada salida de seguridad (OSSD) debe unirse Unicamente
con un elemento de conmutacion. Si se necesitan mas
elementos de conmutacion, debe realizarse una
reproduccion correcta de contactos.

Por favor, observe que en equipos de control relevantes
para la seguridad tiene que utilizar para K1 hasta K4, relés o
contactores (auxiliares) con contactos guiados
forzosamente, bajo consideracion de las correspondientes
medidas de proteccion (conexionado).
Realice el tendido de todas las conducciones y cables de
conexion de tal forma que estén protegidos contra danos.

Los cables de conexion entre conectores, deben conducirse
fuera del armario de distribucion, en cables apantallados
separadas.

Si aplica usted el LS| para la proteccion de areas de peligro:
preste atencion a que también el equipo de control conectado y
todos los demas equipos cumplan la categoria de seguridad
necesaria.

Realice un control de funcionamiento del equipo de control de
entrada conectado, en caso de que durante un tiempo
prolongado no se realice ninguna conmutacion de casos de
supervision. Para este control tiene a disposicion las siguientes
posibilidades:
— intervencion intencionada en el campo de proteccion activo
tras la conmutacion de caso de supervision
(iPreste también atencion a casos de supervision
simultaneos!)
— control con ayuda de un monitor I/0 (véase el capitulo 9.10)

Por favor, respete también el esquema de conexiones completo
en el anexo.

Marque convenientemente los conectores para evitar una
confusion.

La conmutacion de los casos de supervision se inicia por
modificacion de senal en las entradas A, B, C, D.

Debe estar asegurado aqui que se conserve la proteccion y que
la maquina/el vehiculo pase siempre al estado seguro.

-
mll
E = =|2 @ \NPUT |NPUT
S| Big |8 ¥ |minmistie [c1iczintin
viw Ala‘aialaiaiaia
X13 X12 X1
I | 1T 1T T T
a1, | 1
17

Acoplar las entradas y salidas LSI
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Conexion de la LSI a la tension de alimentacion:

* Una usted la conexion de alimentacion del LSI, a través de
un fusible adecuadamente dimensionado, a la tension de
alimentacion, p.ej. con un médulo de alimentacién 24 V DC
(transformador con separacion segura segin EN 60742,
véase los datos técnicos en el anexo).

Utilice para ello regletas de conexion de 3 polos.

Dado el caso, conectar teclas de rearme:

* Conecte las teclas de rearme (contactos de cierre) a las
entradas “RES A” o “RES B”.
Utilice para ello regletas de conexion de 4 polos.

Indicaciones:

Por fuera del armario de distribucion, los cables “RES A” o “RES
B” deben conducirse en una conduccion apantallada individual
separada.

Por favor, observe lo siguiente para el montaje de la tecla de
rearme:

la tecla debe estar situada de tal forma que al accionarla se
pueda ver completamente el area de peligro.

Dado el caso, conectar el chequeo externo de contactores:

® Conecte los contactos normalmente cerrados de los
contactores en las entrada “EDM A” o “EDM B”, como se
representa en la ilustracion (K1 hasta K4 son contactos de
los elementos que gobiernan directamente el movimiento
peligroso.)
Utilice para ello regletas de conexion de 4 polos.

Indicacion:

Por fuera del armario de distribuciéon deben conducirse los
cables “EDM A” o “EDM B” en una cables apantallada individual
separada.

El control de contactores tras un proceso de conmutacion tiene
lugar después de 200 ms. En estado estatico, las salidas se
comprueban ciclicamente cada 5 segundos.

Sensores
Mddulo de N % TN TN TN
alimentacion ' " " !
DC24V EEE L s S
lemmsla s malcama
i ] /)
Si T L -:‘ 2 A
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
X1 X2 X3
v v v A A A A A A A A
+ - - o= o= = % =
[ |

SICK LSI

Acoplar el LS| a la alimentacion de corriente

LA _J
~— o E
wia‘a|<i<|aiao INPUT INPUT
N @D 1] = » = 7] 5 5 5 5 5 5
=:8: 8| B:x |8 & [AM:A:BI:B2 | Cl:C2:Dl:D2
v.Vv A A A A A A AA
x4 | X13 I X12 X11
T
1
\
\
|
1
DC 24V
Acoplar las teclas de rearranque
- LA _J
g8l 23| .8 8|zizl2 =
F:2:8:8 £:8:8 | B:8 B ¥ |minisim
v.v.v.wVv v.wv A A A A
[ X15 [ X14 X13 [ X12
T T T
1 (S
A B VAL
v ! I
Ky | K Ka 1Ky 1 L,
1|Ka 3Kl K7 K
-t ]
.
DC 24V

Acoplar el control de contactores
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Dado el caso, conectar encoders incrementales:
* Conecte dos encoders incrementales a las entradas “Speed | oR ‘
Input C” y “Speed Input D”.
Utilice para ello conectores Sub-D metalizados de 9 polos. g e ey e s 5
L 3 8 8 A A
Indicaciones: X11 X10 X9
Si utiliza usted encoders incrementales, estan ocupadas las ) o | . . | O
entradas binarias C y D jDeben permanecer 0 90° 0 90
’ abiertos! I L
Los encoders incrementales deben cumplir las siguientes 1/f 1/
exigencias:
— modelo: encoder rotativo de dos canales con desfase Transmisores incrementales
de 90°

— tension de alimentacion: DC 24 V

— salidas: en contrafase o salidas Push/Pull
— clase de proteccion IP54

— cables apantallados

— frecuencia de impulsos max.: 100 kHz

— min. 50 impulsos por cm

Acoplar transmisores incrementales

Por fuera del armario de distribucion deben conducirse los
cables de conexion de los encoders incrementales en cables
apantallados separados.

Utilice por el lado del LSI imprescindiblemente los conectores . .
Sub-D metalizados de 9 polos indicados en los accesorios, ya LSl hacia el transmisor
, incremental
que estos conectores disponen de un apantallado especial. ; 5 =
* Conecte el apantallado a la carcasa del conector, como se % I
representa en la ilustracion. Por favor, observe la ocupacion §&
de los contactos. =0
=
Conectar la pantalla del
Ocupacion de cable a la carcasa del
contactos pin conector
1+24V DC
Indicacion: g Jézl\fg DC
En el capitulo 12.1 encontrara diversos ejemplos sobre las 4 GND
posibilidades de conexién y configuracion del LSI. g PNCE)"
Preste atencion a que sus encoders incrementales suministren g I(;\INEI’DOO
por lo menos 50 impulsos por cada centimetro de recorrido de 9n.c.
su vehiculo (para la configuracion de los encoders
incrementales, véase el capitulo 9.7, asi como el ejemplo de

calculo en el anexo). Apantallado y ocupacion de los contactos
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8.3 Conectar el LSI a un PC

Si desea usted configurar su sistema LS| o cambiar ajustes,
tiene que conectar provisionalmente el PC al LSI. El LS| esta
equipado para ello con un interface conmutable que le permite
establecer de forma rapida y sencilla un enlace entre el PC y el
LSI.

® Una usted el interface LSI RS 232 (conexion “COM”) con un
interface en serie libre del PC. Utilice para ello un cable de
interface RS 232/RS 422 (véase el anexo bajo
“Accesorios”).

Puede ahora configurar el sistema LSI.

Indicaciones:

El interface LSI RS 232 esta preparado para la conexién al PC.
Si es necesario puede usted cambiar la programacion
transformandolo en un interface RS 422, haciendo un puente
entre el Pin 7 y Pin 8. A efectos de control se enciende
entonces el LED “RS 422" en el LSI.

La localizacion de los contactos en un interface RS 422 no esta
normalizada. Compare la ocupacion en el cable de conexion con
la ocupacion de contactos pin en el PC (véase la ilustracion), y
adaptela si es necesario.

Acoplar el LSl al PC

LSl PC
NUm. pin Num. pin
NC 1 1 NC
RXD 2 X 2 RXD
TXD 3 3 TXD
NC 4 4 NC
GND 5 5 GND
Apantallado
NC 6 6 NC
NC 7 7 NC
NC 8 8 NC
NC 9 9 NC

Localizacion de contactos pin del conector de interface en
modo RS 232

LSI PC
Num. pin Num. pin
RXD- 1 \ / 1 RXD—
RXD+ 2 X X 2 RXD+
TXD+ 3 7\ 3 TXD+
TXD- 4 4  TXD-
Carcasa Apantallado por el lado LS| conectado NC
NC al elemento de descarga de traccion 5 NC
NC 6 (carcasa) 6 NC
puen- E 7 7 NC
teados 8 8 NC
NC 9 9 NC

Localizacion de los contactos del conector de interface en modo
RS 422
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9 Programar el LSI — Software de usuario

9.1 Instalar el software de usuario
PLS/LSI

Indicacion:

El software de usuario PLS/LSI a partir de la version 03.21/
03.61 sirve para la programacion de un PLS individual, o
también de un sistema LSI. Si ya tiene usted instalado en su PC
este software de usuario para una aplicacion PLS, no necesita
instalar un nuevo software para el LSI. Puede usted comenzar
inmediatamente la programacion.

Si tiene usted instalado en su PC un software antiguo de usuario
PLS/LSI, y desea continuar utilizandolo, indique al realizar la
instalacion un directorio de programa distinto para el nuevo
software de usuario PLS/LSI.

Exigencias al sistema

Por favor, observe las exigencias de hardware de los sistemas
operativos relacionados en la lista.

— Por lo menos 4 MB de espacio de memoria libre en el disco
duro

— Windows 95™, Windows 98™ o Windows NT™ 4/SP4 (para
Windows™3.11 puede adquirirse previa consulta la version
03.21)

— Como minimo, procesador 80486

— Como minimo, 4 MB de memoria de trabajo

— Pantalla en color recomendable

— Controlador de impresora grafica instalado

— Fechay hora correctamente ajustadas (se asumen asi en el
protocolo de configuracion)

En la instalacion de su software de usuario PLS/LSI seréa usted
guiado por el programa de instalacion. Sélo tiene que arrancar
el programa de instalacion. Para ello, proceda del modo
siguiente:

® Ponga en marcha su PC.

* Coloque el disquete de programa PLS/LSI en la unidad de
disquetes de su PC.

* Bajo Windows™ 3.11:
Seleccione la funcion de menu Archivo — Ejecutar en el
administrador de archivos.
Windows 95™, Windows 98™ y Windows NT™ 4/SP4:
Seleccione Ejecutar en el mend de “Inicio”.

* Seleccione el programa “Install.exe” y déjelo ejecutar.

* Introduzca dado el caso el directorio de programa deseado
para la instalacion del nuevo software de usuario PLS/LSI.

* Siga las instrucciones en la pantalla.

Tras la instalacion aparece en la pantalla el mensaje “Setup
concluido con éxito”.

El software de usuario PLS/LSI esta ahora instalado. Puede
activarlo en cualquier momento haciendo clic con el ratén sobre
el correspondiente icono de programa.
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9.2 Procedimineto

Indicaciones:

Tras el inicio del programa esta usted dado de alta automatica-
mente como operario/operador de la maquina. En su condicion
de operario/operador de la maquina puede usted consultar
datos pero no transmitirlos.

Para poder transmitir la configuracion y las areas de supervision
al LS|, tiene usted que darse de alta como “Cliente autorizado”.
La forma de darse de alta se describe en el capitulo 9.3.

Preste atencion a que el LS|y todos los PLS estén
correctamente conectados, como se describe en el capitulo 8.

En la linea de estado en la parte inferior de la pantalla,
encontrara usted una leyenda en colores para la indicacion del
campo de proteccion y del campo de aviso.

Pasos necesarios

Al crear una nueva configuracion sera usted conducido por el
software de usuario PLS/LSI. Al hacerlo, realizara usted
automaticamente los siguientes pasos:

* Configurar el hardware:
Aqui realiza usted la entrada de los sensores y selecciona si
el LS| se aplica para proteccién de areas o en un vehiculo.
Ademas establece usted las entradas y salidas y determina
el comportamiento del rearme de las salidas.

* Establecer las areas de supervision:
Aqui se denominan las areas de supervision que deben ser
vigiladas por el LSI. Si lo desea, puede usted determinar
aqui la forma y el tamano de los campos de proteccion y de
los campos de aviso.
Puede usted establecer hasta 8 areas de supervision.

* Definir casos de supervision:
Para cada caso de supervision (max. 15) vincula usted un
sensor a un area de supervision y establece las condiciones
de entrada bajo las cuales se activa este caso de
supervision. Aqui determina usted también qué salida debe
activarse en caso de una interrupcion en el campo de
proteccion.
Ademas puede usted establecer un orden sucesivo
determinado para la conmutacion entre los casos de
supervision.

¢ Transmitir la configuracion al LSI:
Ahora transmite usted al LS| todos los ajustes que ha
realizado en la configuracion. Para ello debe estar usted
registrado como “Cliente autorizado”.

* Modificar las areas de supervision:
Aqui puede usted, si lo desea, modificar la forma y el
tamano de los campos de proteccion y campos de aviso.

* Transmitir las areas de supervision al LSI:
Finalmente transmite usted también al LS| los campos de
proteccion y los campos de aviso. Para ello, también debe
estar registrado usted como “Cliente autorizado”.

Una vez realizados estos pasos, el sistema LS| esta en servicio.

Indicacion:

Cambie usted la contrasena de entrada para proteger contra
manipulaciones a su sistema LS| (véase el capitulo 9.13).
Documente los datos de configuracion memorizados en el LSl y
proteja la configuracion en el disco duro o en un disquete
(véase el capitulo 9.12).

Otras posibilidades

Ademas de los pasos necesarios tiene usted otras posibilidades
que puede aprovechar en la configuracion del sistema LSI.

Editar campos:

Para la edicion de los campos de proteccion y campos de
aviso, el software de usuario PLS/LSI pone a su disposicion
algunas funciones de edicién muy Utiles.

— Aprender y comprobar el campo de proteccion:
Para el proceso de aprendizaje, el sensor activo explora el
contorno del recinto y el LS| genera a partir de aqui un
campo de proteccion. Recorriendo el campo, p.ej. con una
hoja de papel, puede usted modificar el tamano y forma del
campo de proteccion. iDebe usted verificar los campos de
proteccion aprendidos!
También puede usted modificar posteriormente un campo
de proteccion aprendido, igual que cualquier otro campo
dividido en segmentos. (En la aplicacion del LS| con PLS
101-316 no esta a disposicion esta funcion.)

— Adaptar a la velocidad los campos de proteccion:
Si aplica usted el LS| a un vehiculo, puede usted conmutar
segun la velocidad del vehiculo, entre campos de proteccion
de distinta forma y tamano. Puede asi adaptar flexiblemente
el area de supervision al entorno y a la velocidad del
vehiculo. Para ello tiene que conectar al LS| encoders
incrementales.

— Simular casos de supervision:
Puede usted comprobar los ajustes de los campos de
supervision, simulando en el PC sus condiciones de entrada.
Se puede controlar asi si estan correctamente asignados los
sensores y los campos en cada caso de supervision.

— Supervisar campos de proteccion:
Con la ayuda de un PC conectado puede usted observar los
campos de proteccion y los campos de aviso. Ademas es
posible guardar en memoria a efectos de control el contorno
del recinto “visto” por los sensores.

Supervisar entradas y salidas:

Puede usted supervisar y documentar con el monitor 1/0 los
estados de las entradas y salidas del LSI. Los datos asi
obtenidos se pueden guardar en un archivo ASCII para su
evaluacion posterior.

— Controlar los ajustes:
Puede usted ver, comprobar e imprimir en una relacion
general todos los ajustes sobre la configuracion.

Recibir y memorizar la configuracion:

Puede usted recibir e imprimir los datos de configuracion
memorizados en el LSI. Puede usted guardar cualquier
configuracion en el disco duro o en un disquete.

Cambiar la contrasena:
Para proteger su sistema LS| contra manipulaciones deberia
usted cambiar la contrasena de entrada al sistema.

Modificar la imagen de pantalla:
Puede usted p.ej. ampliar, reducir o desplazar la imagen de
pantalla.

— Consultar la memoria de fallos (diagnéstico del sistema):
Para la localizacion de fallos puede usted consultar la
memoria de fallos del LSl 'y de los sensores conectados.
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Software del usuarno PL5/L5I1 Ed

\‘.:) JQuiere recibir la configuracian™?

Grupo de personas

Grupo de personasz

Operador

jlndicacion de zeguridad!
jDezconécteze zsiempre gue deje su puesto de trabajol

Conectar I Degconectar| Cancelar | Apuda |
Grupo de personas

Grupo de perzonas

| Cliente autorizado

LContrazefia

|xxxxxxxx:1

jilndicacion de zegundad!
il ezconéctese siempre que deje su pussta de trabajal

Conectar I [lezconectar

Cancelar Apuda

I CF I I CP+CA

Cliente autorizada

9.3 Acceso:
la primera configuracion

En el momento de suministro, el LS| esta preconfigurado con
determinados ajustes. Aqui se describe como puede usted
adaptar estos ajustes a su aplicacion.

* Conecte su sistema LSI.
(El sistema necesita algunos segundos para arrancar.)

* Realice el arranque del software de usuario PLS/LSI.
Aparece ahora esta ventana de didlogo.
* Haga clic sobre “Si”.

El PC recibe los ajustes preconfigurados y los representa en la
pantalla.

Indicacion:
Para poder poner en servicio el sistema es necesario
siempre transmitir la configuracion deseada, del LSI al PC.

Aparece esta ventana de dialogo.

Para poder transmitir mas tarde al LS| la configuracion y las
areas de supervision, debe usted darse de alta como “Cliente
autorizado”.

* Seleccione en la lista el grupo de personas “Cliente
autorizado”.

* Introduzca la contrasena “SICK_PLS” y haga clic sobre
“Conectar”.

Esta usted ahora dado de alta como “Cliente autorizado” (véase
la linea de estado inferior de la pantalla).

Indicacion:

iRealice siempre la salida del sistema cuando abandone su
puesto de trabajo! De esta forma evita usted que personas no
autorizadas puedan manipular su sistema LSI.
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Mueva configuracién L51

£Con qué tipo de senzaor quiere trabajar’?

Seleccione el tipo de sensor o wtilice la deteccidn automatica.

D etectar |

. radio campo de prob

s I Siguiente > I Cancelar Apuda I
Hueva configuracian L51 E3
AOue direceidn debe uzar el zenzor?
 Direccion individual |5
< Atras I Siguiente > I Cancelar Apuda
Hueva configuracion L51

Aug tipo de aplicacidn quiens utilizar?

Siemplea para la evaluacion la opcidn “supresion de
pixels". va no estard garantizada la deteccidn de
objetos que tengan un didmetro menor de 50 mm.

" Proteccidn de vehiculo
Siemplea para la evaluacion la opeidn "supreszidn de

pixels". pya no estard garantizada la deteccidn de
objetos que tengan un didmetro menor de 70 mm.

£0ué tipo de evaluacidn quiere whilizar?

i Esztdndar ¢ Supresidn de pizels
< Atrds I Siguiente > I Cancelar I Apuda I

Configurar el hardware

Puede usted reelaborar la configuracion recibida o crear una
nueva configuracion.

Para crear una nueva configuracion:

® Seleccione la funcion de mena Archivo — Nuevo y haga clic
sobre “Configuracion LSI”.

® Haga clic sobre “OK”".

Aparece ahora esta ventana de dialogo. Aqui define usted con
qué tipo de sensor desea trabajar.

® Seleccione su tipo de sensor o deje reconocer automatica-
mente el sensor, haciendo clic sobre “Reconocer”.

* Haga clic sobre “Continuar”.

Los pasos de operacion siguientes y campos de dialogo
corresponden a los pasos bajo “Editar configuracion”.

Para reelaborar la configuracion recibida:

* Seleccione la funcion de menu LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active en la barra de simbolos el botén “Editar
configuracion”.

Aparece ahora esta ventana de didlogo. Aqui se asigna una
direccion al LSl y los sensores.

* Ajuste usted si desea utilizar una direccion universal o una
direccion individual.
Direccion universal (cero):
Este es el ajuste recomendado. Si ajusta usted “Direccion
universal”, la configuracion guardada en memoria se puede
transmitir también mas tarde a cualquier LSI.
Direccion individual (entre 5 y 126):
Si ajusta “Direccion individual”, al transmitir la configuracion
asigna usted al LS| la direccion aqui indicada. La trasmision
mas tarde de una configuracion sélo es posible si coinciden
la direccion aqui establecida y la direccion memorizada en el
LSI.
Esto es conveniente si desea usted asegurar que una
configuracion guardada como archivo solamente se pueda
transmitir a un determinado LSI.

* Haga clic sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui establece usted el
entorno de la aplicacion de su sistema LSI.

* Ajuste usted si quiere aplicar el LS| para la proteccion de
areas o para la proteccion de vehiculo (p.ej. FTS — Sistema
de transporte sin conductor).

* Ajuste usted la evaluacion que desea emplear.
Estandar:
Esta es la evaluacion estandar.
Supresion de un pixel:
Con este ajuste se ignoran los objetos que solamente se
detectan por un pixel dnico por cada escaneado. Esto
puede ser conveniente para evitar senales erroneas.

* Haga clic sobre “Continuar”.
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Mueva configuracion L51

&Quiere uzar codificadores incrementales?

™ Usar codificadores incrementalas
Cuando hay prezentes codificadores incrementales
na no estan dizponibles laz entradas C ni D,

AHug entradas quiers utilizar?

Ma Cig Cc D
Hug salidas quiers utilizar?

¥ O5Sh s Az s [ 05SSD B AwWZ B
¢FRealizar un control de contactores [EDRM]?

¥ DSsD A

I~ GEEDE

< Atrds I Siguiente > I Cancelar Apuda

Hueva configuracién L5I

Seleccione el tipo de rearme para 0550 A

" con rearme automatico

1~ Rearme retardada transcurridos

|2 zegundos

Seleccione el tipo de rearme para 0550 B.
(:- GO e arne eRtermis

) conieatme autamatice

) Hearme etardado trarscurnides

|2 zegundos

£Quiere ugar el test de arangue?

M Uszar test de arangue

< trds Cancelar

I Siguiente > I

Apuda

Hueva configuracion L5I E3

En la lizta puede afiadic sensores, cambiarles el nombre
borrar el dltimo senzor. Como minimo debe definic un sensor.

LCambiar nombre. .. I
Elimitar I

Todoz los zenzores =on del tipo: PLS 10x-x12

< Atras I Siguiente > I LCancelar I Apuda I

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted qué
entradas y salidas se utilizan.

® Marque si tiene conectados encoders incrementales. Puede
utilizar encoders incrementales si aplica el LS| a un vehiculo
(vea el capitulo 9.7).

* Marque qué entradas y salidas se utilizan.

* Marque si en las salidas utilizadas se debe efectuar un
control de contactores (EDM). La forma de conectar el
control de contactores se describe en el capitulo 8.2.

® Haga clic sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted el compor-
tamiento de rearme de las salidas y el test de arranque.

* Ajuste para las salidas configuradas como debe rearmarse
otra vez el LS| después de una interrupcion en el campo de
proteccion.

Con rearme externo

El sistema solamente se rearma después de una
penetracion en el campo de proteccion, cuando esta libre el
campo de proteccion y se presiona la tecla de rearranque.
Con rearme automatico

En cuanto esta libre el campo de proteccion, el sistema se
rearma otra vez después del tiempo de respuesta ajustado
(control mdltiple).

Rearme retardado n segundos:

El sistema s6lo se rearma otra vez cuando tras quedar libre
el campo de proteccion, ha transcurrido el tiempo aqui
establecido.

* Ademas puede usted elegir si desea trabajar con test al
inicio. Si utiliza el test de inicio, tiene usted que interrumpir
intencionadamente una vez el campo de proteccion tras la
conexion del sistema.

De esta forma se puede conseguir que tras la conexion de
la instalacion, el operario de la maquina tenga que
comprobar primero la deteccion del PLS mediante una
penetracion en el campo de proteccion, antes de que
comience a trabajar.

* Haga clic sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui introduce usted los
sensores utilizados. En el momento del suministro ya esta
registrado un sensor.

Registrar otros sensores:
* Haga clic sobre “Agregar”.

® Introduzca un nombre para el sensor y haga clic sobre “OK”.
El sensor queda asi registrado en el sistema.

* Haga clic sobre “Continuar”.
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Establecer las areas de supervision

Mueva configuracién LSI Aparece esta ventana de dialogo. Aqui establece usted las
areas de supervision utilizadas.
En | lista puede afiadir &reas de supervisidn, cambiarlss el Cuando se suministra un equipo, esta ya registrada un area de
nombre v borrar el dltimo area. Como minimo debe definir un . _ .. . “ .
area de supervision, supervision (véase también el capitulo 9.4 “Ampliar

configuracion”).

Establecer otras areas de supervision:

Lambiar nombre. .. I R
Elfmiar I

Haga clic sobre “Agregar”.

® Introduzca un nombre para el area de supervision y haga clic
sobre “Continuar”.

< flras I Siguiente > I Cancelar Apnda

Aparece esta ventana de dialogo.
Elija la forma que ha de tener el campo de proteccidn ° SeleCCiOne la forma que deben tener el Campo de
R - proteccion y el campo de aviso.
jectangulo Dimensiones... | i . _
Puede usted establecer inmediatamente o mas tarde el
Bl 5 (emis e (79 62 kRl € eamps e 21k, tamano de los campos. Si desea establecer inmediatamente
[Rectangula =1 Dimensiones... | el tamano, haga clic sobre “Dimensiones” e introduzca las

medidas deseadas.

Mota

Loz campos de aviso sdlo pueden estar en forma segmentada.
Laz demaz formasz son convertidas a la forma segmentada.

Lo dimonsiones d e < ’ Indicacion:
It i - . . _ .
Tl s 1 et T al ot P En el capitulo 9.5 se indican més detalles sobre el tratamiento

SHpEIIEA de los campos de proteccion y de aviso.

< Atraz I Siguisnte > I Cancelar Apuda | ° Haga C"C SObre “COntinUar”.

® Confirme sus ajustes con “OK”.

Queda asi establecida el area de supervision.

* Haga clic sobre “Continuar”.
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Mueva configuracién L51

En la lizta puede afiadir cazos de supervizidn, cambiarles el
nombre o volver a borrar un cazo. Como minimo debe definic
un cazo de supervisicn.

Lambiar nombre I
Elimitar I
Editar... I
“erificar I

Sinopsis... I

< Atrds I Siguiente > I Cancelar I Apuda I
Huevo caso de supervision [ x|

Enlace el caso de supervisidn con un sensaor y un drea de
supervision.

Seleccione el senzor.

Seleccione el drea de supervisian.

< Atrds I Siguiente > I Cancelar Apuda
Huewvo cazo de supervizion [ <]

Defina las condiciones de entrada que activarén el caso de
SUpErizicn.

& B C o

Seleccione la sinopsizs para visualizar laz condiciones de
entrada de todosz loz cazos de supervisidn.

Sinopsiz... I

I Siguiente » I

< Abrdz Cancelar Ayuda I

Definir casos de supervision

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui define usted los casos
de supervision empleados.

Cuando se suministra el equipo esta definido ya un caso de
supervision, estos ajustes pueden modificarse opcionalmente.

Modificar un caso de supervision:

* Haga clic sobre “Editar” y modifique los ajustes segin sus
necesidades.

Definir otros casos de supervision:
* Haga clic sobre “Agregar”.

® Introduzca un nombre para el caso de supervision y haga clic
sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de didlogo.

* Seleccione el sensor que debe estar activo en este caso de
supervision.

* Seleccione el area de supervision que desea supervisar con
el sensor seleccionado.

® Haga clic sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de didlogo.

* Establezca para las entradas existentes con qué
informaciones de entrada debe activarse el caso de
supervision:

X =low o high
0=low
1 = high

Indicacion:

Cada entrada consta de dos senales cuyos estados deben ser
siempre inversos, p.ej. para la entrada A, las senales A y A
- EntradaAlow: A =1yA,=0

- EntradaAhigh: A/ =0yA,=1

El valor ajustado en la ventana de didlogo corresponde siempre
al nivel de senal de la entrada asignada A, 0 B,, C,, D,.. (Para el
cableado de las entradas, véase el capitulo 8.2.)

® Haga clic sobre “Continuar”.
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Huevo caso de supervision [ x|

Seleccione las zalidaz que e han de activar cuanda ze
praduzca una intrusidn en el drea de supervizidn asignada.

¢ D550 B /WZE

< Atrds I Siguiente > I Cancelar Apuda
Huevo caso de supervision [ <]

Seleccione el orden permitido para la conmutacion de casos
de i

o

Dezpués de una conmutacidn de casos de supervizsidn
estd permitido cualquier caszo.

= Orden inequivoco

Despues de una conmutacion de casos de supervision
Unicamente se pusde conmutar & ese casa.

" Orden alternativa

Dezpués de una conmutacidn de casos de supervizsidn
Unicamente ze puede conmutar a una de los dos casos.

Mimera de loz cazos de supervizidn

- -

< Atids I Siguiente » I Cancelar Ayuda
Huevo caso de supervision [ <]

Introduzca el numero de exploraciones para la evaluacicn
miltiple

Ig Explaraciones

El tiempo de respuesta ez de 130 ms

Evaluacidn de

Tenga presente:

El nuirero de evaluaciones maltiples influye
directamente en la distancia de seguridad requerida.
Cuando hava seleccionado este valor, compruebe que
la distancia de seguridad es suficients.

< Atrds I Siguiente » I Cancelar Apuda I

Aparece esta ventana de didlogo.

* Seleccione la salida que debe activarse en este caso de
supervision, si se encuentra un objeto en el campo de
proteccion.

* Haga clic sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de didlogo.
Aqui ajusta usted por qué orden sucesivo deben activarse los
casos de supervision.

Indicacion:

Puede usted modificar también mas tarde este ajuste. En el
capitulo 9.4, bajo “Definir casos de supervision adicionales”,
encontrara mas detalles al respecto y sobre la conmutacion
entre varios casos de supervision.

* Seleccione p.ej. “Orden sucesivo cualquiera”.

* Haga clic sobre “Continuar”.

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui establece usted cuantas
veces (es decir, en cuantos escaneados sucesivos) tiene que
reconocer el sensor un objeto en el campo de proteccion hasta
que se desconecten las salidas selecionadas. (Son posibles
desde 2 hasta 16 escaneados) (Si aplica usted el LSI junto con
el PLS tipo 101-316 para la proteccion de vehiculo, no es
ajustable aqui el tiempo de reaccion del LSI, sino que se
encuentra preestablecido de forma fija a 270 ms.)

* Introduzca el nimero deseado de escaneados.
Indicacion:
iPor motivos de seguridad, seleccione siempre el ajuste mas
bajo posible! Si aumenta usted este valor, el sistema se
vuelve mas estable, pero reacciona también mas lento. En la
ventana puede leerse el tiempo de reaccion actual.

* Haga clic sobre “Continuar” y confirme sus ajustes con “OK”.

Queda asi definido el caso de supervision.

* Haga clic sobre “Continuar”.
* Haga clic sobre “OK” para aceptar la configuracion.

Queda asi definida la configuracion. Puede usted ahora
transmitir los ajustes al LS|, como se describe en el apartado
siguiente.
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ICF BC: I CFCa

Cliente autorizadao

Grupo de personas I

Grupo de personasz
I %

I Cliente autonzadao

LContrazefia

Ixxxxxxxxs‘i

jlndicacion de zeguridad!
jDezconécteze zsiempre gue deje su puesto de trabajol

Conectar I Dezconectar

Cancelar Apuda

SICK

Software del usuario PLS/LSI

Configuracidn LSI

General

El ndmero de serie es 95202362,

La version del software es 3.11

Ze utiliza | direccian universal.

El amhito de splicacion es 'proteccian de dres’.

Mo hay coditicadores incrementales:

Las ertradas &, B estan configuradas

Las salidas &, B estan configuradss

Efectuanco contral de prateccidn (EDh) para OSSD A,
Efectuando contral de proteccidn (EOR) para OS50 B
OFSD A utiliza el rearme manual.

OF=D B utiiza el rearme manual.

Eltest de arrancue esté activa

WOW W W W MWW U W W W

Sensores

Sensor 1

= Ladenominacidn del sensor es 'Sensort’
= Elsensor es deltipo PLE 10x-x12"

Casos de supervisidn

Caso de supervisidn 1

La denominacion del caso de supervision es 'Casol’.

La denominacidn del sensor es 'Sensor’

La denominacidn del érea de supervision es 'Campod'

La activaciin comienza en la entrada A1), BIO), Cx), Dlx)

La =alida A s conmuta en caso de intrusidn

La evaluacidn muiltiple de 2 exploraciones tiene un tiempa de respuesta de 190 ms.
La conmutacion de campo de probeccidn usa un orden discrecoional

VoW oW oW W oW u

Mpres b 0 OF (201 145055 Paguat Docimern LS

Software del usuario PLS/LS| B

@ La configuracidn ha sido enviada zatizfactoriamente. § Quiere enviar tambign laz dreas de supervizion?

26

Transmitir la configuracion al LSI

* Cercidnese de que esta usted registrado como “Cliente
autorizado” (véase la barra de estado inferior en la pantalla).

® Sino esta usted registrado como “Cliente autorizado”,
seleccione la funcion de menu LSI — Grupo de personas, o
haga clic en la barra de simbolos sobre el boton “Grupo de
personas, entrada/salida”.

Aparece esta ventana de didlogo.

® Seleccione en la lista el grupo de personas “Cliente
autorizado”.

* Introduzca la contrasena “SICK_PLS” y haga clic sobre
“Conectar”.

Esta usted asi registrado en el sistema y puede transmitir datos
al LS.

* Seleccione la funcién de mend LSI — Configuracion —
Transmitir al LSI,
0 haga clic en la barra de simbolos sobre el botén
“Transmitir configuracion”.

En la pantalla aparece un listado de varias paginas con los
ajustes de la configuracion. Aqui puede usted leer otra vez los
ajustes y comprobarlos.

Corregir ajustes:

* Haga clic sobre “Cancelar”, para cerrar este listado y
modificar los ajustes.

Confirmar los ajustes:
* Haga clic sobre “Confirmar”.

Los datos de configuracion se transmiten al LS|y se guardan alli
en memoria.

Aparece esta ventana de didlogo.

* Siquiere usted transmitir las areas de supervision sin
modificarlas, haga clic sobre “Si”. Puede usted entonces
pasar por alto el apartado siguiente “Modificar area de
supervision”.

® Sidesea usted cambiar la forma y el tamano de las areas de
supervision, haga clic sobre “No”. Puede usted entonces
reelaborar los campos de proteccion y de aviso, como se
describe en el apartado siguiente.
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Campo de fondo activo:
|<ningL’m campoz ﬂ

Campo activo:

M2 1 - Campol /Campo de pruﬂ

Sensor achivio

|1 Senszorl ﬂ

{ < ningun senzors-

Campo de fondo activo:
<hingun campos -

Clente autonizada

B CF I C N CP+CA

Area de supervizion LS| Wentana  Awuda

Archiva Wer

& &
mpo actiy activo; Sensor acti
L1 - Camng Egrtér Cliy: ﬂ |1 Sensorl
Copiar Chl+C

Copiar a...
Pegar desde...

80 segmentoz

Coordenadas de campo... Chil+F

3B segmentos

Semicirculo

Rectangulo segmentado
Semicirculo segmentado

Modificar el area de supervision

En la pantalla se visualiza el primer campo de proteccion que ha
definido usted. Puede usted modificar mas tarde el tamano de
todos los campos de proteccion y campos de aviso.

* Seleccione la funcién de menu Area de supervision —
Editar, o haga clic en la barra de simbolos sobre el boton
“Editar area de supervision”.

® Seleccione en la lista de “Campo activo” el campo de
proteccion o el campo de aviso que desea modificar.

* Seleccione en la lista “Campo de fondo activo”, el campo de
proteccion o el campo de aviso que desea ver en el fondo
para la comparacion.

® Seleccione en la lista “Sensor activo” el sensor cuyo
contorno del recinto “visto” actual quiera ver usted en el
fondo para comparacion.

En la pantalla se representan los campos seleccionados y el
contorno del recinto del sensor seleccionado.

En la barra de estado inferior de la pantalla se encuentra una
leyenda de colores para identificacion en el monitor del campo
de proteccién y del campo de aviso.

Indicacion:

El contorno del recinto del sensor activo sirve Gnicamente como
ayuda al establecer los campos de proteccion y de aviso. El
sensor que seleccione usted aqui no tiene influencia sobre la
vinculacion de areas de supervision y sensores en los casos de
supervision.

Convertir la forma del campo:

* Para convertir un campo a otra forma distinta, seleccione la
funcién de mend Editar — Convertir en.

Estan a disposicion distintas formas de campo:

— Campo dividido en segmentos: puede usted seleccionar
distintas resoluciones. Cuanto mas segmentos tenga un
campo, tanto mayor es la resolucion. Puede usted establecer
individualmente las coordenadas para cada segmento.

— Rectangulo: este es el ajuste previo. Los nuevos campos
definidos tienen siempre esta forma, si no selecciona usted
otros ajustes. Se puede ajustar la altura del rectangulo y la
anchura derecha e izquierda.

— Semicirculo: aqui establece usted la medida del radio.

— Rectangulo dividido en segmentos / semicirculo dividido en
segmentos: usted define un rectangulo o un semicirculo y
elige la resolucion deseada (nUmero de segmentos).

El campo se convierte automaticamente en un campo
dividido en segmentos con las correspondientes
dimensiones.

Indicaciones:

Los campos de aviso son siempre campos divididos en
segmentos. Si ha definido usted un campo de aviso como
rectangulo o semicirculo, se convierte este automaticamente en
un campo dividido en segmentos con las correspondientes
medidas.

Si convierte usted un campo o si modifica la resolucion de un
campo dividido en segmentos, puede producirse un cambio
minimo de la forma del campo.

En los siguientes apartados solamente se describen los pasos
fundamentales para poder definir el tamano de las diversas
formas de campo. En el capitulo 9.5 encontrara mas
informaciones sobre la elaboracion de campos.
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Estandar |Wenficado

ECF N

E ditar rectangulo

lzquierda:
Foem

Aultura;

Estandar

I CF C

Editar semicirculo

Carcelar

28

Definir un campo rectangular:

* Para fijar o desplazar un punto: haga doble clic con el raton
en la posicion deseada.

Indicacion:

En el ejemplo se eligié una trama rectangular para la imagen de
pantalla. Puede usted conmutar entre un tramado circular o
rectangular. En el capitulo 9.14 encontrara mas detalles al
respecto.

... 0 bien:

* Seleccione la funcion de menu Editar — Coordenadas de
campo.

Aparece esta ventana de dialogo que indica las dimensiones del
rectangulo.

® Introduzca las medidas deseadas.
® Confirme con “OK”.

Quedan asi modificadas las dimensiones del rectangulo

Definir un semicirculo:

* Haga doble clic con el raton en la posicion deseada para
establecer el radio del campo.

... 0 bien:

* Seleccione la funcidon de menu Editar — Coordenadas de
campo.

Aparece esta ventana de dialogo que indica el radio del
semicirculo.

® Introduzca la medida deseada.
® Confirme con “OK”.

Queda asi modificado el radio del semicirculo.
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Definir un campo dividido en segmentos:

® Para fijar un punto con el raton:
haga doble clic en la posicion deseada.

® Para desplazar un punto con el raton:
marque usted el punto y arrastrelo a la posicion deseada.

® Para borrar un punto:
marque usted el punto y haga clic en la barra de simbolos
sobre el boton “Borrar”.

[Escoocooooooooo

E ztandar
ICF C:
.. 0 bien:
® Seleccione la funcién de menul Editar — Coordenadas de
campo.
Aparece esta ventana de dialogo que muestra las coordenadas
de todos los puntos definidos. Puede usted anadir a la lista una
Lerrar | cantidad cualquiera de puntos, o bien puede usted seleccionar

Ayuda un punto y modificarlo o eliminarlo.

® Para poner un punto:
haga clic sobre el boton “Agregar” e introduzca las
coordenadas deseadas en la ventana de dialogo.

g ® Para desplazar un punto:

Agregar... Editar... Elimiriar | | marque en la lista el punto deseado y haga clic sobre el
botén “Editar”.

Introduzca las coordenadas deseadas en la ventana de
dialogo.

® Para borrar un punto:
marque en la lista el punto deseado y haga clic sobre el
botén “Eliminar”.

Indicacion:

También puede usted marcar un punto con el raton antes de
activar el punto de menu Editar — Coordenadas de campo. Las
coordenadas del punto estan entonces marcadas ya en la lista.

* Una vez haya definido usted el campo de proteccion y el
campo de aviso segln sus deseos, desactive la funcion de
menU Area de supervision — Editar,

o desactive en la barra de simbolos el boton “Editar area de
supervision”.

Indicacion:

Tenga en consideracion que en campos de proteccion/
partes del campo de proteccion en forma de aguja (los
segmentos del campo de proteccion constan sélo de un
unico pixel), este, es ignorado por el aparato por motivos de
disponibilidad.

Si no pueden evitarse este tipo de formas del campo de
proteccion, programe siempre segmentos de por lo menos
dos pixels.
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Enviar areas de supervision

Agregue a la lista laz &reas de supervizidn que quiere enviar

Cancelar

izion | Enviar | Aprendidasz

E C

1 %'F Campaol
2 5F Campo2
2'WF Campoz

Ayuda

i

Agregar Agregar bodas

Enrviar areas de supervision

Enviar areas de supervision

Ha enwviado las siguientes: areas de supervizion. Sitodawvia no ha
enviado la configuracion puede hacerlo ahora.

Areas de supervision | Erviar | Sprendidas

pul L. am|
1 'wWF Campol
2 5F CampoZ *
2'wWF Campo2 *

AOluiere enviar la configuracion ahora’?

Si | Ho Ayuda

Transmitir al LSl el area de supervision

* Seleccione la funcion de menU Area de supervision —
Transmitir al LSI,
0 haga clic en la barra de simbolos sobre el botén
“Transmitir &rea de supervision”.

Aparece esta ventana de dialogo.

® Haga clic sobre “Agregar todos”,
0 bien, en caso de que sbélo quiera transmitir campos
aislados, marque los campos deseados en la lista superior y
haga clic sobre “Agregar”.

Los campos aparecen en la lista inferior.

* Haga clic sobre “Transmitir” y confirme la transmision de
cada uno de los campos.

Aparece esta ventana de didlogo. Los campos transmitidos
quedan identificados en la lista con un asterisco.

* Compruebe si estan marcados con un asterisco todos los
campos de proteccion y de aviso, es decir, si se han
transmitido correctamente.

® Siya habia transmitido usted anteriormente la configuracion,
puede hacer clic sobre “No”.
Si todavia no ha transmitido la configuracion, haga clic sobre
“Si” y transmita la configuracion, como se ha descrito
anteriormente en el apartado “Transmitir al LS| la
configuracion”.

Cuando ha transmitido la configuracion y todas las areas de
supervision, esta el sistema en disposicion de servicio.

Indicacion:

iDespués de la programacion, compruebe el tamaio y forma
correcta de todas las areas de supervision existentes en la
instalacion o en el vehiculo! Esto se puede controlar
penetrando intencionadamente en las areas de supervision.
iNo ponga en servicio la instalacion hasta que se haya
convencido usted de la eficacia de todas las areas de
supervision!

iAl abandonar su puesto de trabajo, realice la salida del
sistema con la funcion de meni “LSI — Grupo de personas™!
Cambie ademas la contraseina para la entrada en el sistema
como “Cliente autorizado”. Anote la nueva contrasena en un
lugar accesible linicamente a personas autorizadas. De esta
forma evita usted que personas no autorizadas puedan
manipular el sistema LSI (la forma de cambiar la contrasena
se describe en el capitulo 9.13).
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9.4 Ampliar la configuracion

Este apartado explica como ampliar su configuracion segln sus
exigencias particulares.

Puede usted agregar sensores y areas de supervision y trabajar
con otros casos de supervision.

Ademas puede usted modificar las entradas y salidas, asi como
cambiar el direccionamiento de los equipos conectados, variar
la aplicacion y definir el rearme.

Indicacion sobre los siguientes apartados:

Para la ampliacion de la aplicacion estandar existen a su

disposicion dos vias funamentalmente, dependiendo del grupo

de personas bajo el cual se haya registrado:

— bajo el grupo de personas “Cliente autorizado” es conducido
usted automaticamente por todos los pasos, como en la
creacion de una nueva configuracion (véase el capitulo 9.3).

— sientra usted en el sistema como miembro del “Servicio
SICK”, s6lo puede activar y modificar determinados ajustes.
Los siguientes apartados describen esta ruta. No es
necesario pues que estudie todo el capitulo, sino que puede
leer concretamente sélo los apartados que necesita para su
aplicacion.

Registrar sensores adicionales

Caliapreem L5 | * Seleccione la funcién de menu LSI — Configuracion —
Editar.
Definicién E/S | Direccién | Tipa

| * O active en la barra de simbolos el boton “Editar

Rearrme Codificadores incrementales ) e
configuracion”.

Senzores I Areas de supervision I Cazoz de supervizion
® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
pestana “Sensores”.

Ligregar... | )
® Haga clic sobre “Agregar”.

Senzores dizponibles:

Cambi bre... ) . .
m * Registre sucesivamente todos los sensores que estan
Eliminar | conectados a su LS|y denominelos segln sus deseos.
— Puede usted registrar en el sistema hasta 4 sensores.

Todoz los sensores =on del tipo: PLS 10x-#12

Aceptar I Cancelar e =] Luyda
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Configuracion L51
D efinicicn E /5 | Direccion | Tipo
Rearme ]

Sensores Areas de supervizidn

Codificadores incrementales ]
Casos de supervision ]

Areas de supervision dizponibles:

Hagregar...
LCambiar nombre. ..
Elirninar

Aceptar | Cancelar Ayuda
Configuracion L51
D efinizian E/5 | Direccion | Tipo |
Rearme ] Codificadores incrementales
Sensores ] Areas de supervisian Cazos de supervision

LCazoz de supervizion dizponibles:

Aagregar. .
LCambiar nombre. ..
Editar...
Werficar
Sinopzis...

Aceptar |

Cancelar Ayuda |

Anadir areas de supervision

* Seleccione la funcién de menu LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active usted en la barra de simbolos el boton “Editar
configuracion”.

® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
pestana de “Areas de supervision”.

* Haga clic sobre “Agregar”.

* Registre sucesivamente en el sistema todas las areas de
supervision requeridas y nombrelas segln sus deseos.

* Establezca la forma y el tamano de los campos deseados
de proteccion y de aviso, como se describe en el capitulo
9.3.

Anadir casos de supervision

* Seleccione la funcién de menu LSI — Casos de supervision
- Editar.

Aparece la siguiente ventana de dialogo.

Ver relacion general de todos los casos de supervision:

* Haga clic sobre “Relacion general”. Obtiene asi una relacion
de todos los casos de supervision definidos, de sus
respectivas definiciones de entradas y salidas y de las areas
de supervision y sensores activos. Aqui puede usted
controlar continuamente sus ajustes.

Comprobar la plausibilidad:

* Haga clic sobre “Comprobar”. Durante la configuracion
puede comprobar aqui si son plausibles los casos de
supervision con sus ajustes actuales. Esto le puede ayudar a
descubrir posibles contradicciones o errores.

Para generar un nuevo caso de supetrvision:

* Haga clic sobre “Agregar”. Aparece una serie de ventanas de
dialogo en las que puede realizar sus ajustes, como se
describe en el capitulo 9.3.

(Méas tarde puede usted modificar todos los ajustes.)

Para borrar un caso de supervision:
* Marque en la lista el caso de supervision que desea usted
borrar, y haga clic sobre “Eliminar”.

Para modificar un caso de supervision

* Marque en la lista el caso de supervision deseado y haga
clic sobre “Editar”. Puede usted ahora realizar en las
distintas pestanas las modificaciones deseadas, como se
describe a continuacion:
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Enlaces l Definiciones EA5 ] Order ] Evaluacic’un]

Senzores disponibles:

Areaz de supervizion dizponibles:

2 Campoz

Aceptar |

Cancelar | |

Enlaces Definiciones E/5 l Orden ] Evaluacién]

Activacion por condiciones de entrada

& B [

=l o=l [

o)
El cazo de supervizidn activa laz zalidas ziguientes

¢ OS50 A /W2 A T OS50B /WZE

Sinopsziz...

Ayuda |

Aceptar |

Cancelar | |

Enlac:es] D efiniciones E /S ] Orden  Ewaluacion ]

E waluacian mualtiple

=1

El tiempo de rezpuesta es de 190 m=

Ewaluacian de E=ploraciones

Tenga presente:

El nimero de evaluaciones maltiples influpe
directamente en la diztancia de zeguridad requerida.
Cuando haya seleccionado este valor, comprusbe
que la diztancia de zeguridad ez suficiente.

Aceptar I

Cancelar Apnda

Pestana de “Vinculaciones”:

Aqui establece usted qué area de supervision (compuesta de
campo de proteccidn y campo de aviso) debe ser supervisada
en cada sensor.

Pestana de “Definiciones |/0":
Aqui establece usted con qué informacion de entrada debe
activarse cada caso de supervision:

X = low o high,
0 =low,
1 = high.

Ademas se ajusta aqui qué salida debe conectarse en caso de
una interrupcion en el campo de proteccion.

Indicacion:

Cada entrada consta de dos senales cuyos estados deben ser
siempre inversos; p.ej. para la entrada A, las senales A, y A :

— EntradaAlow: A =1yA, =0

— Entrada Ahigh: A, =0yA,=1

El valor ajustado en la ventana de dialogo corresponde siempre
al nivel de senal de la entrada asignada A,, 0 B,, C, D.,.
(Respecto al cableado de las entradas, véase el capitulo 8.2.)

Pestana de “Evaluacion”:

Aqui establece usted cuantas veces (es decir, en cuantos
escaneados sucesivos) debe detectar el sensor un objeto en el
campo de proteccion, hasta que la senal se transmita a las
salidas configuradas.

(Son posibles desde 2 hasta 16 escaneados.)

Con ello se ajusta el tiempo de reaccion del LSI.

Indicacion:

Si aplica usted el LSI junto con el PLS tipo 101-316 para la
proteccion de vehiculo, el tiempo de reaccion del LSI no es
ajustable aqui, sino que se encuentra preestablecido de forma
fija a 270 ms.
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Enlace&] Definiciones E/S  Drden lEvaIuacién]

Supervizion de la conmutacion del campo de proteccion

" Orden inequivoco

" Orden altermativo

MHimern de cazoz: de supervisidn

[

Aceptar | Cancelar Apuda
Configuracion L51
FRearme ] Codificadares incrementales ]
Senzores ] Areas de supervision ] Cazoz de supervizian ]
Difinicion E /5 Direccidn | Tipo |

[ Codificadar incremental presente
[ Se efectia control de contactor [ECM ) para OS50 &
-

Definicion E /S
Entradas Salidas
B I

[ D550 B /wWZEB

S

8

Aceptar |

Cancelar Auuda

Pestana de “Orden sucesivo”:

En este lugar puede usted ajustar por qué orden sucesivo

deben activarse los casos de supervision:

— orden sucesivo cualquiera: después del caso de supervision
actual puede activarse cualquier otro caso de supervision.

— orden sucesivo concreto: después del caso de supervision
actual s6lo puede activarse el caso de supervision que haya
elegido usted mas abajo en la lista.

— orden sucesivo alternativo: después del caso de supervision
actual s6lo puede activarse uno de ambos casos de
supervision que haya elegido usted abajo en las listas.

Indicacion sobre el orden sucesivo concreto y alternativo:
Preste atencion al programar el orden sucesivo que en la
conmutacion de los casos de supervision sélo cambie siempre
una entrada su estado.

Ejemplo del orden sucesivo:

PONPE
ORr P, OoO>r
PP, OO

Modificar entradas y salidas

* Seleccione la funcién de menu LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active en la barra de simbolos el botén “Editar
configuracion”.

® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
pestana de “Definicion 1/0”.

® Marque si tiene conectados encoders incrementales. Puede
usted utilizar encoders incrementales si aplica el LSI en un
vehiculo (véase el capitulo 9.7).

* Marque qué entradas y salidas se utilizan.

* Marque si en las salidas utilizadas debe efectuarse un
control de contactores (EDM).
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Configuracion L51

FRearme ]

Definicion E/S

Codificadores incrementales

Senzores ] Areas de supervizicn ] Cazos de supervision ]

Direccian

" Direccian individual

Direccion ] Tipo

Sceptar | Cancelar

Auuda

Configuracion L51

FRearme ] Codificadares incrementales ]
Senzores ] Areas de supervision ] Cazoz de supervizian ]
Definicidn E /S ] Direccidn :

Tipo de aplicacion
* Proteccidn de Area

" Praoteccidn de vehiculo

E waluacidn

{*" Estandar

" Supresion de pixels

Aceptar | Cancelar

Auuda

Modificar la direccion

Puede establecer usted si el LS| debe activarse a través de una
direccion universal o de una direccion individual.

* Seleccione la funcion de menua LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active usted en la barra de simbolos el botén “Editar
Configuracion”.

® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
pestana de “Direccion”.

* Ajuste usted si quiere utilizar una direccion universal o una
direccion individual.
Direccion individual (cero, ajuste recomendado):
Si ajusta usted “Direccion universal”, la configuracion
almacenada en memoria se puede ser enviada mas tarde
a cualquier LSI.
Direccion individual (entre 5 y 126):
Si ajusta usted “Direccion individual”, se asigna al LS, al
transmitir la configuracion, la direccion aqui indicada. Una
carga de aqui en adelante de la configuracion solamente es
posible si la direccion aqui establecida coincide con la
direccion memorizada en el LSI.
Esto es conveniente si quiere usted asegurar que una
configuracion almacenada como archivo solamente se
pueda transmitir a un determinado LSI.

Modificar la variante de aplicacion

También puede modificar a posteriori la aplicacion del sistema
LSI.

* Seleccione la funcion de menua LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active usted en la barra de simbolos el botén “Editar
configuracion”.

® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
pestana de “Variante”.

* Ajuste usted si quiere aplicar el LS| para la proteccion de
areas o para la proteccion de vehiculo (p.ej. AGV — Sistema
de transporte sin conductor).

* Ajuste usted qué evaluacion desea utilizar.
Estandar:
esta es la evaluacion estandar.
Supresion de un pixel:
con este ajuste se ignoran los objetos que se detectan
solamente por un pixel Gnico por cada escaneado. Esto
puede ser conveniente para evitar interrupciones erréneas.
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Configuracion LSI

Senszores ] Areas de supervisicn ] Cazoz de supervizidn ]
Diefinicicn E /5 | Direccitn | Tipn |
Rearme : Codificadores incremertales ]

Fearme 055D A

f* conrearme externo
™ con rearme autormatico

l_ zegundoz

" Rearme retardado transcuridos

Rearme 0550 B
{+

—

i zegundos

¥ Lsar test de ananque

Aceptar | Cancelar Auuda
Configuracidn L5I
Senzores ] Areas de supervision ] Cazoz de supervizian ]
D efinician E./5 | Direccitn | Tipa
Rearme Codificadores incrementales

Codificador incremental

Codificador C: |50 Impulzos por cm de trayecto
Codificador D |50 Impulzos por cm de trayecto

Dif. welocidad entre codificadares: |25 %

Welocidades mensurables
La welocidad minima es de +10 cm/s.

La welocidad maxima es de +-2000 crs.

Welocidades utilizadas
La welocidad minima es de 0 cm/s.

La welocidad maxima es de 0 cms.

Aceptar |

Cancelar Auuda |

Modificar el comportamiento del rearme

Puede usted modificar los ajustes para el comportamiento de
rearme y para el test de arranque.

* Seleccione la funcién de menu LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active usted en la barra de simbolos el boton “Editar
configuracion”.

® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
tarjeta de “Rearme”.

* Ajuste para las salidas empleadas OSSD Ay B, como debe
rearmarse otra vez el LS| después de una interrupcion en el
campo de proteccion.

Con rearme externo:

El sistema s6lo se rearma después de una interrupcion del
campo de proteccion, cuando esta libre el campo de
proteccion y se presiona la tecla de rearme.

Con rearme automatico:

En cuanto esta libre el campo de proteccion, el sistema se
rearma después del tiempo de respuesta (control mdltiple).
Rearme retardado después de n segundos:

El sistema s6lo se rearmara si después de quedar libre el
campo de proteccion ha transcurrido el tiempo aqui
ajustado.

Emplear el test de inicio:

Con este ajuste tiene usted que interrumpir una vez
intencionadamente el campo de proteccion, tras la conexion
del sistema. Sélo entonces esta el sistema en disposicion
de servicio.

(La forma de realizar un test de arranque se describe en el
capitulo 12.2.)

Configurar encoders incrementales

Si desea usted evaluar los datos de velocidad en la proteccion
de un vehiculo, guarde aqui los datos de los encoders
incrementales. Para ello debe estar marcada en la pestana
“Definicion 1/0” la casilla “encoders incrementales presentes”.
(En el capitulo 9.7. encontrara informaciones exactas sobre la
evaluacion de los datos de velocidad de un vehiculo.)

* Seleccione la funcién de menu LSI — Configuracion —
Editar.

* O bien active usted en la barra de simbolos el boton “Editar
configuracion”.

® Seleccione en la ventana de didlogo “LSI-Configuracion” la
pestana de “encoders incrementales

* Introduzca para los encoders incrementales empleados C y
D la cantidad de impulsos por cm de recorrido.

* Introduzca la diferencia max. de velocidad entre los
encoders incrementales C y D, en porcentaje.

Indicacion:

La velocidad maxima posible del vehiculo se indica en la
ventana de dialogo.

La velocidad minima registrable es de + 10 cm/s.

Por motivos técnicos y para una mejor disponibilidad, se ignoran
las velocidades menores al valor anterior, o se interpretan como
0 cmy/s.
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I CF I I CP+CA

Cliente autorizada

grchivo WXLEW Yer  Areade superision LS| Wentana  Apuda

& &
mpao achy activa; Sensar acti
L1 - Camny Lyt Ll ﬂ |1 Sensorl

Copiar Chl+C

Copiar a...
Pegar dezde...

Semicirculo

Rectangulo segmentado
Semicirculo segmentado
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9.5 Modificar /
Dimensionar campos

En el capitulo 9.3 se describe como puede usted reelaborar un
campo de proteccién o un campo de aviso. Puede utilizar
campos rectangulares, semicirculares o divididos en segmentos.
Estos campos pueden dibujarse con el ratén o introducirse
como coordenadas.

Este capitulo describe otras posibilidades adicionales para
establecer la forma y el tamano de los campos de proteccion y
de aviso para su aplicacion. Al dibujar recibe usted el apoyo de
distintas funciones de edicion.

En la barra de estado inferior en la pantalla se encuentra una
leyenda de colores para la indicacion en pantalla del campo de
proteccion y del campo de aviso.

Indicaciones:

Para los campos de proteccion son necesarios incrementos,
condicionados p.ej. por el error de medicion del PLS. Ademas
existen prescripciones especiales de dimensionamiento, p.ej.
para la aplicacion del sistema en vehiculos de transporte por
pasillos estrechos. Observe al respecto la descripcion técnica
del PLS.

iTras realizar la programacion, compruebe el tamano y forma
correctas de todas las areas de supervision, en la instalacion o
en el vehiculo! Esto se puede controlar penetrando
intencionadamente en las areas de supervision.

iNo ponga en funcionamiento la instalacion hasta haberse
convencido de la eficacia de todas las areas de supervision!

Convertir campos

Puede usted convertir un campo a otra forma distinta, es decir,
p.€j. transformar un campo rectangular en un campo dividido en
segmentos.

* Seleccione la funcion de menu Editar — Convertir en.

Estan a su disposicion las siguientes formas de campo:

— campo dividido en segmentos: puede usted seleccionar
distintas resoluciones. Cuantos mas segmentos tiene un
campo, tanto mayor es la resolucion. Puede usted
establecer individualmente las coordenadas para cada
segmento.

— rectangulo: este es el ajuste por defecto. Los nuevos
campos definidos tienen siempre esta forma, siempre que
no elija usted otros ajustes. Puede ajustar la altura del
rectangulo y la anchura derecha e izquierda.

— semicirculo: aqui establece usted la medida del radio.

— rectangulo dividido en segmentos/semicirculo dividido en
segmentos: define usted un rectangulo o un semicirculo y
elige la resolucion deseada (cantidad de segmentos). El
campo se convierte automaticamente en un campo dividido
en segmentos con las correspondientes dimensiones.

Indicacion:

Los campos de aviso son siempre campos divididos en
segmentos. Si ha definido usted un campo de aviso como
rectangulo o semicirculo, se convierte automaticamente en un
campo dividido en segmentos con las correspondientes
dimensiones.
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Modificar a escala un campo dividido en segmentos

Si ha definido usted un campo dividido en segmentos, puede
ampliarlo o reducirlo a escala.

* Seleccione la funcion de menu Editar — Marcar todo, para
marcar todos los puntos del campo.

® Tome con el ratdn uno de los puntos marcados y arrastre el
campo hasta el tamano deseado.

Cada punto se arrastra sobre su haz de medicion del sensor,
alejandose del punto cero o acercandose al punto cero.

Copiar e insertar campos

Puede copiar campos al e insertarlos en otro lugar, p.ej. si
necesita varios campos similares de proteccion o de aviso. Al
hacerlo no puede usted mezclar los tipos de campo: un campo
de proteccion sélo se puede insertar otra vez como campo de
proteccion, y un campo de aviso s6lo como campo de aviso.

® Seleccione la funcién de menu Editar — Copiar, para copiar
el campo actual.

* Seleccione en la lista “Campo activo” otro campo del mismo
tipo (campo de proteccion o campo de aviso).

* Seleccione la funcion de mena Editar — Insertar, para
insertar el campo.

Puede usted continuar elaborando el campo insertado, de la
forma acostumbrada.

Guardar en memoria campos individuales

Puede usted guardar como archivo campos individuales, para
tenerlos a disposicion para otras configuraciones.

* Seleccione la funcion de menl Edicién — Guardar como ...,
y almacene en memoria el campo actual, bajo el nombre de
archivo deseado, en el disco duro o en un disquete.

® Parainsertar el campo memorizado en el lugar deseado,
p.€j. en otra configuracion, seleccione la funcion de menu
Edicion — Abrir desde ..., e introduzca el nombre del archivo
y el lugar en el que se encuentra.

Se realiza la insercion del campo. Ahora puede continuar
elaborandolo de la forma acostumbrada.
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Editorpunto

FPosicidn x: |45-5':' cm
Posician I?B-B'l o Cancelar I

" M eétodo de calculo

™ 1] Estandar 3 fijar walar v

Al pulzar ‘Mceptar' ze adoptaran estoz walores:
Pogician =

LCalcular I

Pozician
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Fijar coordenadas

Al elaborar un campo dividido en segmentos puede fijar una de
las coordenadas. Esto puede ser necesario cuando la
coordenada en cuestion no se debe modificar, p.ej. al configurar
un campo de proteccion para un pasillo estrecho.

® Seleccione la funcién de menul Editar — Coordenadas de
campo.

* Marque en la lista el punto cuya posicion desea usted
modificar y haga clic sobre “Editar”.

Aparece esta ventana de didlogo.
® Introduzca las coordenadas deseadas para X e Y.

® Seleccione qué coordenada no debe variar del valor
introducido, p.ej. “Fijar valor X”, y haga clic sobre “Calcular”.

Se calcula el punto mas préximo sobre un haz de medicion con
las coordenadas deseadas.

® Seindican las coordenadas calculadas. Para aceptarlas,
haga clic sobre “OK”.
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Campo de fondo actisvo:

Campo activo:

<hiNgUn campos

Senzor activo:

|'I Senzor] ﬂ

Campo de fondo activa:

<hingun campo ﬂ

| p—
< ningun sensor:

+II[H]

Aprender Aiea de supervision Aprender 1% puntos Esténdar

9.6 Aprender un campo de
proteccion

Puede hacer que el sistema aprenda campos de proteccion.
Para ello, el sensor activo explora el contorno del recinto, y el
LS| genera a partir de aqui un campo de proteccién. Recorriendo
el recinto p.ej. con una hoja de papel, puede usted influir sobre
el tamano y forma del campo de proteccion.

iTiene usted que verificar los campos de proteccion aprendidos!
También puede modificar mas adelante un campo de proteccion
aprendido, igual que cualquier otro campo dividido en
segmentos. (En la aplicacion del LS| con PLS 101-316 todavia
no esta a disposicion esta funcion.)

* Seleccione en la lista “Campo activo” el campo de
proteccion que desea usted reelaborar.

* Seleccione en la lista “Sensor activo” el sensor desde el cual
desea usted recibir los datos.

* Seleccione la funcion de menU Area de supervision —
Aprender.

* 0 haga clic en la barra de simbolos sobre el boton “Aprender
area de supervision”.

El sensor activado explora su entorno y muestra el resultado. El
contorno que ve usted en la pantalla es la extension maxima
posible del campo de proteccion.

(El contorno exacto del campo de proteccion depende del
contorno del entorno.)

* Sidesea usted reducir el contorno aprendido, pase
lentamente una hoja de papel (de 10 x 10 cm como minimo)
recorriendo el borde del campo de proteccion deseado.

El contorno del campo de proteccion se reduce en el
correspondiente lugar. En la pantalla se puede observar como
adopta el campo de proteccion el contorno aprendido.

Indicacion:

Para que no se produzcan mas adelante mensajes de error en
obstaculos fijos en el nivel de escaneado, se restan
automaticamente 13 cm (= error de medicion max. del PLS)
deduciéndolos del contorno aprendido. Téngalo en cuenta al
recorrer el campo de proteccion.

* Para finalizar el aprendizaje, desactive el botén “Aprender
area de supervision”.

40 8 009 033/M848/06-05-02 Descripcion Técnica * LS| © SICK AG ¢ Industrial Safety Systems « Alemania » Reservados todos los derechos



Software del usuario PLS/LSI Aparece esta ventana de didlogo. Usted tiene ahora tres
posibilidades:
\?.) ¢ Buiere verificar o editar of campo aprendida? — puede usted rechazar el campo de proteccién aprendido,
— puede usted continuar elaborandolo como campo dividido
en segmentos,

Editar Cancelar — o bien puede usted verificarlo y activarlo entonces en el LSI.

Rechazar campo de proteccion:

* Haga clic sobre “Cancelar”. Se rechaza el campo de
proteccion aprendido y se conserva el antiguo campo de
proteccion.

Reelaborar campo de proteccion:

* Haga clic sobre “Editar”. Puede usted elaborar el campo de
proteccion aprendido, como un campo dividido en
segmentos y puede transmitirlo seguidamente al LSI.

Verificar campo de proteccion:
* Haga clic sobre “Verificar”.

El campo de proteccion aprendido se visualiza en la pantalla. A
efectos de comparacion se muestra también el contorno
Sensor.

* Recorra exactamente el contorno del campo de proteccion,
hasta haber interrumpido los 361 puntos o haces de
medicion. Al hacerlo, es importante que se realice esto en
un corredor de hasta aprox. 70 cm desde el borde del
campo de proteccion hacia el interior.

.
i
e

Werficar &iea de supervision Verlficados 2671 puntos de 361 Estandar Spendido

Werlficar area de supervizion Venficados 327 puntoz de 361 |Estandar B
En barra de estado puede verse el nUmero de puntos

verificados.

Software del usuario PLS/LSI =] En cuanto ha verificado todos los puntos, aparece

automaticamente esta ventana de dialogo.

Si desea usted interrumpir previamente la comprobacion:

$ AOuiere enviar el area de supervizion?

| i

* Desactive la funcién de menu Area de supervision —

Mo | Aprender, o desactive en la barra de simbolos el boton
“Aprender area de supervision”.

Aparece la misma ventana de dialogo.

* Haga clic sobre “Si” para enviar al LS| el area de supervision,
y confirme con “OK”.

El campo de proteccion aprendido esta activado ahora en el LSI.

Indicacion:

También puede usted modificar posteriormente el campo de
proteccion aprendido y transmitirlo entonces al LS| como campo
de proteccion dividido en segmentos.
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Editar configuracion L5I1

A0Ué tipo de aplicacion guiere utilizar?
= Proteccion de drea
Siemplea para la evaluacion la opcidn “supresion de

pixelz"'. ya no estard garantizada la deteccidn de
objetos que tkengan un didmetro menor de 50 mm.

Siemplea para la evaluacion la opeidn "supresidn de
pixels". pya no estard garantizada la deteccidn de
objetos que tengan un didmetro menor de 70 mm.

A0ue tipo de evaluacion quiere utilizar?

" Estdndar % Supresidn de pizels

I Siguiente > I

< Atrds Cancelar Apuda

Huewva configuracién L5I

&Quisre uzar codificadores incrementales?

v zar codificadores incrementales

Cuando hay prezentes codificadares incrementales
va no estan dizponibles las entradas C ni D

AOueé entradas quiere utilizar?
Vs [TE
AHug salidas quiers utilizar?

7 (5504 /= s [ N850 B #WZ B

ARealizar un contral de contactores [EDRM]?

™ 0ssD A = HEEw E
< Atrds I Siguiente » I Cancelar Apuda

9.7 Adaptar campos de proteccion
a la velocidad

Si aplica usted el LS| a un vehiculo, en funcién de la velocidad
del vehiculo puede usted conmutar entre campos de proteccion
de distinta forma y tamano. Puede adaptar flexiblemente el area
de supervision al entorno y a la velocidad del vehiculo.

Para ello deben estar conectados encoders incrementales al
LSI. EI LSl recibe los datos de velocidad de los encoders
incrementales y, si es hecesario, conmuta a otro caso de
supervision.

* Determine la cantidad de impulsos que suministran sus
encoders incrementales por cada centimetro de recorrido de
su vehiculo (min. 50 impulsos por cm).

(En el anexo del capitulo 12.1 encontrara un ejemplo de
calculo para una aplicacion tipica.)

® Para poder transmitir mas tarde la configuracion al LS|,
registrese con la funcién de menud LSI — Grupo de personas
como “Cliente autorizado”.

® Seleccione la funcion de menu Archivo — Nuevo, y
establezca en las ventanas de didlogo una configuracion LSI
con los siguientes ajustes:

— Variante de aplicacion: proteccion de vehiculo

— Supresion de un pixel activada: este es el ajuste
recomendado para evitar problemas posteriores y aumentar
la disponibilidad del sistema.

— Utilizar encoders incrementales: quedan asi ocupadas
automaticamente las entradas C y D.

— Activar segln sus necesidades las entradas y salidas, asi
como el control de contactores (EDM).
(En el ejemplo no esta configurada ninguna otra entrada
excepto los encoders incrementales. La salida OSSD A esta
unida en este caso al sistema de frenos del vehiculo.)
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Mueva configuracion L51
Ha elegida una configuracidn con codificadores incrementales.
Introduzca los datos caracteristicos de los codificadores.
Codificadar C: I@ Impulsos por cm de trayecta
Codificador D ISD Impulzoz por cm de tragecto
Diferencia de welocidad entre codificadores: |25 4
Velocidades mensurables
La velocidad minima ez de +-10 cmds.
La velocidad maxima es de +-2000 cms.
< Atrds I Siguiente > I Cancelar Apuda I
Huewva configuracién L5I
Seleccione el tipo de rearme para 0550 A
1~ con reame externo
' zon rearme automatico
i Rearme retardado transcuridos |2 segundos
Seleccione el tipo de rearme para 0550 E.
%) conreanme ertero
A Conie e autemEtEs
) Fearme etardada rarscurnidas |2 segundos
&Quiere uzar el test de arangue?
I Usar test de aranque
< Atrds I Siguiente » I Cancelar Apuda
Mueva configuracion LS|

En la lista puede afiadir sensores, cambiarles el nombre p
borrar el dltimo zenzor. Como minimo debe definic un sensor.

1 delante

LCambiar nombre. .. I
E lirniriar I

Todos los sensores son del tipo: PLS 102-x12

I Siguiente > I

< Atrds Cancelar Apuda
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— Nudmero de impulsos de los encoders incrementales por
cada centimetro de recorrido de su vehiculo: introduzca aqui
los valores que ha determinado usted para su aplicacion.
(En el anexo del capitulo 12.1 encontrara un ejemplo de
calculo para una aplicacion tipica.)

Indicacion:

La velocidad maxima posible del vehiculo se indica en la
ventana.

La velocidad minima registrable es de + 10 cm/s.

Por motivos técnicos y para una mejor disponibilidad, se ignoran
velocidades menores a este valor, o se interpretan como

0 cm/s.

— Diferencia de velocidad entre ambos transmisores
incrementales: el ajuste recomendado es de 25 %. Los
valores de ambos transmisores incrementales sélo deben
diferir entre si en esta medida.

Indicacion:

La diferencia de velocidad aqui consignada puede sobrepasarse
durante 20 segundos como maximo, p.ej. por curvas. Para la
activacion del campo de proteccion se toma como base en este
caso siempre el mayor de ambos valores de velocidad. De esta
forma queda garantizada la mayor seguridad posible.

— Ajustar el comportamiento de rearme para las salidas, segin
Sus exigencias.
(En este ejemplo se selecciona para la salida configurada
0SSD A, rearme retardado después de 2 segundos.)

— Test de arranque desconectado: este es el ajuste
recomendado.

— Registrar sensores y denominarlos.
(En el ejemplo se han denominado los dos sensores
empleados segln su posicion en el vehiculo: un sensor esta
montado delante y el otro sensor estda montado detras, para
poder supervisar la marcha hacia delante y hacia atras del
vehiculo.)
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Hueva configuracion L5I

En la lizta puede afiadir dreas de supervizidn, cambiarles el
nombre v baorrar el Gltimo &rea. Como minima debe definir un
Area de supervizion.

| Agregar... I
LCarbiar nombre. .. I
Eliminar I

< Atrds I Siguiente > I Cancelar Apuda

Hueva configuracion L5I

En la lista puede afiadir casos de supervision, cambiarles el
normbre o volver a borrar un cazo. Como minimo debe definic
un cazo de supervisicn

A _adelant] Aaregar... I
2 adelant2 =
3 delant3
rl ﬁ Zt?gﬂ Lambiar nombre. .. I
5 h_atrés?
Eliminar I
Editar... I
Werificar I
Sinopziz... I
< Atrds I Siguiente » I Cancelar I Apuda I
Editar caso de supervision [ <]

Defina las condiciones de entrada que activaran el cazo de
SUpEMzIGn

a B
<=1 [<x=]

¥ izar el margen de velocidad
desde |-30 =i [ |30 crs

Seleccione la sinopsiz para wvizualizar laz condiciones de
entrada de todos los casos de supervisidn.

Sinopsisz... I

< Atrds Cancelar Apuda

I Siguiente » I
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— Introducir y denominar las areas de supervision.
(En el ejemplo se emplean tres areas de supervision que
estadn denominadas segln su tamano.)

— Definir casos de supervision: haga clic sobre “Agregar” y
establezca los ajustes que necesita usted para su
aplicacion.

Denomine cada caso de supervision y asigne sensores y
areas de supervision, como se describe en el capitulo 9.3
para el ejemplo de acceso.

(En el ejemplo estan definidos cinco casos de supervision:
tres casos para marcha hacia adelante y dos casos mas
para la marcha atras.)

— Emplear margen de velocidad: active esta opcion e
introduzca el margen de velocidad en el que debe estar
activo el caso de supervision.

Indicaciones:

Para evitar errores, cercionese de que para cada velocidad que
puede presentarse en el vehiculo, exista definido un caso de
supervision.

Las velocidades entre —10 cm/s y +10 cm/s se interpretan por
motivos técnicos como Ocm/s. Por lo tanto sélo puede usted
introducir valores que sean inferiores a —10 cm/s o superiores a
+10 cm/s. Para cubrir el margen de £10 cm/s, introduzca
margenes de velocidad p.ej. de la siguiente forma:

— para marcha hacia adelante: desde —10 cm/s hasta
+150 cm/s

desde —300 cm/s hasta
+10 cm/s

El valor mas negativo se encuentra siempre a la izquierda.

— para marcha hacia atras:

Al definir los margenes de velocidad, observe usted que como
maximo pueden estar activos al mismo tiempo dos casos de
supervision (casos de supervision simultaneos).
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Sinopzis de definiciones EfS

max | “elocidad | Out | Campo | Sensor

| adelant2

adelant3 150 200
h_atrasl -300 30
h_atras2 150 -30

delante
largo delante
corto detras
medio  detras

- I I I~

Cerrar |

Sinopzis de definiciones EfS

Yelocidad | Out | C

| adelant2

0
adelantd 0 150 200
h_atrdz1 O -0 30
h_atrds2 0 150 -30
girar 1

delante
largo delante
corto detras
medio  detras
corto delante

I I I I~

Cerrar |

A efectos de control, haga clic sobre “Relacion general”. Aqui
se representan l0s casos de supervision con los corres-
pondientes sensores, campos y margenes de velocidad.

(En el ejemplo estaran definidos cinco casos de supervision:
tres casos para marcha hacia adelante con diferentes
velocidades, y dos casos mas para la marcha hacia atras.
Los casos de supervision hacia adelante y hacia atras estan
activos al mismo tiempo (casos de supervision simultaneos),
y aseguran a velocidades lentas ambas direcciones de
marcha del vehiculo.)

— Adecue las areas de supervision: establezca usted la forma
y el tamano de los diversos campos de proteccion y de
aviso para su aplicacion, como se describe en los capitulos
9.3y 9.5.

Otros consejos e indicaciones:

En el capitulo 12.1 encontrara algunos ejemplos de aplicacion
con otras posibilidades de como poder realizar su aplicacion en
el vehiculo en una configuracién con encoders incrementales.

En el capitulo 9.8 esta descrito como puede simular usted en el
PC los casos de supervision para comprobar la correspondencia
de los sensores y de los campos a distintas velocidades.

En el capitulo 9.10 encontrara informaciones sobre la funcion de
menu “Monitor |/0” con la cual puede usted durante el
funcionamiento recibir del LSy vigilar los estados de conexion
de las entradas y salidas y de los transmisores incrementales.

Indicacion para girar sobre si mismo:

Al girar sobre si mismo el AGV, puede hacer que difieran entre si

las informaciones de direccion de ambos transmisores

incrementales. Bajo circunstancias normales conduciria esto a la
generar una orden de parada por parte del sistema LSI. Sin
embargo, puede usted posibilitar un giro sobre si mismo,
definiendo un caso de supervision de “Giro” del modo siguiente:

— para este caso de supervision esta desactivada la opcion
“Emplear margen de velocidad”. En el viraje no se evallan
los datos los encoders incrementales. En la relacion general
(véase ilustracion) esta marcado todo el margen de
velocidad del vehiculo.

— ademas de los transmisores incrementales debe estar
configurada una entrada adicional que activa exclusivamente
el caso de supervision “Giro”, p.ej. la entrada A. Esta entrada
debe estar en todos los demas casos de supervision,
ajustado a “0 = low”.
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AIU'IBIU'I CIU'IDIUVI

1 - Unida

alfHe [ celde i

I s i e v |[5: aced, delte, corach_ st deihi, conta [ stincls

|Simular casos de supervision |C5: adelant], delante, cotodh_atrésT, detrds, corto |E sténdar

9.8 Simular casos de supervision

Puede usted comprobar los ajustes de los casos de supervision,
simulando en su PC las condiciones de entrada de cada uno de
los casos de supervision. De esta forma puede controlar
ademas si estan correctamente asignados los sensores y
campos en cada caso de supervision.

* Active la funcién de menu LSI — Casos de supervision —
Simular.

* O bien active en la barra de simbolos el botén “Simular
casos de supervision”.

Aparece una ventana de didlogo en la que estan visibles los
sensores registrados en el sistema.

* Ajuste para todas las entradas existentes (A, B, C, D) el
estado deseado:

0 - low
1 — high

* Sitiene conectados encoders incrementales, active la casilla
“Velocidad” y ajuste en la lista la velocidad deseada.

En la ventana de didlogo se representan los casos de
supervision que estan activos bajo estas condiciones de
entrada: el area de supervision activa aparece en la ventana del
sensor al que esta asignada para este caso de supervision.

En el ejemplo estan presentes dos sensores. Bajo las
condiciones de entrada ajustadas estan activos al mismo
tiempo dos casos de supervision (caso de supervision
simultaneo).

Los nombres de los casos de supervision activos puede leerlos
en la barra de estado inferior de la ventana de dialogo.
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9.9 Supervisar campos de
proteccion

Tiene usted la posibilidad, con la ayuda de un PC conectado a la
LSI, de observar durante el funcionamiento el entorno en el que
el sistema se encuentra y los campos de proteccién definidos.

* Seleccione la funcién de menu Area de supervision —
Supervisar.

* O bien haga clic en la barra de simbolos sobre el botén
“Supervisar area de supervision”.

En la pantalla ve usted el sensor activo con el respectivo caso
aasn o 4 W de supervision activo.

Suesor 7 . Unédades en [cm]

(En el ejemplo estan registrados dos sensores en el sistema y
estan activos simultdneamente dos casos de supervision.)

En la barra de estado inferior de la pantalla se encuentra una
leyenda de color para la indicacion en pantalla del campo de
proteccion y del campo de aviso.

Guardar en memoria el contorno espacial

Puede usted recibir y guardar en memoria el contorno
“visto” por un sensor. En caso de desconexiones erréneas
puede usted comprobar asi en qué lugar penetra el
elemento que genera la parada en el campo de proteccion.

* Seleccione la funcion de menu LSI — Extras — Valores de
medicion — Grabar valores de medicion

Supervma bea de sugrvie, 05 Casal_ debin, sedbo/Casel delirte. cone Entdecds Vesheads.

Floche las meckexren. G G ECF-C (Cherte mioncade . _ )
® Introduzca bajo qué nombre de archivo deben guardarse los
valores de medicion, y haga clic sobre “OK”.
Software del usuario PLS/LSI <] Aparece este campo de dialogo:

: “ ”
& Las mediciones Unicamente se registran durante la supervision v la edicidn de areas de supervisian, ° Haga C“C SObre O K .

* Seleccione la funcién de menu Area de supervision —
Supervisar.

* 0 haga clic en la barra de simbolos sobre el botén
“Supervisar area de supervision”.

Se graban los valores de medicion.
Finalizar grabacion:

* Desactive la funcién de menu Area de supervision —
Supervisar.

® Seleccione la funcién de menu LSI — Extras — Valores de
medicion — Finalizar grabacion.

Reproducir valores de medicion grabados:

® Seleccione la funcién de menu LSI — Extras — Valores de
medicion — Reproducir valores de medicion.

* Seleccione el archivo deseado y haga clic sobre “OK”.

Se reproducen los valores de medicion grabados. Alli donde el
elemento que genera la parada penetra en el campo de
proteccion, esta representado en color rojo.

En la barra de simbolos tiene usted a disposicion seis botones
adicionales, con los cuales puede gobernar la grabacion como

F | . | H‘l H | H | H-Il en un reproductor de CD.

Finalizar la reproduccion:

* Desactive la funcion de menu LSI — Extras — Valores de
medicion — Reproducir valores de medicion.
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Archivo de no e guarda
Intervalo:  S00ms
& E C o} Inc1 Inc2 Dif 0550 A 0S5DE
@ @ @ @ @ @

U ohectar Cerrar Guardar como... Opciones... Aypuda
Monitor E/S E
Archivo de no se guarda
Intervalo:  S00ms
A B C o] Imel Inc2 iif 05504 0OS5DE

@ @ @ @ -180cm/s -180cmes Oemds @ @

IM:A[D) B(1] C(0) D[O) IMC: C[ -21) D[ -21) DiIF:
IM:-A[O) B(1) C(0) D[O) IMC: C[ -239] D[ -29] DiF:
IM: &[0 B1) Ci0) Do) IMC: C[ -37) D[ -37] DiF:
IM: A[0] B(1] C[O] D[O] IMC: C[ -40] D[ -40] DiF:
IM:A0) B(1] ClO) D[O) IMC: C[ -40) D[ -40] DiIF:
IM:A[D) B[1] C(0) D[O] IMC: C[ -92] D[ -92] DiIF:
IM:-A[O) B(1) C(0) D[O) IMC: C[ -184] D[ -184) DiF:
IM: A[0] B(1) CO] D[O) IMC: C[-184] D[ -184] DiF:

: E(1] [0y Do) :
B(1] C[0) Do : :
E[1] C[0] D[O] IMC: C[-180] D[ -180] DiF: [ 0]

TA[1) BIO)
A1) BiD)
CA[1] BIO)

=

[EETarn [ELErdan cano.. |

9.10 Supervisar entradas y salidas

Puede usted supervisar los estados de las entradas y salidas
del LSI. Los datos obtenidos puede guardarlos, para su
evaluacioén posterior, en un archivo ASCII.

* Seleccione la funcion de ment LSI — Extras — Monitor 1/0.
Aparece esta ventana de didlogo.

® Haga clic sobre “Enlazar”.

Los estados de las entradas y salidas y de los casos de
supervision activos respectivamente se indican en la parte
superior de la ventana y se visualizan al mismo tiempo como
texto ASCII.

Si aplica usted el LS| en un vehiculo y tiene conectados
encoders incrementales, puede leer aqui y grabar durante el
funcionamiento p.ej. los datos de velocidad y la diferencia de
velocidad entre ambos transmisores incrementales.

Finalizar la grabacion:
* Haga clic sobre “Parada”. Se corta la comunicacion con el
LS|y se finaliza la grabacion.

Modificar el intervalo para la grabacion:
* Haga clic sobre “Opciones”, y ajuste el intervalo segin sus
deseos.

Guardar datos en memoria:

® Haga clic sobre “Guardar como ...” y guarde en memoria los
datos obtenidos para su evaluacion posterior, como archivo
ASCII.

Finalizar la supervision de entradas y salidas:
® Haga clic sobre “Cerrar”.

48 8 009 033/M848/06-05-02 Descripcion Técnica * LS| © SICK AG ¢ Industrial Safety Systems « Alemania » Reservados todos los derechos



Software del usuario PLS/LSI

SICK

Configuracidn LS|

General

El nimero de serie s -——--- .

La version del software e - .

Se utiliza |a direccidn universal

El dmbito de aplicacidn es prateccidn de drea’.

Mo hay codificadores incrementales

Las entradss A estan configuradas.

Las salidas & estén configuradss

Mo ze estd efectuanda contral de proteccidn (EDR) para 0SS0 A
O30 A utiiza el rearme manual.

Eltest de arrangue estd activo.

VU v W oW v v v owow

Sensores

Sensor 1

= La denominacion del sensor es 'Sensorl’
= Elzenzor ez deltipo 'PLS 10x-x12".

Areas de supervision
Area de supervisitn 1

= La denominacidn del rea de supervisidn es 'Campat’
Campo de protaceion

200 Unidades en [cm]

160

120

a0

40

1}
-200 160 120 -E0 -40 a

+40 +80 +120 +160 +200

- Campo de profeccion

= Lafecha del campo de proteceidn es 05.03.2001 /16 3400,
= Campo semicircular con radio = 200,

Campo de aviso

mpre ion 0 B RA0N 155911 Pagiat

Docwme v 1SR

Software del usuario PLS/LSI

SICK

Unidades n [cm]

350 - Campo de aviso

280
210
140

70

)
-350 -280 -210 440 70 O +70 +140 +210 +230 +350

= Campo segmentacdo con 61 de 91 puntos

207 Dom, 00cm 2155m, HEBm | 98 Som, 336.4om 1B430m, 209 0em

-175.00m, W3 dem

103 26m, 332.90m
119 7em, 328.30m
-131.16m, 32450m
12 dem, I1adem
183 4em, 316

251 8om, 243 1em

225 00m, 268, 10m | 10820m, W2oom | 2edem, 3emtem -260.16m, 234 2em

Casos de supervision

Caso de supervision 1

La denaminacion del caso de supervision es 'Cazel’

La denominacidn del sensor es 'Sersart’.

La denominacion del érea de supervision es 'Field!'

La activacidn comienza en la entrada A(0), B(x), Clx), D)

La salida A s& conmuta en caso de intrusidn.

La evaluacion miltiple de 2 exploraciones tiens un tiempo de respuesta de 190 ms
La conmutacicn de campo de proteccitn use un orden discreccional

W ow oW v W

253 10, 228.00m
-5 Bom, 215.50m
283 20m , 208 7em
-230 2Zem , 135.7em
206 Bom , 138.50m
237 Oem , -0 Dem

mpres 1 de 0.0 2001 16:1029 Faghaz

Doewment Doke-1

9.11 Controlar los ajustes

Puede usted en cualquier momento visualizar una relacion
general en la que estan agrupados todos los ajustes sobre la
configuracion y las areas de supervision. También puede hacer
imprimir esta relacion general.

Indicacion:

Esta pagina no le muestra la configuracion activa real en el LS|,
sino solamente los ajustes que esta usted elaborando en el PC.
En el capitulo siguiente se describe como puede recibir e
imprimir la configuracion activa del LSI.

* Seleccione la funcién de ment Archivo — Presentacion de
paginas.

Aparecen varias paginas en las que se presentan todos los
ajustes de la configuracion, en texto e ilustraciones. Aqui puede
usted leer otra vez y comprobar en cualquier momento sus
ajustes previos.

Pasar paginas:

* Haga clic sobre los botones “Siguiente” o “Anterior”.
Cambiar la presentacion:

* Haga clic sobre el boton “Una pagina” / “Dos paginas”.
Modificar el tamaiio de la presentacion en pantalla:

Puede usted aumentar o reducir en dos niveles la presentacion
en pantalla.

* Haga clic sobre el boton “Ampliar” o “Reducir”. La
presentacion se aumenta o se reduce respectivamente un
nivel.

® O bien, haga clic en el lugar que desea ver ampliado. La
presentacion se amplia en el lugar deseado un nivel.

Imprimir presentacion de paginas:

® Haga clic sobre el boton “Imprimir”.
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Software del usuario PLS/LSI

SICK

Informe de configuracién LS|

General

El niimero de serie es 95202362

La version del software s 3.11

Se uliliza I direccidn universal.

El dmbitn de aplicacian es ‘proteccion de sres’

Mo hay codificadores incremertales.

Las ertracdas A estan configuradas.

Las zalidas A estédn configuradas.

Efectuando control de proteccian (ECM) para OSSD &
OS50 A& utiliza &l rearme manual

Eltest de arrancue esté activa

VW oW W W W W W W

Sensores

Sensor 1

= Ladenominacidn del sensor es 'Sensort’
= Elzenzor ez deltipo 'PLS 10x-212"

Areas de supervision
Area de supervision 1

= Ladenominacidn del srea de supervision ez Field!'.
Campo de proteccion

Unidardss an [em]

400 Il campo de protecoion

320
240
160

a0

o
-400 320 -240 G0 -0 0 +80 +160 +240 +320 +40

v

La techa del campo de proteccidn es 08.03.2001 [ 16:1%:00
= Campo semicircular con radio = 400,

Campo de aviso

mprez B o D3 0RAM 162013 Pagha i I de corfigam@ciiy
Guardar como

Guardar en: I — Sick

=l B @ ol EE

MHombre de archivo: ILSI1| Guardar I
Guardar como !A[chivos LSI [=1si] _:! Cancelar I
archivoz de tipo:

9.12 Recibir y guardar la
configuracion

Recibir del LSI la configuracion

Puede usted recibir los datos de configuracion guardados en el
LS|, para imprimirlos o guardarlos en memoria.

® Seleccione para ello la funcién de mena LSI =
Configuracion — Protocolo de configuracion.

El PC recibe la configuracion actual del LSI.

En la pantalla aparece una relacion general de varias paginas
con todos los ajustes de la configuracion, que estan guardados
en el LSI.

Pasar paginas:

* Haga clic sobre los botones “Siguiente” o “Anterior”.
Cambiar la presentacion:

* Haga clic sobre el botén “Una pagina” / “Dos paginas”.
Modificar el tamaiio de la presentacion en pantalla:

Puede usted ampliar o reducir en dos niveles la presentacion en
pantalla.

® Haga clic sobre el boton “Ampliar” o “Reducir”. La
presentacion se aumenta o se reduce respectivamente un
nivel.

* 0O haga clic en el lugar que desea usted ver ampliado. La
presentacion se aumenta en el lugar deseado un nivel.

Imprimir protocolo:

® Haga clic sobre el boton “Imprimir”.

Guardar en memoria del protocolo de configuracion:
* Haga clic sobre el boton “Guardar”.
Aparece esta ventana de didlogo.

* Indique bajo qué nombre de archivo se debe guardar el
protocolo de configuracion, y haga clic sobre “OK”.

Mas tarde puede activar usted otra vez el archivo almacenado
para modificar los ajustes o para transmitirlo al LSI.
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9.13 Modificar la contrasena

Para poder transmitir al LS| la configuracion y las areas de
supervision, tiene usted que registrarse en el sistema como
“Cliente autorizado” o como “Servicio SICK”. Para ello se
necesita una contrasena (en el momento del suministro es:
“SICK_PLS”).

Para que su sistema LS| esté protegido contra manipulaciones,
deberia usted modificar esta contrasena y guardar la nueva
contrasena en un lugar seguro accesible Unicamente a
personas autorizadas.

Para modificar la contrasena, proceda del modo siguiente:

® Seleccione la funcién de menu LSI — Grupo de personas, o
haga clic en la barra de simbolos sobre el boton “Grupo de
personas, entrada en el sistema, salida del sistema”.

® Entre usted en el sistema como “Cliente autorizado”.
Introduzca para ello la antigua contrasena (p.ej. “SICK_PLS”).

® Seleccione la funcién de menud LSI — Contrasena —
Modificar para clientes autorizados.

Aparece esta ventana de didlogo.

Introducir contrazefia para cliente autorizado

® Introduzca dos veces — es decir, en ambos campos — la
Contrazefia: || E nueva contrasena. En la pantalla aparece Unicamente como
Cancelar | asteriscos.
I o ' “AK
s | Confirme con “OK”:

La nueva contrasena se guarda en el LSI.

Confirmar:

* Realice la salida del sistema.

® Anote la nueva contrasena en un lugar seguro accesible
Unicamente a personas autorizadas.

Indicacion:

La nueva contrasena tiene validez inmediatamente.

Por favor, irealice siempre imprescindiblemente la salida del
sistema antes de abandonar su puesto de trabajo! S6lo asi
puede proteger la contrasena a su sistema LS| contra
manipulaciones.
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9.14 Modificar la imagen de
pantalla

Puede usted aumentar, reducir o desplazar la representacion de
los campos en la pantalla segln sus deseos.

Ademas puede usted elegir entre un tramado circular o
rectangular en el fondo.

Aumentar o reducir la imagen

® Haga clic en la barra de simbolos sobre el boton “Ampliar
imagen”.

La pantalla aumenta un nivel con cada clic del ratén.

* 0 bien haga clic en la barra de simbolos sobre el botén
“Reducir imagen”.

La pantalla se reduce un nivel con cada clic del raton.

Desplazar imagen

® Haga clic en la barra de simbolos sobre el boton “Desplazar
imagen”. El indicador del raton se transforma en una flecha
cuadruple.

* Desplace la pantalla, manteniendo apretada la tecla del
ratén, al lugar deseado.

... 0 bien:

* Desplace laimagen con las barras de desplazamiento que
se encuentran en la parte derecha e inferior de la ventana.

Centrar la imagen

* Haga clic en la barra de simbolos sobre el boton “Centrar
imagen”. El punto cero se encuentra ahora otra vez en el
centro de la pantalla.
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Opciones
Wizualizacicn l CEmlEE ]
Lijuzte de la reticula circular Yigta de reticula
F adio: " Circular
= Bectangular
Angula: 107
Ajuste de la reticula rectangular Yizta de unidades
" Anglosajdn
Djstancia: |20 cm
* Métrico
Ajuste de procesamiento de campo Yizta de pantalla
Tamafio rarcador: 1o Iv Reticulado
¥ Leyendas
bl &z campo wisual 5000 cm
Iv Campo visual
v Maximizar huewva ventana
Aceptar I Cancelar | Ada
Opciones
Wizualizacidn I:Dntomol
Reszolucion de la imagen
Intervala de actualizacian
Todaz las a0z Requernr de nuewvo
Acepkar I Cancelar Ayuda
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Modificar la trama

Puede usted conmutar entre tramado rectangular y circular.
® Seleccione la funcion de menud Imagen — Opciones.

* Seleccione en la ventana de didlogo pestana “Imagen”.

® Marque usted si desea un tramado circular o rectangular.
® Ajuste la amplitud de trama deseada.

* Ajuste el tamano de marcacion que desea para elaborar los
campos.

® Introduzca area de vision maximo deseado.
* Marque si desea unidades métricas o inglesas.

® Marque si se deben representar en la pantalla el tramado,
rétulos y el area visible en pantalla.

Restablecer el ajuste basico:
® Haga clic sobre el boton “Estandar”. Todos los valores se
restablecen al ajuste basico.

Confirmar los ajustes:
® Haga clic sobre “OK”".

Ajustar los valores de medicion indicados

Puede usted ajustar cuantos valores de medicion del contorno
espacial deben indicarse en la supervision y en la elaboracién
de los campos.

Indicacion:
Cuanto mas valores de medicion se indican, tanto mas precisa
es la indicacion, pero también es mas lenta.

* Seleccione la funcion de menu Imagen — Opciones.
® Seleccione la tarjeta “Contorno espacial”.

* Seleccione bajo “Resolucion de la representacion” cuantos
valores de medicion del contorno espacial desea usted
hacer evaluar.

* Indique en qué intervalos de tiempo deben solicitarse de
nuevo los valores de medicion durante el procesamiento.
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Realizar diagndstico E3
M onitor:
12032001 - 10:27:10 -

La version del software ez 311 .
El nirnero de serie ex 98202362,

[ERF248] L5I canall emor - | Objeto detectado en el campao de proteccidn
[ERA249] L5l canall avizo - | Objeta detectada en el campo de aviso
[ERA248] LS| canal2 eror - | Objeto detectado en el campa de proteccidn

> Enla Apuda obtendra mas informacion acerca de los enores <<

todo de supervizion, datos ol a requerimiento.
Se utiliza la direccidn universal.
elocidad de transferencia 9600 baudios:

-
L ¥
Eiecutar | fyuda | | ? ;qulli[ estados

LCerrar Guardar... Irnuprirnir....

Aparato y direccion de comunicacion

Ccoion. aparato IE

Aceptar I
Cancelar |

Tipo de aparata =]

Realizar diagndstico | x|

1° Telegramas dizponibles:
Ajustar aparato y direccidn -|
B<]Repasicianar e inicializar I—
[d]Leer estado de sensar
[<Leer memoria de emores
<] Cambiar &l mada operativo
YMada de preparacian
[EXtodo de disgnostico
[E3ytodo: todas las mediciones, conti
MM odo: mediciones min.. continuasLl

3% Resultado del senzor

2 Telegramas a ejecutar:

Aaredar-»

<-Elimiran |
Elimitaar, ;ndnl

Ejecutarn I

LCerrar [urardar [rprin, Ajuste. Entrads Apuda

9.15 Consultar la memoria de fallos
(Diagnostico del sistema)

Si su sistema LSI no funciona de la forma deseada, puede
consultar mediante diversos pasos la memoria de fallos del LSI
y de los sensores para encontrar posibles anomalias.

La tabla de fallos en el capitulo 11.2 le muestra lo que puede
hacer para subsanar el fallo.

Primer diagnéstico de fallos

Como primer paso puede usted realizar un diagnéstico sencillo
con el que pueden localizarse fallos.

* Seleccione la funcién de ment LSI — Diagnéstico.
Aparece esta ventana de dialogo:
* Haga clic sobre “Ejecutar”.

Se realiza el diagndstico y en la ventana se indican
informaciones sobre el estado actual de su sistema LSI.
Si mueve hacia abajo la barra de desplazamiento derecha,
puede leer todos los registros en la memoria de fallos.

Los codigos de fallos los encuentra usted en la parte inferior de
la lista. En la tabla de fallos del capitulo 11.2 puede consultar lo
que significan estos codigos de fallos y si puede subsanar el
fallo usted mismo.

Si es necesario puede usted realizar también un diagndéstico
detallado que le suministra informaciones mas extensas. Esto
se describe a continuacion.

Para consultar la memoria de fallos y el estado de sensores de
los PLS configurados, marque el campo “Solicitar estados PLS a
través de LSI”.

Consultar la memoria de fallos del LSI
* Seleccione la funcion de menu LSI — Diagnostico SICK.
Aparece esta ventana de didlogo.

* Aseglrese de que se encuentra ajustado un cero como
direccion del equipo y “LSI” como modelo de equipo, y
confirmelo con “OK”.

(Esto presupone que todavia no se haya modificado la
direccion del equipo. Si ha asignado usted al LS| otra
direccion, tiene que introducir aqui la direccion modificada.)

Aparece la ventana de dialogo “Ejecutar diagnéstico”. Aqui tiene
usted a disposicion diversos telegramas con los que puede
ejecutar funciones y 6rdenes adicionales.
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a de errare

ERA Leer memaori

Realizar diagndstico [x]

18 Telegramas dizponibles:

28 Telegramas a ejecutar:
- E-dLeer memoria de emnores
BEremarss I

Bejustar aparato v direccion
Reposicionar & inicializar
Leer estado de sensor

B [E=Leer estado de sensor
[<]Leer memoria de emores

<-Elimftiar, |
Cambiar el modo operativa
[Mods de preparaciin Eliminar toda|
EXMade de diagnéstica

[EXMade: tadas las mediciones, cantit [%
™ Modo: mediciones min., contlnuasLI

3% Resultado del sensor:

Ejecutar I LCerrar [Guardarn [rrprinni, Ajuste... Entrads Apuda |
Realizar diagndstico | x|
1° Telegramas disponibles: 2 Telegramas a ejecutar:
| Ajustar aparato v direccion ia [><]Cambiar el modo operativo
[<]Reposicionar & inicializar | [YModo de diagnéstico

Leer estado de sensor

-]
[<Leer memoria de emores
[

[)ajustar aparata y direccidn
e | [E=dLeer memornia de emares
— [=dLeer estado de sensor

Elirminar tndnl [E-daiustar aparata v direcoitn

Carmbiar el modo operativo

[EXMade de preparacidn

[E™Modo de disgnastico

[E4todo: todas las mediciones, contii

[ YModo: mediciones min.. continuasLl

3% Resultado del zensor:

[rprim, Ajuste. Entrads Apuda

Ejecutar | Errar | [urardarn

* Marque usted en la lista de telegramas disponibles, el
telegrama “Leer memoria de fallos”, y haga clic sobre
“Agregar”.

* Marque usted el telegrama “Leer estado de sensor”, y haga
clic sobre “Agregar”.

Ambos telegramas estan ahora, uno debajo del otro, en la lista
de telegramas a ejecutar.

® Haga clic sobre “Ejecutar”.

Se leen la memoria de fallos del LSl y el estado de sensor, y en
la ventana inferior se indican los resultados. Los c6digos de
fallos relacionados puede consultarlos usted en la tabla de
fallos, en el capitulo 11.2.

Puede usted completar el protocolo de resultados con
informaciones adicionales, puede imprimirlo o guardarlo como
archivo.

Introducir informaciones adicionales:
* Haga clic sobre “Entrada” e introduzca el texto deseado. Su
texto se anade al protocolo de resultados.

Imprimir el protocolo de resultados:
® Haga clic sobre “Imprimir”.

Guardar como archivo el protocolo de resultados:
® Haga clic sobre “Guardar” e indique un nombre de archivo y
un directorio de destino.

Indicacion:

Cuando haya subsanado el fallo, realice una reposicion del
sistema LSI: con la funcién de menu LSI - Inicializar.

0 bien, ejecute en el diagnostico SICK el telegrama “Reset e
inicializacion”.

El sistema LS| arranca ahora de nuevo.

Consultar la memoria de fallos de un sensor

Si se indica un fallo mediante un parpadeo rapido del LED
amarillo (v4Hz) de un sensor, se puede consultar del modo
siguiente la memoria de fallos del sensor:

* Seleccione la funcion de menu LSI — Diagnéstico SICK, e
introduzca un cero como direccion de equipo y “LSI” como
modelo de equipo. Haga clic sobre “OK”.

Aparece la ventana de didlogo “Ejecutar diagndstico”.

* Anada usted por orden sucesivo los siguientes telegramas
en la lista de telegramas a ejecutar:
— “Cambiar el modo de servicio: modo de diagnéstico”
— “Ajustar dispositivo y direccion”
— “Leer la memoria de fallos”
— “Leer el estado de sensor”
— “Ajustar dispositivo y direccion”

® Haga clic sobre “Ejecutar”.
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Aparato y direccion de comunicacion

Dccidn. aparata I'I Aceptar I
Tipo de aparata PLS Cancelar |

Aparato y direccion de comunicacion

Dccidn. aparata ID Aceptar I
Tipo de aparata =] Cancelar |
Realizar diagnistico

12 Telegramasz dizponibles: 2% Telegramas a ejecutar:

[daiustar aparato v direccion
[EARepasicianar e inicializar
[E=dLeer estado de sensor
E=dLeer memornia de emores
<] Cambiar el modo operativa
[EMMade de preparacidn
[EXMada de diagnéstica
[E8Modo: todas las mediciones, conti
[ Modo: mediciones min., cunlinuasll

3 Resultado del zensor

= Cambiar el modo operativo
[EYtodo de diagndstico

i’
Laredar-» |
Edajustar aparata y direccidn
PIE | E=dlLeer memoria de emnores
— [F=dLeer estado de sensor

Eliminar todol [E=dAiustar aparato v direcoion

[dJLeer memaria de erares
Mo hay errores registrados
Direccidn 1 uzada en la comunicacidn con aparato de desting PLS.

[=dLeer estado de sensor
Wergidn Swh 03.20

[0

Momero de serie: 39272316

Modo de supervizsidn, todas las mediciones continuas

Rearrne COM rearme autorndtico. LI

Ejecutar I

LCerrar Guardar Irnprirnir Ajuste. Entrada Apuda I

Realizar diagndstico [ ]

18 Telegramas digponibles:
=Y Mediciones promediadas -]
[]Requenimienta de test AaTEnaEs |
<-Elimiriar |
Eliminar Ludul

28 Telegramas a ejecutar:

[ Cambiar el moda aperativa
[EXtodo de diagnastica
[EXTest toda el sistema [ALeer memaria de erores permanente

[ Requerit campa de proteceidn guard.
=Y Campo de aviso
=4 Campa de prateccidn
[Moda LSI conexidn/descanexidn
[EMModa LS| desconectada
[~<]Leer memaria de emnores permanente LI

3% Resultado del sensor:

[dLeer memaria de errares permanente ;I
Wersion 5w 3.1, Mumero de serie; 99272649
[ERR44] LS] canall eror fatal - Direccidn de senzor ermdnea _I

- Tiempo de operacidrn:. Odias Oh Omin 2us
[ERR200) LSl canall erar fatal - Iqual nivel en entrada &
> Tiempo de operacidn:  Odiaz Oh 27 min 2us
[ERR200) LSl canall erar fatal - Iqual nivel en entrada &
-3 Tiempo de operacidne - Odias Oh Omin 2us

[ERR200) LSl canall eror fatal - Iqual nivel en entrada & LI
Ejecutar I LCerrar Guardar Imnprirnir Ajuzte... Enlrada | Apuda |

Mientras se ejecutan los telegramas, aparece una ventana de
dialogo en la que debe usted introducir la direccién del sensor:

® Introduzca la direccion del sensor deseado (1 hasta 4) y
consigne “PLS” como modelo de equipo.

® Haga clic sobre “OK”.

Aparece una segunda ventana de dialogo en la que tiene que
introducir usted la direccion del LSI:

* Introduzca la direccion Cero y escriba “LSI” como modelo de
equipo.

® Haga clic sobre “OK”.

Se leen la memoria de fallos y el estado de sensor del PLS y se
indica el resultado en la ventana inferior.

Los cédigos de fallo del sensor los puede consultar en la
descripcion técnica del PLS.

* Elimine usted el fallo y realice la reposicion del sistema LSI
como se describe a continuacion:

En caso de fallos PLS:

* Desconecte la tension de alimentacion en el PLS y conéctela
otra vez.
Seleccione la funcion de menu LS| — Inicializar para realizar
la reposicion del sistema LSI.

En caso de fallos LSI:

» Seleccione la funcion de menu LSI — Inicializar para realizar
la reposicion del sistema LSI.
O bien ejecute usted en el diagnostico SICK el telegrama
“Reset e inicializacion”. El sistema LS| arranca de nuevo.

Leer la memoria de fallos permanente

En la memoria de fallos permanente se agrupan de forma
abreviada hasta 20 primeros fallos de la memoria de fallos y se
guardan en memoria no volatil. De esta forma es posible indicar
codigos de fallo incluso después de realizar varias veces el
encendido y apagado de la instalacion. Si hay mas de 20 fallos
registrados, se borra respectivamente el mas antiguo.

« Seleccione la funcion de menu LSI — Diagnéstico SICK,
como se ha descrito anteriormente.

* Anada usted por orden sucesivo los siguientes telegramas
en la lista de telegramas a ejecutar:
— “Cambiar el modo de servicio: modo de diagnéstico”
— “Leer la memoria de fallos permanente”

* Haga clic sobre “Ejecutar”

Indicacion:

Los datos temporales de “Dias, horas, minutos y segundos”
indican el tiempo de servicio transcurrido en el modo de
supervision.
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Realizar diagnistico
18 Telegramas disponibles: 28 Telegramas a ejecutar:
[<]Requerimienta de test =] [~ Cambiar el modo operativo
[N Test tado el sistema Saledars | [ Ytdodo de preparacidn
E=Fiequerit campo de pratecoidn guard. dMada LS| conexidn/ desconesidn
=4 Campo de aviso <Elirirar | [EXMada LS| desconectada
=Y Campo de protecoion
[tado LSI conexidnddesconexisn -
[-Y4Mado [51 descanectada E —IEIImInar (el
[-<]Leer memorna de erares permanente j
-
3 Resultado del zensor
Eiecutarl:l_ Cerrar Guardar [rrprinni, Ajuste... Entrads Apuda |

9.16 Desconfigurar un sensor

Un sensor que estaba conectado a un sistema LS|, esta
programado para el servicio en un LSI. Antes de poderlo separar
del LS|y aplicarlo otra vez por separado, tiene usted que
desconfigurarlo con ayuda del diagnostico SICK.

* Seleccione la funcion de menui LSI — Diagnéstico SICK e
introduzca un Cero como direccion de equipo y “LSI” como
modelo de equipo, como se ha descrito anteriormente. Haga
clic sobre “OK”:

Aparece la ventana de didlogo “Ejecutar diagndstico”.

* Anada usted por orden sucesivo los siguientes telegramas
en la lista de telegramas a ejecutar:
“Cambiar el modo de servicio: modo de preparacion”
“Modo LSI, activacion/desactivacion: modo LS| DES.”

® Haga clic sobre “Ejecutar”.

Se desconfiguran todos los sensores conectados. Ahora puede
separarlos del LSl y utilizarlos individualmente.

Indicacion:
Si desea usted aplicar sensores sin LS|, tenga en cuenta por
favor la descripcion técnica sobre el PLS.

8 009 033/M848/06-05-02 Descripcion Técnica * LS| © SICK AG « Industrial Safety Systems ¢ Alemania * Reservados todos los derechos 57



10 Comprobaciones

10.1 Comprobar el LSI

Estas comprobaciones son necesarias para verificar el
funcionamiento correcto de los equipos de proteccion asi como
la integracion en el equipo de control de la maquina/instalacion,
y para descubrir posibles modificaciones o manipulaciones.

Deben cumplirse los siguientes puntos para asegurar la
utilizacion conforme al objetivo:

El montaje y la conexion eléctrica deben realizarse Unicamente
por personas expertas en la materia. Experto en la materia es
todo aquel que en base a su formacion técnica y experiencia
tiene suficientes conocimientos en el ambito del equipo de
trabajo a comprobar y que esta familiarizado con las
correspondientes prescripciones estatales sobre proteccion en
el trabajo, prescripciones de prevencion de accidentes,
directivas y reglas generales reconocidas de la técnica (p.€j.
normas DIN, determinaciones VDE, reglas técnicas de otros
paises miembros de la CE), hasta tal punto que pueda
diagnosticar el estado seguro de funcionamiento del equipo de
trabajo. Por regla general son estas personas expertos de los
fabricantes del AOPD (equipo de proteccion de actuacion sin
contactos), o también aquellas personas que han sido formadas
correspondientemente por €stos y que se encargan
predominantemente de las comprobaciones del AOPD por
orden del usuario del AOPD.

1. Comprobacion antes de la primera puesta en servicio del
equipo de proteccion de la maquina por expertos en la
materia:

— La comprobacion antes de la primera puesta en servicio
sirve para confirmar las exigencias de seguridad
estipuladas en las prescripciones nacionales/
internacionales, y en especial en la directiva de maquina
o de utilizacion de equipos de trabajo (declaracion de
conformidad CE).

— Comprobacion de la eficacia del equipo de proteccion en
la maquina y en todos los modos de servicio ajustables
en la maquina, conforme a la lista de chequeo adjunta.

— El personal operador de la maquina asegurada con el
equipo de proteccion debe ser instruido antes de iniciar
el trabajo por expertos en la materia del usuario de la
maquina. La instruccion recae bajo la responsabilidad del
usuario de la maquina.

Usted comprueba su sistema LS| procediendo basicamente
a la lista de chequeo impresa en la descripcion técnica.

2. Comprobacion regular del equipo de proteccion por parte de
expertos en la materia.

— Comprobacion conforme a las prescripciones nacionales
vigentes en los plazos previstos en ellas. Estas
comprobaciones sirven para descubrir modificaciones o
manipulaciones en el equipo de proteccion, respecto al
estado de la primera puesta en servicio.

— Las comprobaciones deben realizarse siempre también
en caso de modificaciones esenciales en la maquina o
en el equipo de proteccion, asi como después de
transformaciones o reparaciones en caso de danos en la
carcasa, cristal delantero, cable de conexion, etc.

Usted comprueba su sistema LS| procediendo en base a la
lista de chequeo impresa en la descripcion técnica.

3. Comprobacion diaria del equipo de proteccion por personas
autorizadas y encargadas para ello:

Asi comprueba usted reglamentariamente su sistema LSI:

1. La comprobacion debe realizarse para el caso de
supervision ajustado.

2. Compruebe la instalacion mecanica respecto a tornillos
de fijacion bien apretados y a la orientacion correcta de
los PLS.

3. Compruebe usted cada PLS respecto a modificaciones
visibles como danos, manipulaciones, etc.

4. Conecte la maquina/instalacion.

Observe los testigos luminosos de cada PLS (rojo, verde,
amarillo).

6. Siestando conectada la maquina/instalacion no se
enciende permanentemente por lo menos un testigo
luminoso de cada PLS, hay que suponer un fallo en la
maquina/instalacion. En este caso debe detenerse
inmediatamente la maquina y comprobarse por parte de
un experto en la materia.

7. Interrumpa usted intencionadamente el campo de
proteccion seleccionado durante el funcionamiento para
comprobar la funcién de proteccion de la instalacion
completa. Los testigos luminosos de cada PLS
comprobado asi como del LS| deben cambiar entonces
de verde a rojo y se debe detener inmediatamente el
movimiento peligroso. Repita esta comprobacion en
distintos lugares del area de peligro, asi como en todos
los PLS. Si se observa aqui una divergencia de esta
funcion, hay que detener inmediatamente la maquina/
instalacion y hacerla comprobar por un experto en la
materia.

8. En la aplicacion estacionaria hay que comprobar si las
areas de peligro marcadas en el suelo corresponden a
las formas del campo de proteccion programadas en el
LSl, y si los posibles huecos estan asegurados mediante
medidas de proteccion adicionales. En caso de
aplicaciones moviles hay que comprobar si el vehiculo en
movimiento se detiene realmente en los limites del
campo de proteccion ajustados en el LS|y
representados en el rétulo de indicacion del vehiculo o
en el protocolo de configuracion. Si se observa aqui una
divergencia, hay que detener inmediatamente la
maquina/instalacion/o el vehiculo y debe hacerse
comprobar por un experto en la materia.

9. Esta comprobacion sustituye a la comprobacion exigida
en la descripcion técnica/instrucciones de servicio del
PLS.
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SICK

10.2 Lista de chequeo

Lista de chequeo para el fabricante/Instalador sobre la
instalacion de equipos de proteccion de actuacion sin
contactos (AOPD).

Las indicaciones sobre los puntos relacionados seguidamente
deben estar presentes por lo menos en la primera puesta en

servicio, y con una frecuencia que en funcién de la instalacion
dependera de las especificaciones del fabricante / Instalador.

Esta lista de chequeo deberia guardarse bien o adjuntarse a la
documentacién de la maquina para que pueda servir de
referencia en las comprobaciones futuras.

1. ¢Fueron tomadas como base las prescripciones de
seguridad en correspondencia con las directivas/normas
vigentes para la maquina? sild No

2. ¢Estan relacionadas en la declaracion de conformidad las
directivas y normas aplicadas? si[d No

3. ¢Corresponde el equipo de proteccion a la categoria de
mando requerida? si[d No

4. ¢Es solamente posible la entrada/acceso a la zona de
peligro/punto de peligro a través del campo de proteccion
del AOPD? sild No

5. ¢Fueron tomadas medidas que eviten (proteccion
mecanica para no pasar por detras de la barrera) o
controlen la seguridad de zonas de peligro/puntos de
peligro, la permanencia sin proteccion en la zona de
peligro, y estan protegidas estas medidas para que no
puedan ser retiradas? si[d No

6. ¢Estan dimensionadas todas las zonas de proteccion que
puedan ser seleccionadas por el LS|, de tal forma que se
mantengan eficaces las medidas tomadas en el punto 5?

sild No

7. ¢Existen medidas de proteccion mecanicas adicionales
colocadas y aseguradas contra manipulacion, para evitar la
introduccién de la mano por encima, por debajo o por el
lado? sifld No

8. ¢Esta verificado el tiempo maximo medido de detencién o
bien de marcha en inercia de la maquina e indicado (en la
magquina y/o en la documentacién de la maquina) y
documentado? sild No

9. ¢Se mantiene la distancia de seguridad requerida del
AOPD al punto de peligro mas cercano en todos los modos
de servicio (caso de supervision)?

sild No

10. ¢Estan fijados reglamentariamente todos los equipos
AOPD y después de realizado el ajuste, asegurados contra

sild No

desplazamiento?

11. ¢Son eficaces las medidas de proteccion requeridas contra
descarga eléctrica (clase de proteccion)?

sild No

12.¢(Estan previstas a dos canales las senales para la
conmutacién entre casos de supervision, para las entradas
A, B, C, D del LSI (indicaciones mas detalladas, véase el
capitulo 8.2 Descripcion técnica del LSI)?

sild No

13. ¢Esta presente el equipo de mando para el reset del equipo
de proteccion (AOPD) o bien para el rearranque de la
maquina, y esta aplicado reglamentariamente?

sild No

14. (Estan las salidas del AOPD (OSSD) integradas de acuerdo
a la categoria de mando exigida, y corresponden estas a
los esquemas de conexiones eléctricas?

sild No

15. ¢Esta comprobada la funcién de proteccion de acuerdo a
las instrucciones de comprobacién de esta

sild No

documentacion?

16.¢éSon controlados los elementos de mando activados por el

sild No

AOPD, p.ej. contactores, valvulas?

17. ¢Es eficaz el AOPD durante todo el estado de peligro?

sild No

18. ¢Esta aplicado en lugar bien visible para el operador el
rétulo indicador sobre la comprobacion diaria?

sild No

Esta lista de chequeo no reemplaza la primera puesta en
servicio como tampoco la comprobacion regular por un experto
en la materia.
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11 Mantenimiento y cuidado

Después de cada cambio del cristal delantero enun PLS (véase  4141.1 LEDs en el LSI
la descripcion técnica del PLS, capitulo 11 “Mantenimiento y

cuidado”) debe realizarse un calibrado de ensuciamiento. ) ) )
) En el LSly en los sensores existen testigos luminosos (LEDs)

® Seleccione la funcion de menu LSI — Extras — Calibrado de  que le suministran informaciones importantes sobre el
la medicion de ensuciamiento. funcionamiento correcto de su sistema. Aqui puede usted

. . . consultar lo que significan los LEDs.
® Seleccione el PLS en el cual desea usted realizar a través q g

del LSl un calibrado de la medicion de ensuciamiento.
Indicacion:
El calibrado de ensuciamiento sélo debe realizarse
inmediatamente después de un cambio del cristal delantero.

Testigos luminosos del LSI (LEDs):

Estado OSSD WEAK/ERROR RES 0SsD
(verde)  (amarillo) (amarillo)  (rojo) rojo rojo
Campo de proteccién libre =@= amarillo verde amarillo verde amarillo
Objeto en el campo de proteccion =@=
Aviso de ensuciamiento* == 1Hz ‘ ‘
Ensuciamiento* =©= =©=
Error fatal** == x4 Hz =©=
Test de arranque =©= Q O Q O O
Esperar a Reset/Restart =0=1Hz =©= RES OSSD WEAK/ 0OSSD RES
<> ERROR
Testigos luminosos del PLS (LEDs):
Estado verde amarillo rojo
Campo de proteccion libre ~ =©= LEDs en el LSI
Objeto en el campo de proteccion =©=
Aviso de ensuciamiento® == 1Hz
Ensuciamiento* =@= =©@=
Error fatal** ==~ Hz ==
Test de arranque =©@=
Esperar a Reset/Restart =0=1Hz =©= / rojo amarillo verde \
Nivel de salida en el LSI: \ /
Estado Salida Salida Salida

OSSD Campode aviso ERROR

Campo de proteccion libre
Campo de aviso libre S I C K

T—
Objeto en el campo de proteccion 1
Objeto en el campo de aviso*** J —
Aviso de ensuciamiento® j — LEDs en el sensor PLS
Ensuciamiento* 1 1

J — T L ~4Hz

Test de arranque

-
Error fatal** )

Esperar a Reset/Restart

=@= = LED encendido

=)= 1Hz =LED parpadea lentamente

=(D= ~4 Hz =LED parpadea rapidamente

I = La salida conmuta a high

) = La salida conmuta a low

N = La salida esta constantemente en low
I L ~4 Hz=La salida cambia entre high y low

* Limpiar el cristal delantero con un producto de limpieza
para plasticos y un pafio suave

** Fallo del sistema: realizar el diagnoéstico del sistema.
(Véase el capitulo 9.15)

*** Objeto en el campo de aviso: No es indicado por los
LED amarillos de PLS o de LSI.
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11.2 Tabla de fallos del LSI

En esta tabla puede usted consultar lo que significan los
codigos de fallos del diagndstico SICK y también si puede

subsanar usted mismo el correspondiente fallo. En el capitulo
9.15 se describe como puede usted realizar el diagndstico

SICK.

Los cédigos de fallos que no estan contenidos en esta tabla son
fallos internos. En este caso, dirjjase usted al servicio técnico

SICK.

11.3 Servicio técnico SICK/Hotline

En caso de preguntas adicionales, dirijase usted por favor a la
correspondiente sucursal o al Hotline del servicio técnico SICK.

Codigo de fallo:

Causa / Esto es lo que puede hacer usted:

11-21

Fallo de comunicacion entre PLS y LSI:
Compruebe el cable de comunicacion.
Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.

41

Fallo de sensor:
Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.
Cambie el PLS o dirijase al servicio técnico SICK.

43

El sensor no tiene una clave (Password):
Dirijase al servicio técnico SICK para configurar la clave.

44

Direccion de sensor incorrecta:
Compruebe el cableado entre el LSly los sensores.
Configure de nuevo el LSI.

56

Error de configuracion:
Compruebe el cableado entre el LSly los sensores.

57

Tension maxima de entrada exedida:
Compruebe el nivel de tension de las entradas del LSI.

59

Error de inicializacion en el canal 1:
Dirfjase al servicio técnico SICK.

60

Error de inicializacion en el canal 2:
Dirfjase al servicio técnico SICK.

61, 63

Fallo OSSD:

Compruebe usted la carga en las salidas OSSD.
Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.
Cambie el LSI o dirijase al servicio técnico SICK.

110

Error de telegrama de valor de medicion, sensor 1:

Compruebe el cableado entre el LSl y el sensor 1.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15) o dirjjase al servicio técnico
SICK.

111

Error de telegrama de valor de medicion, sensor 2:

Compruebe el cableado entre el LSy el sensor 2.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15) o dirjjase al servicio técnico
SICK.

112

Error de telegrama de valor de medicion, sensor 3:

Compruebe el cableado entre el LSy el sensor 3.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15) o dirjjase al servicio técnico
SICK.
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Codigo de fallo: Causa/Esto es lo que puede hacer usted:

113 Error de telegrama de valor de medicion, sensor 4:
Compruebe el cableado entre el LSy el sensor 4.
Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15) o dirjjase al servicio técnico
SICK.

114 Error de inicializacion, sensor 1:
Compruebe el cableado entre el LSl y el sensor 1.
Compruebe si el tipo de sensor conectado coincide con el tipo configurado.
Configure de nuevo el LSl o dirjase al servicio técnico SICK.

115 Error de inicializacion, sensor 2:
Compruebe el cableado entre el LSl y el sensor 2.
Compruebe si el tipo de sensor conectado coincide con el tipo configurado.
Configure de nuevo el LSl o dirjase al servicio técnico SICK.

116 Error de inicializacion, sensor 3:
Compruebe el cableado entre el LSl y el sensor 3.
Compruebe si el tipo de sensor conectado coincide con el tipo configurado.
Configure de nuevo el LSl o dirjase al servicio técnico SICK.

117 Error de inicializacion, sensor 4:
Compruebe el cableado entre el LSl y el sensor 4.
Compruebe si el tipo de sensor conectado coincide con el tipo configurado.
Configure de nuevo el LSl o dirjase al servicio técnico SICK.

118 Campo de proteccion configurado demasiado grande:
Adapte el tamano del campo de proteccion al tipo de sensor.

120 Ensuciamiento en el sensor 1:
Compruebe y limpie el cristal delantero del sensor.

121 Ensuciamiento en el sensor 2:
Compruebe y limpie el cristal delantero del sensor.

122 Ensuciamiento en el sensor 3:
Compruebe y limpie el cristal delantero del sensor.

123 Ensuciamiento en el sensor 4:
Compruebe y limpie el cristal delantero del sensor.

144 Error de inicializacion en el canal 1:
Dirfjase al servicio técnico SICK.

145 Error de inicializacion en el canal 2:
Dirfjase al servicio técnico SICK.

161 Se ha sobrepasado la tolerancia de valor de medicion configurada de los encoders
incrementales:
Compruebe las conexiones de los transmisores incrementales.

162 Son diferentes los valores de direccion de los transmisores incrementales:
Compruebe las conexiones de los transmisores incrementales.

163 Combinacion de entrada no definida:
Compruebe la configuracion de las condiciones de entrada.

165 Orden sucesivo incorrecto en la conmutacion de los casos de supervision:
Compruebe el ajuste del orden sucesivo en la configuracion (véase el capitulo 9.4).

62 8 009 033/M848/06-05-02 Descripcion Técnica * LS| © SICK AG ¢ Industrial Safety Systems « Alemania * Reservados todos los derechos



Codigo de fallo:

Causa / Esto es lo que puede hacer usted:

180

Fallo en el sensor 1:

Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15).
Cambie el sensor o dirijase al servicio técnico SICK.

181

Fallo en el sensor 2:

Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15).
Cambie el sensor o dirijase al servicio técnico SICK.

182

Fallo en el sensor 3:

Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15).
Cambie el sensor o dirijase al servicio técnico SICK.

183

Fallo en el sensor 4:

Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.

Consulte la memoria de fallos del sensor (véase el capitulo 9.15).
Cambie el sensor o dirijase al servicio técnico SICK.

200

Niveles iguales en la entrada A:
Comprobar los niveles de entrada en A1 y A2. Los niveles deben ser inversos entre si.

201

Niveles iguales en la entrada B:
Comprobar los niveles de entrada en B1 y B2. Los niveles deben ser inversos entre si.

202

Niveles iguales en la entrada C:
Comprobar los niveles de entrada en C1 y C2. Los niveles deben ser inversos entre si.

203

Niveles iguales en la entrada D:
Comprobar los niveles de entrada en D1 y D2. Los niveles deben ser inversos entre si.

204

Activacion incorrecta de las entradas:
Compruebe la activacion.

206

Activacion incorrecta de RES A:
Compruebe el nivel y el comportamiento temporal en RES A.

208

Activacion incorrecta de RES B:
Compruebe el nivel y el comportamiento temporal en RES B.

209

Se ha sobrepasado la frecuencia de entrada maxima de las entradas de transmisores
incrementales:
Compruebe la configuracion de los transmisores incrementales.

240

Control de contactores EDM A, todavia abierto:
Compruebe el control de contactores EDM A.

242

Control de contactores EDM A, cerrado con salida activa:
Compruebe el control de contactores EDM A.

Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.
Cambie el LSI o dirijase al servicio técnico SICK.

243

Control de contactores EDM A, abierto con salida inactiva:
Compruebe el control de contactores EDM A.

Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.
Cambie el LSI o dirijase al servicio técnico SICK.

244

Control de contactores EDM B, todavia abierto:
Compruebe el control de contactores EDM B.
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Codigo de fallo: Causa / Esto es lo que puede hacer usted:

246 Control de contactores EDM B, cerrado con salida activa:
Compruebe el control de contactores EDM B.
Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.
Cambie el LSI o dirijase al servicio técnico SICK.

247 Control de contactores EDM B, abierto con salida inactiva:
Compruebe el control de contactores EDM B.
Desconecte la tension de servicio y conéctela otra vez.
Cambie el LSI o dirijase al servicio técnico SICK.

248 Objeto en el campo de proteccion:
Compruebe las condiciones del entorno.
Adapte la configuracion del LS| a las condiciones del entorno.

249 Objeto en el campo de aviso:
Compruebe las condiciones del entorno.
Adapte la configuracion del LS| a las condiciones del entorno.
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12 Anexo

12.1 Ejemplos de aplicacion

Observe por favor también los ajustes previos para el PLS, que
puede consultarlos en la descripcion técnica del PLS.

Los ejemplos de aplicacion representados en las paginas
siguientes estan concebidos Gnicamente como una ayuda.
Dado el caso debera usted considerar medidas de proteccion
adicionales.

Observe usted que en el momento de la conmutacién a otro
caso de supervision, puede encontrarse ya una persona en el
campo de proteccion. La proteccion segura sélo esta
garantizada mediante una conmutacion a su debido tiempo (es
decir, antes de que surja un peligro para la persona en este
lugar).

Indicacion general sobre los esquemas de conexiones:
Utilice Gnicamente relés con contactos guiados forzosamente.
Los elementos de proteccion conectados en paralelo a los
contactores sirven para la supresion de chispas (varistores para
tension alterna de servicio maxima V. =25 V).

1) Circuitos de salida. Estos contactos deben integrarse en el
equipo de control de tal forma que estando abierto el
circuito de salida, se anule el estado peligroso.

En las categorias 3 y 4 segun la EN 954-1, la integracion
debe realizarse a dos canales (rutas x, y).

Sobre la proteccion de areas

1. Ejemplo: centro de mecanizacion con tres estaciones de
alimentacion

El sistema LSl esta configurado del modo siguiente:

un sensor PLS instalado

tres areas de supervision definidas (los campos de
proteccion y de aviso estan representados en la ilustracion)

una salida OSSD y una salida de campo de aviso,
configuradas

tres casos de supervision configurados, que pueden ser
activados a través de las entradas binarias

orden sucesivo alternativo de los casos de supervision

KX XXX

X X%
s/ LA

XC X X X X X X X
\/\/\/\/\/\/\

1. Ejemplo de aplicacion: centro de mecanizacion con tres
estaciones de alimentacion

X1.
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ov s
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saD 4
3
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2. Ejemplo: maquina dobladora de tubos

El sistema LS| esta configurado del modo siguiente:

— un sensor PLS instalado

— dos campos de proteccion (simultaneos) y un campo de
aviso, definidos

— dos salidas OSSD y una salida de campo de aviso,
configuradas

— tres casos de supervision configurados, que pueden ser
activados a través de las entradas binarias

— orden sucesivo cualquiera de los casos de supervision

CP2

(simultaneo)

2. Ejemplo de aplicacion: maquina dobladora de tubos

X

3
+24V DC . 1| PLS
ov s
s
) 4
si|] :
2
=
X2.
P U R L&_LAL#VA/ALL_\!J Ly L Ly
| X1 X2 X3 X4 X5 X8 ]
T+ - -1 1+ - + -]+« -+ -]1 2 3 4 3|1 2 3 4 3 2 3 5|
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Sobre la aplicacion en un vehiculo

3. Ejemplo: vehiculo de transporte sin conductor (AGV),
marcha hacia adelante y hacia atras, con encoders
incrementales

Determine usted la cantidad de impulsos que suministran sus
encoders incrementales por cada centimetro de recorrido de su
vehiculo. Rueda de friccion @ 3,5 cm

) . - con transmisor incremental
El resultado depende de la cantidad de impulsos que suministra

el encoder incremental por cada vuelta, y de la relacion de
desmultiplicacion entre la rueda de traslacion del vehiculo y la
rueda de friccion en la que esta montado el encoder

incremental. Rueda del vehiculo

&35 cm

Asi calcula usted la cantidad de impulsos por centimetro:

La rueda de traslacion de un vehiculo tiene un diametro de
35 cm.

\/

L . Recorrido del vehiculo
La rueda de friccion, en la que esta montada el encoder

incremental, tiene un diametro de 3,5 cm.

El encoder incremental empleado suministra 1000 impulsos por ~ Calculo de los impulsos por centimetro
cada vuelta.

Circunferencia de la rueda del vehiculo=d -t =35cm - =

109,96 cm
- / \
Una vuelta de la rueda del vehiculo corresponde a 10 vueltas de
la rueda de friccion, y con ello, a 10.000 impulsos del encoder f
incremental. CA3
) 3 ) ) cP3 __— —
A partir de aqui se calcula la cantidad de impulsos del encoder — ~
incremental por cada centimetro de recorrido del vehiculo:
CA2
Impulsos/cm = 10.000 : 109,96 = 90,94 | cP2 ———— ‘“
Al realizar la configuracion de los encoders incrementales en el | | CA1 |
software de usuario PLS/LSI, tiene usted que anotar por lo tanto Sﬁ,’{‘e"c";é%een el |
el valor redondeado “91”, bajo “Impulsos por centimetro”. El el movimiento J_|
software de usuario calcula a partir de aqui la velocidad maxima adelante F%
admisible del vehiculo. ) °9°°
(En el capitulo 9.7 se describe como configura usted los
encoders incrementales en el software de usuario PLS/LSI.)
El sistema LSI esta configurado del modo siguiente:
— dos sensores PLS conectados
— seis areas de supervision definidas (los campos de \_ T ©/
proteccion y de aviso estan configurados escalonadamente, Campos de L
. 7 proteccion en
como se representa en la |IustraC|on) el movimiento

hacia atras

— dos encoders incrementales conectados y configurados
— seis casos de supervision (tres casos para marcha hacia | CA4 |

adelante y tres casos para la marcha atras) cps\,_/ |

CP4 ||

— orden sucesivo cualquiera de los casos de supervision [ | |
— dos salidas OSSD y dos salidas de campo de aviso, \ C’;
configurados
g |cp 6 — — |
1 I
(El esquema de conexiones para este ejemplo lo encontrara L CA 9
usted en la pagina siguiente.) ~_ -

e

3. Ejemplo de aplicacion: vehiculo de transporte sin conductor
(FTS), marcha hacia adelante y hacia atras
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4. Ejemplo: vehiculo de transporte sin conductor (AGV), sélo
marcha hacia adelante, con encoders incrementales

Determine usted la cantidad de impulsos que suministran sus
encoders incrementales por cada centimetro de recorrido de su
vehiculo, como se describe en el tercer ejemplo, y anote estos
valores en el software de usuario bajo “Impulsos por
centimetro”.

(La forma de configurar los encoders incrementales en el
software de usuario PLS/LSI, se describe en el capitulo 9.7.)

El sistema LSI esta configurado del modo siguiente:

un sensor PLS acoplado

cuatro areas de supervision definidas (los campos de
proteccion y de aviso estan representados en la ilustracion)
una salida OSSD y una salida de campo de aviso,
configuradas

cuatro casos de supervision configurados (p.ej. marcha
lenta, marcha rapida, izquierda, derecha)

dos encoders incrementales acoplados y configurados

los casos de supervision de “Marcha lenta” y “Marcha
rapida” se activan a través de los encoders incrementales,
los de “Izquierda” y “Derecha” a través de las entradas
binarias

orden sucesivo cualquiera de los casos de supervision

4. Ejemplo de aplicacion: vehiculo de transporte sin conductor
(FTS), s6lo con marcha hacia adelante

X
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12.2 Test de arranque y rearranque

Efectuar el test de arranque

Puede usted ajustar en el software de usuario PLS/LSI si desea
realizar un test de arranque tras la conexion de su sistema LSI.
Con el test de arranque puede comprobar si funciona
correctamente la evaluacion del campo de proteccion que tiene
programada en el LSI.

Con el test se comprueba solamente el sensor que esta activo
al conectar y el area de supervision que tiene asignada. El
sensor y el area de supervision que se comprueban dependen
pues del caso de supervision que esta activo primero al
conectar. Ya que pueden estar activos al mismo tiempo dos
casos de supervision (casos de supervision simultaneos), en el
test de arranque tiene usted que comprobar bien un sensor o
bien dos sensores.

So6lo después del test de arranque se liberan las salidas
configuradas y el sistema esta en disposicion de servicio.
En el capitulo 9.3 se describe como programar el test de
arranque en el software de usuario PLS/LSI.

Asi realiza usted el test de arranque:

* Conecte el LS.
(Necesita algunos segundos para arrancar.)

En el sensor activo (dado el caso, en dos sensores) se
enciende el LED verde: esta libre el campo de proteccion que
se encuentra activo en el sensor al conectar.

En el LS| se encienden en ambas salidas (OSSD Ay OSSD B)
los LEDs rojos: las salidas estan desactivadas.

* Penetre usted en el campo de proteccion del sensor activo,
de tal forma que se encienda el LED rojo del sensor.

* Abandone otra vez el campo de proteccion.

® Penetre usted, dado el caso, también en el campo de
proteccion del segundo sensor activo, y abandénelo otra vez.

Segln cual sea el comportamiento del rearme que ha
establecido usted previamente en el software de usuario PLS/
LSI, quedara libre la salida configurada (dado el caso, ambas
salidas). En el apartado siguiente encontrara informaciones mas
detalladas sobre el comportamiento de rearme.
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Rearme tras una penetracion en el campo de proteccion:

Existen a su disposicion las siguientes posibilidades que puede
usted ajustar en el software de usuario PLS/LSI (véase el
capitulo 9.3):

— sin retardo

— con retardo después de n segundos

— con pulsador de rearme

Rearme “Sin retardo”:

En cuanto esta libre el campo de proteccion activo, el LSl libera
la salida una vez transcurrido el tiempo de reaccion ajustado
(control mdltiple). Se apaga el LED rojo en la salida configurada
(OSSD A o B), y se enciende el LED verde.

Rearme “Con retardo temporal después de x segundos”:

El LSl arranca cuando tras quedar libre el campo de proteccion
ha transcurrido el tiempo ajustado. Después de este tiempo se
apaga en la salida configurada el LED rojo y se enciende el LED
verde. La salida esta ahora libre.

Rearme “Con tecla de rearme”:

En la salida configurada parpadea el LED amarillo “RES”. Tiene
usted ahora que pulsar la tecla de rearme. S6lo entonces queda
libre la salida.

Indicacion:

Por favor, observe lo siguiente para el montaje de la tecla de
rearme:

la tecla de rearme debe estar situada de manera que al
accionarla se pueda ver completamente el area de peligro.

El sistema queda asi en disposicion de servicio.

rojo rojo
amarillo verde amarillo verde amarillo
® &
\ |/
O -0 0 O
RES OSSD WEAK/ 0OSSD RES
<N ERROR
Después de x segundos:
rojo rojo
amarillo verde amarillo verde amarillo
o &
RES OSSD WEAK/ OSSD RES
<N ERROR
rojo rojo
amarillo verde amarillo verde amarillo
0 2 &
S OSSD WEAK/ 0OSSD RES
a ERROR
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12.3 Datos técnicos

Aqui encuentra usted los datos técnicos mas importantes del LSI.

Indicaciones:

Observe por favor también los datos técnicos del PLS, que puede

consultar en la descripcion técnica del PLS.

Las exigencias que deben cumplir los cables empleados se
exponen en el capitulo 8 de esta descripcion técnicay en las
instrucciones de servicio del LS|, en el capitulo 4.3, bajo

“Exigencias a los cables”.

Propiedades Datos Observaciones
min. tip. max.

Tension de alimentacion (Uv) 16,8V 24V 28,8V Proteccion contra cambio de polaridad
a través de transformador separador de
seguridad segiin EN 60742

Rizado residual admisible 500 mV Los valores limite de las tensiones no deben
sobrepasarse por arriba o por abajo.

Longitud de cable 50 m

Seccion de cable 2,5 mm?

Resistencia de cable admisible 2,5 0hm

Tiempo de respuesta (ajustable)

Evaluacion doble 190 ms

Foérmula para evaluacion multiple 110 ms + (n x40 ms)

(n=2 hasta 16) Excepcion: PLS 101-316 con LSl en la
proteccion de vehiculo; el tiempo de
respuesta es aqui de 270 ms; no es
ajustable

Tiempo de conexion
Con tension conectada 9s
Consumo de potencia

Sin PLS y carga 15W

Con 1 PLSy carga max. 63 W

Con 2 PLS y carga max. 80 W

Con 3 PLS y carga max. 97T W

Con 4 PLS y carga max. 114 W

Conexion PLS

véase datos técnicos del PLS conectar
solamente modelos iguales de PLS

RES A, RES B (entrada Reset/Restart)

Cantidad 1 entrada por cada pareja OSSD
Resistencia de entrada en HIGH 3,8 kOhm

Tension para HIGH 15V 28,8V
Tension para LOW oV 1V

Consumo de corriente

Corriente de impulsos inicial
(con T =100 us)

15 mA 32 mA

Corriente de entrada estatica

3,5mA 9 mA
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Propiedades Qatos i Observaciones
min tip. max.
Comportamiento temporal de
la tecla Reset/Restart
Nivel Low antes del accionamiento 160 ms
Nivel High durante el accionamiento 240 ms 5s
Nivel Low tras el accionamiento 160 ms
Longitud de cable 50 m
Seccion de cable 2,5 mm?
Resistencia de cable admisible 2,5 0hm

Entrada EDM
(Control de contactores)

Cantidad 1 entrada por cada pareja OSSD
Resistencia de entrada en HIGH 3,8 kOhm
Tension para HIGH 15V 288V
Tension para LOW oV 1V
Consumo de corriente
Corriente de impulsos inicial
(cont =100 ps) 15 mA 32 mA
Corriente de entrada estatica 3,5 mA 9 mA
Comportamiento temporal de
la entrada EDM
Nivel High tras activacion OSSD 200 ms
Nivel Low en la desactivacion OSSD 200 ms
Supervision ciclica de la posicion
de reposo o de trabajo 5s
Longitud de cable 50 m
Seccion de cable 2,5 mm?
Resistencia admisible de cable 2,5 0hm
Entradas A, B
(de 2 canales: A1, A2/B1, B2
antivalentes), binarias-estaticas
Resistencia de entrada con HIGH 3,8 kOhm
Tension para HIGH 15V 288V
Tension para LOW oV 1V
Consumo de corriente
Corriente de impulsos inicial
(con =100 ps) 15 mA 32 mA
Corriente de entrada estatica 3,5 mA 9 mA
Ventana temporal para conmutacion
valida (en la evaluacion doble) 80 ms
Longitud de cable 50 m
Seccion de cable 2,5 mm?
Resistencia de cable admisible 2,5 0hm
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Propiedades Datos Observaciones

min. tip. max.

Entradas C, D (de 2 canales: C1, C2/
D1, D2 antivalentes), binarias-estaticas
Resistencia de entrada en HIGH 2,6 kKOhm
Tension para HIGH 15V 28,8V
Tension para LOW oV 1V
Consumo de corriente

Corriente de impulsos inicial

(cont=0,5ps) 15 mA 32 mA

Corriente de entrada estatica 5 mA 13 mA
Ventana temporal para conmutacion valida
(con evaluacion doble) 80 ms
Longitud de cable 50 m
Seccion de cable 2,5 mm?
Resistencia de cable admisible 2,5 0hm

Entradas C, D (s6lo para transmisores
incrementales 0°/90°), dinamicas

Resistencia de entrada en HIGH 2,6 kOhm
Tension para HIGH 15V 28,8V
Tension para LOW oV 1V

Consumo de corriente

Corriente de impulsos inicial

(cont=0,5ps) 15 mA 32 mA
Corriente de entrada estatica 5 mA 13 mA
Ratio: Pulso High/Pulso Total 0,5
Frecuencia de entrada 100 kHz
Cantidad de impulsos minima por cm 50
Margen de velocidad evaluable +10 cm/s +2000 cm/s

Tiempo de tolerancia para distintas
informaciones de direccion o fallo de senal

de un transmisor incremental 04s >10 cm/s
Superacion de la tolerancia de velocidad 20s >30cm/s
direccion igual de los transmisores 60 s <30 cm/s
incrementales

Longitud de cable 50 m

Seccion de cable 2,5 mm?

Resistencia de cable admisible 2,5 0hm

Salida de campo de aviso A/B (PNP),

HIGH activa

Cantidad 1 salida por cada pareja OSSD

Tension de conmutacion HIGH-activa
con 50 mA Uv—-1V Uv

Tension de conmutacion HIGH-activa
con 100 mA Uv-0,5V Uv
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Propiedades Datos Observaciones
min. tip. max.

Corriente de conmutacion

(unir referencia a EXT_GND) 100 mA

Limitacion de corriente

(t=5 ms, 25 grados centigrados) 600 mA 920 mA

Inductividad de carga pura 2H

Secuencia de conmutacion 6 s

Tiempo de respuesta

(n =2 hasta 16; n = evaluacion mdltiple) 150 ms + (n x40 ms)

Longitud de cable 50 m

Seccion de cable 2,5 mm?

Resistencia de cable admisible 2,5 Ohm

Salida de fallo (PNP), HIGH-activa

Cantidad 1 salida

Tension de conmutacion

HIGH-activa con 50 mA Uv-1V Uv

Tension de conmutacion

HIGH-activa con 100 mA Uv-0,5V Uv

Corriente de conmutacion

(unir referencia a EXT_GND) 100 mA

Limitacion de corriente

(t=5 ms, 25 grados centigrados) 600 mA 920 mA

Inductividad de carga pura 2H

Secuencia de conmutacion ~4Ys

Longitud de cable 50 m

Seccion de cable 2,5 mm?

Resistencia de cable admisible 2,5 Ohm

Salidas de seguridad

(OSSD A, 0SSD B),

dinamicas, HIGH-activas

Cantidad dos salidas de dos canales

Tension de conmutacion HIGH-activa (Uef) Uv — 3,4 V Uv

Tension para LOW oV 25V

Corriente de conmutacion

(unir referencia a EXT_GND) 2 mA 250 mA

Proteccion contra cortocircuitos

por supervision de las salidas

En caso de fallo: corriente de fuga 1,1 mA Interrupcion de la conduccion GND. El
elemento de mando conectado después
debe reconocer como LOW este estado.

Capacidad de carga pura 100 nF

Inductividad de carga pura 2H

Secuencia de conmutacion (sin

conmutacion y sin supervision dinamica) 6Ys

Tiempo de respuesta con evaluacion doble 190 ms

Longitud de cable 50 m
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Propiedades Datos Observaciones
min. tip. max.
Seccion de cable 2,5 mm?
Resistencia de cable admisible 2,5 0hm
Datos de impulsos de test (OSSD_Test)
Amplitud de impulsos de test 100 ps

Frecuencia de test

una vez por cada escaneado

Datos de impulsos de test (Test_Ub)

Amplitud de impulsos de test

100 ps

Categoria de seguridad

dos veces por cada escaneado

Categoria de seguridad

seguridad de un fallo

DIN V 19250 clase de exigencias 4
EN 954-1 categoria 3
IEC/EN 61496-1 tipo 3

Datos generales

Tipo de proteccion

IP 20

Se exige montaje en el armario de
distribucion con IP 54 como minimo.

Clase de proteccion

3

Proteccion de baja tension

Clase de humedad

F segdn DIN 40040

Resistencia a las vibraciones

IEC 60068, parte 2-6

Margen de frecuencias 10 ... 55 Hz
Amplitud 0,35 mm
Resistencia a los choques IEC 60068, parte 2-29
Choque permanente 1000 10g/ 16 ms
Resistencia antiparasitaria (EMV) IEC/ EN 61496-1
EN 50081-2

DIN 40839-1y -3

Masa (neta)

1,25 kg

Dimensiones (ancho x alto x profundo)

216 mm x 108 mm x 86 mm

Medidas sin bornes ni conectores

Temperatura de servicio en

grados centigrados 0 +50
Temperatura de almacenamiento en
grados centigrados -25 +70
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Propiedades Datos Observaciones
min tip. max.

Campos de proteccion 1 8

Campos de aviso 1 8

Salida del campo de proteccion

2 salidas de semiconductor controladas,
independientes, de dos canales,
PNP HIGH-activa, 24 V/250 mA

Salida del campo de aviso

2 salidas de semiconductor
independientes, PNP HIGH-activa,
24 V/100 mA

Salida de fallos

1 salida de semiconductor,
PNP High-activa, 24 V/100 mA

Entrada Reset/Restart

1 entrada por cada pareja OSSD
(a 24V DC)

Entrada EDM (control de contactores)

1 entrada por cada pareja OSSD
(a 24V DC)

Entradas A1, A2, B1, B2, C1, C2, D1, D2

Entradas binarias estaticas a 24 V DC

Entradas C, D

Entradas dinamicas a 24 V DC

Conmutacion de los casos de
supervision (utilizacion de las
entradas A — D)

4 parejas de entradas binarias estaticas
(x1 y x2 antivalentes)

A1, A2,B1,B2,C1,C2, D1, D2

o bien 2 entradas dinamicas de
transmisor incremental (C, D) y

2 parejas de entradas binarias estaticas
(x 1y x2 antivalentes) A1, A2, B1, B2

Interface (PC)

so6lo para fines temporales de configuracion
y diagnostico

Velocidad de transmision

RS 232

9600, 19200, 38400 baudios

RS 422

9600, 19200, 38400 baudios

Longitud de cable

RS 232 15 m
RS 422 100 m
Interface (LSI — PLS) utilizacion de un cable de datos trenzado
por pares, de poca capacidad, del tipo
Li2YCY (TP) con una seccion de conductor
de min. 2 x 2 x 0,25 mm?
Velocidad de transmision
RS 422 500 kB
Longitud de cable
RS 422 30m

Seccion de cable

RS 422
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12.4 Accesorios

Para el montaje

Juego de fijacion NUm. pedido
(barra en U invertida y angulares de fijacion) 2019 300
Variantes LSI

LSl 101-112 NOm. pedido
(para la conexion de max. 2 PLS 101-3xx) 1016 063
LSl 101-114

(para la conexion de max. 4 PLS 101-3xx) 1016 065

Para la conexion al equipo de control y a PLS

Conjunto de conexion A Ndm. pedido

1 conector de alimentacion PLS

1 conector de interface PLS

1 conector de interface enroscable

para conexion del sensor al LSI

sin cable 2 019 065
Conjunto de conexién B, como el conjunto
de conexién A, con cable de 3 m 2 019 066
Conjunto de conexion C, como el conjunto
de conexién A, con cable de 5 m 2 019 067
Conjunto de conexién D, como el conjunto
de conexién A, con cable de 10 m 2 019 068
Conjunto de conexion E, como el conjunto
de conexién A, con cable de 15 m 2 019 069
Conjunto de conexién F, como el conjunto
de conexion A, con cable de 20 m 2 019 070
Conjunto de conexién G, como el conjunto
de conexién A, con cable de 30 m 2 025902
Conjunto de regletas de fijacion, conjunto
de conectores WAGO, de 8 piezas 2 018 946
Conector SUB-D (RS 232/RS 422)
con conexiones atornillable, con proteccion EMV 6 011 808
Conector SUB-D (RS 232/RS 422)
conexiones soldable, con proteccion EMV 2 019 097
Modulos de alimentacion

NOm. pedido

DC24V,25A 6 010 361
DC24V,4,0A 6 010 362
DC24V,10A 6 011 156
Cables de interface
RS 232 NOm. pedido
Cable de interface 3 m 2016 401
Cable de interface 5 m 2016 402
Cable de interface 10 m 2 016 403
RS 422
Cable de interface 3 m 2019 130
Cable de interface 5 m 2019 131
Cable de interface 10 m 2019 132

Documentacion para el usuario

NOm. pedido
Descripcion técnica del LSI, en aleman 8 008 309
Descripcion técnica del LS, en inglés 8 008 310
Descripcion técnica del LSI, en francés 8 008 311

12.5 Normas y directivas

A continuacion se relacionan las directivas y normas mas
importantes que rigen para la aplicacion de equipos de
proteccion optoelectronicos. Dependiendo del campo de
aplicacion pueden tener importancia para usted también otras
determinaciones. En los organismos oficiales locales o en su
gremio profesional recibira informacion sobre otras normas
especificas de los equipos.

Aplicacion e instalacion de equipos de proteccion:
Directiva de maquina 98 / 37 CE

Seguridad de maquinas — conceptos fundamentales, directrices
generales de configuracion (EN 292)

Exigencias técnicas de seguridad que deben cumplir los
sistemas de fabricacion automatizados (VDI 2854)

Seguridad de maquinas — equipamientos eléctricos de
maquinas — parte 1: Exigencias generales (EN 60 204)

Seguridad de maquinas — distancias de seguridad contra la
entrada en lugares de peligro con las extremidades superiores
(EN 294)

Exigencias técnicas de seguridad que deben cumplir los robots
(EN 775)

Reglas de seguridad para equipos de proteccion de actuacion
sin contactos en medios de trabajo con propulsién motriz
(ZH 1/ 597)

Seguridad de maquinas — disposicion de equipos de proteccion
en relacion con la velocidad de aproximacion de partes del
cuerpo (EN 999)

Seguridad de maquinas — evaluacion de riesgos (EN 1050)

Construccion y equipamiento de equipos de proteccion:

Seguridad de maquinas — equipos de proteccion de actuacion
sin contactos — parte 1: Exigencias generales (IEC/EN 61496-1)

Consideraciones fundamentales de seguridad para equipos de
proteccion MSR (DIN V 19 250)

Seguridad de maquinas — equipamientos eléctricos de
maquinas — parte 1: Exigencias generales (EN 60 204)

Seguridad de maquinas — piezas relacionadas con la seguridad
en equipos de control — parte 1: Directrices generales de
configuracion (EN 954)

Por favor, solicite sobre estos temas también nuestro documento
“Maquinaria segura con equipos de proteccion optoelectronicos”.
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12.6 Esquema de conexiones
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12.7 llustracion acotada

(todas las medidas en mm)
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13 Glosario

AGV (FTS)

Sistema de transporte sin conductor (vehiculo de transporte
sobre el suelo)

Area de supervision

Un area de supervision consta de un campo de proteccion y de
un campo de aviso. En el software de usuario PLS/LSI pueden
estar definidas en una configuracion hasta un maximo de 8
areas de supervision que se asignan segln el caso de
supervision a los sensores conectados.

Campo de aviso

El campo de aviso es un campo de sensor con un radio de
hasta 15 m. Con este campo pueden controlarse grandes areas
y activarse funciones de conmutacion sencillas (p.ej. funciones
de aviso) — o bien, puede conectarse a marcha lenta un sistema
de transporte sin conductor.

Campo de proteccion

En una zona de hasta 4 m de radio, el sistema PLS/LSI ofrece
hasta 8 campos con funciones de proteccion de accidentes con
seguridad de un fallo, conforme a la categoria 3 segln la EN
954 — para la proteccion de areas, pero también como
sustitucion de un bumper (no tactil).

Comprobar la plausibilidad

Una funcién del software de usuario PLS/LSI, con la cual puede
usted comprobar respecto a errores la definicion de los casos
de supervision.

Caso de supervision simultaneo

En un LS| pueden estar activos como maximo dos casos de
supervision al mismo tiempo, es decir, bajo las mismas
condiciones de entrada.

Contorno espacial

Puede usted recibir del sensor el contorno “visto” por €l del
entorno, y guardar en memoria estos valores de medicion. En
caso de fallos exporadicos puede usted comprobar asi mas
adelante en qué lugar penetra el contorno espacial en el campo
de proteccion.

Diferencia de velocidad

En la proteccion de vehiculo se registra con encoders
incrementales la velocidad de dos ejes o ruedas de traslacion.
Cuando el vehiculo pasa por una curva, pueden diferir entre si
estas dos informaciones de velocidad. En el software de usuario
PLS/LSI puede usted introducir la diferencia maxima de
velocidad entre ambos encoders incrementales, permitida antes
de que desconecte el sistema (valor estandar para la diferencia
de velocidad es 25 %).
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EDM

External device monitoring. Texto de EN 61946-1. Es un
dispositivo que supervisa los relés o contactores activados por
el AOPD.

Monitor 1/0

Funcion del software de usuario PLS/LSI con la cual se pueden
supervisar los estados de conmutacion de las entradas y
salidas del LSI. Los datos obtenidos pueden guardarse para su
evaluacioén posterior en un archivo ASCII.

Supresion de un pixel

Si selecciona usted el ajuste “Supresion de un pixel”, se ignoran
los objetos que son detectados solamente por un Unico pixel
por cada escaneado. Esto puede ser conveniente para evitar
fallos esporadicos.

Transmisor incremental

Un elemento constructivo que genera impulsos eléctricos
proporcionalmente a un movimiento. A partir de estos impulsos
pueden deducirse distintas magnitudes fisicas (p.€j. la
velocidad, el recorrido, etc.).

Zona de medicion

El campo de vision del PLS es su zona de medicion. Este campo
depende intensamente de la remision del objeto detectado,
pero es efectivo sin medidas especiales también hasta aprox.
15 m. En caso de utilizar materiales muy reflectantes puede
conseguirse también un alcance maximo de 50 m.

Con el PLS se puede medir la distancia a los objetos para
representarlos en el PC (a través del interface de ordenador) o
para realizar cualquier tipo de evaluaciones con un ordenador.
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