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0 Advertencias generales de seguridad y medidas
de proteccion

Prescripciones y advertencias de seguridad

1. Para la utilizacion/montaje de los equipos de proteccion de
actuacion sin contacto, asi como para la puesta en servicio y
las comprobaciones técnicas reiteradas, rigen las prescrip-
ciones legales nacionales/internacionales, y en especial

* ladirectiva de maquinas 98/37 CE,

* |a directiva de utilizacion de medios de trabajo
89/655 CEE,

* |as prescripciones de seguridad, asi como

® las prescripciones sobre prevencion de
accidentes/normas de seguridad.

El fabricante y el usuario de la maquina, en los que se
emplean nuestros equipos de proteccion, son responsables
de acordar y cumplir por cuenta propia todas las prescripcio-
nes/normas vigentes de seguridad, coordinandolas con el
organismo oficial competente.

2. Adicionalmente, nuestras indicaciones y en especial las
prescripciones de comprobacion (véase el capitulo de
comprobaciones) de esta descripcion técnica o de las
instrucciones de servicio (como p. €j. sobre la aplicacion,
montaje adosado, instalacion o inclusion en el control de
maquinas) deben observarse imprescindiblemente y
cumplirse.

3. Las comprobaciones deben realizarse por expertos en la
materia o por personas autorizadas y expresamente
encargadas para ello, debiendo documentarlas de forma
reproducible en cualquier momento.

4. Nuestras instrucciones de servicio deben ponerse a disposi-
cion del operario (usuario) de la maquina que emplea
nuestro equipo de proteccion. El operario debe ser instruido
por expertos en la materia.

5. A este folleto se adjunta como anexo una lista de chequeo
para la comprobacion por parte del fabricante y de la
empresa de equipamiento.
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1 Homologaciones y certificados

Indicacion:
Certificacion adicional por parte de Underwriters Laboratories Inc.
(UL) segun UL 1998 asi como CSA C22.2 Number 08.-M 1996.

SICK

Declaracion de conformidad CE

para los efectos de la Directriz CE sobre maquinaria 98/37/CE, Apéndice Il C,
Directriz CE EMV 89/336/CEE

Por la presente declaramos que los equipos relacionados
pertenecientes a la gama de productos PLS101-312

son elementos de seguridad para una méaquina segun la Directriz CE 98/37/CE, articulo 1, aparte 2. La presente
declaracién carecera de validez por lo que respecta a dicho equipo en caso de modificarse uno de los equipos
incluidos en la instalacion, sin consentimiento del fabricante.

Mantenemos un sistema de control de calidad certificado por DQS, No. 462, segun ISO 9001 y por tanto, durante
las fases de desarrollo y fabricacion, hemos tenido en cuenta las reglas segun el médulo H, asi como las siguientes
directrices CE y las normas NE:

1. Directrices CE  Directriz sobre maguinaria CEE, 98/37/CE
Directriz CE EMV 89/336/CEE versiones 92/31/CEE, 93/68/CEE, 93/465/CEE

2. Normas EN 954-1 Piezas de seguridad para mandos Edicion 96-12
armonizadas EN 61496-1  Segur. de mat. para mag. Edicién 97-12
empleadas EN 50081-2  Emision de perturbaciones, industria genérica, Edicion 93-08

industria

3. Resultado IEC 61496-1 BWS tipo 3 (BWS-E)

La conformidad de un prototipo de la gama de productos arriba citada con las normas de las directrices CE para
magquinas fue comprobada por los siguientes organismos:

Direccion de las Berufsgenossenschaftliches Institut fir Arbeitssicherheit (BIA)
Ias oficinas notific. Alte Heerstr. 111
D-53757 Sankt Augustin

No. de prueba de prototipos CE 981068 de 1998-04-17

El distintivo CE fue colocado en el equipo, de conformidad con las Directrices 89/336/CEE y 93/68/CEE.

Waldkirch/Br., 2002-05-06 %/%\ _—

ppa. Df. Plasberg ppa. Zinober
(Director de investigacion y desarrolio (Director de produccion
Divisién de sistemas industriales de seguridad) Divisién de sistemas industriales de seguridad)

La presente declaracion certifica la conformidad con las directrices citadas, aunque no contiene garantia alguna de
las propiedades. Deben tenerse en cuenta las instrucciones de seguridad incluidas en la documentacion
suministrada con los productos.

No. de mat.: 9 051 785

SICK AG » Sebastian-Kneipp-Stra3e 1 « D-79183 Waldkirch » Telefon 0 76 81-2 02-0 « Telefax 0 76 81-2 02-38 63 » www.sick.de
Aufsichtsrat: Gisela Sick (Ehrenvorsitzende) « Dr. Horst Skoludek (Vorsitzender)
Vorstand: Anne-Kathrin Deutrich (Sprecherin) « Dr. Robert Bauer « Dieter Fischer « Jens Hohne (Stellvertr.) « Walter Schmitz
Sitz: Waldkirch i. Br. » Handelsregister: Emmendingen HRB 355 W
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2 Indicaciones/utilizacion conforme al objetivo

El escaner laser palpador PLS sirve para la proteccion personaly ® Siaplica el PLS para la proteccion de vehiculos: Observe
material. El PLS esta destinado para la supervision de areas de usted que el PLS sélo se puede emplear en vehiculos con
peligro en estancias cerradas. No esta prevista la aplicacion del motor eléctrico.

PLS en el exterior.

Observe usted las indicaciones sobre la utilizacion conforme al
objetivo. SICK no se responsabiliza de danos que puedan surgir
por un uso del PLS no conforme a su objetivo.

* EIPLS debe eliminarse al final de su vida util de forma
técnicamente correcta y ecolégicamente apropiada.

* Montar el PLS en un lugar seco y proteger el equipo contra
suciedad y posibles danos.

* Tender todas las conducciones y cables de conexion de
forma tal que estén protegidos contra danos.

* Evitar la aparicion de fuertes campos eléctricos que puedan
ser producidos p. €j. por cables de soldadura situados en
proximidad inmediata, conducciones inductivas, también por
la utilizacion proxima de teléfonos moviles.

® Prestar atencidn a que no existan obstaculos en el area de
supervision que molesten el campo de vision del PLS o que
puedan originar sombras proyectadas. Estos sectores en
sombra no pueden ser supervisados por el PLS.
Si existen zonas en sombra inevitables, comprobar si se
deriva de ello algin riesgo. Dado el caso, tomar medidas
adicionales.

* Mantener el area de supervision libore de humo, niebla, vapor
y otras impurezas del aire. De lo contrario puede quedar
afectado el funcionamiento del PLS, y se pueden producir
desconexiones por fallo.

* Evitar objetos muy reflectantes en el nivel de escaneado del
PLS; p. €j., los retroreflectores pueden influir sobre el
resultado de medicion del PLS y p. €j. los espejos pueden
ocultar una parte de la superficie a supervisar.

* Montar el PLS de forma tal que no pueda ser deslumbrado
por la incidencia de rayos solares. Evitar también lamparas
estroboscopicas y fluorescentes, puesto que éstas pueden
influir sobre el PLS bajo determinadas circunstancias.

* Observar en el montaje, instalacion y aplicacion del PLS las
normas y directivas vigentes en su pais. En el anexo
encontrara una relacion general de las prescripciones mas
importantes.

* Para la programacion del area de supervision, observar la
descripcion del software de usuario PLS/LSI, a partir del
capitulo 9. Alli se describe como conectar el PLS aun PCy
como se trabaja con el software de usuario.

* Antes de habilitar la maquina, comprobar si la entrada al
area de peligro queda totalmente cubierta por los equipos
de seguridad. Comprobar también tras la habilitacion de la
maquina, a intervalos regulares (p. €j. por la manana antes
de comenzar el trabajo), si el PLS conmuta correctamente al
penetrar en el campo de proteccion. Esta prueba deberia
realizarse a lo largo de todos los limites del campo de
protecion, conforme a las prescripciones especificas de
aplicacion (véase el capitulo 10.1, Comprobaciones).

® Sidesea emplear en su aplicacion uno o varios PLS conjun-
tamente con un LSI (interface de escaner laser), p. €j. para
poder trabajar con varios campos de proteccion
conmutables o variables, observar por favor también la
descripcion técnica del LSI.
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3 Asi funciona el PLS

Principio de funcionamiento

El PLS es un sensor 6ptico que explora su entorno con rayos
laser infrarrojos. El PLS sirve para supervisar un area de peligro
junto a una maquina o un vehiculo. El PLS puede aplicarse tanto
en vehiculos dirigidos manualmente, como p. €j. en carros
estibadores de paso estrecho o en otros vehiculos estibadores,
como también en sistemas de transporte sin conductor (AGV),
como p. €j. en carretones de traslado o en vehiculos de libre
navegacion.

Debido a su principio de exploracion, el PLS no necesita
receptores ni reflectores separados.

Esto tiene las siguientes ventajas:

— El area de supervision se puede adaptar exactamente al
area de peligro de una maquina.

— Como no se necesitan receptores ni reflectores adicionales,
queda toda el area libremente accesible y circulable.

— Sivaria el area de peligro, es posible cambiar simplemente
la programacion del sensor por software — sin complejidad
de montaje adicional.

— Los materiales de diferente reflexion, no influyen sobre el
funcionamiento del sensor. De esta forma, el PLS es de
aplicacion muy variable.

El sensor funciona segln el principio de medicion del tiempo de
propagacion de la luz. El sensor emite impulsos luminosos muy
cortos. Al mismo tiempo funciona conjuntamente un "cronéme-
tro electronico". Cuando la luz incide sobre un objeto, es
reflejada y enviada otra vez al sensor. A partir del tiempo
transcurrido entre el momento de emision y el de recepcion, el
sensor calcula la distancia hasta el objeto.

En el sensor se encuentra ademas un espejo en rotacion
uniforme, que desvia los impulsos de luz, de forma que cubre
una superficie semicircular. Mediante la determinacion del
angulo del espejo, el PLS reconoce en que direccién se
encuentra el objeto.

A partir de la distancia y de la direccion al objeto, el sensor
determina su posicién exacta.
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Campos y area de medicion del PLS

El area de supervision del sensor consta de un campo de Entorno "visto"
proteccion y de un campo de advertencia. Con la ayuda del (ej. paredes de la nave)
software adjunto al suministro, se pueden definir estos dos

. /
campos y almacenarlos en la memoria del sensor. / J
Longitud

El campo de proteccion asegura el area de peligro de una de medicion =
maquina o de un vehiculo. En cuanto el sensor percibe un -7
objeto en el campo de proteccién, conmuta a estado de g
desconexion las salidas de seguridad (OSSD), y origina asi una
desconexion de la maquina o una parada del vehiculo.

Esta funcion es relevante para la seguridad. Su nivel de seguri- /
dad corresponde a la cat. 3 segln la EN 954-1;

base de comprobacion es el Tipo 3 seglin IEC/EN 61496-1.

Campo de
/s

El campo de advertencia se puede definir de forma que el
sensor reconozca al objeto antes de que este entre en el area
de peligro propiamente dicha, y active p. €j. una senal de
advertencia.

de protec-
cion max.
) aprox. 15 m —>>
Independientemente del control del campo de proteccion y del areade

. . . advertencia max.
campo de advertencia, el sensor mide continuamente su
entorno dentro de su area de medicion. Estos datos se pueden
evaluar para tareas de medicion adicionales, p. €j. para la
navegacion de un AGV o para la medicion de contornos.
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4 Campos de aplicacion — Esto es lo que puede
hacer el PLS

En estas paginas obtiene usted una relacion general sobre los
campos de aplicacion mas importantes del PLS.

Proteccion de areas

En maquinas estacionarias peligrosas, el PLS se encarga de
conmutar al estado de desconexion las salidas de seguridad
(OSSD), e inicia asi una desconexion de la maquina (o sélo de
su movimiento peligroso) en cuanto alguien entra dentro del
area de peligro. Para esto se programa un campo de proteccion
® que se puede definir y almacenar en la memoria del PLS,
segln sus necesidades.

Ademas se puede establecer un campo de advertencia @ que
queda antepuesto al area de peligro propiamente dicha y que
activa una senal de advertencia en cuanto alguien se aproxima
al area de peligro. De esta forma, la persona en cuestion puede .
abandonar otra vez con seguridad el area de advertencia, sin -
necesidad de detener la maquina o el movimiento peligroso. De
esta forma se asegura la continuidad de la produccion.

Proteccion de espacios interiores

En espacios interiores de maquinas grandes, el arranque sélo
se puede activar cuando no se detecta ningln obstaculo dentro
del campo de proteccion definido del PLS. Esto es importante
sobre todo en espacios interiores que no se pueden ver desde
el exterior o s6lo con dificultad.

En esta aplicacion, el PLS asume Unicamente una funcion de
proteccion secundaria. La proteccion personal propiamente
dicha queda garantizada por una rejilla fotoeléctrica, mientras
que el PLS supervisa el rearranque de la maquina.
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Proteccion del vehiculo y navegacion

El PLS se puede aplicar en vehiculos (p. €j. en sistemas de
transporte sin conductor AGV, vehiculos estibadores o carreto-
nes de traslado) para asegurar el recorrido de un vehiculo —

p. €j. a través de una nave industrial. El PLS se encarga enton-
ces con su campo de proteccion @ de conmutar al estado de
desconexion las salidas de seguridad (OSSD), y origina asi una
parada, cuando se encuentra en el camino una persona o un
obstaculo. Adicionalmente se puede definir también un campo
de advertencia ® que origine ya a mayor distancia p. €j. una
senal de advertencia, dando lugar a la reduccion de la velocidad
del vehiculo. Se pueden asegurar tanto vehiculos dirigidos
manualmente, como también sistemas de transportes sin
conductor (AGV).

Independientemente de los ajustes para campo de proteccion y
campo de advertencia, el PLS mide continuamente la posicion
de objetos en su entorno ©. Los vehiculos que dispongan de un
sistema de navegacion interno, pueden aprovechar estos datos
del entorno para la actualizacion de su sistema de navegacion.
Para ello, el PLS esta unido continuamente con el ordenador de
a bordo del AGV. Los datos que emite el PLS estan codificados
en telegramas. Puede usted solicitar de SICK la descripcion de
los telegramas.

Medicion de contornos

El principio de medicion del PLS se puede aprovechar para

tareas de medicion muy variadas, como p. €j.:

— Medicion de tamanos de mercancias

— Reconocimiento de posicion de mercancias (p. €j. de paléts)

— Medicién de secciones en pasillos y tineles

— Medicion de perfiles de mercancias o vehiculos

— Control de medidas sobresalientes para mercancias en
estanterias

— Medicion del estado de llenado

— Medicion de longitudes

Si desea usted solucionar este tipo de problemas técnicos de
medicion, solicite por favor las documentaciones sobre nuestros
escaners laser de la serie LMS, que han sido optimizados para
estas tareas.
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5 Planificacion de la aplicacion

El PLS supervisa areas de peligro y protege al personal de
operacion y a las instalaciones. Para que el PLS pueda satisfa-
cer esta tarea, es necesario observar y cumplir las normas y
prescripciones relevantes en la eleccion del lugar de aplicacion.
En las paginas siguientes se presentan las informaciones mas
importantes al respecto.

Nota:

Para su aplicacion pueden ser importantes otras prescripcio-
nes y normas, que no se exponen aqui.

Si no esta usted seguro sobre su aplicacion, dirijase por favor a
SICK. Nuestros expertos le esesoraran y colaboraran en su
proyecto gustosamente.

Elija un punto de aplicacion,

— que procure la maxima seguridad posible en el area de peligro,
— en el que no existan obstaculos que perturben en el campo de
vision del PLS, o que puedan originar sombras proyectadas,

— en el que el PLS esté protegido contra humedad, suciedad y
posibles danos,

— en el que el PLS no se vea influido por luz solar o fuentes
luminosas artificiales,

— que sea facilmente accesible para la instalacion eléctrica.

El PLS puede, en pricipio, funcionar en instalado en cualquier
orientacion, por ejemplo como dispositivo de medida. Usted
devera tener en cuenta que: Usando el PLS en aplicaciones de
seguridad, en aplicaciones normales de proteccion de area,
solamente una leve inclinacion en aquellos casos en los que
sea necesario, espermitida

Observe usted que, por motivos de disponibilidad, el equipo
ignora la penetracion dentro de campos de proteccion o partes
del campo de proteccion, que presenten una forma de aguja
(los segmentos del campo de proteccion constan solamente de
un pixel Unico). Si no se puede evitar este tipo de formas del
campo de proteccion, programe siempre por lo menos un pixel
adicional contiguo.

La homologacién del PLS como equipo de proteccion personal
se refiere a la proteccion de areas. Otras posiciones de montaje
del PLS pueden ser posibles también tras la realizacion de una
estimacion de riesgos y tras la coordinacion con los
correspondientes organismos oficiales. Debe quedar excluido
siempre un riesgo para las personas.

Radio de accion del PLS

El PLS mide su entorno en un plano semicircular (angulo de
escaneado 180°). La aplicacion de un equipo de proteccion
optoelectrénico como proteccion de superficies, requiere una
resolucién minima de 70 mm a una determinada altura de
montaje. El PLS garantiza esta resolucion hasta una distancia de
4 m. Por este motivo, el software de sistema del PLS-tipo 101-
312, limita automaticamente a 4 m el radio maximo del campo
de proteccion.

El PLS-tipo 201-313 no esta equipado con esta limitacion, y por
lo tanto no esta certificado para la proteccion personal.

El campo de proteccion que asegura el area de peligro de una
magquina o de un vehiculo, puede tener un radio maximo de

4 m. En caso de una penetracion en el campo de proteccion, el
PLS desconecta.

El campo de advertencia puede tener un radio discrecional de
hasta 15 m. Observe sin embargo que el sensor sélo puede
reconocer hasta una distancia de 15 m objetos con un grado de
reflexion de aprox. 20 - 30 %.

El area de medicion del PLS alcanza hasta un radio de 50 m.
Hasta esta distancia, el PLS puede recoger datos de contorno
de su entorno (p. €j. el contorno de la estancia). Estos datos los
puede evaluar adicionalmente al campo de proteccion y al
campo de advertencia, con la condicion previa de que el grado
de reflexion del objeto sea suficiente para detectarlo.

7

Entorno "visto"
(e]. paredes de la nave)

Representacion en la pantalla

Longitud
de medicion !

I
I
I
I
I
|
aprox. 15 m 3! 3|
area de

advertencia max.
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5.1 Proteccion estacionaria con PLS

Indicaciones importantes de configuracion

El sensor debe funcionar para la proteccion de areas, preferen-
temente en el modo de servicio "con bloqueo de rearranque".
Deben observarse las correspondientes prescripciones vigentes
para la maquina.

En el modo de servicio "con blogqueo de rearranque", el elemen-
to de accionamiento para el bloqueo de rearranque debe estar
posicionado de tal forma que exista una visibilidad completa del
area de peligro. El elemento de accionamiento para el bloqueo
de rearranque no debe ser alcanzable desde una ubicacion
directamente delante del sensor.

En el modo de servicio "sin bloqueo de rearranque", el area
proxima? del sensor (una zona de 4 cm de ancho medida
desde el contorno exterior del cristal delantero) debe hacerse
intransitable (p. ej. Resguardo fijo), o bien debe aplicarse por
encima del sensor un palpador de proximidad con un alcance
de 4 cm.

Para la proteccion de areas es necesario en la configuracion del
campo de proteccion, considerar también el acceso lateral a la
mesa de la maquina. Se parte aqui de la suposicion de que una
persona se aproxima lateralmente a la mesa de la maquina. Si
es posible el acceso lateral (no existen limitaciones fijas como
p. €j. una pared), el campo de proteccion deberia configurarse
mas ancho que la mesa de la maquina.

En las aplicaciones de la proteccion de areas debe prestarse
atencion a que en campos de proteccion superiores a 2 m, no
existan materiales reflectantes proximos a los limites del campo
de proteccion, en el plano de escaneado, pues de lo contrario
bajo condiciones extremas hay que contar con un falseamiento
de los valores de medicion hacia valores mayores. Si no se
puede excluir la presencia de materiales reflectantes en el plano
de escaneado, debe sumarse? un incremento de 20 cm al error
de medicion maximo. El error de medicidbn maximo es de

® con campo de protecciobn <2 m 94 mm

® con campo de proteccion >2 m 131 mm

En caso de limitaciones fijas (paredes) no deben existir
materiales reflectantesen el plano de escaneado, ya que
posiblemente podria moverse alguien a lo largo de la limitacion,
para eludir el campo de proteccion.

En la entrada de datos grafica y numérica debe prestarse
atencion a que a lo largo de contornos fijos del entorno, se
cumpla una distancia de 94 mm en campos de proteccion
inferiores a 2 m, y de 131 mm en campos de proteccion
superiores a 2 m, por motivos de disponibilidad (el entorno fijo
no debe conducir a sombras no intencionadas).

Si se aplica la funcion Teach-in es necesario un incremento
adicional al error de medicion maximo, de 45 mm para la
precision del contorno aprendido.

Recomendacion:

En la instalacion de equipos estacionarios se recomienda
marcar sobre el suelo la forma del campo de proteccion para
facilitar la comprobacion regular del equipo.
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Un radar 6ptico no puede distinguir entre un cristal
frontal sucio y un obstaculo directamente delante del
sensor. Para favorecer la disponibilidad, el PLS se
disend de tal forma que los cuerpos de color negro
profundo, como el tejido de pana gruesa negro o el
cuero de zapatos, se detecten con seguridad sélo a
una distancia de 4 cm, medidos a partir del contorno
exterior del cristal delantero.
Exactitud de medicién del sensor en aplicaciones
técnicas de seguridad: El sensor determina la distancia
de un obstaculo a partir del tiempo de propagacion de
un impulso de luz muy breve. Para poder conseguir una
exactitud de medicion 6ptima sobre obstaculos de
color negro profundo (1,8 % de grado de reflexion) y
hasta reflectores de precision (10 000 % de grado de
reflexion), el PLS realiza una valoracion
de la senal recibida. Si un objeto oscuro se encuentra
delante de un objeto reflectante, bajo determinadas
circunstancias (véase abajo) podria medirse la distan-
cia al objeto, 20 cm despues. De esta forma, una
persona podria penetrar como maximo 20 cm en el
area supervisada, sin que fuese reconocida por el PLS.
Este error de medicion sélo aparece si existen simulta-
neamente las siguientes condiciones:
— La distancia al objetivo es superior a 2 m
— El objetivo es de tamano inferior a 140 mm.
— El objeto reflectante se encuentra en el plano de
escaneado.
— El reflector se encuentra dentro de un angulo de
+ 30°, orientado perpendicularmente hacia el
sensor.
— El grado de reflexion del objetivo esta dentro de
un margen del 1,8%.
— El retroreflector no esta a mas de 2 m por detras
del objetivo.
— Reflector con alto grado de reflexion.




Planificacion de los puntos de aplicacion

Fundamentalmente existen dos modos de proceder alternativos
para establecer los puntos de aplicacion:

Primera posibilidad: Se trabaja con el asi llamado modo de
aprendizaje. En este modo, el PLS mide el contorno del entorno
y lo almacena en memoria (tras una correccion automatica)
como limite exterior del campo de proteccion. Las siguientes
formulas deben aplicarse para verificar el cumplimiento de los
correspondientes datos prefijados, p. €j. distancia de seguridad
y altura de montaje.

Segunda posibilidad: Se trabaja con la introduccién grafica o
numeérica del campo de proteccion. Aqui se determinan en un
principio los los datos necesarios para el cumplimiento de las
prescripciones, y se ajustan éstos en la programacion del
escaner.

La base fundamental para la planificacion del punto de aplica-
cion del PLS, la constituye la EN 999. Alli se describe la distan-
cia de seguridad minima necesaria respecto al area de peligro,
mediante:

S=(KxT)+C

Siendo aqui:

S la distancia minima en milimetros, medida desde el area de
peligro hasta el punto de reconocimiento, hasta la linea de
reconocimiento, hasta el plano de reconocimiento o hasta el
campo de proteccion;

K es un parametro en milimetros por segundo, derivado de los
datos sobre velocidades de aproximacion del cuerpo o de
partes del cuerpo;

T es el tiempo total de parada del sistema completo, en
segundos;

C es una distancia adicional en milimetros, que considera la
posibilidad de la penetracion en el area de peligro antes de
la activacion del equipo de proteccion.

Para K se aplica, en protecciones de acceso, una velocidad de
aproximacion de 1600 mmy/s.

T resulta a partir de la suma del tiempo de respuesta del sensor
y del tiempo de parada del movimiento peligroso.

C describe la posibilidad de acceso por encima del campo de
proteccion, sin activar el sensor, y varia con la altura de la
limitacion del campo de proteccion segln la siguiente relacion:

C=1200 mm - 0,4 H; (H, = altura de la deteccion)
siendo siempre C > 850 mm

Resulta de aqui:

conH,=0:C,_,=1200 mm

conH =875:C, .. =850 mm

Esta relacion se representa graficamente en las ilustraciones
adjuntas (caso 1y caso 2).

Indicacion:

El incremento al campo de proteccion C debe determi-narse
en funcion de la altura de deteccion H,.

Observar en el caso 2b la proteccion de las zonas margina-
les, ya que en ellas no se produce ninguna elevacion del
plano de escaneado. Observar ademas que en caso de una
aplicacion no paralela respecto al suelo, se acorta la
longitud eficaz del campo de proteccion.

area de
peligro

PLS

I
T

Caso 1: margen del campo de proteccion a la altura del suelo
(H,=0)

|
area de I
peligro I

|

‘c:sa) 1)
[

Caso 2a: margen del campo de proteccion a la altura maxima
(H,=875)

Y Incremento a la distancia de seguridad

area de
peligro

-

Hp =875

-

HCLn

C =900 con control multiple =2
C =950 con control mdltiple = 4
etc.

Caso 2b: margen del campo de proteccion a la altura maxima
(H,=875)
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Como condicion adicional, la EN 999 prescribe la siguiente
altura minima:

H, = 15 x (d - 50) mm

La aplicacion de esta formula es necesaria ya que el diametro
de la pierna varia con la distancia al suelo. En la férmula, "d" es
la resolucion del PLS ("d" depende de la distancia al escaner).

La resolucion del escaner deber determinarse siempre en el
punto de la distancia de medicidbn maxima; es decir, en la
longitud del campo de proteccion maxima posible SL__ .

A partir del principio de funcionamiento del PLS en una explora-
cion radial del entorno, la resolucion aumenta de valor segun
aumenta el radio del campo a proteger.

Por este motivo, una longitud del campo de proteccion SL
superior a 2,90 m (s6lo hasta esta distancia se garantiza una
resolucion del escaner de 50 mm) hace necesaria una determi-
nada altura de la deteccion. De esta forma se compensa el
menor poder resolutivo con el mayor diametro de la pierna.

Estas relaciones entre SL, H_, H_ y C se representan graficamen-
te en la ilustracion adjunta. H, es aqui la altura del plano de
escaneado, medida directamente en el sensor.

En el caso de un montaje horizontal, no existe con alturas de
montaje inferiores a 300 mm el riesgo de un acceso no desea-
do (p. €j. arrastrandose por debajo del plano de escaneado).
Para evitar el acceso por debajo por parte de ninos, la altura de
montaje es de 200 mm max. En general no son recomendables
alturas de montaje inferiores a 100 mm, ya que existe en este
caso, la posibilidad de que el escaner pudiera generar senales
no deseadas, debido a la mayor concentracion de polvo en el
suelo. Por estos motivos se prefiere con frecuencia esta zona
de montaje y se dibuja asi en el diagrama.

Maquina
I T
%,
Campo de 0%/02%%
1A /'O(t 0, “t
proteccion o 0%

Resolucion del escaner en el punto de la longitud max. del
campo de proteccién SL

Empleo del diagrama:

Determine usted la longitud maxima del campo de proteccién
SL,... €n su en su instalacion. Desplace el eje-Y derecho (H)
paralelamente hasta el valor SL___encontrado. Establezca ahora
el plano de escaneado deseado dentro del area restante
marcada con gris claro. La linea de escaneado dibujada no debe
abandonar en ningln sitio la zona gris.

Dentro de toda la zona marcada con color gris del diagrama, es
posible cualquier posicion de montaje, siempre que por ello no
entre en peligro la distancia de seguridad necesaria.

Hg (mm)

1000 —
Hp
875 850
area de aplicacion del PLS
C
300 — - - oo 300
area preferida para posicion de montaje horizontal
200 ——f = = = s m oo 100 '
0 | ] 1200
2m |3 m 4m
longitud max. del campo 29 m

de proteccion

Relacion entre la longitud del campo de proteccion, resolucion
del sensor y altura del plano de escaneado
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Ejemplo de lectura:

Usted determina una longitud maxima necesaria del campo de
proteccion de 3,50 m. Para determinar la altura minima del
campo de proteccion al margen del campo de proteccion,
desplaza usted el eje-Y derecho paralelamente hasta el valor
3,50 m. Ahora reconoce que la altura de la deteccién no debe
ser inferior a 150 mm. La altura de montaje del sensor puede
elegirse libremente dentro de una altura de 1000 mm. De esta
forma el plano de escaneado no abandona la zona gris.

Indicacion:
Observe usted que la altura del haz H, se encuentra a
63 mm por encima de la arista inferior de la carcasa.

Hs (mm)

1000

area de aplicacion del PLS

2m 3m 35m
longitud maxima del campo de proteccion —>‘

850

Hay tres posiciones de montaje corrientes del PLS. La posicion
de montaje 6ptima depende de la situacion respectiva. La tabla
proporciona una ayuda en la seleccion.

Ajuste del escaner Ventaja

Inconveniente

Caso 1: Escaner bajo (Hs <300 mm) No se producen influencias
Inclination del plano de escaneado,ajenas por deslumbramiento,
baja (Hp aproximadamente Hs) no es posible pasar por debajo

Gran incremento C
del campo de proteccion

Caso 2: Escaner alto (Hs > 300 mm) Reducido incremento C

Inclination del plano de escaneado,del campo de proteccion
baja (Hp aproximadamente Hs)

Riesgo de pasar por debajo
(frontalmente y lateralmente)

Caso 3:  Escaner bajo (Hs <300 mm) Reducido incremento C

Inclination del plano de escaneado,del campo de proteccion
alta (Hp > Hs)

* HD = Altura de deteccion, HS = Altura de montaje del escaner

Riesgo de pasar por debajo
(frontalmente), posible
influencia ajena por
deslumbramiento

Es posible cualquier otra posicion de montaje y altura intermedia
que, bajo consideracion de la distancia de seguridad, impida
que se produzca una situacion de peligro. Observar siempre la
proteccion de las zonas marginales.

Partiendo de la eleccion de la posicion de montaje del PLS se
determina el incremento C del campo de proteccién. Para un
primer calculo, recomendamos lo siguiente:

en el caso 1: C= 1200 mm
en el caso 2: C=1000 mm
en el caso 3: C= 1000 mm

La férmula a emplear es la siguiente:
S= (1600 mm/sxT)+C+Z, +Z +Z,

representando aqui Z,, un incremento para el error de medicion
general del PLS,

Z, un incremento para un posible error de medicion del PLS
condicionado por la reflexion

y Z, un incremento para el error de medicion condicionado por
el aprendizaje del PLS (véanse las indicaciones importantes de
configuracion para la proteccion estacionaria).

Indicacion:

Compruebe usted después de cada modificacion de parametros,
si esta suficientemente dimensionado el campo de proteccion y
que no es posible ninglin acceso indeseable (lateralmente o
pasando por debajo del plano de escaneado), o la permanencia
detras de la proteccion (paso por detras).

Cerciorese de que se han considerado en el calculo todos los
incrementos necesarios.
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Definicion de rearranque

La maquina deberia funcionar preferentemente con bloqueo de
rearranque. Si el control de la maquina no presenta ningln
bloqueo de rearranque, puede emplearse el bloqueo de
rearranque interno del PLS.

Un bloqueo de rearranque es siempre forzosamente necesario
cuando el campo de proteccion se puede abandonar hacia el
lugar de peligro. Compruebe usted dado el caso, si se puede
impedir esta situacion mediante la configuracion constructiva de
la instalacion (véase el apartado siguiente: recomendaciones de
montaje para PLS).

Si el funcionamiento de una maquina soélo es posible sin
blogueo de rearranque, debe prestarse atencion forzosamente
al cumplimiento de los siguientes puntos:

— Una persona debe ser reconocida con seguridad en cual-
quier lugar del area de peligro.

— Una persona no debe poder abandonar el campo de
proteccion hacia el lugar de peligro (como p. €j. pasando por
debajo, pasando por detras o pasando por encima).

Cercibrese de que esto se impide mediante la configuracion

constructiva de la instalacion (véase el apartado siguiente:

recomendaciones de montaje para PLS).

Recomendaciones de montaje para PLS

Las siguientes consideraciones deben observarse al realizar la
concepcioén de la instalacion:

El centro de giro del espejo del PLS determina la situacion del
comienzo del campo de proteccion. Ya que la superficie de
montaje y el centro de giro del espejo presentan entre si una
determinada distancia, resulta una zona delante de la superficie
de montaje que no es abarcada por el escaner.

Esta zona aumenta si el PLS se monta mediante las escuadras
de fijacion. La medida de esta zona muerta t, tomada desde la
arista trasera del PLS o del conjunto de fijacion, es la siguiente:

PLS en montaje directo 109 mm
PLS con conjunto de fijacion 1 112 mm
PLS con conjunto de fijacion 1y 2 127 mm
PLS con conjunto de fijacion 1,2y 3 142 mm

Existen casos en los cuales es necesario impedir por medidas
Constructivas (p. €j. resguardos fijos), que una persona se
encuentre en el area de peligro pero fuera del campo de
proteccion (como p. ej. pasando por debajo, pasando por detras
0 pasando por encima).

Para excluir esta posibilidad en un escaner laser montado a la

maquina, es obligatoriamente necesario aplicar una de las

siguientes medidas (0 su combinacion):

— Realizacién de un corte en la maquina

— Rehundimiento del escaner laser

— Montaje del escaner laser enfrente o al lado de la mesa de
maquina
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Realizacion de un corte inferior:

El corte inferior debe ser siempre por lo menos tan profundo
como la zona muerta. En relacion con la altura de montaje rigen
las consideraciones realizadas en el apartado "planificacion de
la aplicacion".

Para evitar pasar por debajo del corte inferior es necesario
limitar la altura del corte inferior.

Rehundimiento del escaner laser:

El rehundimiento del escaner laser en el contorno de la maquina
representa una alternativa al corte inferior.

Sin embargo, un rehundimiento profundo del PLS conduce a que
el escaner no pueda supervisar un angulo completo de 180°. En
estos casos deben hacerse intransitables las zonas en sombra
(proteccion contra el acceso por detras).

Si se quieren supervisar los 180° completos, la profundidad de
rehundimiento del escaner esta limitada por motivos
geométricos a un maximo de 69,5 mm (corresponde a la
medida que sobresale la cara frontal del PLS respecto a la cara
frontal de la maquina, de 86,5 mm por 1o menos).

A partir de las consideraciones de la seguridad de deteccion del
PLS y de la EN 999, resulta una relacion derivada entre la altura
minima del plano de escaneado en el escaner H .y la medida
sobresaliente Z respecto al frente de la maquina:

H., =15x (Z-90)

siendo aqui: H, < 1000mm, 86,5 mm <Z < 156 mm
Indicacion:

Antes del montaje del escaner debe realizarse imprescindible-
mente una conversion de la altura del plano de escaneado Hg, a
la altura de montaje H,. Las medidas necesarias del plano de
escaneado en relacion con los taladros de fijacion del escaner,
se pueden consultar en los dibujos acotados del capitulo
"montaje del PLS".

La altura de montaje minima se rige por la profundidad de
rehundimiento. Cuanto mas profundo se pueda rehundir el PLS,
mas bajo se puede montar. Observar en el rehundimiento

el posible sombreado de zonas marginales. En cuanto al poder
de resolucion del PLS y el riesgo de pasar por debajo del plano
de escaneado, rigen las indicaciones del apartado "planificacion
de la aplicacion'.

maquina
plano de
escaneado

|
|

Realizacion de un corte inferior

mesa de
maquina

plano de
escaneado

Realizacion de un rehundimiento
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Montaje del escaner laser enfrente o al lado de la mesa de
magquina:

Si molesta el montaje del PLS en la mesa de maquina, también
es realizable el montaje del equipo por el lado opuesto. Para ello
debe existir forzosamente un corte inferior en la mesa de
maquina, debido a la tolerancia de medicion del PLS.

El corte inferior minimo necesario US__ en la maquina se calcula
segln la siguiente férmula:

US,,, = (2 XSF o) — d= (2 x error max de medicion) — d

El error maximo de medicién depende de la medida de la
longitud maxima del campo de proteccion SL ., y es de 94 mm
hasta una distancia de medicion max. de 2 m, o de 131 mm a
una distancia de medicion max. superior a 2 m. La resolucion
con esta distancia de medicion puede consultarse en el
diagrama. Para la evaluacion de esta férmula, la distancia entre
el limite del campo de proteccion y la mesa de la maquina no
debe ser superior al error max. de medicion. Si el limite del
campo de proteccion esta mas alejado de la mesa de la
maquina, aumenta correspondientemente la medida US__.

Ejemplo de lectura:

Si en su aplicacion, usted determina la longitud maxima del
campo de proteccion con 3500 mm. En el diagrama resulta
una resolucion d__ de 60 mm.

18

US|~

I
mesa de |
maquina '~

plano de
escaneado

T

mesa de maquina

USmin

campo de
proteccion

Montaje de un PLS enfrente o al lado de la mesa de maquina

Resolucion d
en mm
A
600
400
curva carac- .
200 teristica A /
campo de
100 proteccion /
7
60— 0 z
40 ; 411 curva carac- T
/’\.‘ teristcaB
T campode _L
20 ) B S § Ue-= ! fdverjenjia
10 } l\ T l
1 A
01 02 05 1 234 6 10 2030 50
3,5 Longitud del campo

de proteccion SL

Diagrama: Longitud del campo de proteccion y resolucion
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5.2 Proteccion movil con PLS

El sensor puede funcionar en la proteccion de elementos
moviles, en funcion de la aplicacion, tanto con bloqueo de
rearranque como también sin bloqueo de rearranque. Deben
observarse las prescripciones vigentes respectivas para el
vehiculo.

En el modo de servicio "con bloqueo de rearranque", el elemen-
to de accionamiento del bloqueo de rearranque debe
posicionarse de tal forma que exista una visibilidad completa en
el area de peligro. El elemento de accionamiento para el
bloqueo de rearranque no debe estar al alcance desde la zona
de seguridad, normalmente delante del sensor.

En el modo de servicio "sin bloqueo de rearranque", el area
proxima® del sensor (zona de 4 cm de ancho medida desde el
contorno exterior del cristal delantero) debe hacerse intransita-
ble (p. ej. mediante un estribo o un corte inferior), o bien hay
que aplicar por encima del sensor un palpador de proximidad
con un area de registro de 4 cm.

Para la proteccion movil tiene que considerarse en la configura-
cién el campo de proteccion, el acceso lateral al vehiculo. Se
parte aqui de la base de que una persona se aproxima lateral-
mente al vehiculo, p. €j. en areas no visibles (pasillos transver-
sales). Si es posible tal acceso lateral, el campo de proteccion
deberia configurarse mas ancho que el vehiculo.

En las aplicaciones de la proteccion movil debe prestarse aten-
cién a que con amplitudes del campo de proteccion superiores a
2 m, no pueden aparecer retroreflectores en las proximidades a
los limites del campo de proteccion en el plano de escaneado,
pues de lo contrario, bajo condiciones extremas, hay que contar
con un falseamiento de los valores de medicion a valores mayo-
res. Si no se puede excluir la presencia de retroreflectores en el
plano de escaneado, hay que sumar un incremento de 10 cm al
error maximo de medicion?. La reduccion a la mitad del incremen-
to frente a las aplicaciones estaticas esta basada en la dinamica.
El error de mediciébn maximo es:

® con campo de proteccion <2 m 94 mm

® con campo de proteccion >2m 131 mm

En caso de limitaciones fijas (paredes) nso deben existir
retroreflectores en el plano de escaneado, puesto que eventual-
mente podria moverse alguien a lo largo de la limitacion,
eludiendo asi el campo de proteccion.

En la introduccion de valores graficamente y numéricamente
debe prestarse atencion a que a lo largo de contornos fijos del
entorno se respete una distancia de 94 mm en campos de
proteccion inferiores a 2 m, y de 131 mm en campos de protec-
cién superiores a 2 m, por motivos de disponibilidad (el entorno
fijo no debe conducir a desconexiones no intencionadas).

En caso de emplear la funcion Teach-in se requiere un incre-
mento adicional al error de medicion maximo, de 45 mm para la
precision del contorno aprendido.

Recomendacion:

Para la instalacion de equipos moéviles se recomienda la
aplicacion en el vehiculo de un rotulo adhesivo o de un
impreso con la configuracion, para facilitar la comprobacion
regular del equipo.

Un radar 6ptico no puede distinguir entre un cristal
delantero sucio y un obstaculo directamente delante
del sensor. En favor de la disponibilidad, el PLS se
construy6 de tal forma que los cuerpos de color negro
profundo, como la tela de pana gruesa negra o el
cuero de los zapatos, se detecten con seguridad s6lo
a una distancia de 4 cm medida a partir del contorno
exterior del cristal delantero.
Precision de medicion del sensor en aplicaciones
técnicas de seguridad: El sensor determina la distancia
de un obstaculo a partir del tiempo de propagacion de
un impulso luminoso muy breve. Para poder conseguir
una precision de medicion 6ptima sobre obstaculos de
color negro profundo (1.8 % de grado de reflexion)
hasta reflectores de precision (10 000 % de grado de
reflexion), se realiza por parte del PLS una evaluacion
de la senal de recepcion. Si un objeto oscuro se
encuentra delante de un retroreflector, es posible que
bajo determinadas circunstancias (véase abajo) se
mida 10 cm demasiado cerca la distancia del objeto.
Una persona podria por lo tanto penetrar como
maximo 10 cm en el area a supervisar, sin ser recono-
cida por el PLS.
Este error de medicion sélo aparece si se cumplen al
mismo tiempo las siguientes condiciones:
— La distancia al objetivo es superior a 2 m.
— El objetivo es de tamano inferior a 140 mm.
— El retroreflector esta en el plano de escaneado.
— El reflector se encuentra dentro de un angulo de
+ 30° orientado perpendicularmente hacia el sensor.
— El grado de reflexion del objetivo esta dentro de
un margen del 1,8 %.
— El retroreflector no esta a mas de 2 m por detras
del objetivo.
— El reflector esta limpio y es de alta calidad.
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Planificacion de aplicacion

En las consideraciones sucesivas solamente se contempla la
velocidad del vehiculo, no la velocidad de una persona andando. vehiculo

El motivo de ello, es la suposicidn de que una persona que anda o plano de

hacia el vehiculo, reconoce el peligro y por Io menos se queda escaneado _L
parada. A _

H

!

Montaje de un PLS en un vehiculo

Altura de montaje:

Debido al movimiento propio del escaner en la aplicacion movil,
para la deteccion de personas es suficiente un poder resolutivo
de 70 mm (aplicacion estacionaria: 50 mm). Por lo tanto, en la
aplicacion movil no es necesario un montaje elevado con
amplitudes del campo de proteccién superiores a 2,90 m.

longitud
ajustada del
campo de
proteccion l

vehiculo

max.

272 mml 150 mm

El sensor debe ajustarse conforme a la EN 1525, de manera I
que un cuerpo con 200 mm de altura como maximo, sea
reconocido bajo todas las circunstancias dentro de la amplitud
de campo de proteccion necesaria para la parada segura del
vehiculo (recomendacion: ajuste a 150 mm de altura).

Altura de montaje

El plano de escaneado no deberia estar por debajo de

100 mm, puesto que debido a la gran concentracion de polvo
en el suelo, podria desconectarse el escaner de forma no
intencionada.

zZona muerta

Forma de montaje:

Deben distinguirse fundamentalmente dos variantes de montaje:

Montaje frontal:

montaje frontal deben detectarse mediante dispositivos vehiculo gfot cc-
auxiliares o el vehiculo no debe acelerar en menos de cién

3 segundos a velocidades superiores a 0,3 m/s.

Las zonas muertas que se producen a los lados del sensor en el . campo

Montaje en el revestimiento del vehiculo:

El sensor debe montarse de tal forma que no se produzcan
junto a él zonas muertas o zonas muertas a > 70 mm. En este
caso, el vehiculo puede acelerar dentro de un segundo a una
velocidad de 0,3 mm/s. Para cumplir esta condicion, el PLS no
debe sobresalir mas de 109 mm mas alla del limite delantera

del vehiculo. max. 109mm

—

Forma de montaje: Montaje superpuesto

|—

Si la zona proxima del sensor (zona de 4 cm de ancho medida
desde el contorno exterior del cristal delantero) se hace T
intransitable p. ej. Mediante un resguardo fijo, o se supervisa |
mediante un palpador de proximidad o un dispositivo mecanico

P . |campo
|
con un area de proteccion de 4 cm, el vehiculo puede acelerar vehiculo | de
discrecionalmente. ! protec-
cion

Forma de montaje: Montaje en el revestimiento del vehiculo
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Determinacion del campo de proteccion necesario

En la configuracion del campo de proteccion para aplicaciones
en vehiculos tienen que considerarse, ademas del propio
recorrido de parada del vehiculo, también los siguientes
incrementos.

Rige para la longitud del campo de proteccion SL:
SL=S,+Z,+Z,+Z. +Z +2,

Siendo aqui S, el recorrido de parada del vehiculo,

Z,, el incremento para el error de medicion general del PLS,

Z, el incremento para un posible error de medicion condicionado
por la reflexion del PLS,

y Z_ el incremento para el error de medicion del PLS condiciona-
do por el aprendizaje (véase las indicaciones importantes de
configuracion para la proteccion movil),

asi como Z, el incremento para una falta de altura libre del
vehiculo

y Z, el incremento para la disminucion de la fuerza de frenado
del vehiculo.

El recorrido de parada S, se compone del propio recorrido de
frenado del vehiculo a velocidad maxima y carga maxima S, asi
como del trayecto recorrido durante el tiempo de respuesta del
sensor S, .

SA = SBr + SAns

donde S, debe consultarse en la especificacion del fabricante
del vehiculo

y SAns = TAns X Vmax'

El tiempo de respuesta del sensor T, . es de 80 ms en el
estado de suministro del PLS.

Elincremento Z,, resulta de la distancia de medicion maxima del
PLS. Para distancias de medicion hasta 2 m, el error de medi-
cién maximo es de 9,4 cm; para distancias de medicién
superiores a 2 m, este error es de 13,1 cm. La longitud maxima
del campo de proteccion SL__ . Resulta de la distancia maxima
del borde del campo de proteccion hasta el centro del PLS
(véanse las indicaciones importantes de configuracion para la
proteccion movil).

El'incremento Z, es necesario si en el plano de escaneado se
encuentran objetos con propiedades retroreflejantes. Si no se
puede excluir la presencia de retroreflectores, es necesario un
incremento de 10 cm para tamanos de campos de proteccion
superiores a 250 cm (véanse las indicaciones importantes de
configuracion para la proteccion movil).

El incremento Z_ es necesario si se define el campo de protec-
cién por el método de aprendizaje. Este incremento considera la
inexactitud de medicién en el registro del contorno del entorno.
Este incremento depende de condiciones marginales y debe
aplicarse siempre de manera constante con 45 mm.

Elincremento Z_ es necesario ya que una persona se detecta
por lo general mas arriba del pie, y por lo tanto, el proceso de
frenado no puede considerar la longitud del pie de la persona
delante del lugar de deteccion. Por la falta de altura libre del
vehiculo podria lesionarse entonces el pie de la persona.
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La ilustracion adjunta muestra el incremento del campo de
proteccion necesario por la falta de altura libre de un vehiculo,
siendo Z, la prolongacion necesaria del campo de proteccion.

El incremento para el efecto de frenado decreciente del vehiculo
Z_ debe aplicarse con un 10 % del recorrido de parada, si no se
ha considerado ya en este recorrido de parada.

También es necesario un incremento para la anchura del campo
de proteccion S,. Aqui se aplica Unicamente el incremento Z,,
para el error general de medicion del PLS (dado el caso Z,y Z)).

Ya que Z,, para la anchura del campo de protecciony Z,, para la
longitud del campo de proteccion resultan ambos de la longitud
maxima del campo de proteccion SL__, estos dos incrementos,
son siempre idénticos.

Ejemplos de configuracion

Indicaciones:

En el software de usuario PLS/LSI, usted introduce usted
siempre valores enteros en centimetros. Para ello debe
redondearse hacia arriba a 1 cm el resultado de todos los
célculos.

El recorrido de parada s es el que necesita el vehiculo (incluido
el tiempo de reaccion del sensor) circulando a velocidad
maxima.

vehiculo amplitud del

campo de
proteccion

Zf

120

altura libre sobre

el suelo BF

60
50 4

0 50 100 150
incremento Zg

Incremento debido a la falta de altura libre sobre el suelo,
anadido al campo de proteccion

Ejemplo de calculo 1:

Recorrido de parada: 180 cm (considerado el desgaste de
los frenos)

Anchura del vehiculo: 140 cm (PLS situado en el centro)

Altura libre: >12 cm

Distancia de medicién méx. = V1802 + 702 = 193,1 cm
ZL = 9,4 cm error de medicién del PLS (distancia de
medicion max. <2 m)
+ Ocm para altura libre (altura libre > 12 cm)
+ Ocm para desgaste de los frenos
(considerado ya en el recorrido de parada)

=94 cm

La longitud del campo de proteccion a configurar es de 190 cm

7 =

s 9,4 cm error de medicion del PLS

=94 cm

La anchura a configurar del campo de proteccion es de
80 cm (por ambos lados del PLS).

Ejemplo de calculo 2:

Recorrido de parada: 300 cm (considerado el desgaste de
los frenos)
Anchura del vehiculo: 200 cm (PLS situado en el centro)

Altura libre: <5cm
En el plano de escaneado pueden aparecer, bajo determinadas

circunstancias, retroreflectores.

Distancia de medicion max. =\ 3002 + 1002 = 316,2 cm
Z = 131cm error de medicion del PLS (distancia de
medicion max. > 2 m)
+ 15,0 cm para altura libre (altura libre <5 cm)
+ 30,0 cm para desgaste de los frenos

+ 10,0 cm para posibles retroreflectores en el plano de
escaneado

=68,1cm
La longitud del campo de proteccion a configurar es de 369 cm.

ZB =13,1 error de medicion del PLS + 10 cm err
de reflexion = 23,1 cm

La anchura a configurar del campo de proteccion es de
124 cm (por ambos lados del PLS).
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5.3 Si se utilizan varios PLS

El PLS esta construido de tal forma que es muy improbable la influencia mutua de varios sensores.

Para excluir totalmente la posibilidad de desconexiones por Existen tres conjuntos de fijacion distintos que permiten ajustar
error condicionadas por tales circunstancias, los escaners los sensores con diferentes angulos.

deben montarse entre si del modo siguiente. En el capitulo "montaje del PLS" encontraran ilustraciones de
Observar en cualquier caso el cumplimiento de las estipulacio- todos los conjuntos de fijacion e informaciones mas detalladas.

nes de la EN 999.

==
L]
PLS 1
— 2 &
—— min. 200 mm PLS 2
——

-t min. 2 m PI

PLS 1 min. 200 mm PLS2

=0 —
——————

88 | ’ ’ 'Ell_ T
L]
_— =
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6 Volumen de suministro

Reciben ustedes:

— unsensor PLS,

— un conjunto de conexién (una carcasa para el conector de
alimentacion de tension y otra para interface de
comunicacion),

— el software de usuario PLS/LSI (en disquete de 3,5"),

— las instrucciones de servicio,

— esta descripcion técnica.

Accesorios recomendados

Aqui ofrecemos Unicamente algunas indicaciones sobre los
accesorios mas importantes. En el anexo encontraran una lista
completa.

Conjunto de conexion

Normalmente reciben ustedes el conjunto de conexion 1. Este
se compone de un conector con carcasa para la tension de
alimentacion y otro para el interface, sin cables.

Si lo desean, pueden pedir en lugar del conjunto de conexién 1,
uno de los conjuntos de conexién 2 hasta 7, en los cuales el
conector de alimentacion esta equipado ya con un cable.

El cable sale por la parte superior de la carcasa del conector.
Estan a su disposicion distintas longitudes de cable:

NUm. pedido
Conjunto de conexion 1, sin cable 2016 184
Conjunto de conexion 2, con cable de 3 m 2 016 185
Conjunto de conexion 3, con cable de 5 m 2 016 186
Conjunto de conexién 4, con cable de 10 m 2 016 187
Conjunto de conexién 5, con cable de 15 m 2 016 188
Conjunto de conexién 6, con cable de 20 m 2 016 189
Conjunto de conexion 7, con cable de 30 m 2 016 190

Cable de interface

Para la conexion del sensor a un PC, se puede emplear el cable
de interface. Este cable puede adquirirse en tres longitudes.

Para RS 232:

NOm. pedido
Cable de interface de 3 m 2016 401
Cable de interface de 5m 2016 402
Cable de interface de 10 m 2016 403
Para RS 422:

NUm. pedido
Cable de interface de 3 m 2019 130
Cable de interface de 5m 2019 131
Cable de interface de 10 m 2019 132
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7 Montaje el PLS

El PLS se puede montar sin medios auxiliares adicionales,
directamente a una pared o al suelo. Para ello estan previstos
taladros roscados en la parte inferior y en la parte posterior
del PLS.

Indicacion:

Montar el PLS de forma tal que esté protegido contra humedad,
suciedad y posibles danos.

Prestar atencion a que el campo de visién de todo el cristal
delantero no quede restringido por elementos montados en su
entorno.

Evitar ademas los riesgos de choque y vibracion en el escaner.
Por favor, observen las correspondientes especificaciones en el
anexo, bajo "Datos técnicos".

13,5 20,5
M6x8 T
© © {
' E) —M8x9

! L)

W | L
1
L_f& 3] o
3 |d & ©
b ' f

9v_1>l 1368 |

o)
4

° T

o—|— 9
3

St

M6x8
é» ® <1—2

|

L0

Q o ¢
N

:

&

S

o

3

— ©
T8
L

155

8 009 032/M844/06-05-02 Descripcion técnica « PLS © SICK AG - Industrial Safety Systems « Alemania « Reservados todos los derechos

(Todas las medidas en mm)

25




Hay tres conjuntos de fijacién que sirven para ajustar primero
finamente el PLS y a continuacion, de forma segura en una
posicion.

El conjunto de fijacion 1 se aplica directamente en la parte pos-
terior del PLS y sirve para el montaje a la pared. Las superficies
de contacto al PLS y el conjunto de fijacién 1 estan realizadas con
tanta precision, que el PLS se puede cambiar sin la necesidad de
reajustar mecanicamente el nuevo equipo instalado.

El conjunto de fijacion 2 se aplica adicionalmente al conjunto de
fijacion 1y permite un ajuste fino del PLS en dos planos (véase las
flechas en la ilustracion). El angulo maximo de ajuste es de + 11°.

El conjunto de fijacion 3 (s6lo en combinacion con los conjuntos
de fijacion 1y 2) puede servir para el montaje estable al suelo
del PLS, o bien en caso de superficies de pared no planas
puede procurar que el eje transversal del conjunto de fijacion 2
se mantenga ajustable con gran precision. El angulo de ajuste
maximo es de *+ 3,3°.

En la pagina siguiente encontrara dibujos acotados de todos los
conjuntos de fijacion.

Indicacion:

En caso de instalaciones con grandes vibraciones, deberia
impedirse con ayuda de productos selladores de tornillos, que
se suelten involuntariamente los tornillos de ajuste y de fijacion,
y deberia comprobar regularmente el firme asiento de estos
tornillos.

Tornillos de sujecion del sensor % /(9

Tornillos de sujecion del sensor
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Indicaciones:
El plano de escaneado se encuentra a 63 mm por arriba de la
arista inferior.

Si el PLS se monta con los conjuntos de fijacion 1, 2 y 3, el
plano de escaneado se encuentra (con disposicion horizontal) a
102,5 mm por arriba de la arista inferior del conjunto de

fijacion 3.

(Todas las medidas en mm)
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8 Conexionado del PLS

En el volumen de suministro del PLS se suministran dos
conectores enchufables con carcasa, uno para alimentacion de
tension y otro para el cable de interface. El contacto eléctrico se
establece mediante un conector Sub-D de 9 polos enroscado
en la carcasa del conector.

El PLS corresponde a la clase de proteccion IP 65, solamente si
ambos cuerpos de conexion estan provistos con su junta por
debajo, si estan aplicados enrasados con la carcasa y si estan
fijados con los tornillos de fijacion laterales. Si no se emplea el
interface, debe estar montado el cuerpo de conexion, equipado
con tapones ciegos.

También se pueden pedir conjuntos de conexion ya confeccio-
nados, en los cuales el conector de alimentacion esta equipado
con un cable que sale hacia arriba. Bajo el apartado de "acce-
sorios" en el anexo encontraran informaciones mas detalladas
sobre los conjuntos de conexion adquiribles.

En caso de confeccion propia, puede usted elegir si el cable de
conexion conexion sale hacia arriba o hacia de la carcasa del
conector. El taladro roscado que queda libre se debe cerrar con
un tapon ciego.

Indicaciones:

Tender todas las conducciones y cables de conexion de forma
tal que estén protegidos contra danos.

Si el PLS se aplica para la proteccion de areas de peligro:
prestar atencién a que el equipo de control acoplado y todos los
demas equipos, cumplan también el nivel de seguridad
necesario.

Prestar atencién en la confeccién de los cables para que no sea
posible permutar los conectores de alimentacion de tension con
el de interface.

No dejar caer los conectores. De lo contrario, el conector Sub-D
podria introducirse en la carcasa del conector.

® Controlar el asiento correcto de la junta sobre las carcasa de
los conectores.

® Colocar los conectores por el lado correcto en los en los
alojamientos previstos para los conectores del PLS.
Introducir los conectores en los alojamientos del PLS
presionando ligeramente. La unién correcta se reconoce Si
las carcasas con los conectores terminan enrasados con los
alojamientos previstos del PLS.

® Soélo entonces deberian asegurarse los cuerpos de conexion
con los tornillos allen laterales.
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Acoplar el PLS



Conexion del conector de alimentacion (X1.)

El PLS necesita para la alimentacion de corriente una tension
continua de 24 V. Bajo el apartado de "Datos técnicos" en el
anexo encontraran informaciones mas detalladas.

Al conector de alimentacion se deben acoplar:

— VCC_EXT y GND_EXT: un mddulo de alimentacion que
suministra una tension de alimentacion de DC 24 V (medida
en el conector de alimentacion),

— RESTART: la tecla de rearranque para habilitar el PLS
después de una interrupcion del campo de proteccion,

— 0OSSD 1y 00SD 2: las dos salidas seguras de
semiconductor, que conmutan con seguridad al activarse el
campo de proteccion,

— SENAL WEAK: una salida adicional que conmuta
opcionalmente en caso de ensuciamiento del cristal delante-
ro o al activarse el campo de advertencia, 0 en ambos
casos. Si el PLS determina una fallo en su autocomproba-
cion interna realizada regularmente, conmuta la salida
4 veces / segundo (véase el capitulo 11.2: "Diodos LED en
el PLS").

Indicacion:

Sélo se debe conectar un elemento de mando a cada salida de

seguridad (OSSD). Si se necesitan mas elementos de mando se

debera utilizar un multiplicador de contactos adecuado.

Si se acoplan cargas como p. €j. lamparas, directamente a las

salidas de semiconductor, es necesario observar los siguientes

puntos:

— Por la resistencia en frio de una carga (p. €j. de una lampa-
ra), no se debe sobrepasar la intensidad de corriente
maxima admisible de las salidas de seguridad (OSSD), pues
de lo contrario se activa la limitacion de corriente de las
salidas.

— Las cargas deben presentar comportamiento de filtro
pasabajo (fg <500 Hz), para que los impulsos de test para
supervision de las salidas, no conduzcan a la desconexion.

— La carga maxima capacitiva no debe ser superior a 100 nF.
Esto debe observarse especialmente en caso de emplear
modulos de seguridad conectados detras.

Ejemplos de conexion

Segln cual sea el caso de aplicacion, deben acoplarse de modo
diferente los pines del conector de alimentacion.

En las paginas siguientes se ofrecen ejemplos para distintos
campos de aplicacion.

Si se quiere usted emplear uno o varios PLS junto con un LSI,
encontrara los correspondientes ejemplos de conexién en la
descripcion técnica del LSI.

Sensor —* Machine

Cable:

Sensor —=LSI/LMI
PIN

4031

PIN ————— GND_EXT 24 .08 me GND
————— RESTART 6x 05mm=2 .o NC
———— VCC_EXT 0SSD: —_ ¢

NG I max = 250 mA NC24V
————  WEAKSIGNAL WEAKSignal:  m-ee NG

NC I'max = 100 mA NG

NC NC

Conector de alimentacion para PLS-Tipo 101-312

Nuam. pin Designacion de la seial Color del
conductor
1 GND_EXT (masa) marron
2 RESTART (rearranque) azul
3 VCC_EXT (DC 24 V) rojo
4 NC -
5 WEAK-SIGNAL gris
(mensaje de ensuciamiento o
campo de advertencia infringido)
6 NC -
7 NC -
8 0SSD_2 (salida segura 2) turquesa
9 0SSD_1 (salida segura 1) naranja

Conector de alimentacion: colores de los conductores
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Evaluacion de las salidas de seguridad (OSSD) del PLS mediante relés con contactos de guia forzosa (contactos guiados), modo de
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Observaciones sobre los ejemplos de conexion

Indicacion:

Utilice usted Unicamente relés con contactos de guia forzosa
(contactos guiados). Los componentes conectados en paralelo
a los contactores sirven para la supresion de chispas.

1) Circuitos de salida. Estos contactos deben integrarse en el
equipo de control de forma tal que estando abierto el
circuito de salida, se anule el estado peligroso. En las
categorias 3 y 4 segin EN 954-1, esta integracion se debe
realizar con dos canales (vias x, y). La integracion de un sélo
canal en el equipo de control (vias z) sélo es posible en caso
de un equipo de control de un sélo canal y bajo
consideracion del analisis de riesgos. Observe los valores
maximos en la carga de las salidas.

2) Para asegurar la conexion de K1y K2 durante la fase de
conmutacion, debe ejecutarse K3 con retardo de conmuta-
cion, en correspondencia con los contactores empleados y
la tension de servicio.

Los circuitos de corriente de control estan provistos con un
dispositivo protector contra sobrecorriente (fusible)

3) La igualacion de potenciales debe realizarse si el potencial
OV del médulo de alimentacion no esta unido al conductor
de proteccion (PE) (VDE 0160).

4) Varistores para tension alterna de servicio maxima
Vous= 25V
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Conexion del conector de interface (X2.)

El PLS-Tipo PLS 101-312 dispone de un interface universal. Este
interface trabaja sin modificacion como interface RS 232 y se
puede acoplar por lo tanto sin problemas a ordenadores
corrientes. Cable: 04 08 o

Sensor shielded

1
2
3
4
5

Host

. . . _ Stand alone  with LMI with LSI PIN PIN  PC(RS-232) PC(RS-422)/LMI LS|
Si son necesarias grandes longitudes de cable (mas de 15 m) o NC RXD- RXD- : ye po- RAD-
. ) RXD+ + RXD:-
elevadas velocidades de transmision de datos, se puede %6 mos ToO- 3 3 oM roepo)
modificar este interface convirtiéndolo en un interface del tipo N e e e —ET—s oo o Housing
. T . NC
RS 422. Existen para ello dos posibilidades: unir con un puente NC ot 22 :]jop :]Rsm 7 RS-232 Dow N ne
el pin 7 y el pin 8, 0 bien emplear el cable de interface RS 422, Nt e e s RS422 5 & % N

en el que ya esta contenido este puente (véase el capitulo de
"Accesorios" en el anexo).

En caso de confeccién propia de los cables, prestar atencion a
la conexion del apantallado de los cables.

Es recomendable establecer un contacto bilateral del blindaje, si
se emplea una union RS 232. En caso de emplear una union
RS 422, el blindaje s6lo deberia conectarse por un lado. El
blindaje deberia aplicarse por el lado del ordenador (o por el
lado LSI).

Conector de interface para PLS-Tipo 101-312

303

25 +05

N\

D
e[ 1 5

\ = 5;xx =

c E L —

Revestimiento exterior retirodo

desaislado

engarzado

Pantalla (retorcido)

Regleta de clavijas

Puente 7-8 para commutacion RS 232 / RS 422

© oo~NO®
Inn

MmO O ®@ >

Legenda para los hilos:

rt gr ge bl XX

rojo verde amarillo  azul Pantalla
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Conexion temporal a un PC

Normalmente soélo se conecta el PC al sensor para la programa-
cion; p. ej. cuando se aplica el sensor para la proteccion de un
area de peligro. Los ajustes programados se conservan almace-
nados en el sensor incluso después de separar el PLS del PC,
hasta que los modifica usted otra vez. iEl sensor no pierde sus
datos incluso al producirse un corte de corriente!

Para establecer un enlace al PC, utilice usted un cable de
interface (véase en el anexo bajo "Accesorios").

Indicacion:

Si desea usted acoplar un sensor a un ordenador con interface
RS 422, tiene que utilizar un cable apropiado. Observe por favor
las indicaciones para la conmutacion del interface presentadas
en las pagina anterior.

® Retire usted el cuerpo de conexion sobre la hembrilla de
interface del PLS.

Indicacion:
Cuando esta suelta la carcasa del conector, el PLS s6lo
corresponde entonces a la clase de proteccion IP 40.

* Una usted el interface del sensor con el PC.

* Programe usted el PLS. Informaciones mas detalladas las
encontrara en la descripcion del software de usuario
PLS/LSI, a partir del capitulo 9.

* Retire usted el cable de interface del PLS.

® Coloque otra vez la carcasa del conector y atornillelo firme-
mente.

Indicacion:

La ocupacién de contactos pin de un interface RS 422 no esta
normalizada. Compare usted la ocupacion en el cable de
conexion con la ocupacion de contactos pin en el PC, y
adaptelas si es necesario.

Union permanente con un ordenador de control

Si desea usted evaluar continuamente los datos de medicion
del PLS a través del interface RS 422 (debido a la elevada
velocidad de transmision de datos necesaria), es necesario
acoplar el PLS de forma permanente a un ordenador de control.

* Realice usted el cableado del conector Sub-D de 9 polos en
el cuerpo de conexion con un cable apropiado (RS 422
twisted pair). Puede usted elegir aqui si el cable debe salir
hacia arriba o hacia atras.

Indicacion:
La salida de cable es del tamano PG 9 y es apropiada para
didmetros de cable entre 4 y 8 mm.

® Conecte al PLS el conector y atornillelo firmemente.

* Tienda usted el cable de forma fija hacia el ordenador de
control o hacia el ordenador de a bordo del vehiculo.

Indicacion:
Tienda usted todos los cables de forma que estén protegidos
contra posibles danos.
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9 Programar el PLS con el software de usuario

36

9.1 Instalar el software de usuario

Indicacion:

Este capitulo describe como puede usted programar un escaner
laser palpador PLS.

Si desea usted aplicar uno o varios PLS en combinacién con un
SICK LSI (Laser Scanner Interface), lea usted en su lugar en la
descripcion técnica del LS|, el capitulo 9: "Programar el LSI -
software de usuario".

El software de usuario PLS/LSI a partir de la version 3.61 sirve
para la programacion del PLS o también de sistemas PLS/LSI.

Si tiene usted instalado en su PC un software de usuario PLS/
LS| mas antiguo y quiere continuar empleando este software,
indique en la instalacion un directorio de programa distinto para
el nuevo software de usuario PLS/LSI.

Exigencias al sistema

Por favor, observe usted las correspondientes exigencias de
hardware de los sistemas operativos relacionados en la lista.

— Por lo menos 4 MB de espacio de memoria libre en el disco
duro
—  Windows 95™, Windows 98™ o Windows NT™4/SP4
—  Windows™ 3.11 previa consulta
— por lo menos procesador 80486
— por lo menos, 4 MB de memoria de trabajo
— Pantalla en color recomendable
— Programa gréfico de gestion de impresora, instalado

En la instalacion de su software de usuario PLS/LSI, es usted
conducido por el programa de instalacion. Sélo necesita iniciar
el programa de instalacion. Proceda para ello del modo
siguiente:

* Arranque su PC.

* Coloque el disquete de programa PLS/LSI en la unidad de
disquetes de su PC.

* Bajo Windows™ 3.11:
Seleccione la funcion de menu archivo — ejecutar en el
administrador de archivos.
Windows 95™, Windows 98™ y Windows NT™4/SP4:
Seleccione usted ejecutar en el menu de "inicio".

* Seleccione usted el programa "Install.exe" y hagalo ejecutar.

* Introduzca dado el caso el directorio de programa deseado
para la instalacion del nuevo software de usuario PLS/LSI.

* Siga las instrucciones de la pantalla.

Después de la instalacion aparece en la pantalla el mensaje de
que se ha concluido con éxito la instalacion.

Esta ahora instalado el software de usuario PLS/LSI. Puede
usted activarlo en cualquier momento haciendo clic con el ratén
sobre el correspondiente simbolo de programa.
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9.2 Modo de proceder

Indicacion:

Después del arranque del programa queda usted dado de alta
automaticamente como operador de la maquina. Como
operador de la maquina puede usted consultar datos, pero no
transmitir datos.

Para poder transmitir al PLS la configuracion y las areas de
supervision, tiene usted que estar dado de alta como "cliente
autorizado". La forma de darse de alta se describe en el
capitulo 9.3.

En la barra de estado en la parte inferior de la pantalla
encuentra usted una leyenda de colores para la visualizacion en
la pantalla del campo de proteccion y del campo de advertencia.

Pasos necesarios

Al crear una nueva configuracion es conducido usted por el
software de usuario PLS/LSI. Para ello realiza usted los siguien-
tes pasos:

* Configurar el hardware:
Da usted de alta al PLS y define el comportamiento de
rearranque de las salidas de seguridad (OSSD). Selecciona
usted la cantidad de controles mdltiples y determina si el
sensor se aplica para la proteccion de areas o para la
proteccion en un vehiculo. Ademas define usted el compor-
tamiento de conmutacion de la salida "sefal weak".

* Establecer el area de supervision:
Define usted el area de supervision que debe ser controlada
por el PLS. Si asi lo desea, puede usted determinar aqui ya
la forma y tamano del campo de proteccion y del campo de
advertencia.

* Enviar la configuracion al PLS:
Ahora transmite usted todos los ajustes que ha realizado
para la configuracion, al PLS. Para ello tiene usted que estar
dado de alta como "cliente autorizado".

* Modificar el area de supervision:
Puede usted aqui si lo desea modificar la forma y el tamano
del campo de proteccion y del campo de advertencia.

¢ Transmitir el area de supervision al PLS:
Finalmente transmite usted el campo de proteccién y el
campo de supervision al PLS. También aqui tiene usted que
estar dado de alta como "cliente autorizado".

Una vez ha ejecutado usted estos pasos, esta el sistema PLS
en disposicion de servicio.

Indicacion:

Modifique usted la contrasena para entrar, con el fin de
proteger su sistema PLS contra manipulaciones (véase el
capitulo 9.13).

Protocole usted sus datos de configuracion almacenados en el
PLS, y proteja la configuracién en el disco duro o en un disquete
(véase el capitulo 9.12).

Otras posibilidades

Adicionalmente a los pasos necesarios tiene usted otras
posibilidades que puede aprovechar en la configuracion de su
sistema PLS.

— Editar campos:
Para la edicion del campo de proteccion y del campo de
advertencia, el software de usuario PLS/LSI pone a su
disposicion algunas funciones de edicion de gran ayuda.

— Aprender y comprobar el campo de proteccion:
En el aprendizaje recorre usted con el sensor activo los
contornos del campo de proteccion deseado, y el PLS
almacena en memoria el contorno aprendido. Tiene usted
que comprobar los campos de proteccion aprendidos.
También puede modificar posteriormente un campo de
proteccion ya aprendido, igual que cualquier otro campo
definido por puntos.

Supervisar el campo de proteccion:

Con ayuda de un PC acoplado puede usted observar
durante el servicio, el campo de proteccion y el campo de
advertencia. Ademas puede almacenar en memoria a
efectos de control el contorno de la estancia "visto" por el
Sensor.

— Controlar los ajustes:
Puede usted contemplar, comprobar e imprimir todos los
ajustes de la configuracion, en una pagina general.

— Recibir y almacenar la configuracion:
Puede usted recibir e imprimir los datos de configuracion
almacenados en el PLS. Se puede guardar cualquier
configuracion en el disco duro o en un disquete.

Modificar la contrasena:

Para proteger su sistema PLS contra manipulaciones,
deberia usted modificar la contrasena para la entrada al
sistema.

Modificar la imagen de la pantalla:
Puede usted p. ej. ampliar, reducir o desplazar la imagen de
la pantalla.

— Consultar la memoria de fallos (diagnéstico del sistema):
Para la localizacion de fallos puede usted consultar la
memoria de fallos del PLS.
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Software del usuano PL5/LSI |

i CQuiere recibir la configuracian?

Grupo de personas

Grupo de personas

ilndizacidn de zegunidad!
iDezconéctese siempre que deje su pueszto de trabajol

Deg:-:nnectarl Eancelarl Aynuda |

Conectar

Grupo de personas

Grupo de personas

IEIiente autorizado

LContrazefia

Ixxxxxxx>-1

ilndizacidn de zegunidad!
iDezconéctese siempre que deje su pueszto de trabajol

Conectar Degn::u:unec:tarl Eancelarl Auda |

BCP+C4  Cliente autorizado | SIMPLS [

38

9.3 Iniciacion: La primera

configuracion

En su estado de suministro, el PLS esta preconfigurado con
determinados ajustes. Aqui se describe como puede usted
adaptar a su aplicacion estos ajustes.

* Conecte su sistema PLS.
(El sistema necesita algunos segundos para arrancar.)

* Inicie el software de usuario PLS/LSI.
Aparece entonces esta ventana de dialogo.
* Haga clic con el ratén sobre "Si".

El PC recibe los ajustes preconfigurados y los representa en la
pantalla.

Aparece ahora esta ventana de didlogo.

Para poder transmitir posteriormente la configuracion y el area
de supervision al PLS, tiene usted que darse de alta como
"Cliente autorizado".

* Seleccione usted en la lista el grupo de personas "Cliente
autorizado".

* Introduzca la contrasefna "SICK_PLS" y haga clic sobre
"Conectar".

Esta usted ahora dado de alta como "Cliente autorizado" (véase
la barra de estado inferior de la pantalla).

Indicacion:

iAl abandonar su puesto de trabajo, realice siempre la salida
del sistema! De esta forma evita usted que personas no
autorizadas puedan manipular su sistema PLS.
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Mueva configuracion PLS x|

¢ Con qué tipa de sensor quiere trabajar?

Seleccione el tipo de senszor o utilice la deteccidn automatica.

D etectar I

< lTEE I Siguiente » I Carcelar Apuda |
Mueva configuraciégn PLS x|

Introduzca la denominacidn simbdlica para el senzor v el drea
de supervizidn

Sensor:

Area de supervisitn:

I Siguiente » I

< Alras Carcelar Apuda

Mueva configuracién PLS x|

Aue direccion debe uzar el zensar?

1 Direccidn jndividual |1

I Siguiente > I

< Alrdz Carncelar Aypuda

Configurar el hardware

Puede usted editar la configuracion recibida o crear una nueva
configuracion.

Para crear una nueva configuracion:

® Seleccione la funcion de mena Archivo — nuevo y haga clic
sobre "Configuracion PLS".

* Haga clic sobre "Aceptar".

Aparece ahora esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted el tipo
de sensor con el que quiere trabajar.

® Seleccione su tipo de sensor o deje reconocer
automaticamente el sensor haciendo clic sobre "Detectar".

* Haga clic sobre "Siguiente".

Los pasos de operacion sucesivos y los campos de dialogo
corresponden a los pasos siguientes bajo el apartado "Editar
configuracion'.

Para editar la configuracion recibida:

® Seleccione usted la funcién de menl PLS - editar configu-
racion.

* 0 bien active usted en la barra de simbolos el botén "editar
configuracion'.

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui puede usted introducir
un nombre simbdlico para el sensor y el area de supervision.

® Introduzca un nombre para el sensor y el area de supervi-
sion.
Estos nombres no tienen ningln significado funcional, sino
que sirven Unicamente para facilitar la asignacion.

* Haga clic sobre "Siguiente".

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted bajo que
direccion debe activarse el PLS.

* Ajuste usted si quiere emplear una direccion universal o una
direccion individual.
Direccion universal (cero):
Este es el ajuste recomendado. Si ajusta "Direccién univer-
sal", la configuracion almacenada en memoria puede
transmitirse también posteriormente a cualquier PLS.
Direccion individual (entre 1 y 99):
Si ajusta "Direccion individual" asigna usted al PLS al
transmitir la configuracion, la direccion aqui indicada. S6lo es
posible entonces recargar una configuracion, si la direccion
aqui establecida coincide con la direccion almacenada en el
PLS.
Esto es conveniente si quiere usted asegurar que una
configuracion almacenada como archivo sélo pueda
transmitirse a un PLS concreto.

* Haga clic sobre "Siguiente".
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MHueva configuracién PLS x|

Seleccione el tipo de rearme.

% ican rearme exter

 con rearmne autamatico

© Rearme retardado transcuridos |2 zegundos
AQuiere uzar el test de aranque?
[+ Usar test de ananque
< Alras I Siguiente » I Cancelar Aynda
MHueva configuracién PLS x|
£Oue tipo de aplicacion quiers utilizar?
< Atrds I Siguiente » I Cancelar Aynda
Hueva configuracion PLS x|

Introduzca el ndmero de exploraciones para la evaluacidn
multiple

IE Exploraciones

Eltiempo de respuesta es de 80 ms

Evaluacion de

Tenga presente:

El nimera de evaluaciones multiples influpe
directamente en la distancia de s=egunidad reguernida.
Cuanda haya seleccionada este valor, compruebe que
la distancia de seguridad es suficiente.

< Alrds I Siguiente » I Cancelar | Agpuda |

Aparece ahora esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted el
comportamiento de rearranque de las salidas de seguridad
(OSSD) y el test de arranque.

* Ajuste usted como debe arrancar el PLS después de una
interrupcion del campo de proteccion.
Con bloqueo de rearranque:
El sistema arranca después de una infraccion del campo de
proteccion o de un reset, solamente si esta libre el campo
de proteccion y si se pulsa la tecla de rearranque.
Sin bloqueo de rearranque:
El sistema arranca inmediatamente en cuanto esta libre el
campo de proteccion.
Rearranque con retardo temporal después de n segundos:
El sistema arranca cuando ha ha transcurrido el tiempo
aqui establecido, después de quedar libre el campo de
proteccion.

* Aqui puede usted elegir si quiere trabajar con test de
arranque.
Si se activa el test de arranque, es necesario interrumpir una
vez intencionadamente el campo de proteccion después de
haber conectado el sistema. Sélo entonces queda el
sistema en disposicion de servicio.

* De esta forma puede usted conseguir que el operador de la
maquina tras conectar la instalacion tenga que comprobar
primero la deteccion del PLS por penetracién en el campo
de proteccion, antes de comenzar el trabajo.

® Haga clic sobre "Siguiente".

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui establece usted el
ambito de aplicacion de su sistema PLS.

* Ajuste usted si el PLS se aplica para proteccion de area o en
un vehiculo.

* Haga clic sobre "Siguiente".

Aparece esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted cuantas
veces (es decir en cuantos escaneados sucesivos) debe
percibir el sensor un cuerpo extrano en el campo de proteccion,
hasta que notifique una infraccion del campo de proteccion.
(Son posibles desde 2 hasta 16 escaneados.)

® Introduzca la cantidad deseada de escaneados.
Indicacion:
iSeleccione por motivos de seguridad siempre el ajuste mas
bajo posible! Si aumenta usted el valor, el sistema se vuelve
mas estable, pero reacciona también mas lentamente. De
esta forma puede usted conseguir una buena disponibilidad
p. €j. en un entorno con elevada concentracion de polvo. En
la ventana puede usted leer el tiempo de respuesta actual.

* Haga clic sobre "Siguiente".
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MHueva configuracién PLS x|

Seleccione la condicidn gue conmuta la salida 'weak. signal’.

" Suciedad u objeto en el campo de avisc

i~ Ohjeto en el campo de aviso

" Suciedad
< Alrds I Siguiente » I Carncelar Ayda
Mueva configuracién PLS Ed

Elija |a forma gue ha de tener el campo de proteccian.

Dimensziones. .. I

Elijz la forma que ha de tener el campo de aviso.

vI Dimenziones. . I

Fectangulo

Mota:
Loz campos de avizo zdlo pueden estar en forma segmentada.

Las demas formas son convertidas a la forma segmentada.

Laz dimengiones de campos segmentados sdlo e pusden
introducir usande la funcidn 'Editar’ del mend Area d=

sUpervision'.
< Atrés I Siguiente > I Cancelar I Apuda
Hueva configuracién PLS x|

Pulze sobre “ceptar para adoptar la configuracicn.

Pulze sobre 'Cancelar’ si na quiere adoptar la configuracidn.

iTenga prezente que estos ajustes no =e activaran hazta que
ze transfieran al aparatol

Carcelar Aypuda
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Aparece esta ventana de dialogo. Aqui ajusta usted cuando
debe conmutar la salida de "Campo de advertencia" (Senal
weak)

* Seleccione usted la condicion deseada:
— Ensuciamiento del cristal delantero u objeto en el campo
de advertencia
— Objeto en el campo de advertencia
— Ensuciamiento del cristal delantero

* Haga clic sobre "Siguiente".

Si crea usted una nueva configuracion, aparece ahora esta
ventana de didlogo. Aqui establece usted el area de supervision.

® Seleccione la forma que deben tener el campo de protec-
cion y el campo de advertencia.
Usted puede establecer el tamano de los campos inmedia-
tamente o mas tarde. Si quiere establecer inmediatamente
el tamano, haga clic sobre "Dimensiones" e introduzca las
medidas deseadas.

Indicacion:
En el capitulo 9.4 encontrara mas detalles para la edicion del
campo de proteccion y del campo de advertencia.

* Haga clic sobre "Siguiente".

* Haga clic sobre "Ok" para asumir la configuracion.

Queda asi definida la configuracion. Usted puede transmitir
ahora las configuraciones al PLS, como se describe en el
apartado siguiente.
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BCP+Ca  Cliente autorizado | SIMPLS [

]|

Grupo de perzonas

Grupo de personas

IEIiente autorizado j f%&%,
LContrazefia

Ixxxxxxx)i

ilndicacion de zegundad
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Transmitir la configuracion al PLS

Aseglrese de que esta usted dado de alta como "Cliente
autorizado" (véase la barra de estado inferior en la pantalla).

* Sino esta usted dado de alta como "Cliente autorizado",
seleccione la funcion del menu PLS — grupo de personas, o
haga clic con el raton en la barra de simbolos sobre el boton
"Grupo de personas, entrada al sistema / salida del siste-
ma'.

Aparece entonces esta ventana de dialogo.

* Seleccione en la lista el grupo de personas "Cliente autoriza-
do".

* Introduzca la contrasefia "SICK_PLS" y haga clic sobre
"Conectar".

De esta forma queda usted dado de alta y puede transmitir
datos al PLS.

* Seleccione la funcion de menu PLS — transmitir configura-
cion a PLS,
0 bien haga clic en la barra de simbolos sobre el boton
"Transmitir configuracion".

En la pantalla aparece una relacion general sobre los ajustes de
la configuracion. Aqui puede usted leer otra vez y comprobar
todos los ajustes.

Rechazar ajustes:
* Haga clic sobre "Cancelar" para cerrar la relacion general.

* Puede usted ahora realizar de nuevo los ajustes a través del
punto de menu PLS-editar configuracion.

Confirmar ajustes:
* Haga clic sobre "Confirmar".

Los datos de configuracion se transmiten al PLS y se almacenan
alli en memoria.

Aparece esta ventana de dialogo.

* Siquiere usted transmitir sin modificar las areas de supervi-
sion, haga clic sobre "Si". Puede usted entonces pasar por
alto el siguiente apartado "Editar area de supervision'.

* Sitodavia quiere modificar la forma y el tamano de las areas
de supervision, haga clic sobre "No". Puede usted entonces
editar y modificar el campo de proteccion y el campo de
proteccion y los campos de advertencia, como se describe
en el apartado siguiente.
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Editar el area de supervision

En la pantalla se visualiza el campo de proteccion que ha
definido usted. Puede usted modificar posteriormente el tamano
del campo de proteccion y del campo de advertencia.

* Seleccione la funcién de menu Area de supervisién —
editar, o haga clic en la barra de simbolos sobre el boton
"Editar area de supervision".

Carnpo activo: Carnpo de fanda activ: * Seleccione en la lista de "Campo activo" el campo (campo
|N!. 1 - Feld/Campo de protece j |<ningan Campo j de proteccion o campo de advertencia) que desea editar.

mpo de Qi 11

M2 1 - Feld;"Eam de avizo

® Seleccione en la lista de "Campo de fondo activo" el campo
que desea ver en segundo plano para la comparacion.

En la pantalla se representan los campos seleccionados y el
contorno de la estancia del sensor.

En la barra de estado inferior de la pantalla encuentra usted una

|- CF B CA ECP-CA |EI'EntE autor: leyenda de colores para la indicacion en la pantalla del campo

de proteccion y del campo de advertencia.

Convertir la forma de campo:

* Para convertir un campo en una forma distinta, seleccione la
funcién de mena Editar — convertir a.

Existen a su disposicion distintas formas de campo:

— Rectangulo: Este es el ajuste previo. Los campos de nueva
definicion tienen siempre esta forma, si no selecciona usted
otros ajustes. Puede usted ajustar la altura del rectangulo y
la anchura derecha e izquierda.

— Semicirculo: Aqui establece usted la medida del radio.

— Campo dividido en segmentos: Puede usted seleccionar
distintas resoluciones. Cuantos mas segmentos tenga un
campo, tanto mayor es la resolucion. Puede usted estable-
cer individualmente las coordenadas de cada segmento.

Indicaciones:

Los campos de advertencia son siempre campos divididos en
segmentos. Si ha definido usted un campo de advertencia como
rectangulo o como semicirculo, se convierte auto-maticamente
en un campo dividido en segmentos con las correspondientes
medidas.

Si realiza usted la conversion de un campo o modifica la
resolucion de un campo dividido en segmentos, puede variar
minimamente la forma del campo, pero se representa sin
embargo en la pantalla.

En los apartados sucesivos solamente se describen los caminos
fundamentales para poder definir el tamano de las distintas
formas de campo. En el capitulo 9.4 encontrara informaciones
adicionales sobre la edicidon de campos.
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Definir un campo rectangular:

® Para poner un punto de esquina o desplazarlo:
haga doble clic con el raton en la posicion deseada.

Indicacion:

En el ejemplo se eligié para imagen de pantalla una trama
rectangular. Puede usted conmutar entre trama circular y
rectangular. En el capitulo 9.14 se encontrara mas detalles al
respecto.

... 0 bien:

* Seleccione usted la funcién de menu Editar — coordenadas
de campo.

Aparece esta ventana de dialogo que muestra las dimensiones
del rectangulo.

® Introduzca las medidas deseadas.
* Confirme con "Aceptar".

Quedan asi modificadas las dimensiones del rectangulo.

Definir un semicirculo:

* Haga doble clic con el ratén en la posicion deseada, para
establecer el radio del campo.

... 0 bien:

* Seleccione usted la funcién de menu Editar — coordenadas
de campo.

Aparece esta ventana de dialogo que muestra el radio del
semicirculo.

® Introduzca la medida deseada.
* Confirme con "Aceptar".

Queda asi modificado el radio del semicirculo.
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Definir un campo dividido en segmentos:

® Para poner un punto con el raton:
Haga doble clic en la posicién deseada.

® Para desplazar un punto con el raton:
Marque usted el punto y arrastrelo a la posicion deseada.

® Para borrar un punto:
Marque usted el punto y haga clic en la barra de simbolos
sobre el boton de "Borrar".

... 0 bien:

* Seleccione la funcién de menu Editar — coordenadas de
campo.

Aparece esta ventana de didlogo que muestra las coordenadas
de todos los puntos definidos. Puede usted anadir a la lista
todos los puntos que quiera, o bien puede seleccionar un punto
y modificarlo o suprimirlo.

® Para poner un punto:
Haga clic sobre el boton de "Agregar", e introduzca en la
ventana de didlogo las coordenadas deseadas.

® Para desplazar un punto:
Marque en la lista el punto deseado y haga clic sobre el
boton de "Editar".
Introduzca las coordenadas deseadas en la ventana de
dialogo.

® Para borrar un punto:
Marque en la lista el punto deseado y haga clic sobre el
botén de "Eliminar".

Indicacion:

También puede usted marcar un punto con el raton antes de
llamar al punto de menu Editar — coordenadas de campo. Las
coordenadas del punto estan entonces marcadas ya en la lista.

* Una vez que ha definido usted segln sus deseos el campo
de proteccion y el campo de advertencia, desactive la
funcién de men Area de supervisién — editar,

o bien desactive en la barra de simbolos el boton "Editar
area de supervision'.

Indicacion:

iDespués de la programacion, compruebe usted el area de
supervision en la instalacion o en el vehiculo, respecto a un
tamano y forma correctos! Esto se puede controlar
penetrando intencionadamente en el area de supervision.

Esto rige también para el caso en que se cargue un campo
de un disquete al PLS.

iNo ponga en servicio la instalacion hasta haberse
convencido de la eficacia del area de supervision!
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Enviar areas de supervision

Agregue ala lizta laz dreas de supervision que quiere enviar

Cancelar

il

Syuda

1 WF Feld

Agregar Agregar todas |
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enviado la configuracian puede hacerlo ahora.

Areaz de supervizion | Enviar | &prendidas

1w F Feld

dQuiere erviar la configuracion ahora?

si | Ma Aylda

Transmitir al PLS el area de supervision

* Seleccione usted la funcién de mend Area de supervision —
transmitir a PLS,
0 haga clic con el raton en la barra de simbolos sobre el
bot6én "Transmitir area de supervision'.

Aparece esta ventana de dialogo.

* Haga clic sobre "Agregar todas",
0 bien — si sélo quiere transmitir campos aislados — marque
los campos deseados en la lista superior y haga clic sobre
"Agregar".

Los campos se registran en la lista inferior.

* Haga clic sobre "Enviar" y confirme la transmision de cada
uno de los campos.

Aparece esta ventana de didlogo. Los campos transmitidos
estan identificados ahora en la lista con un asterisco.

* Compruebe usted si estan marcados con un asterisco tanto
el campo de proteccién como el campo de advertencia, es
decir, que han sido transmitidos correctamente.

* Siya ha transmitido previamente la configuracion, puede
usted hacer clic sobre "No".
Si todavia no ha transmitido la configuracion, haga clic sobre
"Si" y transmita la configuracion, como se ha descrito
anteriormente en el apartado "Transmitir la configuracion al
PLS".

Cuando ha transmitido la configuracion y el area de supervision,
el sistema esta en modo de servicio.

Indicacion:
iAl abandonar su puesto de trabajo, realice la salida del sistema
con la funcién de menud PLS — grupo de personas!

Modifique ademas la contrasena para la entrada al sistema
como "Cliente autorizado". Anote la nueva contrasena en algin
sitio accesible Unicamente a personas autorizadas. De esta
forma evita usted que personas no autorizadas puedan
manipular el sistema PLS. (En el capitulo 9.9 se describe como
se modifica la contrasena.)
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9.4 Editar/dimensionar campos

En el capitulo 9.3 se describe fundamentalmente, como se
puede editar fundamentalmente un campo de proteccion o un
campo de advertencia. Puede usted emplear campos
rectangulares, semicirculares o divididos en segmentos de
varias formas. Puede usted dibujar estos campos con el raton o
introducirlos como coordenadas.

Este capitulo describe otras posibilidades para establecer la
forma y tamano de los campos de proteccion y de advertencia
para su aplicacion concreta. Al dibujar recibe usted ayuda con
distintas funciones de edicion.

En la barra de estado en la parte inferior de la pantalla

IiEF, B C:. I CP+Ch. |Elier‘|te autar encuentra usted una leyenda de color como indicacion de

pantalla del campo de proteccion y del campo de advertencia.

Indicacion:

Después de la programacion, compruebe que el area de
supervision en la instalacion o en el vehiculo coresponde a su
correcto tamano y forma. Esto se puede controlar penetrando
intencionadamente en el area de supervision.

iNo ponga en servicio la instalacion hasta haberse convencido
de la eficacia del area de supervision!

Modificar campos

Puede usted modificar un campo a otra forma distinta, es decir, p.
€j. convertir un campo rectangular en un campo definido por puntos

* Seleccione la funcién de mend Editar - convertir a ...

Fundamentalmente estan a su disposicion estas formas de

campo distintas:

— Rectangulo: Este es el ajuste previo. Los campos de nueva
definicion tienen siempre esta forma, si no selecciona usted
otros ajustes. Usted puede ajustar la altura del rectangulo y
la anchura derecha e izquierda.

— Semicirculo: Aqui establece usted la medida del radio.

— Campo definido por puntos: Puede usted seleccionar
distintas resoluciones. Cuanto mas puntos tenga un campo,
mayor es la resolucion. Puede usted establecer individual-
mente las coordenadas para cada punto.

Indicacion:

Por favor, observe que al realizar la conversion pueden surgir
ligeras divergencias de las coordenadas del campo de pro-
teccion, pero que estas, se visualizan en la pantalla. Los cam-
pos de advertencia son siempre campos definidos por puntos.
Si ha definido usted un campo de advertencia como rectangulo
0 semicirculo, este, se convierte automaticamente en un campo
definido por puntos, con las correspondientes medidas.

Modificar la escala un campo dividido en segmentos

Si ha definido usted un campo definido por puntos, puede
ampliarlo o reducirlo en escala.

® Seleccione la funcion de menu Editar - marcar todo, para
marcar todos los puntos del campo.

® Tome con el ratén uno de los puntos marcados y arrastre el
campo hasta el tamano deseado.

Cada punto se arrastra sobre un haz de medicién del sensor,
apartandose del punto cero o acercandose al punto cero.
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Copiar y pegar campos

Puede usted copiar campos en el portapapeles y pegarlos en
otro lugar. Al hacerlo no puede usted mezclar los tipos de
campo: un campo de proteccion sélo se puede insertar otra vez
como campo de proteccién y un campo de advertencia, s6lo
como campo de advertencia.

* Seleccione la funcion de menu Editar - copiar, para copiar el
campo actual en el portapapeles.

* Seleccione la funcion de menu Editar - pegar, para insertar
el campo sacandolo del portapapeles.

Puede usted continuar editando el campo insertado de la forma

acostumbrada.

Guardar individualmente campos

Puede usted guardar individualmente campos como archivo,
para tenerlos a disposicion para otras configuraciones.

* Seleccione la funcion de menu Editar - copiar a ..., y guarde
el campo actual bajo el nombre de archivo deseado en el
disco duro o en un disquete.

® Para insertar el campo almacenado en memoria, en el lugar
deseado, p. €j. en otra configuracion, seleccione la funcién
de menu Editar - insertar de ..., e introduzca el nombre del
archivo y el lugar de memoria.

Se realiza la insercion del campo. Ahora puede usted continuar

editandolo de la forma acostumbrada.

Fijar coordenadas

Al editar un campo dividido en segmentos, puede usted fijar las
coordenadas de un punto. Esto puede ser necesario si no se
debe modificar esta coordenada, p. €j. en la configuracion de un
campo de proteccion para un pasillo estrecho.

* Seleccione la funcién de menu Editar - coordenadas de
campo.

* Marque en la lista el punto cuya posicién quiere modificar, y
haga clic sobre "Editar".

Aparece esta ventana de didlogo.
® Introduzca las coordenadas deseadas para x e y

® Seleccione cual de las coordenadas no debe diferir del valor
introducido, p. €j. "Fijar valor-X", y haga clic sobre "Calcular".

Se calcula ahora el punto max préximo sobre un haz de medi-
cion, con las coordenadas deseadas.

® Se visualizan las coordenadas calculadas. Para asumirlas,
haga clic sobre "Aceptar".
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Campo activa:

Campo de fondo activo:

|N9. 1 - Feld/Campo de pruteccﬂ

I? ! eld/Campo de p ]
. M2 1 - Feld/Campo de avizo

|<ningl.]n campos ﬂ

zde 361 |Estandar

Aprendido

ECF B

9.5 Aprender campo de proteccion
(Teaching)

Puede usted activar el aprendizaje de campos de proteccion.
Para ello recorra usted con el sensor activo, el contorno del
campo de proteccion deseado, y el PLS almacena en memoria
el contorno aprendido. Tiene usted que comprobar los campos
de proteccion aprendidos.

También puede usted modificar ulteriormente un campo de
proteccion aprendido, igual que cualquier otro campo dividido en
segmentos.

* Seleccione el campo de proteccion en la lista de "Campo activo".
*  Seleccione la funcién de ment Area de supervision - aprender.

® O bien haga clic con el raton en la barra de simbolos sobre
el boton "aprender area de supervision'.

Aparece una ventana de didlogo. En la pantalla se representa el
campo de proteccion como una superficie en color.

El sensor activo explora su entorno y le muestra el resultado. El
contorno que ve usted en la pantalla, es la extension maxima
posible del campo de proteccion.

(El contorno exacto del campo de proteccion depende del
contorno del entorno.)

® Siquiere usted recortar un contorno aprendido, pase
lentamente un panel (p. €j. un cartén de minimo 10 x 10 cm)
recorriendo el borde del campo de proteccion deseado.

El contorno del campo de proteccién se reduce en el
correspondiente lugar. En la pantalla puede usted seguir como
adopta el campo de proteccion el contorno aprendido.

Indicacion:

Para que no se produzcan posteriormente mensajes de fallos
por obstaculos fijos situados en el plano de escaneado, se
substraen automaticamente 13 cm del contorno aprendido

(= error de medicion max. del PLS). Considere usted esto dado
el caso, al recorrer el campo de proteccion. Por favor, tenga en
cuenta ademas que por el aprendizaje puede surgir un error
adicional de 4,5 cm.

® Para concluir el aprendizaje, desactive el boton "Aprender
area de supervision'.
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Aparece esta ventana de didlogo. Tiene usted ahora tres

posibilidades:

— Puede usted rechazar el campo de proteccién aprendido,

— puede usted continuar editandolo como campo limitado por
puntos,

— 0 bien puede usted comprobarlo y activarlo despues en el PLS.

Rechazar el campo de proteccion:
* Haga clic sobre "Cancelar'. Se rechaza el campo de protec-
cién aprendido y se conserva el antiguo campo de proteccion.

Editar el campo de proteccion:

* Haga clic sobre "Editar". Puede usted editar ahora el campo
aprendido como un campo definido por puntos y transmitirlo
a continuacion al PLS.

Comprobar el campo de proteccion:
* Haga clic sobre "Verificar".

En la pantalla se visualiza el campo de proteccion aprendido. A
efectos de comparacion se muestra el contorno de la estancia
del sensor.

® Recorra concretamente el contorno del campo de protec-
cion, hasta haber alcanzado todos los 361 puntos o haces
de medicion. Al hacerlo es importante que se realice esto
dentro de un pasillo de hasta aprox. 70 cm, desde el borde
del campo de proteccion hacia el interior.

En la barra de estado puede usted leer la cantidad de puntos
comprobados.

Una vez se han comprobado todos los puntos, aparece
automaticamente esta ventana de dialogo.

Si quiere usted cancelar previamente la comprobacion:

* Desactive la funcién de meni Area de supervisién -
aprender, o bien desactive en la barra de simbolos el botén
"Aprender area de supervision".

Aparece la misma ventana de didlogo.

* Haga clic sobre "Si" para asumir en el PLS el area de
supervision, y confirme con "aceptar".

Esta ahora activo en el PLS el campo de proteccion aprendido.

Indicacion:

También puede usted editar posteriormente el campo de
proteccion aprendido y transmitirlo entonces al PLS como
campo de proteccion dividido en segmentos.
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9.6 Supervisar el campo de
proteccion

Con la ayuda de un PC conectado, tiene usted la posibilidad de
observar durante el servicio las lineas de contorno y el campo
de proteccion definido.

e Seleccione la funcién de menu Area de supervision -
supervisar.

* O bien, haga clic en la barra de simbolos sobre el botén
"Supervisar area de supervision".

8 tectean o =1  En la pantalla puede ver el campo de proteccion y el contorno
B

Unidados am [em]

de la estancia.

e SMB A, ey . .
W\r—-r-i WLy En la barra de estado inferior de la pantalla encuentra usted una
ot

leyenda de color para la indicacion en la pantalla del campo de
proteccion y del campo de advertencia.

Almacenar en memoria el contorno de la estancia

Puede usted recibir y guardar el contorno de la estancia "visto"
Ll - de un sensor. En caso de desconexiones por fallo se puede
Sagarac basde suparandn TP (LA 0L DE 0 Eatbnde  Vashcads hpiendds » . . .
comprobar asi en que lugar se infringe el campo de proteccion.

® Seleccione para ello la funcion de mena PLS - Extras -
Valores de medicion - Grabar valores de medicion.

8 009 032/M844/06-05-02 Descripcion técnica « PLS © SICK AG - Industrial Safety Systems « Alemania « Reservados todos los derechos 51



Software del usuario PLS/LSI
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9.7 Controlar ajustes

Puede usted hacer visualizar en cualquier momento una relacion
general en la que estan agrupados todos los ajustes sobre la
configuracion y sobre el area de supervision. Esta relacion
general también se puede imprimir.

Indicacion:

Esta vista de pagina no muestra la configuracion activa
realmente en el PLS, si no Unicamente los ajustes que esta
usted editando justamente en el PC. En el capitulo siguiente se
describe como puede usted recibir del PLS la configuracion
activa e imprimirla.

* Seleccione la funcién de menu Archivo - vista de pagina.

Aparecen varias paginas con una lista de todos los ajustes de la
configuracion, en textos e ilustraciones. Aqui puede usted leer y
comprobar en cualquier momento sus ajustes previos.

Modificar el tamano de la imagen de pantalla:

Puede usted ampliar o reducir a dos niveles la imagen de
pantalla.

* Haga clic sobre el boton de "Ampliar" o "Reducir". La imagen
se amplia o se reduce respectivamente un nivel.

* 0O bien, haga clic sobre el lugar que desea ver ampliado. La
imagen se amplia respectivamente un nivel en el lugar
deseado.

Imprimir vista de pagina:

* Haga clic sobre el botén de "lmprimir".
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SICK

Software del usuario PLS/LSI

Inferme de configuracién PLS

B niimen de serie es PC - S,

L3 wersién del software es 0320

B zenzor es del tipo 'PLE 10x-x12".

La denominacién del senzor es "Sensor.

L= denominacién del Area de supervisién es 'Campo’.
B campo de aviso esta en la memonia no voldtil.

Se utiliza la direccion universal.
La &n mittiple de 2

S utiliza el rearme manual.

B test de amanque esta activo.
Salida weak zignal activa =i hay suciedad u objeto en el campo de awizo.
B ambito de aplicacién es ‘proteccin de drea’.

tiene un tiempo de respuesta de 80 ms.

firea de superuisicn

Campe de proteccitn

I carpo de protecsisn

ok b
-400 320 340 160 B0 0 430 +160 4340 4320 4400

La fecha del campo de proteccion es 08.08.00 £ 15:13:00,
Campo segmentada con 361 de 361 purtas

imprasi e da D608 00 1E0718 Fagina 1 indcemes da configaaclin

Guardar en: I — Cfg ;I gl

@ Am_def.plz

Mombre de archivo: || LGuardar I

Guardar como I.&rchivos FLS [*.plz] vI Cancelar I

archivos de tipo: %
o

9.8 Recibir y guardar la
configuracion

Recibir del PLS la configuracion

Puede usted recibir e imprimir los datos de configuracion
almacenados en el PLS.

® Seleccione para ello la funciéon de mena PLS - configura-
cion - protocolo de configuracion.

El PC recibe la configuracion actual del PLS.
En la pantalla aparece una relacion general con todos los
ajustes de la configuracion, que estan almacenados en el PLS.

Modificar el tamano de la imagen de pantalla:

Puede usted ampliar o reducir en dos niveles la imagen de la
pantalla.

* Haga clic sobre el botén "Ampliar" o "Reducir". La imagen se
amplia o se reduce respectivamente un nivel.

® O bien, haga clic en el lugar que desea usted ver ampliado.
La imagen se amplia un nivel en el lugar deseado.

Imprimir protocolo:

* Haga clic sobre el botén de "Imprimir".

Guardar la configuracion

Puede usted guardar todos los ajustes sobre la configuracion y
sobre el area de supervision, en el disco duro o en un disquete.

® Seleccione la funcion de menu Archivo - guardar bajo, para
almacenar en memoria los ajustes.

Mas tarde puede usted llamar otra vez el archivo almacenado,
para modificar los ajustes o transmitirlo al PLS.
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Introducir contrazena para chente autornizado

Contrazefia:

Confirmar:

—
—

Cancelar |

Ayuda

9.9 Modificar codigo de acceso
(password)

Para poder transmitir al PLS la configuracion y las areas de
supervision, tiene usted que darse de alta como "Cliente
autorizado". Para ello se requiere una contrasefia (Todos
nuestros scanners se suministran con la contrasena:
"SICK_PLS").

Para que su sistema PLS esté protegido contra manipulaciones,
deberia usted modificar esta contrasena y guardar la nueva
contrasena en un lugar seguro accesible Gnicamente a
personas autorizadas.

Para modificar la contrasena, proceda del modo siguiente:

® Seleccione la funcién de menu PLS - grupo de personas o
haga clic en la barra de simbolos sobre el botén "Grupos de
personas, entrada al sistema / salida del sistema".

* Entre en el sistema como "Cliente autorizado". Introduzca
para ello la antigua contrasena (p. €j. "SICK_PLS").

® Seleccione la funcién de menu PLS - modificar contrasena
para cliente autorizado.

Aparece esta ventana de didlogo.

* Introduzca dos veces - es decir, en ambas casillas - la nueva
contrasena. En la pantalla se visualiza Gnicamente con
asteriscos.

* Confirmar con "Aceptar".
Se almacena en el PLS la nueva contrasena.
* Realice reglamentariamente la salida del sistema.

* Anote la nueva contrasena en un lugar seguro accesible
Unicamente a personas autorizadas.

Indicacion:

La nueva contrasena tiene vigencia de inmediato.

Por favor, tenga en cuenta lo siguiente: iAntes de abandonar su
puesto de trabajo, realice imprescindiblemente la salida del
sistema! S6lo asi puede la contrasena proteger contra
manipulaciones al sistema PLS.
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9.10 Modificar la imagen de la pantalla

Puede usted ampliar, reducir o desplazar la representacion de
los campos en la pantalla, segin sus deseos.

Ademas puede elegir entre una trama circular y rectangular en el
fondo.

Ampliar o reducir imagen

* Haga clic en la barra de simbolos sobre el botén "Ampliar
imagen'".

El extracto de la pantalla se amplia un nivel respectivamente
con cada clic del raton.

* 0 haga clic en la barra de simbolos sobre el botén "Reducir
imagen'".

El extracto de la pantalla se reduce respectivamente un nivel
con cada clic del raton.

Desplazar la imagen

* Haga clic en la barra de simbolos sobre el botén "Desplazar
imagen". El indicador del ratén se transforma en una flecha
cuadruple.

* Desplace el extracto de la pantalla al lugar deseado mante-
niendo apretada la tecla de raton.

... 0 bien:

* Desplace la imagen con las barras de desplazamiento que
se encuentran en la parte derecha e inferior de la ventana.

Centrar la imagen

* Haga clic en la barra de simbolos sobre el boton "Centrar
imagen". El punto cero se encuentra ahora otra vez en el
centro de la pantalla.
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Modificar la trama

Opciones | Puede usted conmutar entre la trama rectangular y circular.
Wisualizacidn | Contomo | * Seleccione la funcion de menu Ver - opciones.
—Ajuste de lareticula circular———— — Vista de reticula * Seleccione en la ventana de dialogo la tarjeta
P adicr " Circular "Visualizacion".
dngde: 107 & Rectangular * Haga clic sobre la trama que desea, circular o rectangular.

* Ajuste el tamano de la trama deseado.

- Ajuste de la reticula rectangular —Wista de unidades — * Introduzca el area de vision maxima deseada.
o it . ) -
Distancia: |10 cm Anglosaion * Haga clic sobre las unidades deseadas, métricas o pulga-
= Métrica das.

* Marque si se deben representar en la pantalla la trama, la

—Ajuste de procesamiento de campo —Yizsta de pantalla P . L
rotulacion y el area de vision.
Tamafio marcadar: I-“:| W Feticulado B
Volver al ajuste basico:
vl 5000 cm ol Lepeiiae *  Haga clic sobre el botdn "Estandar”. Todos los val
Mz campo visual |5000 cm _ aga clic sobre el botdn "Estandar". Todos los valores se
I Campa visual restablecen al ajuste basico.

W b aximizar nuewva ventana
Confirmar ajustes:
* Haga clic sobre "Aceptar".

Aceptar I Cancelar I E ztandar Ayuda g cepta
Opciones | Ajustar los valores de medicion indicados
Yizsualizacidn  Contoma | Puede usted ajustar cuantos valores de medicion del contorno

de la estancia deben ser visualizados en la supervision y en la

— Resolucian de la imagen edicion de los campos.
Indicacion:
Cuanto mas valores de medicién se visualicen, tanto mas

- exacta es la indicacion, pero también es mas lenta.
— Intervalo de actualizacion
; ® Seleccione la funcion de menu Ver - opciones.
Todaz las IBD @ Requerr de nuewvo

® Seleccione la tarjeta de "Contorno".

® Seleccione cuantos valores de medicion del contorno de la
estancia se deben evaluar.

® Introduzca en que intervalos temporales se deben solicitar
de nuevo los valores de medicion durante el procesamiento.

Aceptar I Cancelar E ztandar Lyda
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Realizar diagndstico

Tonitor:
03.08.00 - 12:42:22

La versidn del software es 03,20,
El nimero de serie ez PC - SIk.

E stado del error: jMo hay entradas en la memoria de enores!

Modo de supervizion, min. distancia vertical a requenmienta

El campo de aviso esta en la memoria no volatil.

Se utiliza la direccidn universal

La evaluacion miltiple dz 2 exploraciones Hene un bermpo de respussta de 80 ms.
Se utiliza el rearme manual.

Eltest de amangue esta activo.

Salida weak zignal activa =i hay suciedad u objeto en el campo de aviso.

K| 3

Ejecutar I Ayuda | r?gﬂtglfi' estados

I

B

LCermar Guardar... Imiprirmir....

Aparato v direccion de comunicacion

Decidn, aparata IE Aceptar I
Tipo de aparato PLS Cancelar |

Realizar diagnastico E

18 Telegramas disponibles: 28 Telegramas a ejecutar:

Ajuztar aparato y direccion AI

[<]Reposicionar e inicializar || Egregar I
Leer estado de sensor
<-Elimiriar |

[
[-<]Lesr memaria de erares
4
Elirmitrar Lodol

Cambiar el modo operativo

EMModa de preparacian

EMModa de diagndstica

[EYMode: tadas las mediciones, conti
[EMModo: mediciones min., continuasLI

3% Resultado del sensor:

Efecutar I

LCerrar | [Eivardar | | mprimir Ajuzte. .. | Enfradsa | Apuda |

9.11 Consultar la memoria de fallos
(diagnostico del sistema)

Si su PLS no funciona de la forma deseada, puede usted
consultar en diversos pasos la memoria de fallos del PLS, para
poder encontrar posibles fallos.

La tabla de fallos en el capitulo 11.3 le indica lo que puede
usted hacer seguidamente para eliminar el fallo.

Indicacion general:

La memoria de fallos del PLS es de tipo temporal, es decir, se
borra tras una interrupcion de la alimentacion de tension. Si se
ha eliminado el fallo antes del rearranque del PLS, ya no existe
ningun registro en la memoria de fallos. Solamente si falla de
nuevo la autocomprobacion después del rearranque, se realiza
un registro de fallo de este tipo. Para asegurar que se
identifiquen correctamente los fallos recién aparecidos, es
necesario por lo tanto leer la memoria de fallos antes de quitar
la tension de alimentacion.

Primer diagnostico de fallos

Como primer paso puede usted realizar un diagnéstico sencillo
con el que se pueden encontrar fallos.

* Seleccione la funcion de mend PLS - diagnéstico.
Aparece esta ventana de diélogo.
* Haga clic sobre "Ejecutar".

Se efectla el diagnostico y en la ventana se indican
informaciones sobre el estado actual de su sistema PLS.

Si mueve usted hacia abajo la barra de desplazamiento
derecha, puede leer todos los registros en la memoria de fallos.
Los codigos de fallo se encuentran en la parte inferior de la lista.
En la tabla de fallos del capitulo 11.3 puede usted consultar lo
que significan estos c6digos de fallo y si puede eliminar usted
mismo el fallo.

En caso necesario puede también realizar un diagnostico mas
detallado que le suministra informaciones mas precisas. Esto se
describe a continuacion.

Consultar la memoria de fallos de PLS

* Seleccione la funcion de menu PLS - diagnéstico SICK.
Aparece esta ventana de diélogo.

® Cerciorese de que como direccion del equipo esta consigna-
do "Cero" y como tipo del equipo "PLS", y confirme con
"Aceptar".

Aparece la ventana de didlogo "Ejecutar diagnostico". Aqui tiene
usted a disposicion distintos telegramas con los cuales puede
realizar 6rdenes adicionales y funciones.
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A Leer memorna de errores

Realizar diagnastico E

28 Telegramas a ejecutar:

18 Telegramas disponibles:

[dLeer estada de sensor

-

ﬂ Qgregarol (A Leer memaria de erares
<-Elimiriar |
Elirnirar Lodol

[Jdjustar aparato y direccidn
[-<]Reposicionar e inicializar
Leer estado de sensor
[-<]Leer memaria de erares
(-] Cambiar el mado operativo
[EYModo de preparacian
EMModa de diagndstica
[EYMode: tadas las mediciones, conti
[EMModo: mediciones min., continuas ™

3% Resultado del sensor:

Ejecutar LCerrar [Eivardar | mprimir Ajuzte... Enfradsa Apuda |

* Marque usted en la lista de los telegramas disponibles, el
telegrama "Leer memoria de errores" y haga clic sobre
"Agregar".

* Marque el telegrama "leer estado de sensor" y haga clic
sobre "Agregar".

Ambos telegramas aparecen ahora, uno debajo del otro, en la
lista de los telegramas a ejecutar.

* Haga clic sobre "Ejecutar".

Se leen la memoria de fallos del PLS y el estado de sensor, y en
la ventana inferior se muestra el protocolo de resultado. En la
tabla de fallos del capitulo 11.3 puede usted consultar los
codigos de fallo presentados.

Puede usted completar con informaciones adicionales el
protocolo de resultado, puede imprimirlo o guardarlo como
archivo.

Introducir informaciones adicionales:
* Haga clic sobre "Entrada", e introduzca el texto deseado. Su
texto se anade al protocolo de resultado.

Imprimir el protocolo de resultado:
* Haga clic sobre "Imprimir".

Guardar como archivo el protocolo de resultado:
* Haga clic sobre "Guardar", e introduzca un nombre de
archivo y un directorio de destino.

Indicacion:

Cuando haya eliminado el fallo, realice una rearme del PLS: con
la funcion de mend PLS - inicializar.

0 bien, ejecute en el diagnostico SICK el telegrama "Reset e
inicializacion".

El sistema PLS arranca entonces de nuevo.
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10 Comprobaciones

10.1 Comprobar el PLS

Estas comprobaciones son necesarias para examinar el
funcionamiento correcto de los equipos de proteccion asi como
de la integracion en el control de maquina/instalacion, y para
descubrir posibles modificaciones o manipulaciones.

Deben observarse los siguientes puntos para asegurar la
utilizacion conforme al objetivo:

Montaje y conexion eléctrica Unicamente por parte de personal
experto en la materia. Experto en la materia es aquel que en
base a su capacitacion técnica y experiencia tiene suficientes
conocimientos en el sector del medio de trabajo con propulsion
motriz que se ha de comprobar, y esta suficientemente familiari-
zado con las correspondientes prescripciones estatales sobre
proteccion en el trabajo, prescripciones de prevencion de
accidentes, directivas y en reglas generales reconocidas de la
técnica (p. €j. normas DIN, determinaciones VDE, reglas
técnicas de otros estados miembros de la CE), de forma tal que
puede diagnosticar el estado seguro de funcionamiento del
medio de trabajo con propulsion motriz. Estas personas son por
regla general expertos de los fabricantes del equipo AGV, o
también aquellas personas que han sido adiestradas
correspondientemente por el fabricante del AGV, y se ocupan
predominantemente de las comprobaciones del AGV, y han sido

encargadas para ello por el usuario del AGV.

1. Comprobacion antes de la primera puesta en servicio del
equipo de proteccion de la maquina, por expertos en la
materia:

— La comprobacion antes de la primera puesta en servicio
sirve para confirmar las exigencias de seguridad requeri-
das en las prescripciones nacionales/internacionales, en
especial de la directiva de utilizacion de maquinas o de
equipos de trabajo (declaracion de conformidad CE).

— Comprobacion de la eficacia del equipo de proteccion en
la maquina, con todos los modos de servicio ajustables
en la maquina, conforme a la lista de chequeo adjunta.

— El personal de operacion de la maquina que esta
asegurada con el equipo de proteccion, tiene que ser
instruido antes de iniciar el trabajo por expertos en la
materia del usuario de la maquina. La instruccion entra
dentro del campo de responsabilidad del usuario de la
maaquina.

Usted comprueba su sistema PLS procediendo en base a la
lista de chequeo impresa en la descripcion técnica.

2. Comprobacion regular del equipo de proteccion por parte de
expertos en la materia:

— Comprobacion conforme a las prescripciones vigentes
nacionalmente, en los plazos contenidos en ellas. Estas
comprobaciones sirven para descubrir modificaciones o
manipulaciones en el equipo de proteccion, en relacion
con el estado de la primera puesta en servicio.

— Las comprobaciones deben realizarse también en caso
de modificaciones esenciales en la maquina o en el
equipo de proteccion, asi como después de transforma-
ciones o reparaciones por danos en la carcasa, cristal
delantero, cable de conexion, etc.

Usted comprueba su sistema PLS, procediendo en base a la
lista de chequeo impresa en la descripcion técnica.

Comprobacién diaria del equipo de proteccion por personas
autorizadas y encargadas para ello:

Asi comprueba usted su sistema PLS de forma
reglamentaria:

1. La comprobacion debe realizarse cada vez que se
cambia el modo de servicio.

2. Compruebe usted la instalacion mecanica respecto al
firme asiento de los tornillos de fijacion y la orientacién
reglamentaria del PLS.

3. Compruebe usted el PLS respecto a modificaciones
visibles, como danos, manipulaciones, etc.

4. Conecte usted la maquina/instalacion.

Observe usted los testigos luminosos del PLS (rojo,
verde, amarillo).

6. Siestando conectada la maquina/instalacion no esta
iluminado permanentemente por lo menos un testigo
luminoso, debe sospecharse un fallo en la maquina/
instalacion. En este caso debe pararse inmediatamente
la maquina, haciéndola comprobar por un experto en la
materia.

7. Interrumpa usted intencionadamente el campo de
proteccion durante el servicio, para comprobar la eficacia
de la instalacion completa. Los testigos luminosos deben
cambiar entonces de color verde a rojo, y el movimiento
peligroso debe detenerse inmediatamente. Repita esta
comprobacion en distintos lugares del area de peligro. Si
se determina aqui una divergencia de esta funcion, debe
pararse inmediatamente la maquina/instalacion,
haciéndola comprobar por un experto en la materia.

8. Para la aplicacion estacionaria se debe comprobar si el
area de peligro dibujada sobre el suelo corresponde a la
forma del campo de proteccion almacenada en el PLS, y
si estan asegurados los posibles huecos mediante
medidas de proteccion adicionales. En el caso de
aplicaciones moviles hay que comprobar si el vehiculo en
movimiento se detiene realmente con los limites del
campo de proteccion ajustados en el PLS y representa-
dos en el vehiculo sobre el rétulo indicador o en el
protocolo de configuracion. Si resulta aqui una divergen-
cia, debe detenerse inmediatamente la maquina/
instalacion/el vehiculo, haciéndolos comprobar por un
experto en la materia.
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SICK

Lista de chequeo para el fabricante/instalador respecto ala 9. ¢Estan los equipos AOPD debidamente fijados y después
instalacion de equipos de proteccion optoelectronicos

10.2 Lista de chequeo

de realizado un ajuste, asegurados contra

(AOPD).

_ _ desplazamientos? Sild No
Los datos de los puntos listados seguidamente deben estar
disponibles, por lo menos para la primera puesta en servicio, 10. ¢Estan tomadas las medidas de seguridad requeridas
dependiendo ng .obstante ; de Ia_apllcamon la frecuencia de contra descarga eléctrica (clase de proteccién)? contra
este test la definira el fabricante instalador. . _

desplazamientos? Sild No [

Esta lista de comprobacion se debe conservar o bien o . )
consignarla con la documentacion de la maquina, para que 11. ¢Esta disponible el equipo de mando para resetear el
pueda servir de referencia en comprobaciones posteriores. equipo de proteccion de accion sin contacto (AOPD) o bien

para rearme de la maquina, e instalado de acuerdo a las

1. ¢Fueron tomadas como base las prescripciones de prescripciones? Sild No

seguridad en correspondencia con las Directivas/Normas 12. (Estan las salidas del AOPD (OSSD) integradas conforme

. DU .
vigentes para la maquina’? sildNo a los respectivos requerimientos de la categoria de mando,

2. (Estan listadas en la Declaracién de conformidad las y la instalacion eléctrica se corresponde con los planos de
Directivas y normas aplicadas? Sild No conexion eléctrica? sild No [

3. ¢Corresponde el equipo de proteccidn a la categoria de 13. ¢Esta verificada la funcion de la proteccion de acuerdo a
mando requerida? sild No las instrucciones de comprobacion de esta

. ) documentacién? sild No
4. ¢Es solamente posible la entrada/acceso a la zona de

peligro/punto de peligro a través del campo de proteccién 14.¢Son efectivas las funciones de proteccion indicadas en

del AOPD? sild No I cada ajuste del conmutador de seleccion de modo de

) marcha? sild No [

5. ¢Fueron tomadas medidas que eviten (proteccion

mecanica para no pasar por detras de la barrera) o 15.¢Son controlados los elementos de mando sobre los que
controlen la seguridad de la zona de peligro/puntos de actua el AOPD, por €j. protecciones, valvulas?
peligro y la permanencia sin proteccion en la zona de Sild No [
peligro, y estan estos protegidos para que no puedan ser ¢ ;< eficaz el AOPD durante la totalidad del estado de
retirados? Sild No peligro? sidno O

6. ¢Existen medidas de proteccion mecanicas adicionales 17. ¢Se detiene el estado de peligro al desconectar o apagar

colocadas, aseguradas contra manipulacion, que eviten la el AOPD, como también al conmutar los modos de servicio

intr i0 i j . o
oduccién de la mano por encima , por debajo o por los 0 al conmutar a otro equipo de proteccion?

lados? sild No [
sild No [

7. (Esta verificado el tiempo maximo de parada de la

18. ¢Esta aplicado en lugar bien visible por el operador el
rétulo de advertencia sobre la comprobacién diaria?

magquina e indicado (en la maquina y/o en la sdno O
documentacion de la maquina) y documentado?
sild No [
Esta lista de chequeo no reemplaza la primera puesta en
8. ¢Se mantiene la distancia de seguridad requerida del servicio como tampoco la comprobacién periédica por un
AOPD al punto de peligro mas cercano? experto en la materia.
sild No
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11 Mantenimiento y cuidado

El PLS esta exento de mantenimiento

Indicacion:

iNo abra usted el sensor! El sensor no contiene piezas que
pueda usted reparar. En caso de dainos en el PLS, dirijase
por favor al servicio SICK.

Limpiar el cristal delantero

Para que el sensor funcione sin fallos, deberia usted limpiar el
cristal delantero en cuanto el PLS indique un ligero ensucia-
miento mediante el parpadeo lento regular (1 vez/segundo) del
testigo luminoso amarillo (LED), estando encendido al mismo
tiempo el LED verde.

El PLS funciona también en este estado. Solamente al aumentar
la suciedad, el testigo luminoso amarillo se enciende de forma
permanente, se desconecta el PLS y se enciende el LED rojo
(véase "Diodos LED en el PLS").

Limpie ahora el cristal delantero con un producto liquido
antiestatico para limpieza de plastico y un pano suave. (véase
accesorios). iNo utilice nunca trapos asperos o productos de
limpieza agresivos como acetona, etc.)! De lo contrario, €l cristal
delantero podria sufrir danos.

Si el cristal delantero esta rayado o danado y tiene que
sustituirse, puede solicitar en SICK un cristal delantero de
repuesto (véase el anexo bajo "Accesorios") y puede cambiarlo
usted mismo.

Cambiar el cristal delantero

Indicaciones:

El cristal delantero sélo puede cambiarse por personas expertas
en la materia y en un entorno limpio.

El cristal delantero del PLS es una pieza 6ptica, que al cambiarla
no se debe ensuciar o rayar.

Para mantener la estanquiedad del cristal delantero no emplear
silicona, ya que los vapores que se producen pueden poner en
peligro la 6ptica. Monte reglamentariamente el cristal delantero
para asegurar la estanqueidad de la carcasa IP 65.

iAntes de retirar el cristal delantero, retire el conector de
alimentacion, para que el equipo esté sin tension!

iEl calibrado de ensuciamiento se debe efectuar después de
cada cambio del cristal delantero!

Seleccione la funcion de menua PLS - Extras Calibrado de la
medicion de ensuciamiento.

Indicacion:

El calibrado de ensuciamiento sélo debe realizarse
inmediatamente después de una sustitucion del cristal
delantero.

El nuevo cristal delantero debe estar en el momento del
calibrado, libre de impurezas.

11.1 Servicio SICK / Hotline

Si se produce un fallo (p. ej. parpadea rapidamente el LED
amarillo, aprox. 4 veces / seg.), realice por favor en cualquier
caso primero el diagndstico de fallos del software de usuario
PLS/LSI. En el capitulo 9, bajo "Consultar la memoria de fallos -
diagnéstico del sistema" encontrara informaciones mas
detalladas al respecto. Este diagnostico SICK le ofrece
informaciones detalladas sobre el fallo producido. En la tabla de
averias del capitulo 11.3 puede usted consultar entonces el
codigo del fallo, y determinar si puede subsanar el fallo usted
mismo.

Si no puede subsanar el fallo usted mismo, esta a su
disposicion el servicio postventa SICK. Nos puede llamer al
ndm. tel. 00 54/76 81/2 02-31 34

o al fax 00 54/76 81/2 02-31 30.

Por favor, imprima el informe de fallo del diagnéstico SICK y
manténgalo al alcance cuando entre en contacto con el
servicio SICK.

Si es necesario que envie el PLS, adjunte por favor también el
informe de fallo, asi como el cuestionario de servicio debida-
mente rellenado. En el capitulo 11.4 encontrara un impreso del
cuestionario de servicio.

Si tiene usted dificultades o si se siente usted poco seguro en la
utilizacion del PLS, dirfjase por favor a nuestra Hotline. Su
ndmero de teléfono es el mismo que el indicado anteriormente.

SICK ofrece ademas un paquete de servicio "Instalacion" y
"Puesta en servicio". En caso de necesidad le ayudara nuestro
servicio postventa.
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11.2 Diodos LED en el PLS

El PLS tiene tres testigos luminosos (LED) que ofrecen informa-
ciones importantes.

Observe usted también la descripcion del software de usuario
PLS/LSI a partir del capitulo 9 - alli encontrara informaciones
exactas sobre la programacion de los campos y de las salidas.

LED rojo y verde:

Los LED rojo y verde le indican el estado del campo de protec-
cion y de las salidas de seguridad (OSSD).

LED amarillo:

El LED amarillo le indica si se ha infringido el campo de adver-
tencia o si esta sucio el cristal delantero del sensor. Esto lo
puede ajustar en el software de usuario PLS/LSI. Encontrara
informaciones detalladas en la descripcion del software de
usuario en el capitulo 9.3, para el ajuste de la salida "Senal
weak'.

Ademas, este testigo luminoso senaliza en combinacién con el
testigo luminoso rojo si el sensor esta esperando la liberacion
(Restart).
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verde /

amarillo

rojo

SIQK

Testigos luminosos (LED) del PLS:

Estado verde amarillo rojo
Campo de proteccion libre =©=

Objeto en el campo de proteccion =©=
Objeto en el campo de advertencia =©@=

Esperando a Restart == 1Hz =©
Advertencia de ensuciamiento* =)= 1Hz
Ensuciamiento* =©@= =@
Autocomprobacion negativa** == 4Hz =©
=©@= = LED encendido

=)< 1Hz =LED parpadea lentamente
=)= 4Hz = LED parpadea rapidamente

Nivel de salida: Salida, campo

Estado Salida de advertencia
0SSD (weak) error

Campo de proteccion libre | —

Campo de advertencia libre |

Objeto en el campo de protection L

Objeto en el campo de advertencia [ )}
Esperando a Restart _ — 2
Advertencia de ensuciamiento* I 1}
Ensuciamiento* — -

Autocomprobacion negativa** — UL 4z

Test de arranque

1) Dependiendo de la programacion
2) Preferencia frente a campo de advertencia/mensaje weak

* Limpiar el cristal delantero con producto de limpieza para
plastico y un pafno suave.

** Efectuar el diagnostico del sistema. (véase el capitulo 9.11)




11.3 Tabla de fallos PLS

Su PLS realiza continuamente un gran nimero de rutinas de
autocomprobacion que tienen como fin examinar el funciona-
miento perfecto del equipo. Si una de estas autocomproba-
ciones detecta un fallo en el arranque del sistema o durante el
servicio, el PLS desconecta por motivos de seguridad sus
salidas de seguridad (OSSD).

A traves de esta tabla puede usted conocer lo que significan los
codigos de fallo del diagnéstico SICK, y si puede eliminar usted
mismo el correspondiente fallo. En el capitulo 9.11 se describe
como se realiza el diagnostico SICK.

Indicacion:

Si ha recibido un codigo de fallo que no encuentra en esta tabla,
dirjase por favor al servicio SICK.

Codigo de fallo:

Causa / Esto es lo que puede hacer usted:

2-16 Fallo interno:
Interrumpa la tension de alimentacion hacia el PLS durante 3 segundos por lo menos. Si persiste
el problema, dirijase por favor a la Hotline SICK

17-20 Ensuciamiento del cristal delantero:
Limpie el cristal delantero o sustitayalo. iEl calibrado de ensuciamiento debe realizarse después
de cada cambio del cristal delantero!

24 Influencia mutua de varios PLS:
Elimine esta influencia cambiando el montaje de los PLS. Observe para ello las instrucciones de
montaje en el capitulo 7.
Numero de revoluciones del motor incorrecto:
Servicio a temperaturas bajas. Observe el cumplimiento de las especificaciones del equipo (véase
datos técnicos).

27 Conexionado externo de la via de desconexion 1, defectuoso:
Compruebe el cableado del conexionado externo. Compruebe la posibilidad de que exista un
cortocircuito de las senales de salida a O voltios, a 24 V o hacia los siguiente elementos de
desconexion, que tanto la carga 6hmica como la carga capacitiva de los siguientes elementos de
desconexion corresponden a las especificaciones del equipo. Compruebe también los conectores
y la fijacion del cableado.
Tension insuficiente en la alimentacion del equipo:
Cerciorese de que la alimentacion de tension del equipo corresponde a los datos técnicos en las
especificaciones. Mida la tension directamente en el PLS, para considerar una posible caida de
tension debida a largos cables de alimentacion.

28 Conexionado externo de la via de desconexion 2, defectuoso:
véase codigo de error 27
Tension insuficiente en la alimentacion del equipo:
véase codigo de error 27

29 Nuimero de revoluciones del motor incorrecto:
Servicio a bajas temperaturas. Observe el cumplimiento de las especificaciones del equipo (véase
los datos técnicos).

31 Deslumbramiento del sensor durante una medicion

Compruebe si el PLS sufre deslumbramiento por una fuente luminosa externa, como p. ej. focos,
fuentes de luz infrarroja, sol, etc. Dado el caso puede subsanarse también el problema variando
ligeramente el montaje del PLS. (Para ello deben observarse las instrucciones de montaje
descritas en el capitulo 5). En caso de aplicacion en un AGV, compruebe si se ha seleccionado la
variante de aplicacion "Proteccion de vehiculo".
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Codigo de fallo:

Causa / Esto es lo que puede hacer usted:

32

Objeto detectado en el campo de advertencia
Compruebe las condiciones del entorno.
Adapte la configuracion del PLS a las condiciones del entorno.

33

Objeto detectado en el campo de proteccion
Compruebe las condiciones del entorno.
Adapte la configuracion del PLS a las condiciones del entorno.

41

Las vias de desconexion no funcionan correctamente entre si:
véase codigo de error 27 y 28, tension insuficiente en la alimentacion del equipo, véase codigo
de error 27

42

El sensor no recibe datos en 90° de su campo de medicion:

Para el funcionamiento perfecto del sensor es necesario asegurar que éste reciba siempre
valores de medicion dentro de un sector de 90°, que se puede desplazar libremente en el area de
escaneado. Normalmente siempre es este el caso en la proteccion de areas, por lo cual el PLS
indica este fallo después de 3 segundos. En la proteccion de vehiculos puede surgir brevemente
una condicion de este tipo en la circulacion del vehiculo por la nave, por lo cual el equipo no indica
este fallo hasta después de dos horas.
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11.4 Cuestionario de servicio

En la pagina siguiente encontrara usted nuestro cuestionario de
servicio. Si fuese necesaria una inspeccion, un mantenimiento o
una reparacion de su escaner laser, le rogamos rellenar lo mas
completamente posible este cuestionario, y enviarlo a nuestra
direccion junto con el escaner.

En base a las informaciones consignadas por usted tenemos la
posibilidad de realizar rapidamente todas las medidas necesa-
rias, y enviarle otra vez su escaner lo mas pronto posible.

Por favor, adjunte al escaner el cuestionario rellenado.

8 009 032/M844/06-05-02 Descripcion técnica « PLS © SICK AG - Industrial Safety Systems « Alemania « Reservados todos los derechos

65



SICK PLS - Cuestionario de Servicio Técnico

Rellenando el siguiente cuestionario nos ayuda usted en el diagndstico del fallo. En cuanto dispongamos de las siguien-
tes indicaciones, le llamaremos lo mas pronto posible.
De esta forma es posible una tramitacion eficaz.

Empresa

Interlocutor Contacto Sick

Direccion

Teléfono Fax:

Hardware segln la placa de modelo: Modelo PLS : PLS -
Ndmero de pedido: 1 0_
Ndmero de equipo: 9 _

Software: Software de usuario PLS, version: O_ . _

— Arranque usted en el mend "Ayuda" el software de usuario
"Informacion sobre el software de usuario PLS/LSI"

Estado de sensor:  Por favor, adjuntar la copia impresa:
— Entre usted en el sistema del software de usuario PLS/LSI como "Cliente autorizado".
— Menu "Sensor": inicie el "Diagndstico Sick"
— Seleccionar, agregar, ejecutar y guardar los telegramas
"Leer estado de sensor" y "Leer memoria de fallos"

Aplicacion: Proteccion de areas [ Aplicacion movil [

Problema:

Si parpadea rapidamente (4 veces / s) el testigo luminoso (LED) amarillo:

— (Esta dentro del margen admisible la tension en el conector de alimentacion del PLS?

No A sild Por favor, indique el valor de tensién medio: %

Si parpadea (aprox. 2 veces / s) el testigo luminoso (LED) rojo:

— ¢Se puede cargar por lo menos con 1,5 A el modulo de alimentacion de 24 V del PLS?  No M| si [

Si esta activo el testigo luminoso (LED) rojo:
— ¢Dénde se infringe el campo de proteccién?  Zona interior [ Zona marginal [

— Por favor, describa la aplicacion y las posibles condiciones criticas del entorno:

esquema de la aplicacion en la parte trasera de la pagina: Si M| No [
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12 Anexo

12.1 Curvas caracteristicas

Resolucion en
mm Grado de Ejemplos para grados
“ remision en % de remision
600 A
400 600 Reflectores > 2000%
400 ~ Laminas de reflexion > 300%
Curva U
200 caracteristica A /| f 200 /
Campo de
100 proteccion ” 100 ___Yeso blanco
70 7~ 70 7 —— Papel de escribir
P /
40 11 curva + 40
5 -
20 o= - g%ﬁ%tg r(ljsetlca Bl 20 / ___Carton gris
10 — T advertencia /
r 10
8 8
6 6 __ Pintura negra
4 4 mate
Cuero de
2 2 ~ zapatos negro
1 > 1 >
01 02 05 1 2346 10 2030 50 0102 05 1 2346 10 2030 50
Y Y Y Radio de accion en m Radio de accin en m

Curvas caracteristicas:

Relacion entre el grado de reflexion del objeto, el radio de
accion y el diametro de objeto perceptible con la resolucion.
El grado de remision indicado se refiere a un cristal delantero
con ensuciamiento maximo (el peor de los casos).
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12.2 Accesorios

Indicacion:

Si desea usted aplicar uno o varios PLS en combinacién con un
SICK LSI (Laser Scanner Interface), encontrara los accesorios
necesarios para ello en el anexo de la descripcion técnica del
LSI.

NOm. pedido
Certificado segiin IEC/EN 61496:
PLS 101-312 1 016 066
Conjuntos de fijacion
NOm. pedido
Conjunto de fijacion 1, incluidos tornillos para PLS 2 015 623
Conjunto de fijacion 2, incluidos tornillos para
conjunto de fijacion 1 2015624
Conjunto de fijacién 3, incluidos tornillos para
conjuntos de fijacion 1y 2 2 015 625

Conjunto de conexion

En lugar del conjunto de conexion 1 que esta incluido sin cargo
en el volumen de suministro, puede usted pedir uno de los
conjuntos de conexion 2 hasta 7, en los que el conector de
alimentacion esta equipado ya con un cable (salida de cable
hacia arriba). Existen a su disposicion cables de diferentes
longitudes.

NUm. pedido

Conjunto de conexion 1, conector de alimentacion
y de interface sin cable 2016 184

Conjunto de conexién 2, con cable de 3 m 2016 185
Conjunto de conexién 3, con cable de 5 m 2 016 186
Conjunto de conexién 4, con cable de 10 m 2 016 187
Conjunto de conexién 5, con cable de 15 m 2 016 188
Conjunto de conexién 6, con cable de 20 m 2 016 189
Conjunto de conexion 7, con cable de 30 m 2 016 190
Cables de interface
Para RS 232

NOm. pedido
Cable de interface de 3 m 2 016 401
Cable de interface de 5 m 2 016 402
Cable de interface de 10 m 2 016 403

Para RS 422

NOm. pedido
Cable de interface de 3 m 2 019 130
Cable de interface de 5 m 2019 131
Cable de interface de 10 m 2 019 132

Documentacion y software de usuario PLS/LSI

para WIN95™/WIN98™/WIN NT™

Descripcion técnica en aleman,

con software de usuario en aleman 2 021 899
Descripcion técnica en inglés,

con software de usuario en inglés 2021 900
Descripcion técnica en francés,

con software de usuario en francés 2021901
Descripcion técnica en espanol,

con software de usario en espanol 2021902
Otros accesorios SICK

NOm. pedido

Médulo de alimentacion de 24V, 2,5 A 6 010 361
Médulo de alimentacion de 24 V, 4 A 6 010 362
Médulo de interface LCU-X 1013 410
Equipo de conmutacion PNOZ 8 24V 6 010 810
Cristal delantero de repuesto

(con junta y tornillos) 2022271
Producto antiestatico para limpieza de plastico,

1 litro 5 600 987
Ademas ...

Estos accesorios los obtienen si es necesario en el comercio
especializado de ordenadores:

— Adaptador de interface de 9 polos (conector) a 25 polos
(hembrilla): si desea usted acoplar un PC que sdélo tenga un
conector de interface en serie de 25 polos.

— Alicates para fijacion de terminales:
si desea confeccionar usted mismo el conector de alimenta-
cion y de interface.
Adquirible p. ej. en:
Harting KG
D-32325 Espelkamp
Tel. ++49/5772/47-0; fax ++49/5772/47-461
"Alicates manuales para contactos individuales"
NUm. pedido 0999 000 0175
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12.3 Datos técnicos

Aqui encuentra usted los datos técnicos mas importantes del PLS.

Indicacion:

Si desea usted aplicar uno o varios PLS en combinacién con un
SICK LSI (Laser Scanner Interface), observe por favor también
los datos técnicos del LS| (véase la descripcion técnica del LSI).

Indicaciones eléctricas

El punto en el que se han medido las sehales/tensiones
electricas caracteristicas, es en el conector del PLS (si no se
indica algo distinto).

Propiedades Indicaciones Observaciones

min. tip. max.

Tension de alimentacion (Uv) 16,8 V 240V 28,8V Segura contra inversion de polaridad, a
través de transformador separador de
seguridad segln EN 60742 (también
equipo cargador en vehiculos de transporte)

Rizado residual admisible (V) 500 mV Los valores limite de la tension de alimenta-
cién no deben superarse por arriba o por
abajo.

Tiempo de respuesta (ajustable

mediante evaluacion miiltiple)

dos veces 2 x40 ms
dieciséis veces 16 x 40 ms

Tiempos de conexion

Con tension conectada 6s

Consumo de potencia (sin carga) 17 W

RESET / Entrada RESTART Necesario: dispositivo de mando para modo
de servicio con bloqueo de rearranque:
contacto de cierre contra VCC_EXT (Uv),
supervisado dinamicamente

Resistencia de entrada con HIGH 5,9 kOhm
Tension para HIGH 15V Uvmax
Tension para LOW oV 42V
Consumo de corriente (HIGH)
Corriente de impulsos inicial
(con t= 100 ps) 3,0 mA 6,6 mA
Corriente de entrada estatica 2,2 mA 52 mA
Consumo de corriente (LOW)
Corriente de impulsos inicial
(con t= 100 ps) 0,9 mA
Corriente de entrada estatica 0,5 mA
Comportamiento temporal de la tecla
(reconocimiento Restart seguro)
Nivel LOW antes de Restart 120 ms
Nivel HIGH durante Restart 120 ms 5s
Nivel LOW después de Restart >1ms
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Propiedades

Indicaciones

min. tip.

Observaciones

Salida de campo de advertencia (PNP)

Tension: campo de advertencia libre

Uv-2,5V

Tension: campo de advertencia libre

13,4V

conUv=16,8"V

Corriente de conmutacion
(poner referencia en EXT_GND)

100 mA

Comportamiento temporal de la salida
sin bloqueo de rearranque

la desactivacion depende de la evaluacion
multiple; la activacion no depende

Desactivacion tras penetracion en el
campo de advertencia
(evaluacion doble)

127 ms

Activacion con campo de advertencia
(WF) libre

40 ms

Comportamiento temporal de la salida
con bloqueo de rearranque

dependiente de la evaluacion mdltiple

Desactivacion tras penetracion en el
campo de advertencia
(evaluacion doble)

127 ms

Activacion con campo de advertencia
(WF) libre

Restart necesario

Comportamiento temporal de la salida
después de n segundos

dependiente de la evaluacion maltiple

Desactivacion tras penetracion en el
campo de advertencia
(evaluacion doble)

127 ms

Activacion con campo de advertencia
(WF) libre

40 ms

Resistente a cortocircuito: si

si

Secuencia de conmutacion

3 Hz

Inductividad de carga

2H

Salidas de seguridad (OSSD)
- dinamicas (HIGH-activo)

Tension de conmutacion
HIGH activo (Ueff)

Uv-2,5V

Tension de conmutacion
HIGH activo (Ueff)

13,4V

conUv=16,8"V

Tension LOW

oV 25V

Corriente de conmutacion
(poner referencia en EXT_GND)

4 mA 250 mA

Comportamiento temporal de la salida
sin bloqueo de rearranque

dependiente de la evaluacion maltiple

Activacion con campo de proteccion
(SF) libre

190 ms

Comportamiento temporal de la salida
con bloqueo de rearranque

dependiente de la evaluacion maltiple

Activacion con campo de proteccion
(SF) libre

70

580 ms
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Propiedades

Indicaciones
min. tip. max.

Observaciones

Comportamiento temporal de la salida
después de n segundos

dependiente de la evaluacion mdltiple

Activacion con campo de proteccién
(SF) libre

3s

Protegido contra cortocircuitos

por supervision de las salidas

En caso de fallo: corriente de fugas 2,1 mA Caso de fallo: interrupcion de la conduccion
GND. El elemento de mando conectado
detras debe reconocer este estado como
LOW.

Capacidad de carga pura 100 nF

Secuencia de conmutacion 3 Hz

Inductividad de carga pura 2H Con una secuencia de conmutacion mas
baja es mayor la inductividad de carga max.
admisible.

Elemento supresor de chispas

(combinacion RC) sin

Comportamiento de filtro pasabajo de

la carga (frecuencia limite) 500 Hz Véase datos de impulsos de test

Datos de impulsos de test Las salidas se comprueben ciclicamente en
estado activo (breve conmutacion LOW). En
la eleccion de los elementos de mando
conectados detras debe prestarse atencion
a que los impulsos de test, con los para-
metros arriba indicados, no conduzcan a
una desconexion.

0SsSD 1

Amplitud de impulso de test 55 us
Frecuencia de impulsos de test cada 40 ms
0SSD 2
Amplitud de impulso de test 55us o
460 ps

Frecuencia de impulsos de test

alternadamente cada 40 ms

OSSD 1 und OSSD 2

Amplitud de impulso de test

55 us

Frecuencia de impulsos de test

3s

Especificacion de cable

Longitud de cable 30m
Seccion de cable 0,5 mm?
Resistencia admisible del cable 2,5 0hm
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Propiedades Indicaciones Observaciones
min tip. max.
Indicaciones opticas
Angulo de escaneado 180°
Resolucion del angulo 0,5°
Campo de proteccion
Radio de accion 4m
Remision del objeto 1,8 % (difusa) reflector
Resolucion 70 mm
Categoria de seguridad
DIN V 19250 clase de exigencias 4
EN 954-1 categoria 3  categoria 3 categoria 3
IEC/EN 61496-1 tipo 3 tipo 3 tipo 3 La comprobacion CE de tipo constructivo
se realiz6 conforme a las recomendaciones
de comprobacion BiA, que en sus partes
actuales corresponden al actual proyecto
de norma sobre IEC 61496-3: 1999.
Campo de advertencia
Radio de accion 50 m
Remisiéon con 15 my 80 mm
de diametro de objeto 20% 20%
Categoria de seguridad ninguna ninguna
Area de medicion
Radio de accion 50 m
Remision diagrama
(véase
pagina 67)
Resolucion de la medicion de distancia + 50 mm
Error de medicion £ 2 m de distancia + 94 mm
Error de medicion £ 4 m de distancia + 131 mm

Indicaciones generales

Conexion eléctrica

conector enchufable,
atornillable para 0,5 mm?

fijacion por aplastamiento, PG 9

Interface

72

universal (RS 232 / RS 422)

En caso de confeccién propia de los
cables, preste atencion al conexionado del
apantallado de los cables. Es recomenda-
ble conectar por ambos lados el
apantallado del cable si se emplea una
unién RS 232. En caso de emplear una
unién RS 422, el blindaje sélo deberia
conectarse por un lado. El blindaje deberia
colocarse por el lado del ordenador

(o lado LSI).
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Propiedades Indicaciones Observaciones
min. tip. max.
Velocidad de transmision
RS 232 9600 baudios 56 kbaudios
RS 422 9600 baudios 500 kbaudios Unién permanente al ordenador permitida
Unicamente con RS 422
Longitud de cable
RS 232 15m
RS 422 100 m
Cantidad de evaluaciones miiltiples 2 16
Rearranque después de n segundos 2 60
Clase de proteccion laser 1

Tipo de proteccion

IP 65, segin EN 60529

Clase de proteccion

con aislamiento de proteccion,
clase de proteccion 2

Margen de temperaturas

Temperatura de servicio del entorno

0°C 50 °C

Temperatura de almacenamiento

-25°C 70°C

Nivel de humedad

DIN 40040, tabla 10,
letra distintiva E (moderadamente seco)

Transmisor diodo laser de infrarrojos

Longitud de onda 885 nm 905 nm 935 nm
Receptor

Angulo de apertura +0,5° +1°
Carcasa

Material fundicion inyectada de aluminio

Cristal delantero

Material policarbonato
Superficie cara delantera con recubrimiento
resistente al rayado
Vibracion IEC 68, parte 2-6, tabla c2
Margen de frecuencias 10 ... 150 Hz
Amplitud 035mmob5g

Choque aislado

IEC 68, parte 2-27, tabla 2, 15 g/ 11 ms

Choque permanente (1000)

IEC 68, parte 2-29, 10 g/ 16 ms

Inmunidad a interferencias (EMV)

IEC 61496 - 1, EN 50081 - 2
DIN40839-1y-3

Masa (neto)

aprox. 4,5 kg

Dimensiones (ancho x alto x profundo)

155 mm x 185 mm x 156 mm

Color

RAL 1021
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12.4 Normas y directivas

A continuacion se exponen las normas y directivas mas impor-
tantes, que rigen para la aplicacion de equipos de proteccion
optoelectronicos, en Europa y en la Republica Federal de
Alemania. Segln el ambito de aplicacion pueden ser importan-
tes para usted también otras determinaciones. En los organis-
mos oficiales locales o en su gremio profesional puede obtener
informacion sobre otras normas especificas de los equipos.

Si la maquina o el vehiculo deben funcionar en un pais que no
pertenezca a la comunidad europea, recomendamos la toma de
contacto con los equipadores de la instalacion y con los
organismos oficiales locales.

Sobre la aplicacion e instalacion de equipos de proteccion:
Directiva de maquinas 98/37 CE

Seguridad de maquinas — Conceptos fundamentales, directrices
generales de configuracion (EN 292)

Seguridad de sistemas de fabricacion integrados (DIN EN 1921)

Seguridad de maquinas — Equipamientos eléctricos de maqui-
nas — Parte 1: exigencias generales (EN 60 204)

Seguridad de maquinas — Distancias de seguridad contra el
alcance de puntos de peligro con las partes superiores del
cuerpo (EN 294)

Exigencias técnicas de seguridad en equipos robot (EN 775)

Reglas de seguridad para equipos de proteccion de actuacion
sin contactos en medios de trabajo con propulsién motriz
(ZH 1/ 597)

Seguridad de maquinas — Disposicion de equipos de proteccion
en relacion con la velocidad de aproximacion de partes del
cuerpo (EN 999)

Seguridad de maquinas — Evaluacion del riesgo (EN 1050)

Sobre la construccion y el equipamiento de equipos de
proteccion:

Seguridad de maquinas — Equipos de proteccion de actuacion
sin contacto — Parte 1: exigencias generales (IEC / EN 61496-1,
asi como en analogia con la IEC / EN 61496-3)

Consideraciones fundamentales de seguridad para equipos de
proteccion MSR (DIN V 19 250)

Seguridad de maquinas - Equipamientos eléctricos de
maquinas — Parte 1: exigencias generales (EN 60 204)

Seguridad de maquinas — Partes de equipos de control relacio-
nadas con la seguridad — Parte 1: Directivas generales de
configuracion (EN 954)

Por favor, solicite usted sobre estos temas también nuestro
Prospecto: Guia practica, "Maquinaria segura con proteccion
optoelectronica'.
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12.5 Observaciones sobre modelos PLS no certificados

El PLS-tipo 201-313 no esta certificado como equipo de La parte principal de esta descripcion técnica se ocupa exclusi-
seguridad. Por lo tanto es inadmisible la aplicacion de este vamente del modelo certificado PLS-tipo PLS 101-312. A
PLS como equipo de proteccion personal. continuacion encuentra usted todas las informaciones relevan-

tes sobre el modelo PLS no certificado, PLS 201-313. Estas
informaciones sustituyen a los correspondientes apartados en la
parte principal.

1 Homologaciones y certificados:

SICK

Declaraciéon de conformidad CE
a los efectos de la Norma CE sobre la compatibilidad electromagnética 89/336/CEE
Por la presente declaramos que los equipos relacionados

pertenecientes a la gama de productos PLS201-313

cumplen con los requerimientos fundamentales de la Norma CE especificada bajo el punto 1. Si se modificara unos
de los aparatos especificados al reverso sin habernos consultado previamente, esta declaracion perdera su validez
para el aparato respectivo.

Mantenemos un sistema de control de calidad certificado por DQS, No. 462, segun ISO 9001 y por tanto, durante
las fases de desarrollo y fabricacién, hemos tenido en cuenta las reglas segtn el médulo H, asi como las siguientes
directrices CE y las normas NE:

1. Directrices CE Directriz CE EMV 89/336/CEE versiones 92/31/CEE, 93/68/CEE, 93/465/CEE

2. Normas EN 50081-2 Electromagnetic compatibility (EMC), Edicién 1993-08
armonizadas Generic emission standard, Industrial environment
empleadas EN 61000-6-2 Electromagnetic compatibility (EMC), Edicién 1999-04

Immunity for industrial environments

La conformidad de un prototipo de la gama de productos arriba citada con las normas de las directrices CE fue
comprobada por los siguientes organismos:

Waldkirch/Br., 2002-05-06 %/é\/ﬂ

-
ppa. Dr. Plasberg 4 ppa. Zinober
(Director de Investigacion y desarrolio (Director de produccion
Division de sistemas industriales de seguridad) Divisién de sistemas industriales de seguridad)

La presente declaracion certifica la conformidad con las directrices citadas, aunque no contiene garantia alguna de
las propiedades. Deben tenerse en cuenta las instrucciones de seguridad incluidas en la documentacién
suministrada con los productos.

No. de mat.: 9 051 806

SICK AG » Sebastian-Kneipp-Strai3e 1 « D-79183 Waldkirch « Telefon 0 76 81-2 02-0 « Telefax 0 76 81-2 02-38 63 » www.sick.de
Autsichtsrat: Gisela Sick (Ehrenvorsitzende) « Dr. Horst Skoludek (Vorsitzender)
Vorstand: Anne-Kathrin Deutrich (Sprecherin) « Dr. Robert Bauer = Dieter Fischer « Jens Hohne (Stellvertr.) « Walter Schmitz
Sitz: Waldkirch i. Br. « Handelsregister: Emmendingen HRB 355 W
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2 Indicaciones / utilizacion conforme al objetivo:

El PLS-tipo 201-313 no esta certificado como equipo de
seguridad.

Por lo tanto es inadmisible la aplicacion de este PLS como
equipo de proteccion personal.

Son validas las recomendaciones sobre el montaje.

3 Asi funciona el PLS:
Este capitulo es valido.

4 Campos de aplicacion — Esto es lo que puede hacer el PLS:
No es relevante

5 Planificacion de los puntos de aplicacion:

5.1 no es relevante

5.2relevante Unicamente para proteccion contra colision, si se
puede excluir el riesgo personal como consecuencia de una
colision.

6 Volumen de suministro:
Este capitulo es valido.

7 Montar el PLS:
Este capitulo es valido.

8 Acoplar el PLS:
No es relevante

9 Programar el PLS con el software de usuario PLS/LSI:
Este capitulo es valido.

10 Mantenimiento y cuidado:
Este capitulo es valido.

11 Anexo:
Datos técnicos: el radio del campo de proteccion es 5
programable hasta 50 m. Ya que la resolucion, en funcién Resolucion en
de la distancia al escaner, es superior a 70 mm, no esta A
permitido aplicar el PLS-tipo 201-313 para la proteccion 600 H——H
personal. Por lo tanto tampoco es relevante una comproba- 400 Curvat iica A
.z - St
cién segin IEC 61496. 200 Campode // p
El poder resolutivo del escaner se puede consultar en el proteccion / ,
diagrama adjunto. 100 =
70 7
Pl
40 P i
P Curva
20 == caracteristica B T
e o dm|e == T[T Campo de
10 advertencia L
8
6
4
2
1 B
01 02 05 1 234 6 10 2030 50
Radio de accién en m
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13 Glosario

Bloqueo de rearranque

Un dispositivo para evitar un rearranque automatico de una
maquina tras una senal de parada generada por el sensor,
durante la parte peligrosa de un ciclo de maquina, o tras una
modificacion del modo de servicio, o del modo de
accionamiento de la maquina, o bien tras un cambio del equipo
de control de arranque de la maquina.

Campo de advertencia

El campo de advertencia es uno de los campos del sensor con
un radio de hasta 15 m. Con él se pueden controlar areas
mayores y activar funciones de conmutacion sencillas (p. €j.
funciones de advertencia) — o bien activar la marcha lenta de un
sistema de transporte sin conductor.

Campo de proteccion

En la zona proxima al punto de peligro (radio de 4 m), el PLS
ofrece un campo de seguridad con funciones de proteccion
contra accidentes. Seguro contra fallos, segun la categoria 4 de
la DIN 19 250 — para la proteccion de areas, pero también
como susititutivo-Bumper (no tactil).

Campo definido por puntos (dividido en segmentos)

Los campos de proteccion se tratan en forma dividida en
segmentos, es decir, el campo de proteccion consta de superfi-
cies triangulares en contacto por los laterales. Puede usted
seleccionar la cantidad de segmentos base del campo, entre
90, 180 y 360. Observe sin embargo que el anterior software
de usuario PLS/LSI 3.0X, solo era capaz de procesar

180 segmentos. Si programa usted un campo con un nuevo
software de usuario 3.2X, con 360 segmentos, y si contempla
usted mas tarde el campo tomando como ayuda un antiguo
software de usuario, la representacion puede resultar
distorsionada.

Estado del sensor

El estado del sensor caracteriza el estado total del sistema en
detalle. Los datos presentados alli son necesarios para analizar
el sistema.

AGV (Vehiculo Automaticamente Guiado)

Sistema de transporte sin conductor (vehiculo de transporte
sobre el suelo)

Memoria de fallos

En la memoria de fallos se inscribe una cifra que describe el
fallo que se ha producido. Este cédigo de fallo se puede leer
mediante el diagndstico SICK, y permite un primer analisis del
fallo.

0SSD (segun 61496-1) Dispositivo de conmutacion de
senales de salida

La salida OSSD es la salida de conmutacion del PLS. Esta se
encuentra realizada a base de semiconductor y se comprueba
periédicamente respecto a funcionamiento perfecto. El PLS
dispone de dos salidas OSSD que funcionan en paralelo, que
por motivos de seguridad tienen que ser evaluadas a dos
canales.

Remision

La remision describe la capacidad de reflexion difusa de las
superficies.

Test de arranque

El sensor entra en funcionamiento tras la conexion de la
alimentacion de corriente, sélo después de penetrar una vez en
el campo de proteccion.

Verificacion del campo de proteccion

Con el fin de asegurar especialmente en el aprendizaje de un
campo de proteccion, que el contorno registrado coincida
realmente con la superficie a proteger, es necesario "mostrar"
por segunda vez al sensor el campo deseado para su confirma-
cion. Esto se realiza mediante la llamada verificacion, se
recorrienda hacerlo con una placa 6 lamina, moviendolo
lentamente en el contorno por el lado interior del campo de
proteccion (hacia el sensor), pero no mas lejos de 70 cm del
limite del campo de proteccion. Este proceso se puede seguir
en la pantalla por la variacion de los haces rojos a verdes.

Zona de medicion

El campo de vision del PLS es su zona de medicion. El campo
depende mucho de la luminancia del objeto encontrado, pero
es suficiente sin necesidad de aplicar medidas especiales
también hasta aprox. 15 m. En caso de utilizar materiales
fuertemente reflectantes se puede conseguir también el radio
de alcance maximo de 50 m.

Con el PLS se puede medir la distancia a los objetos para
poderlos representar en el PC (a través del interface de ordena-
dor), o bien para realizar con un ordenador cualquier otro tipo de
evaluaciones.
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