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ARTIMSAL ENKODER - DBS60OE-T4EPC1024

AYRINTILI TEKNIK BILGILER

EMNIYET TEKNIGI PARAMETRELERI

MTTF, (tehlike olusturan bir devre disi kalma duru-

munda kadar ortalama siire)

ARTIMSAL ENKODER

DBS60E-T4EPC1024

Tip

SIPARIS BILGILERI

Stok no.

DBS60E-T4EPC1024 Talep lizerine

Resimler farkli olabilir

500 yil (EN 1SO 13849-1)’

Diger cihaz modelleri ve aksesuarlar i¢in bkz. www.sick.com/DBS60

W
Bu iiriin standart bir Uirlindiir, makine direktiflerinde tanimlanmis giivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal yiik bazli hesaplamasi, ortalama ortam sicakligi 40 °C, kullanim siklig1 8760 h/a. Biitiin elektronik

devre digi kalma durumlari tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi i¢in bakiniz Dokiiman No. 8015532.

PERFORMANS

Devir basina palsler
Olgme adimi
Olgiim sapmasi
Hata limitleri
Algilama derecesi

ARAYUZLER

iletisim arayiizii

Iletisim arayiizii ayrintisi
Sinyal kanali sayisi
Baslatma siiresi

Cikis frekansi

Yuk akimi

Giic tiiketimi

n
Bu siire sonunda gecerli sinyaller okunabilir.

2
Talep halinde 450 kHz'ye kadar.

2 TEKNIK SAYFA | SICK

1.024

=< 90°, elektrik/palsler devir basina
+18° / Devir basina palsler

Olgiim adiminda sapma x 3
<0,5+%5

Artimli
HTL / Push pull
6 kanal
1)
<5ms
+300kHz”
=< 30 mA, kanal basina
<1W (Yiksiz)
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ELEKTRIK

Baglanti tipi

Besleme Gerilimi
Referans sinyali, sayi
Referans sinyali, konum

Ters polarizasyon korumasi

Cikislarin kisa devre dayanimi

ARTIMSAL ENKODER - DBS60E-T4EPC1024

Kablo, 8 telli, erkek konnektsrli, M12, 8 pin, tiniversal, 0,5 m

10..27V

1

90°, elektrikli, A ve B ile mantiksal birlesim
v

v’

y
Universal kablo baglantisi, radyal veya eksenel dogrultuda kivrim olmadan yerlestirilmesi miimkiin olacak sekilde pozisyonlandirilmistir.

2
Diger bir US kanalina veya GND'ye karsi maksimum 30 san i¢in kisa devre izinli.

MEKANIK

Mekanik uygulama
Mil ¢api

Flans tiirli / tork destegi
Agirlik

Mil malzemesi

Flans malzemesi

Govde malzemesi

Kablo malzemesi
Calismaya baslama torku
isletme torku

izin verilen statik mil hareketi

izin verilen dinamik mil hareketi

Calisma devir sayisi
Maksimum devir sayisi

Rotorun atalet momenti

Rulman dayanim omri

Acisalivme

9
Erkek konnektorlii enkoderi veya erkek konnektdr kabloyu temel alir.

2
C ve K tork destekleri icin gegerli degildir.

Through hollow saft

10 mm
On sikistirma

Eksenel ve radyal uyum pimi montaji, 4 mm uyum pimi igin
+0,25kg"

Plastik kovanli paslanmaz ¢elik
Aliminyum

Aliminyum

PVC

+ 0,5 Ncm (+20 °C)

0,4 Ncm (+20 °C)

+ 0,3 mm (radyal)

+0,5 mm (diiz)”

+ 0,1 mm (radyal)

+0,2 mm (diiz)”

6.000 min-" "

4)

9.000 min™*

50 gcm?

3,6x10 tur

< 200.000 rad/s?

B
Calisma sicakligi araligi tasarlanirken 1.000 dak™* degerinde 2,6 K'lik kendiliginden 1sinmaya dikkat edin.

4
Enkoderin mekanik olarak tahribatina neden olmayacak maksimum hiz. Calisma siiresini ve sinyal kalitesini etkileyebilir. Litfen maksimum ¢ikis frekansini dikkate alin.

ORTAM VERILERI

EMVC

Koruma sinifi

izin verilen rélatif nem

Calisma sicakligr araligi

Depolama sicakligi araligi
Darbelere karsi direng
Titresimlere karsi direng

W
Karsi soket monte edilmis durumda.

EN 61000-6-2 ve EN 61000-6-3 uyarinca

IP65, gdvde tarafi (IEC 60529) "
IP65, mil tarafi (IEC 60529)

90 % (Ciglenmeye izin verilmez)
-20°C..+85°C”

-40 °C ... +100 °C, Ambalajsiz

200 g, 3 ms (EN 60068-2-27)

309,10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

2
Bu degerler; aksi belirtilmedigi siirece, tavsiye edilen aksesuar pargalari dahil olmak {izere tiim mekanik uygulamalar icin gegerlidir.
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TEKNIK CIZIM

35
(0.14)

40.9 (1.61)
39.4 (1.55)
7(0.28)
5.2 (0.20)
©
> _ _ 88
S [SIN)
3l v -0.006
s 041g6-0.014
- ‘ (0.16 fg 0.24 5001)

Olciiler mm cinsindedir
XF7 degerleri icin bkz. Mil capi tablosu Tip Through hollow saft, On sikistirma
@ gobvdedeki sifir pals isareti
®@ uyum pimi, sifir pals isaretidir
® Derinlik
@ uyum pimi cikartilabilir
® kaucuk parca, malzeme: NBR
TipThrough hollow safti 6n baglanti

DBS60x-TAXXXXXXXX 6 mm
DBS60x-TIXXXXXXXX

DBS60x-TBXXXXXXXX 8 mm
DBS60X-T2XXXXXXXX

DBS60x-TCXXXXXXXX 3/8"
DBS60X-T3XXXXXXXX

DBS60x-TDXXXXXXXX 10 mm
DBS60x-T4XXXXXXXX

DBS60x-TEXXXXXXXX 12 mm
DBS60X-THXXXXXXXX

DBS60x-TFXXXXXXXX 1/2"
DBS60X-TEXXXXXXXX

DBS60x-TGXXXXXXXX 14 mm
DBS60X-T7XXXXXXXX

DBS60x-THXXXXXXXX 15 mm
DBS60X-T8XXXXXXXX

DBS60X-TJXXXXXXXX 5/8"
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ARTIMSAL ENKODER - DBS60E-T4EPC1024

MONTAJ SABLONLARI THROUGH HOLLOW SAFTI ON BAGLANTI

min. 15
(0.59)

@ XJ7

Kullanicl tarafi
TipThrough hollow safti 6n baglanti

DBS60x-TAXXXXXXXX 6 mm
DBS60x-TIXXXXXXXX
DBS60x-TBXxxxxxxx 8 mm
DBS60X-T2XXXXXXXX
DBS60X-TCXXXXXXXX 3/8"
DBS60X-T3XXXXXXXX
DBS60X-TDXXXXXXXX 10 mm
DBS60x-T4XXXXXXXX
DBS60x-TEXXXXXXXX 12 mm
DBS60X-TE5XXXXXXXX
DBS60X-TFXXXXXXXX 1/2"
DBS60X-TEXXXXXXXX
DBS60x-TGXXXXXXXX 14 mm
DBS60X-T7XXXXXXXX
DBS60x-THXXXXXXXX 15 mm
DBS60X-T8XXXXXXXX
DBS60x-TJXXXXXXXX 5/8"
PIN YERLESIMI
5 8
6 4
7 3
1 2
kablo / gévdedeki M12 konnektorlii soket ( erkek ) goriinimii
Damarlarin rengi Erkek konnektor M12, 8 pinli Erkek konnek- TTL/HTL 6 kanalinin sinyali
(kablo baglantisi) tor M23, 12 pinli
Kahverengi 1 6 A-
Beyaz 2 5) A
Siyah 3 1 B-
Pembe 4 8 B
Sari 5 4 Z-
Lila [¢) 3 z
Mavi 7 10 GND
Kirmizi 8 12 +U,
- - 9 Dolu degil
- - 2 Dolu degil
- - n Dolu degil
- - 7 Dolu degil
Ekran Ekran Ekran Ekran
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Aciklama

Sinyal hatt
Sinyal hatt
Sinyal hatti
Sinyal hattl
Sinyal hatt
Sinyal hatt
Sasi baglantisi
Besleme Gerilimi
Dolu degil
Dolu degil
Dolu degil
Dolu degil

Ekran, enkoder gov-

desine baglidir
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DIYAGRAMLAR
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DIYAGRAMLAR ELEKTRIKLI ARAYUZLER ICIN SINYAL CIKISLARI TTL VE HTL
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z

enkoder miline “A” yoniinde bakarak Cw, boyutsal cizimle karsilastirin.
Besleme Gerilimi
45V..55V
10V..30V
10V..27V
45V..30V
45V..30V
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8000 9000
Speed N
[min?]

Cikis

TTL

TTL

HTL

TTL/HTL Universal
TTL
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Daha fazla bilgi, uygun aksesuarlar, uygulama érnekleri ve CAD 6lgl modelleri, kullanim kilavuzlari ve yazi-
lim gibi indirmeler i¢in bkz.: www.sick.com/DBS60
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SICK

Sensor Intelligence

BIR BAKISTA
SICK

SICK, endiistriyel otomasyon alaninda akilli sens6r ¢oziimleri ve
entegre ¢oziimler sunan, diinya genelinde lider bir teknoloji sirketidir.
Teknolojilerimiz kiiresel standartlar belirler ve endistriyel proseslerinizi
hem lojistik hem de Uretim alaninda daha verimli, daha giivenli ve daha
sirdurulebilir hale getirir.

SICK, sensor zekasini sektor bilgisi ve sertifikall danismanlik hizmet-
leriyle birlestirir. Olceklenebilir ve &zel olarak tasarlanmis otomasyon
¢cOziumleriigin ideal bir temel sunuyor ve tiim deger zinciri boyunca
katma deger olusturuyoruz. Misterilerimizle olan yakin is birligimiz
yalnizca bir s6zden ibaret degildir: Birlikte verimliligi artirir, kaliteyi
ylkseltir, saglik ile glivenligi korur ve gelecegi kalici sekilde glivence
altina alinz. Tum bunlari empati ve given ¢ergevesinde yapariz.

1946 yilindan bu yana SICK, tutku ve oncii ruhla yenilik¢i teknolojiler
gelistirmektedir. Yaklasik 40 (ilkedeki kiiresel agi sayesinde SICK
diinya capinda faaliyet gostermektedir ve her zaman size yakindir.
Sirketin genel merkezi, Almanya’nin Freiburg yakinlarindaki
Waldkirch’tedir. Misterilerimiz, yerel ve kiiresel gereksinimlere iligkin
bilgi birikimimizden faydalanir; biz de bu gereksinimleri ihtiyaca 6zel
¢ozlimlere dénustiruriz.





