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BESTELLINFORMATIONEN
Typ Artikelnr.
DFS60E-BHEC01024 1036541

Weitere Gerateausfiihrungen und Zubehor auf www.sick.com/DFS60

CE @ & P er

Abbildung kann abweichen

TECHNISCHE DATEN IM DETAIL

SICHERHEITSTECHNISCHE KENNGROBEN

MTTF, (mittlere Zeit bis zu einem gefahrbringenden 300 Jahre (EN ISO 13849-1) K
Ausfall)

W
Bei diesem Produkt handelt es sich um ein Standardprodukt und kein Sicherheitsbauteil im Sinne der Maschinenrichtlinie. Berechnung auf Basis nominaler Last der Bauteile, durchschnittlicher Umgebungstemperatur

40°C, Einsatzhaufigkeit 8760 h/a. Alle elektronischen Ausfélle werden als geféhrliche Ausfalle angesehen. Nahere Informationen siehe Dokument Nr. 8015532.

PERFORMANCE
Impulse pro Umdrehung 1.024 K
Messschritt 90°, elektrisch/Impulse pro Umdrehung
Messschrittabweichung bei bindren Strichzahlen +0,15°
Fehlergrenzen +0,3°

L
Siehe maximale Drehzahlbetrachtung.

SCHNITTSTELLEN
Kommunikationsschnittstelle Inkremental
Kommunikationsschnittstelle Detail HTL / Push pull
Anzahl der Signal Kanale 6 Kanal
Initialisierungszeit 40 ms
Ausgabefrequenz =< 300 kHz
Laststrom =30 mA
Leistungsaufnahme =< 0,5W (ohne Last)
ELEKTRIK
Anschlussart Stecker, M12, 8-polig, radial

n
Kurzschluss gegeniiber einem anderen Kanal US oder GND zulassig fiir maximal 30 s.
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Versorgungsspannung
Referenzsignal, Anzahl
Referenzsignal, Lage
Verpolungsschutz

Kurzschlussfestigkeit der Ausgange

INKREMENTAL-ENCODER - DFS60E-BHEC01024

10..32V
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90°, elektrisch, logisch verkniipft mit A und B
v
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9
Kurzschluss gegeniiber einem anderen Kanal US oder GND zulassig fiir maximal 30 s.

MECHANIK

Mechanische Ausfiihrung
Wellendurchmesser

Gewicht

Material, Welle

Material, Flansch

Material, Gehduse
Anlaufdrehmoment
Betriebsdrehmoment

Zulassige Wellenbewegung statisch

Zulassige Wellenbewegung dynamisch

Betriebsdrehzahl

Tragheitsmoment des Rotors
Lagerlebensdauer

Winkelbeschleunigung

Aufsteckhohlwelle

15 mm
Klemmung vorne

+ 0,2 kg

Edelstahl

Aluminium
Aluminiumdruckguss
0,8 Ncm (+20 °C)

0,6 Ncm (+20 °C)

+ 0,3 mm (radial)
+ 0,5 mm (axial)

+ 0,1 mm (radial)

+ (0,2 mm (axial)

< 6.000 min"""

40 gcm?

3,6 x10M0 Umdrehungen
< 500.000 rad/s?

"
Eigenerwarmung von 3,3 K pro 1.000 min™" bei der Auslegung des Betriebstemperaturbereichs beachten.

UMGEBUNGSDATEN

EMV

Schutzart

Zuléssige relative Luftfeuchte
Betriebstemperaturbereich
Lagerungstemperaturbereich
Widerstandsfahigkeit gegeniiber Schocks
Widerstandsfahigkeit gegentiber Vibration

"
Bei montiertem Gegenstecker.

ZERTIFIKATE

EU declaration of conformity

UK declaration of conformity

ACMA declaration of conformity
Moroccan declaration of conformity
China RoHS

cULus certificate

Information according to Art. 3 of Data Act (Regulati-
on EU 2023/2854)

Nach EN 61000-6-2 und EN 61000-6-4
IP67, gehiuseseitig, Stecker (IEC 60529) "
IP65, wellenseitig (IEC 60529)

90 % (Betauung nicht zuléssig)
0°C..+85°C

-40 °C ... +100 °C, ohne Verpackung

50 g, 6 ms (EN 60068-2-27)

209,10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)
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MABZEICHNUNG AUFSTECKHOHLWELLE, RADIALER STECKER M12 UND M23
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MaBe in mm
Allgemeintoleranzen nach DIN ISO 2768-mk
TypAufsteckhohlwelle
DFS60x-BAXXXXXXXX
DFS60x-BBXXXXXXXX 8 mm
DFS60x-BCXXXXXXXX 3/8"
DFS60x-BDxxxxXXXX 10 mm
DFS60x-BEXXXXXXXX 12mm
DFS60x-BFXXXXXXXX 1/2"
DFS60x-BGxxxxxxxx 14 mm
DFS60x-BHxxxxxxxx 15 mm
DFS60x-BJXXXXXXXX 5/8"

PIN-BELEGUNG

47

@ 63+0,2

Wellendurchmesser XF7

6 mm

5 8
6 4
7 3
1 2
Ansicht Geratestecker M12 am Encoder
PINStecker PINStecker Farbe der Adern (Lei-
M12, 8-polig M23, 12-polig tungsanschluss)
1 6 Braun
2 5 Wei3
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Wellendurchmesser xj7
Kundenseitig

Signal TTL/HTL Sin/Cos 1,0V Erklérung
A COS- Signalleitung
A COS+ Signalleitung
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PINStecker PINStecker Farbe der Adern (Lei- Signal TTL/HTL Sin/Cos 1,0V Erklarung
M12, 8-polig M23, 12-polig tungsanschluss)
3 1 Schwarz B SIN- Signalleitung
4 8 Rosa B SIN+ Signalleitung
5 4 Gelb Z Z Signalleitung
6 3 Lila z z Signalleitung
7 10 Blau GND GND Masseanschluss
8 12 Rot +U, +U, Versorgungsspannung
- 9 - N.c. N.c. Nicht belegt
- 2 - N.c. N.c. Nicht belegt
- n - N.c. N.c. Nicht belegt
- 7’ Orange 0-SET" N.c. Nullimpuls setzen’
Schirm Schirm Schirm Schirm Schirm Schirm encoderseitig

mit Geh&use verbun-
den. Steuerungsseitig
mit Erde verbinden.

”Nur bei den elektrischen Schnittstellen: M, U, V, W mit O-SET Funktion auf PIN 7 am M23-Stecker. Der O-SET-Eingang dient zum Set-
zen des Nullimpulses an deraktuellen Wellenposition. Wenn der O-SET-Eingang ldnger als 250 ms an US gelegt wird, nachdem er zu-
vor fiir mindestens 1.000 ms offen oder an GND gelegt war,erhalt die aktuelle Wellenstellung das Nullimpuls-Signal ,Z* zugeordnet.

DREHZAHLBETRACHTUNG
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SIGNALAUSGANGE
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Cw mit Blick auf die Encoderwelle in Richtung ,A* vergleiche MaBzeichnung.

Versorgungsspannung Ausgang
45V..55V TTL
10V..32V TTL
10V..32V HTL
Weitere Informationen sowie passendes Zubehor, Applikationsbeispiele und Downloads wie CAD Maf3- EII:‘ [=l
modelle, Betriebsanleitungen und Software finden Sie unter www.sick.com/1036541 Eﬁ
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SICK

Sensor Intelligence

SICKAT
A GLANCE

SICK ist ein weltweit flihrendes Technologieunternehmen fiir intelli-
gente Sensorlosungen und integrierte Losungen in der industriellen
Automatisierung. Unsere Technologien setzen globale Standards und
machen lhre industriellen Prozesse effizienter, sicherer und nach-
haltiger - sowohl in der Logistik als auch in der Produktion.

SICK verbindet Sensorintelligenz mit Branchenverstandnis und zerti-
fizierten Beratungsleistungen. Wir bieten die ideale Grundlage fiir
skalierbare sowie maBgeschneiderte Automatisierungslosungen
und schaffen Mehrwert entlang der gesamten Wertschopfungskette.
Unsere enge Partnerschaft mit unseren Kunden ist mehr als nur ein
Versprechen: Gemeinsam verbessern wir die Produktivitat, steigern
die Qualitat, schiitzen Gesundheit und Sicherheit und sichern die
Zukunft nachhaltig. All das mit Empathie und Vertrauen.

Mit Leidenschaft und Pioniergeist entwickelt SICK seit 1946 innovative
Technologien. Dank einem globalen Netzwerk in rund 40 Landern ist
SICK weltweit prasent und immer in lhrer Nahe. Der Hauptsitz des Unter-
nehmens befindet sich in Waldkirch in der Nahe von Freiburg, Deutsch-
land. Unsere Kunden profitieren von unserem Verstandnis fur lokale
sowie globale Anforderungen, die wir in maBBgeschneiderte Losungen
Ubersetzen.





