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GUVENLIK ENKODERI - AFM60S-SFKN262144

AYRINTILI TEKNIK BILGILER

EMNIYET TEKNIGI PARAMETRELERI

Giivenlik igin entegrasyon seviyesi
Performans seviyesi

Kategori

PFH (saat basina tehlike getiren devre digi kalma igin

ortalama olasilik)

T, (kullanim 8mr)

Giivenlik agisindan 6nemli dogruluk

GUVENLIK ENKODERI

Tip

AF-
M60S-SFKN262144

SIPARIS BILGILERI

Stok no.

AFM60S-SFKN262144

Talep lizerine

Resimler farkli olabilir

)

SIL 3 (IEC 61508, IEC 61800-5-3)1

PLe (EN 1SO 13849-1)"

3 (EN ISO 13849-1)
4 (EN 1SO 13849-1)

2

40°C'de 5,5x10”
80°C'de1,8x10"

2)

20 yil (EN 1SO 13849-1)

0,09° Kategori 3 ?
0,35° Kategori 4 K

9
Makinenize/tesisinize dogru sekilde kurulmasi ile ilgili ayrintili bilgiler icin litfen yetkili SICK subenizle irtibat kurun.

Diger cihaz modelleri ve aksesuarlar i¢in bkz. www.sick.com/AFS_AFM60S_Pro

2
Belirtilen degerler, calisma sicakligi 6lciim noktasindaki sicakligi ve harici degerlendirme Unitesi tarafindan ulasilmasi gereken %99’'luk diyagnostik kapsami temel alir.

B
Kullanim siiresi, uygulamaya bagli olarak rulman kullanim siiresi tarafindan da sinirlanmis olabilir.

@
Guvenlik 6lg¢lim hassasiyeti, glivenlik fonksiyonlariyla desteklenebilen maksimum pozisyonlama hatasi sinirini belirtir.

PERFORMANS

Devir bagina adim sayisi (maks. ¢oziindirliik)

Devir sayisi

Maks. ¢oziiniirliik (devir sayisi bagina adim sayisi x

devir sayisl)
Hata limitleri G

Tekrarlama standart sapmasi o,

262144 (18 bit)
4.096 (12 bit)
18 bit x 12 bit (262.144 x 4.096)

0,05°"
2
0,002°

W
DIN ISO 1319-1 uyarinca, list ve alt hata limiti montaj durumuna baglidir, belirtilen deger, simetrik konumu temel alir; yani ist ve alt yondeki sapma ayni miktara sahiptir.

2
DIN ISO 55350-13 uyarinca; 6lgiilen degerlerin %68,3'l belirtilen araliktadir.
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ARAYUZLER

iletisim arayiizii
Iletisim arayiizii ayrintisi

Baslatma siiresi

Pozisyon olusturma siiresi

Parametreleme verileri

Kod turi
Kod akigi programlanabilir

Darbe frekansi

Set (elektronik ayar)

CW/CCW (donme yoniinde adim sirasi)
Devir bagina siniis/cosinis periyotlari
Cikis frekansi

Yik direnci

Fark olusumundan énce arayiiz sinyalleri

Fark olusumundan énceki sinyal ofseti

Fark olusumundan sonraki arayiiz sinyalleri

El
Bu siire sonunda gecerli sinyaller okunabilir.

2
Fabrika ¢ikisi ayarlanan: mile bakis yéniinde CW.

ELEKTRIK

Baglanti tipi
Besleme Gerilimi
Giic tiiketimi

Ters polarizasyon korumasi

Kisa devre dayanimi

GUVENLIK ENKODERI - AFM60S-SFKN262144

SSI
SSI + Sin/Cos

1
2s
<1us

Devir bagina adim sayisi
On ayar pozisyonu, donanim pini lizerinden 6n ayar pozisyonu; sayma yonii, donanim pini iizerinden say-
ma yon, fabrika ayarlarini sifirlama, hata bellegini okuma, rapor olusturma

Gray

CW/CCW parametrelenebilir ?

100 kHz, =1MHz

H-aktif (L=0-15V,H=2,0-Us V)
L-aktif(L=0-15V,H=2,0-UsV)
1.024

<153,6 kHz

=120Q

05V,_,*20%

25V £10%

1V, +20%

Kablo, 12 telli, radyal, 10 m

45..32V
0,7 W (Yiiksiiz)
v
v'

"
SinCos araytizii: Farkli bir kanala veya GND'ye dogru kisa devre, maks. 30 sn. U_ <12 V'de ilave kisa devre. U_ izin verilen maks. 30 sn.

SS| arayuzii: Farkli bir kanala veya GND'ye karsi dogru devre, maks. 30 sn. U_< 5 V'de ilave kisa devre. U_izin verilen maks. 30 sn.

MEKANIK

Mekanik uygulama
Mil capi

Mil uzunlugu

Milin 6zelligi

Agirlik

Mil malzemesi

Flang malzemesi
Malzeme, tork destegi
Govde malzemesi
Calismaya baslama torku
Isletme torku

1zin verilen mil yuki

9
Erkek konnektorlii cihazlari temel alir.

Milli, Servo flang
6 mm
10 mm

Yiizeyle birlikte

0,3kg’

Paslanmaz gelik
Aliminyum
Paslanmaz celik
Aliminyum dokim
=< 0,5Ncm (+20 °C)
< 0,3Ncm (+20 °C)

80 N (radyal)
40 N (duz)

2
Kullanim siiresi, uygulamaya bagli olarak rulman kullanim siiresi tarafindan da sinirlanmisg olabilir.

B
Deger, 10 °C ile 60 °C arasindaki calisma sicakginda L degerine (ISO/TS 16281) esittir, hiz > 10 U/dak, izin verilen maks. mil yiiki/mil hareketinde.
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Calisma devir sayisi =< 9.000 min™*
Rotorun atalet momenti 8 gcm?

Rulman dayanim émri 36X 10‘7 tur 8
Acisal ivme = 500.000 rad/s?

bl
Erkek konnektorlii cihazlari temel alir.

2
Kullanim siiresi, uygulamaya bagli olarak rulman kullanim siiresi tarafindan da sinirlanmis olabilir.

3
Deger, 10 °C ile 60 °C arasindaki calisma sicakiginda L degerine (ISO/TS 16281) esittir, hiz > 10 U/dak, izin verilen maks. mil yiiki/mil hareketinde.

ORTAM VERILERI

EMVC EN 61000-6-2
EN 61000-6-3
EN 61000-6-7
Koruma sinifi IP65 (IEC 60529)
izin verilen rélatif nem 90 % (Ciglenmeye izin verilmez)
Caligsma sicaklig araligi _30°C .. +85°C"
Depolama sicakligi araligi -30 °C ... +85 °C, Ambalajsiz
Darbelere karsi direng 100 g, 6 ms (EN 60068-2-27 uyarinca) ~
Titresimlere kars! diren¢ 30g,10 Hz ... 1.000 Hz (EN 60068-2-6) ”
Calisma yiiksekligi (deniz seviyesi lizerinden) = 2.000 m (80 kPa)
Koruma sinifi 111 (DIN EN 61140 uyarinca)
Kirlenme derecesi 2 (IEC 60664-1)

El
Calisma sicakligi 6l¢iim noktasinda.

2
Calisma sirasinda, giivenlik odakli 6l¢iim hassasiyeti dahilinde test edilmistir.
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GUVENLIK ENKODERI - AFM60S-SFKN262144

TEKNIK CIZIM SOLID SAFT, SERVO FLANS, RADYAL KABLO
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Olciiler mm cinsindedir
DIN ISO 2768-mk uyarinca genel toleranslar
@ calisma sicakligi 6l¢lim noktasi (serbestcge segilebilir, gdovde kaplama ylizeyinde sirkiilasyonlu, flanstan yaklasik 3 mm

uzaklikta)
@ titresim ol¢liim noktasi (gdvde alin ylizeyinde, gévde kenarindan yaklasik 3 mm uzaklikta)

® M3/ M4 (3x) (6 derinlik)
@ yuzeyle birlikte mil
® poyra yayi DIN 6885-A 2x2x6
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GUVENLIK ENKODERI - AFM60S-SFKN262144

YARIM CANAK SERVO FLANSLAR ICIN KURULUM BILGILERI

~e__L__--

@71 2.80)

All dimensions in mm (inch)

Uriin numarasi 2029165
KUCUK SERVO FLANSLAR ICIN MONTAJ BILGILERI

3x[1207]

|68 (2.68)

All dimensions in mm (inch)

Uriin numarasi 2029166

ANSCHLUSSBELEGUNG
11 10
4 & N
5 9
6 = Z 12
enkoderdeki M23 ve M12 konnektor (erkek) goriinimii
PIN (M23) PIN (M12) Damarlarin rengi Sinyal Aciklama
(kablo baglantisi)
1 5 Kirmizi U, Calisma gerilimi
2 12 Mavi GND Sasi baglantisi
3 1 Sari Clock + Arayliz sinyalleri
4 2 Beyaz Veriler + Araylz sinyalleri
5) 10 Turuncu SET Elektronik ayar
6 3 Kahverengi Veriler - Arayliz sinyalleri
7 4 Mor Clock - Arayliz sinyalleri
8 % Siyah -SIN Sinyal hatt
% 1 Turuncu-siyah CW/CCW (V/R) Doénme yoniinde adim sirasi
10 7 Yesil -COSs Sinyal hatti
n Gri + COS Sinyal hatti
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GUVENLIK ENKODERI - AFM60S-SFKN262144

PIN (M23) PIN (M12) Damarlarin rengi Sinyal Aciklama
(kablo baglantisi)
12 8 Pembe + SIN Sinyal hattl
- - - Blendaj Ekran, enkoder tarafinda

govdeye baglidir. Kumanda
tarafinda topraga baglayin.

DIYAGRAMLAR FARK OLUSUMUNDAN SONRA SIN/COS ARAYUZ SINYALLERI

360° el.

COS+ - COS-
ov

SIN+ - SIN-

Milin saat yoniinde “A" yoniline bakacak sekilde donduriilmesi durumunda (boyutsal ¢izime bakiniz)

Besleme Gerilimi Cikis
45V .55V Sin/Cos 1,0 V
Daha fazla bilgi, uygun aksesuarlar, uygulama ornekleri ve CAD 6l¢l modelleri, kullanim kilavuzlari ve yazi- E?_il?ji
lim gibi indirmeler i¢in bkz.: www.sick.com/AFS/AFM60S Pro E B
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SICK

Sensor Intelligence

BIR BAKISTA
SICK

SICK, endiistriyel otomasyon alaninda akilli sens6r ¢oziimleri ve
entegre ¢oziimler sunan, diinya genelinde lider bir teknoloji sirketidir.
Teknolojilerimiz kiiresel standartlar belirler ve endistriyel proseslerinizi
hem lojistik hem de Uretim alaninda daha verimli, daha giivenli ve daha
sirdurulebilir hale getirir.

SICK, sensor zekasini sektor bilgisi ve sertifikall danismanlik hizmet-
leriyle birlestirir. Olceklenebilir ve &zel olarak tasarlanmis otomasyon
¢cOziumleriigin ideal bir temel sunuyor ve tiim deger zinciri boyunca
katma deger olusturuyoruz. Misterilerimizle olan yakin is birligimiz
yalnizca bir s6zden ibaret degildir: Birlikte verimliligi artirir, kaliteyi
ylkseltir, saglik ile glivenligi korur ve gelecegi kalici sekilde glivence
altina alinz. Tum bunlari empati ve given ¢ergevesinde yapariz.

1946 yilindan bu yana SICK, tutku ve oncii ruhla yenilik¢i teknolojiler
gelistirmektedir. Yaklasik 40 (ilkedeki kiiresel agi sayesinde SICK
diinya capinda faaliyet gostermektedir ve her zaman size yakindir.
Sirketin genel merkezi, Almanya’nin Freiburg yakinlarindaki
Waldkirch’tedir. Misterilerimiz, yerel ve kiiresel gereksinimlere iligkin
bilgi birikimimizden faydalanir; biz de bu gereksinimleri ihtiyaca 6zel
¢ozlimlere dénustiruriz.





