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Ayrintil teknik bilgiler

Ozellikler

Varyant

Optik odak

Sensor

Sensor ¢ozinirligii
Aydinlatma
Aydinlatma rengi

LED sinifi

Geri bildirim noktasi

Hizalama yardimi

Lazer sinifi

Lens arabirimi

Tarama frekansi
Kod ¢oziiniirligii

Calisma arahig:

1)
2)

Baglant tipi

Siparis bilgileri

V2D610D-MMSCE4 1105796

Diger cihaz modelleri ve aksesuar

Odak uzunlugu

Ayrintilar icin okuma alani diyagramina bakiniz.

Komple cihaz

Ayarlanabilir odak (manuel)
CMOS tek renk

640 px x 480 px (0,3 MP)
Entegre edilmis

Bernstein, LED, gordllr, 617 nm, + 15 nm
Mavi, LED, gortlur, 470 nm, £ 15 nm

1 (IEC 62471:2006-07, EN 62471:2008-09)

LED, gorulir, yesil, 525 nm, + 15 nm
LED, gorulir, kirmizi, 635 nm, £ 15 nm

LED, kirmizi, 630 nm, + 15 nm

1, sapmalar haricinde 8 Mayis 2019 tarihli “Lazer uyarisi No. 56"'ye gére olan 21 CFR
1040.10' ile uyumludur (IEC 60825-1:2014, EN 60825-1:2014+A11:2021)

12 mm

40 Hz
0,04 mm Y

50 mm ... 300 mm 2

Dahili aydinlatmayla, bir harici aydinlatma kullanilirsa daha uza mesafelere genisletilebilir.

Mekanik/Elektrik

1 x M12 erkek konnektorlu kablo, 17 pin
1 x Ethernet disi konnektorll kablo, M12, 4 pin
Yuvarlak konnektér
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Besleme Gerilimi
Giic titketimi
Cikis akimi
Govde malzemesi
Govde rengi

On cam materyali
Koruma sinifi
Koruma sinifi
Elektrik giivenligi
Agirhk

Boyutlar (Ux G x Y)

Performans
Okunabilen kod yapilari

Barkod tipleri

2B kod tipleri
Kod kalitesi

Okuma araligi basina kod sayisi

Okuma araligindaki karakter sayisi

Pozlama siiresi

Otomatik parametre gecisi

ArayUzler
Ethernet

PROFINET

EtherNet/IP™

EtherCAT®

Seri

CAN

CANopen

Dijital girisler
Dijital cikiglar
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Fonksiyon

Veri aktarma hizi

Fonksiyon

Veri aktarma hizi

Veri aktarma hizi

Haberlesme tipi

Fonksiyon

Veri aktarma hizi

Fonksiyon

Veri aktarma hizi

Veri aktarma hizi

Yanhslar ve degisiklikler i¢in haklar sakhdir

12VDC...24VDC, £ 15 %
Typ. 3,5 W

<50 mA

Basinclh ¢inko dokim

Acik mavi (RAL 5012)

Plastik

IP54 (EN 60529, EN 60529/A2)
Ll

EN 62368-1

165¢g

50 mm x 40,3 mm x 29,6 mm

1D kodlar, 2D kodlar, Stacked, dogrudan isaretli kodlar

GS1-128 / EAN 128, UPC / GTIN / EAN, 2/5 Interleaved, Pharmacode, GS1 DataBar, Code 39,
Code 128, Codabar, Code 32, Code 93, Plessey Code, MSI/Plessey, Telepen, Posta kodlari

Data matris ECC200, GS1 Data-Matrix, PDF417, PDF417 Truncated, QR kod, MaxiCode
ISO/IEC 16022, ISO/IEC 15415, ISO/IEC 15416, ISO/IEC 18004'e gore

1..50

500 (CAN Multiplexer fonksiyonu igin)

> 60 ps

v

v , TCP/IP

Veri arayuzl (okuma sonucu ¢ikisl), FTP (gérlintl aktarimi)
10/100 Mbit/s

v

PROFINET Single Port

10/100 Mbit/s

v

10/100 Mbit/s

v

Harici fieldbus haberlesme modli ile opsiyonel

v ,RS-232

Veri araylzi (okuma sonucu ¢ikisi)

0,3 kBaud ... 115,2 kBaud

v

SICK CAN sensor agl CSN (CAN Controller/CAN Device, Multiplexer/sunucu)
20 kbit/s ... 1 Mbit/s

v

20 kbit/s ... 1 Mbit/s

2 (fiziksel, anahtarlamali, “Sensor 1”, “Sensor 2”)

3 (fiziksel, anahtarlamali, “Sonug¢ 1”7, “Sonu¢ 3”)
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Okuma araligi

Optik gostergeler
Calisma elemanlari
Operator arayiizii
Konfigiirasyon yazilimi
Veri depolama ve ¢agirma
Enkoder frekansi

Harici aydinlatmanin kumandasi

Ortam verileri

Elektromanyetik uyumluluk (EMV)

Titresim dayanimi
Darbe dayanimi

Calisma ortami sicakhigi
Depolama sicakhgi

izin verilen rolatif nem
1)

Sertifikalar

EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity
China RoHS

BIS registration

ESD conformity

Information according to Art. 3 of Data Act
(Regulation EU 2023/2854)

4Dpro

Siniflandirmalar
ECLASS 5.0
ECLASS 5.1.4
ECLASS 6.0
ECLASS 6.2
ECLASS 7.0
ECLASS 8.0
ECLASS 8.1
ECLASS 9.0
ECLASS 10.0
ECLASS 11.0
ECLASS 12.0
ETIM 5.0
ETIM 6.0

Dijital girisler, serbest calisma, seri araylz, Ethernet, CAN, Otomatik tetikleme, Sunus modu

9 LEDs (6 x durum gostergesi, 2 x LED hizalama yardimi, 1 geri bildirim noktas!)

1 tus (fonksiyonlari se¢me ve baslatma veya durdurma)

Web sunucu

SOPAS ET

Harici FTP araciliglyla gortintl ve veri kaydi

Max. 300 Hz

Dijital ¢ikis Uzerinden (maks. 24 V tetik)

EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61000-6-2:2005-08

EN 60068-2-6:2008-02
EN 60068-2-27:2009-05
0°C..+40°c?
-20 °C..+70 °C

90 %, yogusmasiz

S S S S SN S s

<

27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
27280103
EC002550
EC002550

Maksimum galisma ortami sicakli§inda, cihazi bir aliminyum montaj braketiyle (6rn. par¢ga numarasi 2113160, 2112790) monte edin.
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ETIM 7.0 EC002999
ETIM 8.0 EC002999
UNSPSC 16.0901 43211701
Teknik cizim
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Olciiler mm cinsindedir

@ “Ethernet” baglantili baglanti kablosu (disi konnektér, M12, 4 pin, D kodlamali), kablo uzunlugu: 0,25 m

®@ “Power/Serial Data/CAN/I/0” baglantili baglanti kablosu (erkek konnektér, M12, 17 pin, A kodlamali), kablo uzunlugu: 0,35 m
® 4 x kor delikli vida disi M4, 6,4 mm derinlik, cihazi sabitlemek igin

@ 8 entegre aydinlatma LED’li kontrol cami, 2 LED hizalama yardimi, 1 geribildirim LED’i, 1 Yol-Zaman-Ucgus (Time-of-Flight) senso-
ra

® Odak ayarlama aletinin yardimiyla optik, maniel odak ayari

® 6 durum LED’i, odak konumu ve ¢alisma mesafesi, cihaz durumu ve cihaz fonksiyonu gostergesi (3 gosterge diizlemi)

@ fonksiyon tusu
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Gorus alani
Minimum resolution in mm
(f=6 mm)
Perceived area of field of view: H x V (mm) @ 1D code @ 2D code @
Lector610
300 x 225 A A
250 x 190 2
— 0.7
—— 0.5
200 x 150 L o6
—— 0.4
—— 05
150 x 115
b — 0.3 — 04
100 x 75 —— 0.3
/ —— 0.2
/ —— 02
50 x 38 / o1
0

0 50 100 150 200 250 300 350

Working distance in mm @
3. f =6 mm

— b f =12 mm

Minimum resolution in mm

(f=6mm) @
Perceived area of field of view: H x V (mm) @ 1D code @ 2D code @
Lector611
300x 225 A A
250 x 190
a
— 0.35
—— 0.25
200 x 150 — 03
—— 0.2
—— 0.25
150 x 115
b — 045 —— 02
100 x 75 —— 0.15
/ — 0.1
/ — o1
50 x 38 L 005
0

0 50 100 150 200 250 300 350
Working distance in mm @
e @1 f = 6 MM
e b: f =12 mm
@ goris alaninin algilanan diiz alani: yatay x dikey (mm)
® mm cinsinden minimum ¢ézUnlrlik (f = 6 mm)
® 1D kodu
® 2D kodu
® mm cinsinden minimum ¢ozUnlrlik (f = 12 mm)
® mm cinsinden g¢alisma mesafesi

Min. resolution in mm
(f=12mm ®

1D code @ 2D code @

0.24
0.2

0.16
0.12
0.08
0.04

Min. resolution in mm
(f=12mm) ®

0.24
0.2

0.16
0.12
0.08

1D code @ 2D code @

0.12
0.1

0.08
0.06
0.04
0.02

0.12

0.08
0.06
0.04
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Onerilen aksesuar

Diger cihaz modelleri ve aksesuar
Kisa aciklama Tip Stok no.

Dagitici kutulari

\
!
A
A

konnektorler ve kablolar

CDB650-204 1064114

* Baglant tiirii B kafa: Acik kablo ucu V2XLEAX
* Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi
‘ ¢ Kablo: 2 m, 17 telli, PUR
* Aciklama: Sensdr/hareket elemani baglantisi, Blendajli
* Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri
calismasi

\ « Baglanti tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 17 pin, diiz, A kodlamali YF2A2D-020U- 2114287

* Baglant tiirii B kafa: Acik kablo ucu V2XLEAX
¢ Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi
Kablo: 5 m, 17 telli, PUR
* Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli
¢ Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri
calismasi

« Baglanti tiri A kafa: Disi konnektor, M12, 17 pin, diiz, A kodlamali YF2A2D-100U- 2114297
+ Baglant tiirii B kafa: Acik kablo ucu V2XLEAX
* Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi
Kablo: 10 m, 17 telli, PUR

* Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli

* Uygulama alani: Yag/yaglama maddesi alani, Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri
calismasi

\ ¢ Baglant tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 17 pin, diiz, A kodlamali YF2A2D-050U- 2114296

L

L

Baglanti tiirii A kafa: Erkek konnektor, M12, 4 pin, diiz, D kodlamali YM2D24-020P- 2106182
Baglant tiirii B kafa: Erkek konnektdr, RJ45, 4 pin, diiz N1MRJA4

* Sinyal tiirii: Ethernet, PROFINET

* Kablo: 2 m, 4 telli, PUR, halojensiz

* Aciklama: Ethernet, Blendajli, PROFINET

* Uygulama alani: Cekme zinciri ¢alismasi, Yag/yaglama maddesi alani

¢ Baglant tiirii A kafa: Disi konnektor, M12, 17 pin, diiz, A kodlamali YM2A2D- 2148050
C\‘  Baglant tiirii B kafa: Erkek konnektér, M12, 17 pin, A kodlamali C30S01F2A2D
* ¢ Sinyal tiirii: Sensor/hareket elemani baglantisi
« Kablo: 0,3 m, 17 telli, PUR

* Aciklama: Sensor/hareket elemani baglantisi, Blendajli
¢ Uygulama alan:: YiksUz bolgeler, Yag/yaglama maddesi alani, Robot, Cekme zinciri calismasi

s
’
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Online - Teknik bilgi

BiR BAKISTA SICK

SICK, endustriyel uygulamalarda akilli sensor ve sensér ¢ézumleri konusunda lider Ureticilerdendir. Essiz bir
Uriin ve hizmet yelpazesi; stireglerin glvenli ve etkili sekildeki kontrolina, kisilerin kazalardan korunmasini
ve cevreye verilen zararlarin 6nlenmesini saglayan mikemmel temeli olusturur.

Cok cesitli branslarda kapsamli bilgi birikimine sahibiz ve siirecleriniz ile gerekliliklerinizi iyi biliyoruz. iste bu
sayede akilli sensorlerle tam da musterilerimizin ihtiyaci olani teslim edebiliyoruz. Sistem ¢dziimleri Avrupa,
Asya ve Kuzey Amerika'da bulunan uygulama merkezlerinde musteriye 6zel olarak test ve optimize edilir.
BUtln bunlar bizi guvenilir bir tedarikci ve ARGE ortagl haline getiriyor.

Kapsamli hizmetlerimiz teklifimizi tamamlar: SICK Om(ir Boyu servis hizmeti makinenin kullanim émrii
boyunca guvenlik ve verimlilik ile ilgili destek saglar.

Bu bizim i¢in "Sensor Zekasi"dir.

DUNYA GENELINDE HEMEN YAKININIZDA:

Bilgi almak ve diger merkezler icin

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



