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DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIFS - IMC18-12NPPVC0OSBOO

DETECTEURS DE PROXIMITE IN-
DUCTIFS

IMC18-12NPPVCOSBOO

INFORMATIONS DE COMMANDE

type référence
IMC18-12NPPVCOSB0O0O 1093167

D'autres versions d'appareils et accessoires sont disponibles a l'adresse www.sick.com/IMC
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illustration non contractuelle

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DETAILLEES

CARACTERISTIQUES

Forme

Filetage

Diameétre

Distance de commutation S
Portée seécurisée S,

Nombre de points de commutation

Modes de commutation

Fréquence de commutation Qint.1/ Qint.2 sur broche
2:

Montage dans métal

Mode de raccordement

Sortie de commutation

Détail sortie de commutation

Sortie Q/C

Sortie MFC

Fonction de sortie

Caractéristiques type de commutation
Version électrique

Métrique
M18 x 1
218 mm

omm..12mm"

9,72 mm

Jusqu'a 4 points de commutation ou fenétres paramétrables

Single point, Window mode, Two point mode, Indicateur de réglage visuel
250 Hz

Non noyable

Connecteur M12, 4 poles ?

PNP

PNP

sortie de communication ou mode |0-Link
sortie de commutation ou entrée

Contact NF / contact NO

Programmable

CC 4fils

0
Réglable. un apprentissage en dehors de la plage de valeurs est interdit, car 'hystérésis et la dérive en température ne peuvent plus étre maintenues.

2
Avec contacts plaqués or.
3
Selon EN 60529.

P
Selon ISO 20653:2013-03.
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Indice de protection

Caractéristiques spécifiques
Applications spéciales
Impression spéciale
Configuration 2 broches

Contenu de la livraison

DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIFS - IMC18-12NPPVC0OSBOO

1Psg”

IP69K

Smart Task, Résistant aux réfrigérants et aux lubrifiants

Zone de réfrigérants et de lubrifiants, Conditions d'utilisation difficiles
Sans limite d’apprentissage Sn

Entrée externe, apprentissage, signal de commutation

Ecrou de fixation, acier inoxydable V2A avec denture de blocage (2 x)

n
Réglable. un apprentissage en dehors de la plage de valeurs est interdit, car 'hystérésis et la dérive en température ne peuvent plus étre maintenues.

2
Avec contacts plaqués or.
3
Selon EN 60529.

@
Selon I1SO 20653:2013-03.

MECANIQUE/ELECTRONIQUE

Tension d'alimentation
Ondulation résiduelle
Chute de tension
Hystérésis

Reproductibilité

Dérive de température (de S)

CEM

Courant permanent |,

Protection contre les courts-circuits
Suppression d'impulsion a la mise sous tension
Immunité aux chocs et aux vibrations
Température de fonctionnement
Matériau du boitier

Matériau, surface active

Longueur du boitier

Longueur de filetage utile

Couple de serrage max.

Fichier UL n°

Précision apprentissage

Résolution, typique (plage)

Résolution, maximale (plage)

)
’ Mode I0-Link:18 V°CC ... 30 V CC.

2
Pour | max.

10vDC..30vDC"
<10%

s2v’
Programmable K
<5%"

5)

+10 %

Selon EN 60947-5-2
<200mA”°

v

v

100 g/2ms /500 cycles ;150 g / 1 million de cycles; 10 Hza 55 Hz /1 mm ; 55 Hz4 500 Hz / 60 g
-40°C..+75°C

Acier inoxydable V2A, DIN 1.4305 / AISI 303

Plastique, LCP

65 mm

39 mm

Typ. 90 Nm K
E181493
+/- 3% de Sr

40 ym (O mm ... 8 mm)
75 um (8 mm ... 10 mm)
150 ym (10 mm ... 12 mm)

75 um (8 mm ... 10 mm)
150 ym (10 mm ... 12 mm)
300 pm (10 mm ... 12 mm)

3
Pour respecter 'EN 60947-5-2, il faut paramétrer une hystéresis d’environ 10 %.

L

Tension d’alimentation UE et température ambiante Ta constantes.
5

De Sr.
6

200 mA au total pour les deux sorties de commutation.

n
Si le coté denté des écrous est utilisé.
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DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIFS - IMC18-12NPPVC0OSBOO

INTERFACE DE COMMUNICATION

Interface de communication 10-Link V1.1

Interface de communication détail COM2 (38,4 kBaud)

Temps de cycle 5ms

Longueur de données de process 32 Bit

Structure de donnees de process Bit O = signal de commutation Q,,

Bit 1= signal de commutation Q,,
Bit 2 = signal de commutation Q
Bit 3 = signal de commutation Q, ,
Bit 16 ... 31 = valeur de la distance
Réglage d'usine Point de commutation 1: valeur de référence 1

Sortie : contact NO
Configuration broche 2 : entrée

VALEURS DE REFERENCE

Remarque Valeur de référence enregistrée en digits pour point de commutation en mm dans le capteur
Valeur de référence 1 12 mm

Valeur de référence 2 10 mm

Valeur de référence 3 8 mm

Valeur de référence 4 5mm

FACTEURS DE REDUCTION

Acier inoxydable (V2A) Env. 0,7
Aluminium (Al) Env. 0,4
Cuivre (Cu) Env. 0,4
Laiton (Ms) Env.0,4

CONSIGNE DE MONTAGE

Remarque Pour le schéma correspondant, voir « Consignes de montage »
A 18 mm
B 45 mm
C 18 mm
D 36 mm
E 12 mm
[F 96 mm
SMART TASK
Désignation Smart Task Logique de base
Fonction logique AND
OR
XOR
Hystérésis
Fonction minuterie Retard a l'enclenchement

Retard au déclenchement
Retard a l'enclenchement et au déclenchement
Impulsion One Shot

Onduleur Réglable

Fréquence de commutation SIO Direct: 250 Hz n

bl
SIO Direct : fonctionnement des capteurs en mode standard E/S sans communication 10-Link et sans utilisation des parameétres de logique ou de temps internes aux capteurs (réglage sur « direct »/« inactif »).
2
SIO Logic : fonctionnement des capteurs en mode standard E/S sans communication I0-Link. Utilisation des paramétres de logique ou de temps internes aux capteurs, en supplément fonctions d'automatisation.

3
0L : fonctionnement des capteurs avec communication 10-Link totale et utilisation des parameétres de logique, de temps et d'automatisation.
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DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIFS - IMC18-12NPPVC0OSBOO

SIO Logic: 250 Hz ”
IOL: 250 Hz *

Signal de commutation
Signal de commutation Q, Sortie de commutation

Signal de commutation Q_, Sortie de commutation

"
SIO Direct : fonctionnement des capteurs en mode standard E/S sans communication |O-Link et sans utilisation des parameétres de logique ou de temps internes aux capteurs (réglage sur « direct »/« inactif »).

2
SIO Logic : fonctionnement des capteurs en mode standard E/S sans communication |0-Link. Utilisation des paramétres de logique ou de temps internes aux capteurs, en supplément fonctions d'automatisation.

3
IOL : fonctionnement des capteurs avec communication 10-Link totale et utilisation des paramétres de logique, de temps et d'automatisation.

CERTIFICATIONS

EU declaration of conformity

UK declaration of conformity

4
4
ACMA declaration of conformity 7
Moroccan declaration of conformity v
China RoHS Y

4

China Compulsory Product Certification (CCC)
exempt

10-Link certificate Vv

Information according to Art. 3 of Data Act (Regula- Y
tion EU 2023/2854)

CONSIGNE DE MONTAGE MONTAGE NON NOYABLE

i

SCHEMA DE RACCORDEMENT CD-526

CENLL

—%ﬁ Qu/C
.WH' 2 MF

i

. 3
_BUL 2 _wm

—_—

Q. 4/C = Switching output,
10-Link communication

MF Multifunction
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DETECTEURS DE PROXIMITE INDUCTIFS - IMC18-12NPPVC0OSBOO

COURBE DE REPONSE

Distance in mm (inch)

20
(0.79)

10
(0.39)

10
(0.39)

20
(0.79) 0

2 4 6 8 10 12
(0.08) (0.16) (0.24) (0.31) (0.39) (0.47)

Sn in mm (inch)

PLAN COTE IMC18 STANDARD, CONNECTEUR MALE M12, NON NOYABLE

65 (2.56)
8(0.31) 39 (1.54) 8.9 (0.35)

~

<

g - - e

=

Dimensions en mm (inch)
Vous trouverez des informations supplémentaires ainsi que des accessoires adaptés, des exemples d’ap- Eﬁm
plication et des téléchargements tels que des modeles dimensionnels CAO, des notices d’instructions et .j
des logiciels sous www.sick.com/1093167 E| :
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SICKEN
BREF

SICK est une des principales entreprises au monde produisant des
solutions de détection intelligentes et des solutions intégrées pour le
domaine de 'automatisation industrielle. Nos technologies établissent
des normes mondiales et rendent vos processus industriels plus
efficaces, plus sdrs et plus durables - dans la logistique ainsi que
dans la production.

SICK allie l'intelligence des capteurs a la connaissance du secteur

et a des prestations de conseils certifiées. Nous offrons la base idéale
pour des solutions d’automatisation évolutives et sur mesure et
créons une plus-value tout au long de la chaine de création de valeur.
Nos relations de partenariat intense avec nos clients sont plus qu’une
simple promesse : ensemble, nous augmentons la productivité,
ameéliorons la qualité, protégeons la santé et la sécurité et ceuvrons
pour un avenir durable. Ces relations reposent sur lempathie et la
confiance.

Avec passion et esprit pionnier, SICK développe des technologies inno-
vantes depuis 1946. Grace a un réseau mondial dans environ 40 pays,
SICK est présente dans le monde entier et toujours prés de chez vous.
Le siége principal de l'entreprise se trouve a Waldkirch prés de Fribourg
en Allemagne. Nos clients profitent de nos connaissances des exi-
gences locales autant que mondiales que nous transposons vers des
solutions sur mesure.





