SICK.COM

HOJA DE DATOS

DFS60B-S4EA01024

DFS60
Encoders incrementales

s I C K Sensor Intelligence


https://www.sick.com

ENCODERS INCREMENTALES - DFS60B-S4EA01024

DATOS TECNICOS DETALLADOS

Imagen aproximada

CARACTERISTICAS TECNICAS DE SEGURIDAD

MTTF, (tiempo medio hasta que se produce un fallo
peligroso)

ENCODERS INCREMENTALES

DFS60B-S4EA01024

INFORMACION SOBRE PEDIDOS

Tipo N.2 de articulo

DFS60B-S4EA01024 1037270

Para otras versiones del dispositivo y accesorios, véase www.sick.com/DFS60
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300 afios (EN 1SO 13849-1)”

W
Este producto es un producto estéandar y no constituye un producto de seguridad en el sentido de la Directiva de Maquinas. Calculo basado en la carga nominal de los componentes, a una temperatura ambiente media de

40 °Cy a una frecuencia de uso de 8760 h/a. Todos los fallos electronicos son considerados peligrosos. Para informacion méas detallada, véase el documento n.2 8015532.

RENDIMIENTO

Impulsos por revolucion

Paso de medicién

Divergencia del paso de medicién con rango de li-
neas binario

Limites de error

"
Véase la visualizacion de revoluciones maximas.

INTERFAZ

Interfaz de comunicacion

Detalle de la interfaz de comunicacion
Numero de canales de sefial

Tiempo de inicializacion

Frecuencia de salida

Corriente de carga

Consumo de energia
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b
1.024

90°, eléctrico/impulsos por revolucion

+0,008°

+0,05°

Incremental

HTL / Push pull

6 canales

40 ms

< 600 kHz
<30mA

= 0,5 W (sin carga)
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SISTEMA ELECTRICO

Tipo de conexion

Tension de alimentacion
Sefal de referencia, niumero
Sefal de referencia, posicion

Proteccion frente a inversion de polaridad

Resistencia a cortocircuitos de las salidas

ENCODERS INCREMENTALES

Conector macho, M23, 12 polos, radial
10..32V

1

90°, Unidn eléctrica, logica, con Ay B
v

1)

v

»
Se permite el cortocircuito con otro canal US o GND durante 30 s como maximo.

SISTEMA MECANICO

Caracteristicas mecanicas

Diametro del eje

Longitud del eje
Peso

Material, eje

Material de la brida
Material de la carcasa
Par de arranque

Par de operacion

Carga admisible del eje

Velocidad de servicio

Momento de inercia del rotor
Tiempo de vida de los cojinetes

Aceleracion angular

Eje macizo, Brida clamping

10 mm
Con superficie

19 mm

+ 0,3 kg

Acero inoxidable
Aluminio

Fundicion inyectada de aluminio
0,5 Ncm (+20 °C)

0,3 Ncm (+20 °C)

80 N (radial)

40 N (axial)

<9.000 min~"

6,2 gcm?

3,6 x 10MO0 revoluciones
< 500.000 rad/s?

»
Para la definicion del rango de la temperatura de servicio debe tenerse en cuenta un autocalentamiento de 3,3 K por cada 1.000 rpm.

DATOS DE AMBIENTE

CEM

Grado de proteccion

Humedad relativa permisible

Rango de temperatura de servicio

Rango de temperatura de almacenamiento
Resistencia a choques

Resistencia a las vibraciones

bl
Con contraconector montado.
2
Con tendido de cable fijo.

B
Con tendido de cable mavil.

CERTIFICADOS

EU declaration of conformity
UK declaration of conformity
ACMA declaration of conformity

Moroccan declaration of conformity
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Segun EN 61000-6-2 y EN 61000-6-4
IP67, en el lado de la carcasa, conector macho (CEl 60529) "
IP65, En el lado del eje (CEI 60529)

90 % (Condensacion no permitida)

-40°C ... +100°C”

-30°C..+100°c”

-40 °C ... +100 °C, Sin embalaje

70 g, 6 ms (EN 60068-2-27)

30 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)
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China RoHS v
cULus certificate Y

Information according to Art. 3 of Data Act (Regula- v
tion EU 2023/2854)

ESQUEMA DE DIMENSIONES
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ASIGNACION DE PIN

Vista conector de aparato M23 en el encoder

ClavijaConector ma- ClavijaConector ma-  Color de los conducto- Sefal TTL/HTL Sin/Cos 1,0V Descripcion
cho M12 de 8 polos cho M23, 12 polos res (conexion de cable)
1 6 Marrén A COs- Cable de sefial
2 5 Blanco A COS+ Cable de sefial
3 1 Negro B SIN- Cable de sefial
4 8 Rosa B SIN+ Cable de sefial
5 4 Amarillo z z Cable de sefial
6 3 Lila 4 4 Cable de sefial
7 10 Azul GND GND Conexién a masa
8 12 Rojo +U, +U, Tension de alimentacion
- 9 - N.c. N.c. Sin ocupar
- 2 - N.c. N.c. Sin ocupar
- n - N.c. N.c. Sin ocupar
- 7 L Orange 0-SET D N.c. Establecer iT-
pulso cero
Pantalla Pantalla Pantalla Pantalla Pantalla Pantalla unida con

la carcasa en el la-

do del encoder. Co-
nectar con tierra en
el lado de control.
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ClavijaConector ma- ClavijaConectorma-  Color de los conducto- Sefial TTL/HTL Sin/Cos 1,0V Descripcion
cho M12 de 8 polos cho M23, 12 polos res (conexion de cable)

”Solo con las interfaces eléctricas: M, U, V, W con funcion O-SET en el PIN 7 en conector macho M23. La entrada O-SET sirve para estable-
cer el impulso cero en la posicion actual del eje. Si la entrada O-SET se coloca durante mas de 250 ms en US, después de que haya esta-
do previamente abierta o colocada en GND durante un minimo de 1.000 ms, a la posicién actual del eje se le asigna el impulso cero-senal “Z".

VISUALIZACION DE LAS REVOLUCIONES

Speed consideration (n)
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Steps per revolution

0 2000 4000 6000 8000 10000 12000
Speed N [min?]

SALIDAS DE SENAL

_eodelt L
1 360°el.
SESRENE

—— Measuring step

>l

z

Cw con vista sobre el eje del encoder en direccion “A”, cotejar con dibujo acotado.

Tension de alimentacion Salida
45V .55V TTL
10V..32V TTL
10V..32V HTL
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Encontrara mas informacion, asi como los accesorios adecuados, ejemplos de aplicacion y descargas, %ﬁ* Er
tales como modelos CAD dimensionales, instrucciones de uso y software, en www.sick.com/1037270 E‘-
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SICK

Sensor Intelligence

SICKEN
RESUMEN

SICK es uno de los lideres tecnolégicos mundiales en soluciones de
sensores inteligentes y soluciones integradas en la automatizacion
industrial. Nuestras tecnologias emplean estandares globales y hacen
sus procesos industriales mas eficientes y sostenibles, tanto en la
logistica como en la produccion.

SICK combina la inteligencia sensérica con su sélido conocimiento
del sectory servicios certificados de asesoramiento. Aportamos la
base perfecta para unas soluciones de automatizacion escalables

y personalizadas y ofrecemos valor afiadido en toda la cadena de
adquisicion de valor. La estrecha colaboracion que mantenemos con
nuestros clientes es algo mas que una promesa: unidos aumentamos
la productividad, mejoramos la calidad, protegemos la salud y la
seguridad y garantizamos un futuro sostenible. Todo ello con empatia
y con confianza.

Con pasion y espiritu pionero, SICK lleva desde 1946 desarrollando
innovaciones tecnoldgicas. Gracias a nuestra red mundial presente
en unos 40 paises SICK mantiene una presencia global que siempre
esta cerca de usted. La sede principal de la empresa se encuentra en
Waldkirch, en las proximidades de Friburgo, Alemania. Gracias a nues-
tra comprension de las necesidades tanto locales como globales,
nuestros clientes se benefician de unas soluciones hechas a medida.





