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Robotlar icin guvenlik sistemleri
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AYRINTILI TEKNIK BILGILER

OZELLIKLER

Varyant

Uriin tipi

Robot kumandasi
Robotun durdurma islemi
Robotun restart islemi

Arayuzler
iletisim arayiizii
Konfigiirasyon arayiizii

Hata durumunda emniyetli durum

Givenli lazer alan tarayici
Koruma alani mesafesi

Giivenlik gorevi
Calisma ortami sicakligi
Depolama sicakligi
Hava nemliligi

Alinan guvenlik kontrolori
Guvenlik kontroloriindn tiirt

Gl kaynagi

Gerilim kaynagi U,
Performans seviyesi
Teslimat Kapsami
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ROBOTLAR ICIN GUVENLIK SISTEMLERI

SYS/BOT-
UREOO420101NS3

SIPARIS BILGILERI

Tip Stok no.
SYS/BOT-UREO0420101NS3 1M7267

Diger cihaz modelleri ve aksesuarlar i¢in bkz. www.sick.com/Safe_Robotics_Area_Protection

sBot Speed - URe

Sistem (donanim ve yazilim)

Universal Robots: e-Series + UR Series robots
Hiz disurilerek

Otomatik veya maniiel

Bagimsiz G/C'ler
Ethernet

Gilivenlik saglayan yari iletken ¢ikiglart KAPALI durumundadir.

nanoScan3 Pro I/0
3m

Tehlikeli alan glivenligi
-10°C..+50°C
-20°C...+50°C

50 °C'de %90 (EN 61131-2)

Flexi Soft (CPUO)
Programlanabilir

24V DC (16,8 VDC... 28,8V DC)
PL d (ISO 13849-1)

nanoScan3 Pro I/0 glivenli lazer alan tarayici
Flexi-Soft ana modiili FX3-CPUO

Flexi Soft sistem soketi FX3-MPLO

2 x Flexi-Soft-1/0 modiili FX3-XTIO
nanoScan3 Pro I/0 Ethernet sistem soketi
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Yazilim (kontrol lojikli Flexi Soft Designer proje dosyasi, Safety Designer dosyasinda nanoScan3 Pro I/0
guvenli lazer alan tarayici igin 6n konfigilirasyon dosyasi, G/C giivenlik iletisim ayari ve UR'ye 6zel ayar-
lar) ile kullanma kilavuzu, anahtarlama 6rnegi, SISTEMA dosyasi ve hizli basvuru kilavuzu

FONKSIYONLAR

Acil durdurma
Acil durumda durdurma
Acil durdurmadan sonra beklenmeyen restarti 6nle-
me
Givenli durmayi tetikleme
Givenli sekans denetimli otomatik reset ve restart ./

Opsiyonel maniiel reset

Giivenlik degerlendirmeli, denetlenen hiz
Givenlik degerlendirmeli, denetlenen hizi tetikleme ./

Calisma modu
Calisma modu seg¢imi (robot kumandasinda uygulan-
mistir)
Onat diizenegi - Maniiel calisma modu (robot ku-
mandasinda uygulanmistir)

TEKNIK CIZIM FX3-CPU1, FX3-CPU2
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Olciiler mm cinsindedir
@ yaklasik konnektor bélgesi
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TEKNIK CIZIM
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Olciiler mm cinsindedir
@ ayna donme ekseni

®@ tarama ylzeyi
® gerekli gézlem araligi (a: Gozlem araliginin uzunlugub: Tarama yiizeyinin Ustiindeki minimum yikseklik c: Tarama yiizeyinin

altindaki minimum ylikseklik. Ayrintilar i¢in bkz. Kullanma kilavuzu)

TEKNIK CIZIM FX3-XTIO, FX3-XTDI
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Olciiler mm cinsindedir
® sadece FX3-XTIO icin gegerlidir
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Daha fazla bilgi, uygun aksesuarlar, uygulama érnekleri ve CAD 6lgl modelleri, kullanim kilavuzlari ve yazi- E A Er
lim gibi indirmeler i¢in bkz.: www.sick.com/1117267

-
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Sensor Intelligence

BIR BAKISTA
SICK

SICK, endiistriyel otomasyon alaninda akilli sens6r ¢oziimleri ve
entegre ¢oziimler sunan, diinya genelinde lider bir teknoloji sirketidir.
Teknolojilerimiz kiiresel standartlar belirler ve endistriyel proseslerinizi
hem lojistik hem de Uretim alaninda daha verimli, daha giivenli ve daha
sirdurulebilir hale getirir.

SICK, sensor zekasini sektor bilgisi ve sertifikall danismanlik hizmet-
leriyle birlestirir. Olceklenebilir ve &zel olarak tasarlanmis otomasyon
¢cOziumleriigin ideal bir temel sunuyor ve tiim deger zinciri boyunca
katma deger olusturuyoruz. Misterilerimizle olan yakin is birligimiz
yalnizca bir s6zden ibaret degildir: Birlikte verimliligi artirir, kaliteyi
ylkseltir, saglik ile glivenligi korur ve gelecegi kalici sekilde glivence
altina alinz. Tum bunlari empati ve given ¢ergevesinde yapariz.

1946 yilindan bu yana SICK, tutku ve oncii ruhla yenilik¢i teknolojiler
gelistirmektedir. Yaklasik 40 (ilkedeki kiiresel agi sayesinde SICK
diinya capinda faaliyet gostermektedir ve her zaman size yakindir.
Sirketin genel merkezi, Almanya’nin Freiburg yakinlarindaki
Waldkirch’tedir. Misterilerimiz, yerel ve kiiresel gereksinimlere iligkin
bilgi birikimimizden faydalanir; biz de bu gereksinimleri ihtiyaca 6zel
¢ozlimlere dénustiruriz.





