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ROBOTLAR IÇIN GÜVENLIK SISTEMLERI

SYS/BOT-
URE00420101NS3

SIPARIŞ BILGILERI

Tip Stok no.

SYS/BOT-URE00420101NS3 1117267

Diğer cihaz modelleri ve aksesuarlar için bkz. www.sick.com/Safe_Robotics_Area_Protection

AYRINTILI TEKNIK BILGILER

ÖZELLIKLER

Varyant sBot Speed – URe

Ürün tipi Sistem (donanım ve yazılım)

Robot kumandası Universal Robots: e-Series + UR Series robots

Robotun durdurma işlemi Hız düşürülerek

Robotun restart işlemi Otomatik veya manüel

Arayüzler
İletişim arayüzü Bağımsız G/Ç'ler

Konfigürasyon arayüzü Ethernet

Hata durumunda emniyetli durum Güvenlik sağlayan yarı iletken çıkışları KAPALI durumundadır.

Güvenli lazer alan tarayıcı nanoScan3 Pro I/O
Koruma alanı mesafesi 3 m

Güvenlik görevi Tehlikeli alan güvenliği

Çalışma ortamı sıcaklığı –10 °C ... +50 °C

Depolama sıcaklığı –20 °C ... +50 °C

Hava nemliliği 50 °C'de %90 (EN 61131-2)

Alınan güvenlik kontrolörü Flexi Soft (CPU0)
Güvenlik kontrolörünün türü Programlanabilir

Güç kaynağı
Gerilim kaynağı U

v
24 V DC (16,8 V DC ... 28,8 V DC)

Performans seviyesi PL d (ISO 13849-1)

Teslimat Kapsamı nanoScan3 Pro I/O güvenli lazer alan tarayıcı
Flexi-Soft ana modülü FX3-CPU0
Flexi Soft sistem soketi FX3-MPL0
2 x Flexi-Soft-I/O modülü FX3-XTIO
nanoScan3 Pro I/O Ethernet sistem soketi
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Yazılım (kontrol lojikli Flexi Soft Designer proje dosyası, Safety Designer dosyasında nanoScan3 Pro I/O
güvenli lazer alan tarayıcı için ön konfigürasyon dosyası, G/Ç güvenlik iletişim ayarı ve URʼye özel ayar-
lar) ile kullanma kılavuzu, anahtarlama örneği, SISTEMA dosyası ve hızlı başvuru kılavuzu

FONKSIYONLAR

Acil durdurma
Acil durumda durdurma

Acil durdurmadan sonra beklenmeyen restartı önle-
me

Güvenli durmayı tetikleme
Güvenli sekans denetimli otomatik reset ve restart

Opsiyonel manüel reset

Güvenlik değerlendirmeli, denetlenen hız
Güvenlik değerlendirmeli, denetlenen hızı tetikleme

Çalışma modu
Çalışma modu seçimi (robot kumandasında uygulan-

mıştır)
Onat düzeneği - Manüel çalışma modu (robot ku-

mandasında uygulanmıştır)

TEKNIK ÇIZIM FX3-CPU1, FX3-CPU2
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Ölçüler mm cinsindedir
① yaklaşık konnektör bölgesi
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TEKNIK ÇIZIM
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Ölçüler mm cinsindedir
① ayna dönme ekseni
② tarama yüzeyi
③ gerekli gözlem aralığı (a: Gözlem aralığının uzunluğub: Tarama yüzeyinin üstündeki minimum yükseklik c: Tarama yüzeyinin
altındaki minimum yükseklik. Ayrıntılar için bkz. Kullanma kılavuzu)

TEKNIK ÇIZIM FX3-XTIO, FX3-XTDI
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Ölçüler mm cinsindedir
① sadece FX3-XTIO için geçerlidir
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Daha fazla bilgi, uygun aksesuarlar, uygulama örnekleri ve CAD ölçü modelleri, kullanım kılavuzları ve yazı-
lım gibi indirmeler için bkz.: www.sick.com/1117267
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BIR BAKIŞTA  
SICK

SICK, endüstriyel otomasyon alanında akıllı sensör çözümleri ve 
entegre çözümler sunan, dünya genelinde lider bir teknoloji şirketidir. 
Teknolojilerimiz küresel standartlar belirler ve endüstriyel proseslerinizi 
hem lojistik hem de üretim alanında daha verimli, daha güvenli ve daha  
sürdürülebilir hale getirir. 

SICK, sensör zekasını sektör bilgisi ve sertifikalı danışmanlık hizmet­
leriyle birleştirir. Ölçeklenebilir ve özel olarak tasarlanmış otomasyon  
çözümleri için ideal bir temel sunuyor ve tüm değer zinciri boyunca  
katma değer oluşturuyoruz. Müşterilerimizle olan yakın iş birliğimiz  
yalnızca bir sözden ibaret değildir: Birlikte verimliliği artırır, kaliteyi 
yükseltir, sağlık ile güvenliği korur ve geleceği kalıcı şekilde güvence 
altına alırız. Tüm bunları empati ve güven çerçevesinde yaparız.

1946 yılından bu yana SICK, tutku ve öncü ruhla yenilikçi teknolojiler 
geliştirmektedir. Yaklaşık 40 ülkedeki küresel ağı sayesinde SICK 
dünya çapında faaliyet göstermektedir ve her zaman size yakındır. 
Şirketin genel merkezi, Almanya’nın Freiburg yakınlarındaki 
Waldkirch’tedir. Müşterilerimiz, yerel ve küresel gereksinimlere ilişkin 
bilgi birikimimizden faydalanır; biz de bu gereksinimleri ihtiyaca özel 
çözümlere dönüştürürüz.




