
A
B
C
D
E
F

H
I
J
K
L
M
N
O
P
Q
R
S
T

SRS/SRM50 SYSTÈMES FEEDBACK-MOTEUR ROTATIFS HIPERFACE
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Désignation

Version
S Singleturn
M Multiturn

Electrical interface
H HIPERFACE

Mechanical interface
E Tapered shaft; Rubber support
F Tapered shaft; Spring mounting plate
G Tapered shaft; Resolver support

Connection type
A Connector
V Stranded cable; 200 mm

Version
K21 512 E²PROM
K22 2048 E²PROM

S R 5 O S - H O -

Version
S monotour
M multitours

Interface électrique
H HIPERFACE

Version mécanique
A Axe enfichable ; caoutchouc
E Axe conique ; caoutchouc
F Axe conique ; tôle à ressort
G Axe conique ; résolveur

Mode de raccordement
A Connecteur mâle
V Tresse

Version
K21 512 EEprom
K22 2048 EEprom

S R 5 O - H O -

Version
S Singleturn
M Multiturn

Electrical interface
H HIPERFACE

Mechanical interface
W Solid shaft, 10 x 19 mm, Face mount flange
X Solid shaft, 6 x 10 mm, Servo flange

Connection type
A Connector
V Cable

Version
K21 512 E²PROM
K22 2048 E²PROM
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