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MUTLAK ENKODER - AFM60I-BHSM262144

AYRINTILI TEKNIK BILGILER

EMNIYET TEKNIGI PARAMETRELERI

MTTF, (tehlike olusturan bir devre disi kalma duru-
munda kadar ortalama siire)

MUTLAK ENKODER

AFM60I-BH-
SM262144

SIPARIS BILGILERI

Tip Stok no.
AFM60I-BHSM262144 Talep Uzerine

Diger cihaz modelleri ve aksesuarlar i¢in bkz. www.sick.com/AFS_AFM60_SSI

Resimler farkli olabilir

250 yil (EN ISO 13849-1)

W
Bu iiriin standart bir Uirlindiir, makine direktiflerinde tanimlanmis giivenli kompanent icermez. Yapi elemanlarinin nominal yiik bazli hesaplamasi, ortalama ortam sicakligi 40 °C, kullanim siklig1 8760 h/a. Biitiin elektronik

devre digi kalma durumlari tehlikeli devre disi kalma olarak kabul edilir. Ayrintili bilgi i¢in bakiniz Dokiiman No. 8015532.

PERFORMANS

Devir bagina adim sayisi (maks. ¢oziindirliik)
Devir sayisi

Maks. ¢oziiniirliik (devir sayisi bagina adim sayisi x
devir sayisl)

Hata limitleri G

Tekrarlama standart sapmasi o,

262144 (18 bit)
4.096 (12 bit)
18 bit x 12 bit (262.144 x 4.096)

0,03°"
2
0,002°

W
DIN ISO 1319-1 uyarinca, Ust ve alt hata limiti montaj durumuna baglidir, belirtilen deger, simetrik konumu temel alir; yani Ust ve alt yondeki sapma ayni miktara sahiptir.

2
DIN ISO 55350-13 uyarinca; 6lgiilen degerlerin %68,3'l belirtilen araliktadir.

ARAYUZLER

Iletisim arayiizii
Iletisim arayiizii ayrintisi
Baslatma siiresi

Pozisyon olusturma siiresi
Kod turi
Kod akigi programlanabilir

Arayliz sinyalleri

El
Bu siire gectikten sonra gegerli pozisyonlar okunabilir.

2
SSI maks tarama frekansi 2 MHz veya min. LOW seviye (Clock+): 500 ns.
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SS|

SSI + Sin/Cos
50ms’

<1us

Gray

CW/CCW (V/R)

Sin+, Sin-, Cos+, Cos-: analog, diferansiyel
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Darbe frekansi

Set (elektronik ayar)

CW/CCW (donme yoniinde adim sirasi)
Devir bagina siniuis/cosinis periyotlari
Cikis frekansi

Yiik direnci

Fark olusumundan énce arayiiz sinyalleri
Fark olusumundan énceki sinyal ofseti
Fark olusumundan sonraki arayiiz sinyalleri

El
Bu siire gectikten sonra gegerli pozisyonlar okunabilir.

2
SS| maks tarama frekansi 2 MHz veya min. LOW seviye (Clock+): 500 ns.

ELEKTRIK

Baglanti tipi
Besleme Gerilimi
Giic tuiketimi

Ters polarizasyon korumasi

MEKANIK

Mekanik uygulama

Mil ¢api

Milin 6zelligi

Agirlik

Mil malzemesi

Flang malzemesi

Govde malzemesi
Calismaya baslama torku
Isletme torku

izin verilen statik mil hareketi
izin verilen dinamik mil hareketi

Calisma devir sayisi

Rotorun atalet momenti
Rulman dayanim omri

Acisalivme

9
Erkek konnektorlii cihazlari temel alir.

MUTLAK ENKODER - AFM60I-BHSM262144

2MHz”

H-aktif (L=0-3V,H=4,0-U_V)
L-aktif(L=0-15V,H=2,0-Us V)
1024

<200 kHz

2120Q

0,5V, +20%,120 0

25V+10%

1V, £20%,120 0

Kablo, 12 telli, radyal, 5 m
45..32VDC

< 0,5 W (Yikstiz)

v

Blind hollow saft
15 mm

On sikistirma

05kg”

Paslanmaz celik V2A
Paslanmaz celik V2A
Paslanmaz celik V2A
1Ncm (+20 °C)

0,5 Ncm (+20 °C)

+ 0,3 mm (radyal)
+ 0,5 mm (diiz)

+ 0,1 mm (radyal)
+ 0,1 mm (diiz)

)

6.000 mint*
40 gcm?

3,0 x 1019 devir

< 500.000 rad/s®

2
Caligma sicakligi araligi tasarlanirken 1.000 dak™' degerinde 3,3 K'lik kendiliginden 1sinmaya dikkat edin.

ORTAM VERILERI

EMVC

Koruma sinifi

izin verilen rélatif nem

Calisma sicakligr araligi

EN 61000-6-2 ve EN 61000-6-3 uyarinca "

IP67, mil tarafi (IEC 60529)
IP67, govde tarafinda, kablo ¢ikisi (IEC 60529)

90 % (Ciglenmeye izin verilmez)

-40°C ... +100°C”

9
Elekromanyetik uyumluluk, blendajli kablolar kullanildiginda belirtilen normlara uygunlugu saglamaktadir.

2
Kablonun sabit yerlestirilmesinde.

B
Kablonun hareketli yerlestirilmesinde.
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MUTLAK ENKODER - AFM60I-BHSM262144

-30°C..+100°C”

Depolama sicakligi araligi -40 °C ... +100 °C, Ambalajsiz
Darbelere karsi direng 100 g, 6 ms (EN 60068-2-27)
Titresimlere karsi direng 109,10 Hz ... 2.000 Hz (EN 60068-2-6)

9

Elekromanyetik uyumluluk, blendajli kablolar kullanildiginda belirtilen normlara uygunlugu saglamaktadir.
2

Kablonun sabit yerlestirilmesinde.

B
Kablonun hareketli yerlestirilmesinde.

TEKNIK CIZIM
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Olciiler mm cinsindedir

ANSCHLUSSBELEGUNG

BU | X X s
- GND

BN Daten -

WH__ Daten+

OG/BK VIR™
ZOG + : :SET

oY cos+

GN Ccos -

Pk 1 SIN+
EK SIN -

VT Clock -
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MUTLAK ENKODER - AFM60I-BHSM262144

Erkek konnek- 12 pinli M12 er- Damarlarin rengi SinyalArtiml SinyalSin/Cos Aciklama
tor M12, 8 pinli kek konnektor (kablo baglantisi)
3 1 Turuncu/siyah V/R V/R Dénme yoniin-
de adim sirasi
2 2 Beyaz Veriler + Veriler + Arayiiz sinyalleri
1 3 Kahverengi Veriler - Veriler - Arayiz sinyalleri
6 4 Mor Clock - Clock - Arayiiz sinyalleri
8 5 Kirmizi +U, +U, Calisma gerilimi
- 6 Gri A + COS Sinyal hatti
- 7 Yesil A -CO0s Sinyal hatti
4 8 Pembe B + SIN Sinyal hatti
s 9 Siyah B -SIN Sinyal hatti
- 10 Turuncu SET SET Elektronik ayar
5 n Sari Clock + Clock + Arayiiz sinyalleri
7 12 Mavi GND GND Sasi baglantisi
- - - Blendaj Blendaj Ekran, enkoder tara-
finda gévdeye bagli-
dir. Kumanda tarafin-
da topraga baglayin.
DIYAGRAMLAR
Speed consideration (n)
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Speed N [min1]
The maximum speed is also dependent on the shaft type.
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MUTLAK ENKODER - AFM60I-BHSM262144

Daha fazla bilgi, uygun aksesuarlar, uygulama érnekleri ve CAD 6lgl modelleri, kullanim kilavuzlari ve yazi- E-F—'i%
lim gibi indirmeler i¢in bkz.: www.sick.com/AFS/AFM60 SSI %gﬁ:
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Sensor Intelligence

BIR BAKISTA
SICK

SICK, endiistriyel otomasyon alaninda akilli sens6r ¢oziimleri ve
entegre ¢oziimler sunan, diinya genelinde lider bir teknoloji sirketidir.
Teknolojilerimiz kiiresel standartlar belirler ve endistriyel proseslerinizi
hem lojistik hem de Uretim alaninda daha verimli, daha giivenli ve daha
sirdurulebilir hale getirir.

SICK, sensor zekasini sektor bilgisi ve sertifikall danismanlik hizmet-
leriyle birlestirir. Olceklenebilir ve &zel olarak tasarlanmis otomasyon
¢cOziumleriigin ideal bir temel sunuyor ve tiim deger zinciri boyunca
katma deger olusturuyoruz. Misterilerimizle olan yakin is birligimiz
yalnizca bir s6zden ibaret degildir: Birlikte verimliligi artirir, kaliteyi
ylkseltir, saglik ile glivenligi korur ve gelecegi kalici sekilde glivence
altina alinz. Tum bunlari empati ve given ¢ergevesinde yapariz.

1946 yilindan bu yana SICK, tutku ve oncii ruhla yenilik¢i teknolojiler
gelistirmektedir. Yaklasik 40 (ilkedeki kiiresel agi sayesinde SICK
diinya capinda faaliyet gostermektedir ve her zaman size yakindir.
Sirketin genel merkezi, Almanya’nin Freiburg yakinlarindaki
Waldkirch’tedir. Misterilerimiz, yerel ve kiiresel gereksinimlere iligkin
bilgi birikimimizden faydalanir; biz de bu gereksinimleri ihtiyaca 6zel
¢ozlimlere dénustiruriz.





