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DL50 Hi - RS-422-Schnittstellenbeschreibung

Hinweis

Sensor an Betriebsspannung legen (s. Typenaufdruck).

11 RS-422-Schnittstelle

Die serielle DatenUbertragung des Distanzsensors DL50 Hi erlaubt es, die Messwerte und
andere definierte Betriebsdaten auszulesen. Alle Daten werden als ASCII-Zeichen
Ubertragen, die in <STX> (0x02) und <ETX> (0x03) eingeschlossen sind. Betriebsdaten
(wie z. B. die Einstellung fir den Multifunktionsein- und -ausgang) werden auf ein
Anforderungskommando Ubertragen. Positionswerte werden in einem kontinuierlichen
Datenstrom (continuous mode) oder nur auf Anforderung (request mode) Ubertragen. Die
Datenubertragung erfolgt im Auslieferzustand mit 8 Datenbit, keine Paritat, 1 Stoppbit und
115.200 Baud.

Die Default-Einstellung des Distanzsensors DL50 Hi ist der ,request mode*” im Standard-
Protokoll.

111 Messwertausgabe

Der Distanzsensor DL50 Hi Ubertragt die Distanzwerte wie folgt:

Tab. 1: Messwertausgabe Datenformat Protokollaufbau
Standard <STX>8107<%7*[0...9]><ETX> (Anforderung)
<STX>0302<£7*[0...9]><ETX> (kontinuierlich)
11.2 Messwertbefehle
Tab. 2: Messwertbefehle Befehle fiir die Ausgabe von Messwerten
Messwert anfordern <STX>0107<ETX>
Kontinuierliche Messwertausgabe Leint <STX>050201<ETX>
Kontinuierliche Messwertausgabe ,,aus“l) <STX>050200<ETX>
Empfangspegelwert anfordern <STX>0105<ETX>
Tab. 3: Abfrage Einstellungen Abfrage der Einstellungen Protokoll
Einstellung fur Schaltpunkt Q1 abfragen <STX>0123<ETX>
Einstellung fur Schaltpunkt Q2 abfragen <STX>0124<ETX>
Einstellung fur Q1 und Q2 Logik abfragen <STX>0122<ETX>
Einstellung fir Q1 Hysterese abfragen <STX>0125<ETX>
Einstellung fir Q2 Hysterese abfragen <STX>0126<ETX>
Einstellung Multifunktions (MF) Ein- und Ausgang abfragen | <STX>0129<ETX>

1)

Einstellung wird sofort als nicht permanente Einstellung (ibernommen. Zur dauerhaften Ubernahme der

Einstellung muss der Befehl ,Parameter aktivieren und speichern“ gesendet werden.
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Antworten vom Sensor

Schaltspunkt Q1 <STX>8223<8*[0...F]><ETX>
Schaltpunkt Q2 <STX>8224<8*[0...F]><ETX>
Schaltausgangslogik Q1&Q2 <STX>812200<ETX>
/Q1&Q2 <STX>812201<ETX>
Q1&/Q2 <STX>812204<ETX>
/Q1&/Q2 <STX>812205<ETX>
Hysterese Q1 <STX>8225<4*[0...F]><ETX>
Hysterese Q2 <STX>8226<4*[0...F]><ETX>
MF-Funktion Laser aus <STX>822900<ETX>
ExternTeach <STX>822901<ETX>
Q2 <STX>822902<ETX>
deaktiviert <STX>822903<ETX>

Andern der Einstellungen

Q1 Schaltpunkt setzen
[in ganzen mm * 16 und in hex umwandeln]2)

<STX>0223<8*[0...F]><ETX>

Q2 Schaltpunkt setzen

[in ganzen mm * 16 und in hex umwandeln]2)

<STX>0224<8*[0...F]><ETX>

setzen?

Logik der Schaltausgange auf Q1&Q2 setzen? | <STX>022200<ETX>
Logik der Schaltausgange auf /Q1&Q2 <STX>022201<ETX>
setzen?
Logik der Schaltausgange auf Q1&/Q2 <STX>022204<ETX>
setzen?
Logik der Schaltausgange auf /Q1&/Q2 <STX>022205<ETX>

Hysterese fur Q1 setzen
[in ganzen mm * 16 und in hex umwandeln]Q)

<8TX>0225<4*[0...F]><ETX>

Hysterese fur Q2 setzen

[in ganzen mm * 16 und in hex umwandeln]Q)

<8TX>0226<4*[0...F]><ETX>

Multifunktionsein- und -ausgang auf Laser aus | <STX>022900<ETX>
stellen?

Multifunktionsein- und -ausgang auf External <STX>022901<ETX>
Teach stellen?

Multifunktionsein- und -ausgang auf Q2 <STX>022902<ETX>
stellen?

Multifunktionsein- und -ausgang deaktivieren? | <STX>022903<ETX>
Gleitende Mittelwertbildung ,FAST* 2 <STX>021EOO<ETX>
Gleitende Mittelwertbildung ,MEDIUM*? <STX>021EO01<ETX>
Gleitende Mittelwertbildung ,SLOW*? <STX>021E02<ETX>
Baudrate 19.200 Bd einstellen” <STX>022BO0<ETX>

2)

Einstellung muss der Befehl ,Parameter aktivieren und speichern” gesendet werden.

Einstellung wird sofort als nicht permanente Einstellung iibernommen. Zur dauerhaften Ubernahme der
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Andern der Einstellungen

Baudrate 38.400 Bd einstellen® <STX>022BO1<ETX>
Baudrate 57.600 Bd einstellen® <STX>022B02<ETX>
Baudrate 115.200 Bd einstellen” <STX>022B03<ETX>
Paritat ,None“ einstellen® <STX>022CO0<ETX>
Paritat ,Even* einstellen® <STX>022CO1<ETX>
Paritat ,0dd* einstellen® <STX>022C02<ETX>
Parameter aktivieren und speichern <STX>0306<ETX>

Rucksetzen auf Werkseinstellungen? <STX>0307<ETX>

Statusriickmeldungen

(z. B. auRerhalb Wertebereich)

Einstellungsanderung OK <STX>82<2*[0...F]>00<ETX>
Einstellungsanderung nicht erlaubt <STX>82<2*[0...F]>01<ETX>
Einstellungsanderung nicht akzeptiert <STX>82<2*[0...F]>02<ETX>

Anforderung OK <STX>04<2*[0...F]>0001<ETX>
Anforderung nicht erlaubt <STX>04<2*[0...F]>0101<ETX>
Kontinuierliche Messwertausgabe aktiviert <STX>85<2*[0...F]>01<ETX>
Kontinuierliche Messwertausgabe deaktiviert | <STX>85<2*[0...F]>00<ETX>
1.13 Beispiele fiir Befehle
Messwert anfordern:
Zum DL50 Hi <STX>0107<ETX>
Vom DL50 Hi <STX>8107<+7*[0...9]><ETX>

Beispiel: 18.135,5 mm

<STX>8107+0181355<ETX>

Messwert kontinuierlich ausgeben ,ein“:

Zum DL50 Hi

<STX>050201<ETX>

Vom DL50 Hi

<STX>850201<ETX>

Danach kontinuierlich vom DL50 Hi

<STX>0302<%7*[0...9]><ETX>

Beispiel: 18.135,5 mm

<STX>0302+0181355<ETX>

Messwert kontinuierlich ausgeben ,,aus“:

Zum DL50 Hi <STX>050200<ETX>

Vom DL50 Hi <STX>850200<ETX>
Q2 Schaltschwelle abfragen:

Zum DL50 Hi <STX>0124<ETX>

Vom DL50 Hi <8TX>8124<8*[0...F]><ETX>

Beispiel: 18.135 mm (*16=290168)

<STX>812400046D78<ETX>

3)

Einstellungen aktiv werden.

6 ©SICK AG * Advanced Industrial Sensors  Deutschland ¢ Irrtiimer und Anderungen vorbehalten

Nach Anderung muss der Befehl ,Parameter aktivieren und speichern“ gesendet werden, damit die

8013813/2010-10-15



Betriebsanleitung
DL50 Hi

Hinweis

8013813/2010-10-15

DL50 Hi - RS-422-

Schnittstellenbeschreibung

Q2 Schaltschwelle andern:
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Zum DL50 Hi

<STX>0224<ETX>

Vom DL50 Hi

<8TX>8224<8*[0...F]><ETX>

Beispiel: 22.001 mm (*16=352016)

<STX>822400055F10<ETX>

Hysterese von Q1 dndern:

Zum DL50 Hi <STX>0225<ETX>
Vom DL50 Hi <STX>8225<4*[0...F]><ETX>
Beispiel: 20 mm (*16=320) <STX>82270140<ETX>

Multifunktionsein- und -ausgang auf External Teach stellen:

Zum DL50 Hi <STX>022901<ETX>
Vom DL50 Hi <STX>822900<ETX>
Zum DL50 Hi <STX>0306<ETX>
(Parameter aktivieren und speichern)

Vom DL50 Hi <STX>04060001<ETX>
Baudrate 19.200 Bd einstellen:

Zum DL50 Hi <STX>022BO0<ETX>
Vom DL50 Hi <STX>822BO0O<ETX>
Zum DL50 Hi <STX>0306<ETX>
(Parameter aktivieren und speichern)

Vom DL50 Hi <STX>04060001<ETX>
Riicksetzen auf Werkseinstellungen:

Zum DL50 Hi <STX>0307<ETX>
Bestatigung vom DL50 Hi <STX>04070001<ETX>

Erkennt der Distanzsensor DL50 Hi einen Fehlerzustand wird der Messwert ,0“

ausgegeben.
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