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1 关于本文档的

1.1 关于操作指南的信息

为了熟悉产品及其功能，执行所有作业前请认真通读操作指南。

操作指南是产品组成部分。妥善保管本指南，以供工作人员随时取阅。将产品转交
给第三方时，应一起提供本操作指南。

本操作指南不提供有关必要时集成产品的机器或系统的使用及安全运行信息。相关
信息请参见机器或系统的操作指南。

1.2 符号和文档约定

警示信息及其他注意事项

危险
如不加以预防临近的危险状况，可能导致重伤甚至死亡的危险状况出现。

警告
如不加以预防可能的危险状况，可能导致重伤甚至死亡的危险状况出现。

小心
如不加以预防存在潜在危险的情况，可能导致轻度或中度受伤的状况出现。

重要
如不加以预防存在潜在危险的情况，可能导致财产损失。

提示
强调有用的提示、建议及信息，实现高效和无故障运行。

行动指令

► 箭头表示行动指令。

1. 行动指令顺序已编号。
2. 请按照所给顺序执行已编号的行动指令。
✓ 对勾表示行动指令的结果。

1.3 适用文档

SICK 提供的适用文档

文档 标题 订货号 来源

技术信息 照明装置 VI83I-xxxxHx 8027770 www.sick.com/8027770

1.4 更多信息

更多信息参见产品页面。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

关于本文档的 1
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根据产品的不同，提供以下信息：
• 数据表
• 本文档的所有可用语言版本
• CAD 数据和尺寸图
• 证书（例如符合性声明）
• 其他出版物
• 软件
• 配件

1 关于本文档的
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2 安全信息

2.1 基本安全须知

注意本产品文档其他章节中在此所列的安全提示与警告提示，以降低健康危害与避
免危险状况。

由光学辐射造成的危险视具体产品而定。相关信息参见技术数据。

激光提示

小心
激光级别为 1 的光束
直视入射光束不超过 100 秒时不构成任何危险。不符合规定的使用可能对人眼和皮
肤造成损伤。

■ 不得打开外壳。打开外壳可能加剧危险。

■ 请遵守激光防护方面的现行国家规定。

LASER 
1

IEC 60825-1: 2014

EN 60825-1:2014+A11:2021

符合 21 CFR 1040.10 和 1040.11，除了与 IEC 60825-1 第 3 版的一致性除外，
如 2019 年 5 月 8 日的 “Laser Notice 56” 中所述。

注意：如使用此处所列以外的操作设备或校准设备或采取其他操作方式，可能带来
辐射危险。

无需维护即可保证遵守激光级标准。

LED 提示

小心
LED 风险组为 1 的光束，可见光束，400 nm 至 780 nm
不符合规定的使用可能对人眼造成损伤。

■ 禁止刻意直视光源。

■ 不得打开外壳。打开后无法关闭光源。打开外壳可能加剧危险。

■ 请遵守灯和灯系统光生物安全性方面的现行国家规定。

带外部照明运行可能会导致超出此处描述的风险，用户可根据具体情况考虑这些风
险。

无需维护即可保证确保遵守 LED 风险组。

对于两种入射光束：

暂时的刺激性光学作用无法被完全排除，尤其是当环境亮度较低时。刺目的光学效
果包括例 如眩光、闪光盲、残留影像、视觉性癫痫或色觉损伤。

安全信息 2
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机械与电气安装

小心
灼热设备表面导致人身伤害危险！
设备表面可能发热。

• 在设备上作业（例如安装、清洁、拆卸）前，应关闭设备并让其冷却。
• 确保设备在环境中良好散热。

警告
电压！
电压可致伤或致死。

■ 仅专业电气人员可对电气设备进行操作。
■ 仅限在未通电的情况下连接和断开电气连接。
■ 仅可将此产品接在符合本操作说明要求的电源上。
■ 请注意国家及地方规定。
■ 请注意电气设备操作安全规定。

警告
电位平衡电流会造成人身伤害和损坏危险！
若接地不当可产生危险的电位平衡电流，以致外壳等金属表面产生危险的电压。电
压可致伤或致死。

■ 仅专业电气人员可对电气设备进行操作。
■ 请注意本操作指南中的提示。
■ 请按照国家及地区规定对此产品及设备进行接地。

维修和改动

警告
触电！
外壳中有非绝缘导电零件。电压可致伤或致死。

■ 不得打开外壳。
■ 保护外壳免受损坏。
■ 如果外壳损坏，请断开设备的电压供给，请勿再运行该设备。

2.2 按规定使用

基于图像的读码器 Lector85x 是一款 SICK 4Dpro 传感器。该产品用于对运动或静
止物体上的代码进行静态自动检测和解码。该产品可读取一维码（条形码、堆栈
码）和二维码（矩阵码）。在读取模式下，产品通过数据接口将读取结果发送至控
制器，以便做进一步的处理。

作为一个基本单元，该产品是一个带 C 型螺纹的摄像机外壳。该产品可根据应用要
求与单个组件组装在一起。单个组件可作为配件单独订购。根据产品型号，只有某
些透镜和照明装置是兼容的。只能使用 SICK 为本产品设计的组件。使用与 VI83I
照明装置兼容的类型作为集成式照明装置。

作为一个完整的单元，该产品已经配备了预装光学元件（透镜、集成照明装置、垫
片、光学元件保护罩）。

为了增加产品视野内的光束强度，还可以使用外部照明 VI228x。建议在高反射比应
用中使用偏振镜。

该产品专为工业和物流领域中的应用而设计，满足工业坚固性、接口和数据处理方
面的要求。

2 安全信息
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产品按照在工业环境中使用而开发 (EN 61000-6-4)。

如未按规定使用、不当更改或篡改产品，SICK AG 的所有保修均失效。此外，对于
由此带来的损失及连带损失 SICK AG 不承担任何责任。

2.3 违规使用

不允许的使用
• 根据当前有效的机器安全标准（例如欧盟机械指令），作为安全装置。

不允许的环境条件
• 爆炸性环境
• 腐蚀性环境

2.4 网络安全

概览

防范网络安全威胁需要一个全方位的网络安全方案，并且必须不断对其进行检查和
维护。适当的方案应涵盖组织、技术、程序、电子和物理防御层面，并考虑到针对
不同的风险类型制定适当的措施。本产品所实施的措施只有在本产品被用作这种概
念的框架内才能支持对网络安全威胁的保护。

在 www.sick.com/psirt 下您可以获得更多信息，例如：
• 关于网络安全的一般信息
• 报告薄弱环节的联系选项
• 关于已知薄弱环节的信息（安全提示）

相关主题

• 接口
• 网络服务和端口
• 管理密码

2.5 人员资质

产品上的所有工作只能由经过专门认证且获得授权的人员执行。

具备资质的人员能够执行交托给他们的作业，并独立识别与规避可能的危险。这需
要，例如：

• 专业培训
• 经验
• 了解相关规定与标准

安全信息 2
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3 产品说明

3.1 供货范围

单位数
量

组件 备注

1 所订购规格的设备 • 带 C-Mount 螺纹接口的摄像机外壳

• 单个组件作为配件单独订购，并自行装配。

• 用保护帽密封入光口。

• 用保护帽密封电气接口。

• 不带支架和连接电缆

2 开槽螺母，5.5 mm 深，M5 紧
固螺纹孔

• 代替紧固螺纹、用于固定设备的替代安装方式

• 成对使用。

1 内六角扳手 SW2 用于安装照明装置 VI83I

1 调试图案 用于确定摄像机位置并设置焦点和光圈

1 印刷版安全须知，多语种 简要信息与一般安全提示

如果为特殊规格、额外订购或技术革新，则实际供货范围可能会有所不同。

3.2 铭牌

铭牌上可以找到用于识别产品的信息。

3 产品说明
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Lector85x
V2D8512R-1MCXXXALOSXXXX

Product ID: pid.sick.com/ 1120440 / 21010001

MAC P1/P2:

SICK AG, DE-79276 Reute Made in Germany Manufactured: September   2021

00:06:77:05:2E:13

00:06:77:05:2E:12MAC P3:

24 V ±20% 24 W Imax: 2 A

P/N S/N

Adjustable
FO C U SMP12

25

1

2

3

6

8

7

4

5

Connectivity

FA

R-41074764

IS 13252

E244281
I.T.E.

插图 1: Lector85x 铭牌（示例）

1 产品和型号名称

2 产品特征

3 Product ID

4 合格标志和检验标志

5 生产地点和生产日期

6 工作电压和最大消耗功率

7 P1 / P2 MAC 地址 (PROFINET, EtherNet/IP™)

P3 MAC 地址（以太网）

8 带有产品链接和更多信息的 QR 码

3.3 型号编码

型号编码的构成

V2D a b c d – e f g h i j k l m n

位置 描述 特征

a 产品系列 8：8xx 系列

b 平台、外壳 5：Advanced Line（改良品系）

c 图像传感器的分辨率 05：500 万像素 (2464 px x 2048 px)
09：900 万像素 (4096 px x 2176 px)
12：1200 万像素 (4096 px x
3008 px)

d 功能 R：Lector - Reading（读取）

e 代 1：第一代

f 图像传感器型号/颜色 M：单色

g 光学/聚焦系统 C：C-Mount

产品说明 3
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位置 描述 特征

h 照明 X：无
M：中等可见红光
L：宽可见红光
K：中等可见红光
I：宽可见红光

i 焦距 X：无
B：8 mm
C：12 mm
D：16 mm
E：25 mm

j 滤波器 X：无

k 计算机单元 A：Advanced

l 连接模块 L：CAN I/O
F：现场总线

m IP 防护等级和透明保护盖 0：无
2：IP65 Glas

n 温度范围 S：0 °C … 50 °C（标准）

3.4 产品总览

产品总览

1 C-Mount 螺纹

2 镜片

3 照明

4 间隔保持器

5 未安装镜头保护罩

6 已安装镜头保护罩

7 USB（仅供临时用作服务接口）

8 MicroSD 存储卡（配件）的插槽

相关主题

• 尺寸图

3 产品说明
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3.5 集成照明

概览

1

2
43

插图 2: VI83I 照明装置

1 32 个照明 LED

2 1 个反馈 LED，如“Good Read”（不可用）

3 1 个反馈 LED，如“No Read”（不可用）

4 激光对准辅助设备

反馈 LED（不可用）

例如，在默认设置中，绿色反馈 LED 在读取成功后会在产品的视野中短暂地产生一
个绿色反馈点。

激光对准辅助设备

激光对准辅助设备在产品的视野中产生一个红点（激光点）。可以关闭对准辅助设
备。

3.6 指示元件和操作元件

概览

1

1 状态 LED

产品说明 3
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状态 LED

指示灯 LED（颜色） 描述 信息

准备就绪 O （绿色） 产品已接通且运行准备就
绪。

O （红色） 错误

Ö （绿色） 产品未运行准备就绪。

原因
• 固件升级

• 用户更改参数

• 由另一台设备（如可编
程逻辑控制器）更改参
数

O （蓝色） 产品正在启动。

Result（结果） 不适用于该产品类型。

功能 不适用于该产品类型。

L/A P1 GbE o 无以太网连接 不适用于该产品类型。

O （绿色） 已连接到网络
(10/100 Mbit/s)

Ö （绿色） 网络中有数据传输
(10/100 Mbit/s)

O （蓝色） 已连接到网络 (1 Gbit/s)

Ö 网络中有数据传输
(1 Gbit/s)

L/A P2 GbE o 无以太网连接 不适用于该产品类型。

O （绿色） 已连接网络
(10/100 Mbit/s)

Ö （绿色） 网络数据传输
(10/100 Mbit/s)

O （蓝色） 已连接网络 (1 Gbit/s)

Ö 网络数据传输 (1 Gbit/s)

L/A P3 GbE o 无以太网连接

O （绿色） 已连接网络
(10/100 Mbit/s)

Ö （绿色） 网络数据传输
(10/100 Mbit/s)

O （蓝色） 已连接网络 (1 Gbit/s)

Ö 网络数据传输 (1 Gbit/s)

3 产品说明
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指示灯 LED（颜色） 描述 信息

SF/RUN/MS PROFINET：系统故障 (SF)

o 无故障

Ö （红色） 通过现场总线触发 DCP
信号服务。

O （红色） 看门狗超时、通道诊断、
通用诊断、扩展诊断、系
统故障

EtherNet/IP™：模块状态 (MS)

O （绿色） 产品正在运行。

Ö （绿色） 待机：产品未配置。

Ö ÖÖ（绿
色、红色、绿
色）

接通时自检

ÖÖo（红
色、绿色、关
闭）

用于产品视觉识别的闪烁
顺序
LED MS 和 NS 同时闪烁。

Ö （红色） 可排除的故障：例如配置
故障

O （红色） 错误：设备未运行准备就
绪。

o 无工作电压或未安装
EtherNet/IP™ 应用

EtherCAT：运行 (RUN) 不适用于该产品类型。

BF/ERR/NS PROFINET：总线故障 (BF)

o 无故障

Ö （红色） 无数据交换

O （红色） 无配置或无以太网连接，
物理连接速度慢或无物理
连接

EtherNet/IP™：网络状态 (NS)

O （绿色） 已配置 IP 地址。已建立
CIP 连接。

Ö （绿色） 已配置 IP 地址，但没有
CIP 连接。

Ö Öo（绿
色、红色、关
闭）

接通时自检

ÖÖo（红
色、绿色、关
闭）

用于产品视觉识别的闪烁
顺序
LED MS 和 NS 同时闪烁。

Ö （红色） 警告：连接超时
通过重置或建立新连接进
行复位

O （红色） 故障：IP 地址已被分配给
另一种产品。

o 无工作电压、不存在 IP 地
址或未安装 EtherNet/IP™
应用。

EtherCAT：故障 (ERR) 不适用于该产品类型。

产品说明 3
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指示灯 LED（颜色） 描述 信息

L/A P1 FB o 无以太网连接/现场总线

O （绿色） 已连接网络
(10/100 Mbit/s)

O （黄色） 通过网络传输数据
(10/100 Mbit/s)

L/A P2 FB o 无以太网连接/现场总线

O （绿色） 已连接网络
(10/100 Mbit/s)

O （黄色） 通过网络传输数据
(10/100 Mbit/s)

o = 熄灭；O = 亮起；Ö = 闪烁

3.7 工作距离和视野大小

3

4

3

42

1

插图 3: 工作距离和视野大小

1 最小工作距离 (mm)

2 最大工作距离 (mm)

3 最小视野感知区域：水平 (mm)

4 最小视野感知区域：垂直 (mm)

5 最大视野感知区域：水平 (mm)

6 最大视野感知区域：垂直 (mm)

根据焦距位置、镜头焦距和当前工作距离的不同，会产生视野的感知区域。借助视
野示意图可以确定所需工作距离。

3.8 焦点调节

在透镜上手动调整焦点位置。

经过调整的焦点位置适用于一种工作距离。设备不进行自动跟踪（自动对焦），例
如当工作距离有大幅变化时。

3 产品说明
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3.9 代码-物体分配

概览

插图 4: 代码-物体分配

代码-物体分配

触发器（如光电传感器）控制读取过程的开始和结束。在一次读取过程中，产品视
野内可能有多个带有代码的物体。该产品可同时读取多个代码。产品使用代码-物体
分配功能将读取的代码正确分配给物体。至少 50 mm 的物距是清晰分离连续物体
的必要条件。

如果输送机速度可变，则需要外部编码器进行代码-物体分配。

产品说明 3
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4 装配

4.1 安装规划

安装地点

• 为避免冷凝水，请勿使设备承受急剧温度变化。
• 安装位置适用于设备的重量。
• 无震荡且无振动地固定设备。
• 确保产品无遮挡地检测到待检测物体的代码。

热量调节

• 在 ≥ 45 °C 的工作环境温度下确保通过安装实现充分散热。例如使用安装支架
将产品安装在合适的散热片上。一个合适的散热器是最小尺寸为
40 mm x 80 mm x 665 mm 的铝型材。为确保空气循环，安装时产品应与例
如墙壁、天花板和其他设备保持足够的距离。

强光源、激光器和回射器

• 为了避免被观察的表面产生反射，请将产品倾斜安装，使其与表面不平行。根
据应用的不同，可以选择 0° 到 45° 的角度。

1 typical 10°... 20°

插图 5: 安装角度的选择，取决于应用

1 典型值 10° ... 20°

4.2 安装透镜和照明装置

概览

该安装步骤仅对于产品类型 V2D85xxx-xxCxxxxxxx 是必要的。

4 装配
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1

2

3

4

5

6

7

8

9

1 带供电方式的左侧间隔保持器

2 4 个长螺钉：M2.5；长度：12 mm（ISO 4762，带内六角的圆柱头螺钉）

3 4 个盲孔螺纹 M2.5；深度：5.5 mm，用于固定间隔保持器

4 集成照明的供电方式

5 4 个短螺钉：M2.5；长度：6 mm（ISO 4762，带内六角的圆柱头螺钉）

6 集成照明

7 右侧间隔保持器

8 带透镜螺纹接口的入光口

9 C-Mount 螺纹

重要提示

重要
因静电放电造成损坏危险
人体的静电放电可能损坏照明装置或摄像机外壳的部件。

■ 在组装设备时采取所需的 ESD 预防措施。
■ 不得触摸摄像机外壳和照明装置电气连接的开放触点。

提示
可能影响图像质量
图像传感器上的污垢（如灰尘、指纹）会降低产品的图像质量和解码性能。

► 只能在无尘、干燥的环境中安装组件。
► 不得用手指触摸产品入光开口中的图像传感器。
► 不得用手指触摸透镜两端的玻璃透镜。

前提条件

• 环境温度超过 32 ℃ 时，有烫伤风险。如果环境温度超过 32 °C，在接通冷却
设备后 20 分钟内拆卸光学镜头防护罩并对安装的透镜进行微调。

• 透镜和照明装置都与产品兼容。您可以在网站产品页面上找到兼容的配件。

装配 4
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• 内六角扳手 SW 2（随附配件）
• 套筒扳手 SW 5，建议：作为 65 Ncm 扭矩扳手

处理方法

1. 切断设备的工作电压。
2. 在摄像机外壳上，剥去照明装置电气接口处的白色保护贴纸。
3. 将摄像机外壳放到一个防滑垫上。
4. 移除圆形入光口的盲塞。
5. 将透镜旋入 C-Mount 螺纹的止挡位置。
6. 使用盲孔螺纹上的 2 颗长螺钉将两个间隔保持器固定在摄像机外壳上。
7. 将照明装置用 4 颗短螺钉固定在两个间隔保持器上。
8. 在强烈振动的设备中，请使用螺栓紧固剂固定透镜的 C-Mount 螺纹紧固件。
9. 手动预设透镜的清晰度和光圈。
10. 用 SOPASair 检查设置。
11. 如果未立即在透镜上执行所需的设置，则安装透镜的镜头保护罩。

4.3 安装外部照明

概览

插图 6: 安装外部照明

4 装配
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插图 7: 已组装产品和外部照明

前提条件

• 摄像机未安装在安装支架上。
• 连接电缆已移除。

处理方法

1. 用三个 M5 螺钉将外部照明安装在安装支架上（拧紧力矩：5 Nm
± 0.5 Nm）。

2. 使用四个 M5 滚花螺钉将设备安装在安装支架上。用手拧紧滚花螺钉，无需使
用工具。

4.4 安装产品

处理方法

1. 使用紧固螺纹或开槽螺母和 M5 螺钉将产品安装在准备好的安装系统上。安装
系统作为配件提供。

° 将螺钉拧入紧固螺纹或开槽螺母最多 5 mm。

° 请使用产品背面的全部 4 个紧固螺纹或产品侧面的两个开槽螺母。

° 借助开槽螺母将单独订购的 SICK 安装系统安装在产品上。
2. 对于有因颤动、晃动或突然的运动变化（例如固定在人工操作的叉车上时）造

成的强烈振动或冲击影响的应用区域，需要配备减振器完成产品安装。将产品
悬空安装。

3. 考虑视野和应用条件对准产品。
4. 将无电压状态下的产品连接到接口和工作电压。
5. 启动产品。
✓ 状态 LED Ready（就绪）亮起绿灯。
6. 执行微调。

装配 4
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5 电气安装

5.1 用于安全操作设备的条件

重要提示

警告
电流会造成人身伤害和损坏危险！
电位平衡电流产生的设备接地不当会导致设备与系统中其他接地设备之间出现以下
危险和故障：

• 金属外壳带有危险电压。
• 设备性能不正确或被破坏。
• 电缆屏蔽层因加热而损坏并触发电缆引发火灾。

补救措施

• 仅允许电气专业人员执行电气设备作业。
• 如果电缆绝缘层损坏，则应立即断开电源并进行修复。
• 请确保所有接地点的接地电位相同。
• 如果当地条件不符合安全接地概念，请采取适当措施。例如确保低阻抗和具有

载流能力的等电位联结。

用于安全操作设备的条件

该设备通过屏蔽电缆（如有必要，本地触发传感器，设备控制）连接到外围设备
上。电缆屏蔽层，例如数据线的绝屏蔽层，位于设备的金属外壳上。

该设备可以通过如电缆屏蔽层或外壳的盲孔螺纹接地。

如果外围设备有金属外壳，导线绝缘层同样置于其外壳上，则假定装置中所有参与
的设备都有相同的接地电位。

通过遵守以下条件来完成：

■ 将设备安装在导电金属表面上
■ 系统中设备和金属表面的专业接地
■ 如果需要：不同接地电位区域之间低阻抗、可导电的等电位联结

5 电气安装
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插图 8: 示例：在设备网络中生成等电位平衡电流

1 设备控制

2 设备

3 电压供给

4 接地点 2

5 通过导线绝缘层带有补偿电流的闭合电流回路

6 接地电位差

7 接地点 1

8 金属外壳

9 电气屏蔽电缆

如果不满足这些条件，可能会有电位平衡电流流经设备之间的电缆绝缘层，进而导
致上述危险。例如，对于分布在多个建筑物中的系统内设备即可实现这一点。

补救措施

避免在电缆绝缘层上出现电位平衡电流的主要解决方案是确保低阻抗和可导电的电
位平衡。如果无法实现电位平衡，建议采用以下两种解决方案。

重要
明确不建议拆开导线绝缘层。可能因为这一措施无法再保证遵守 EMC 极限值和安
全地运行设备的数据接口。

大空间分布式系统安装时的措施

如果是具有相应大电位差且大范围分布的系统安装，建议通过市售的光电信号隔离
器建立本地平台以及与这些平台的连接。这种措施实现了更高的抗电磁干扰能力。

电气安装 5
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插图 9: 示例：通过使用光电信号隔离器防止设备网络中的等电位补偿电流

1 设备控制

2 光电信号隔离器

3 设备

4 电压供给

5 接地点 2

6 接地点 1

7 金属外壳

8 电气屏蔽电缆

9 光纤

在联机平台之间使用光电信号隔离器，将接地回路分离。联机平台内部稳定的等电
位补偿，可防止电缆屏蔽层上的补偿电流。

小型系统安装时的措施

对于只有低电位差的小型装置，绝缘安装设备和外围设备这种解决方案便已足够。

5 电气安装
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插图 10: 示例：通过设备的绝缘安装防止设备网络中的等电位补偿电流

1 设备控制

2 设备

3 电压供给

4 接地点 3

5 绝缘安装

6 接地点 2

7 接地电位差

8 接地点 1

9 金属外壳

ß 电气屏蔽电缆

即使当具有高电位差时，也能有效地防止接地回路。因此，不会再有补偿电流会流
经电缆屏蔽层和金属外壳。

重要
然后，设备和连接的外围设备的电源也必须确保所需的绝缘。
绝缘安装的金属外壳和局部接地电位之间，可能存在一些可触及的电位。

5.2 接口分配

概览

P2P1

P3X2X1

1 2

345

1 P1：现场总线以太网 1

2 P2：现场总线以太网 2

3 P3：千兆以太网 3

4 X2：电源/外部照明装置/IO

5 X1：电源/CAN/串行接口/IO

电气安装 5
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前提条件

概述
• 在不带电状态下接通连接电缆。只有在所有连接电缆均已完整安装和连接至设

备和控制器后，才能接通工作电压。
• 按照现行标准选择和应用在用户侧馈电的供电电缆线芯截面。
• 使用带裸线端子的电缆时注意，所有裸露的接线端不能互相接触。请采取适当

措施来绝缘各导线。
• 最大消耗电流取决于产品的使用情况。如果使用输出端，消耗电流会增加。确

保输出端输出电流之和不超过 400 mA。

数据线
• 使用双绞线（绞线对）屏蔽型数据线。
• 采用无故障、完整的屏蔽设计。
• 为了避免干扰影响，始终按电磁兼容性 (EMC) 要求对导线进行铺设和布线。这

适用于例如开关电源件、电机、节拍驱动器和接触器的电缆。
• 请勿将电缆与电缆槽盒中的电压供给及电机电缆平行敷设较长的距离。
• PROFINET 网络：电缆至少符合 CAT5 标准 (ISO/IEC 11801 Edition 2.0.

Class D)
• PROFINET 网络：使用经过 PROFINET 认证的组件。

电压供给
• 连接在设备上的电路设计为 ES1 电路或 SELV 电路（SELV = Safety Extra

Low Voltage = 安全特低电压）。电源符合 ES1 (EN 62368-1) 或 SELV
(EN 60950-1) 的要求。

• 设备必须由符合 UL61010-1 第三版第 9.4 类的限能电源或者符合 UL62368-1
或 NEC 第 2 类的受限制电源供电。

• 要求的电压源输出功率：至少 48 W
• 工作电压为 DC 24 V ± 20% 时，用单独的保险丝保护电缆。所需的保险丝取决

于所用电缆。典型值是，例如 M12 17 芯电缆配备 2 A 保险丝，M12 5 芯电
缆配备 4 A 保险丝。将送电电路中的保险丝插在供电线路起始端上。

• 为确保客户侧供电线路的短路和过载保护，应根据有效标准选择和实施芯线截
面。

电源/CAN/串行接口/IO

12

6 714

12

3

4

5

8

9

10

11

13

15

17

16

插图 11: M12 插头，17 针，A 型编码

联系方式 信号 描述 信息

1 GND 工作电压：0 V

2 VS 工作电压：DC 24 V ± 20%

3 CAN L CAN 总线 LOW (IN/OUT)

4 CAN H CAN 总线 HIGH (IN/OUT)

5 TD+ (RS-422) 串行数据接口（发射器 +）

6 TD- (RS-422)
TxD (RS-232)

串行数据接口（发射器 -）

7 TxD (RS-232) 串行服务接口（发射器） 请勿连接。

8 RxD (RS-232) 串行服务接口（接收器） 请勿连接。

9 SensGND 接地数字输入

10 传感器 1 数字输入 1

11 RD+ (RS-422) 串行数据接口（接收器 +）

5 电气安装
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联系方式 信号 描述 信息

12 RD- (RS-422)
RxD (RS-232)

串行数据接口（接收器 -）

13 DIO 3 可配置的数字输入与输出 3 请勿连接。

14 DIO 4 可配置的数字输入与输出 4

15 传感器 2 数字输入 2

16 DIO 5 可配置的数字输入与输出 5

17 DIO 6 可配置的数字输入与输出 6

电源/外部照明装置/IO

21

4 3

5

插图 12: M12 插座，5 针，A 型编码

联系方式 信号 描述 信息

1 Vout 可切换 用于外部照明装置的可切换电流
输出端

请勿连接。

2 DIO 7 或外部照明装置触发器 可配置的数字输入与输出 7 或用
于外部照明装置的触发器

请勿连接。

3 GND 工作电压：0 V

4 DIO 8 可配置的数字输入与数字输出 8 请勿连接。

5 Vs 工作电压

现场总线以太网

3

2

4

1

插图 13: M12 插座，4 针，D 编码

联系方式 信号 描述

1 TX+ 发射器+

2 RX+ 接收器+

3 TX– 发射器-

4 RX– 接收器-

千兆以太网

5

4

6

32

8

1

7

插图 14: M12 插座，8 针，X 型编码

表格 1: 千兆位以太网引脚分配
联系方式 信号 描述

1 TRD0_P 发射器+/接收器+ 0

2 TRD0_N 发射器–/接收器– 0

3 TRD1_P 发射器+/接收器+ 1

4 TRD1_N 发射器-/接收器- 1

5 TRD3_P 发射器+/接收器+ 3

6 TRD3_N 发射器-/接收器- 3

电气安装 5
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联系方式 信号 描述

7 TRD2_N 发射器-/接收器- 2

8 TRD2_P 发射器+/接收器+ 2

补充信息

预装配型电缆参见产品页面。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

相关主题

• 接口信息：技术数据

5.3 外部照明接口分配

前提条件

概述
• 在不带电状态下接通连接电缆。只有在所有连接电缆均已完整安装和连接至设

备和控制器后，才能接通工作电压。

数据线
• 使用双绞线（绞线对）屏蔽型数据线。
• 采用无故障、完整的屏蔽设计。
• 触发信号的电缆长度：最长 20 m

电压供给
• 连接在设备上的电路设计为 ES1 电路或 SELV 电路（SELV = Safety Extra

Low Voltage = 安全特低电压）。电源符合 ES1 (EN 62368-1) 或 SELV
(EN 60950-1) 的要求。

I1 TRIG：同步

2 1

43

5

插图 15: M12 插头，5 针，A 编码

触点 信号 描述

1 – –

2 传感器 1 用于外部触发器的数字输入

3 GND 工作电压：0 V

4 – –

5 – –

I2 PWR/TRIG：电源/同步

2 1

43

5

插图 16: M12 插头，5 针，A 编码

触点 信号 描述

1 – –

5 电气安装
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触点 信号 描述

2 Vs 工作电压

3 GND 工作电压：0 V

4 传感器 1 用于外部触发器的数字输入

5 – –

补充信息

预装配型电缆参见产品页面。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

相关主题

• 外部照明信息：外部照明数据表

5.4 网络服务和端口

可用的网络服务和端口可以在 SOPASair 中的 诊断 > 网络安全 下查看。

5.5 外部照明的连接原理

与 Track and Trace Controller 连接

X1X2P3

P1P2

1 2

3

5

7

4

6

I2 

PWR l TRIG

I1 

TRIG

插图 17: 外部照明与 Track and Trace Controller 连接

1 外部照明

2 设备

3 在设备和外部照明之间同步

4 设备工作电压，使用 4A 保险丝保护（通常在开关柜中）

SICK CAN 传感器网络

5 带 Track and Trace Controller（如 MSC800、SIM2000）的开关柜

6 开关柜工作电压

7 外部照明的工作电压，使用 4A 保险丝保护（通常在开关柜中）

电气安装 5
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与连接模块连接

X1X2P3

P1P2

1 2

4

3

5

I2 

PWR l TRIG

I1 

TRIG

6

插图 18: 连接外部照明与连接模块

1 外部照明

2 设备

3 设备的工作电压和触发器

4 连接模块（如 CDM、CDB）

5 连接模块工作电压 24 V，另需 4A 保险丝

6 外部照明工作电压，在设备和外部照明之间同步

5.6 连接模块

前提条件

• 兼容的连接模块作为配件单独订购。
• 带 40 W 集成电源的 CDM 连接模块仅与产品类型 V2D85xxx-xxCxxxxxxx 一起

使用。注意连接模块额外的消耗电流，最大 200 mA（包括设备的输出电
流）。

连接模块

在配置设备时，可在 SOPASair 中添加连接模块作为配件。连接模块的接线请参见
SOPASair 中的配置。

5 电气安装
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6 调试

6.1 启动 SOPASair

概览

SOPASair 用于操作、参数设定和维护用途（例如诊断、数据记录）。

前提条件

• 设备通过以太网 (P3) 或 USB 与计算机连接。
• 已接通电压供给。
• 计算机和设备处于同一个网络中。
• 计算机和设备具有不同的 IP 地址。
• 访问数据

右侧 密码

读取 无需密码即可访问

读取和写入 默认密码：servicelevel

处理方法

1. 打开网页浏览器（推荐：Google Chrome）。
2. 在地址栏中输入设备的 IP 地址。

默认 IP 地址：

° P3：192.168.0.1

° USB: 169.254.0.1
✓ 显示用户界面。
3. 请登录设备进行修改。

6.2 管理密码

6.2.1 分配密码

概览

读取参数设置不需要密码。为了保护产品设置不被擅自更改，可以分配一个密码。

前提条件

• 初次分配密码时需确保连接的保密性，例如使用点对点连接到设备。

处理方法

1. 在网络浏览器中与产品建立连接。
2.

 选择。
3. 用默认密码 servicelevel 登录。
✓ 系统会要求您输入一个新的密码。
4. 分配一个新密码。
✓ 新密码立刻生效。
5. 用新分配的密码重新登录。

6.2.2 更改密码

处理方法

1. 在网络浏览器中与产品建立连接。
2.

 选择。
3. 用上一次分配的密码登录。
4. 选择更改密码。

调试 6
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5. 分配一个新密码。
✓ 新密码立刻生效。

6.2.3 重置密码

处理方法

1. 在网络浏览器中与产品建立连接。
2.

 选择。
3. 选择忘记密码？。
4. 将 设备密钥、序列号 和 订货号 通过电子邮件发送给负责的 SICK 销售公司或

SICK 服务合作伙伴，参见 www.sick.com/worldwide。
5. 按下 下一步 确认。
✓ 出现输入代码的窗口。

您可以从负责的 SICK 销售公司或 SICK 服务合作伙伴处获得该代码。该代码
仅在重置流程中具有一次性效力。您可以用 x 关闭该窗口，而不中断重置流
程。如果您选择 取消 或多次输入错误的代码，则当前重置流程将会终止。所请
求的代码不再有效。该流程必须重新启动。

6.
可选：用 x 关闭窗口。稍后通过  和 忘记密码？ 打开用于输入代码的窗口。

7. 输入代码。
8. 按下 重置 确认。
✓ 密码被重置为默认密码 servicelevel。参数没有改变。

6.3 启动 SOPAS ET

概览

在 SOPAS ET 配置软件中，保存的参数可以作为项目文件手动保存在计算机上，并
可以导入和导出。

前提条件

• 设备通过以太网 (P3) 或 USB 与计算机连接。
• 已接通电压供给。
• 计算机和设备处于同一个网络中。
• 计算机和设备具有不同的 IP 地址。
• 安装有软件 SOPAS ET 的计算机

新版 SOPAS ET 软件的下载页面为 www.sick.com/SOPAS_ET。在此也列出
了安装 SOPAS ET 的相应系统要求。

• SDD 文件（设备说明文件）
您可以借助设备目录将这些 SDD 文件安装在 SOPAS ET 中。为此，请遵循
SOPAS ET 中的 Wizard 向导。可以从设备或 SICK 网站安装 SDD 文件。从
SICK 网站上安装需要连接互联网。

• 访问数据
用户等级 密码

维护人员 main

授权客户 client

服务 servicelevel

处理方法

1. 安装新版 SOPAS ET 配置软件。安装时，请选择安装向导中推荐的“全部”选
项。某些情况下安装时可能需要计算机管理员权限。

2. 安装完成后运行 SOPAS ET。
✓ SOPAS ET 自动开始搜索连接的设备。连接的设备显示在 Device search（设备搜

索）窗口中。
3. 在可用的设备中选择所需设备。

6 调试

32 操 作 指 南 | Lector85x PROFINET / EtherNet/IP™ 8028751/1NGE/2024-04-16 | SICK
如有更改，恕不另行通知

http://www.sick.com/worldwide
http://www.sick.com/SOPAS_ET


默认 IP 地址：

° P3：192.168.0.1

° 子网掩码：255.255.255.0
如有必要，为设备安装当前的设备说明文件。

4. 点击  Add（添加），建立通信。
✓ SOPAS ET 与设备建立通信，载入其当前的设备描述（参数），并在 New

Project（新项目）窗口中显示该设备。
5. 在设备上登录。

6.4 外部数据备份

使用项目文件手动备份数据

可以将参数集手动保存为计算机上的项目文件 (*.sopas)。始终推荐采用这一做法。
使用项目文件，可以将参数集下载并传输到替换设备。

自动备份数据

若要在外部自动备份参数集，需要一个额外的存储介质。设备与该外部存储介质长
期连接。每次永久存储参数设定时，外部存储的参数集也会自动更新。

外部存储介质
■ MicroSD 存储卡（克隆功能）

设备开机后会自动检测外部存储介质。其他设备行为取决于存储介质的内容。其目
的是始终保持内部参数和外部保存的参数相同。

存储介质的内容 设备行为

空 如果参数集被永久保存，则设备还会将内部参数集保存在存储介
质上。其前提条件是有足够的存储空间。没有可解析的参数集

可解析的参数集 接通之后，设备会自动将兼容的参数集从外部存储介质加载到工
作存储器及内部永久参数存储器中。然后设备以其新的有效参数
集启动。

6.5 插入和取出存储卡

重要提示

重要
配置数据丢失
在保存参数集的过程中，请勿移除存储卡和断开工作电压。否则，所有尚未永久保
存的参数都将丢失。

前提条件

• 已关断产品的工作电压。
• 为在运行期间移除存储卡，应在 SOPAS ET 的分析/SD 卡项下选择执行移除 SD 卡

指令。
• 打开盖板时，产品不符合任何规定的防护等级。只能短暂地打开盖板。在此期

间保护产品免受潮湿和灰尘影响。

处理方法

插入存储卡
1. 打开橡胶盖板。
2. 位置正确地将存储卡导入卡槽中，直到联锁装置作出反应。在此请根据产品上

的卡标志正确放置存储卡。
3. 重新合上盖板。确保合上的盖板与产品齐平。
4. 接通产品的工作电压。

调试 6
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移除存储卡
1. 将存储卡推入插槽，直到联锁装置释放。
2. 取出存储卡。
3. 重新合上盖板。确保合上的盖板与产品齐平。
4. 接通产品的工作电压。

6.6 保存参数集

概览

使用 SOPASair 可调整设备使其适配应用。参数集可以永久存储在 SOPASair 中。
例如，若要在设备发生故障时恢复替换设备中的设置，请额外在外部保存参数集。

处理方法

1. 将参数永久保存在 SOPASair 中：

✓ 设备在内部将参数集保存在永久参数存储器中。
✓ 如果设备中安装了存储卡，则设备还会额外在外部将参数集存储在存储卡上。
2. 打开 SOPAS ET。
3. 在 SOPAS ET 中，将参数集作为项目文件手动保存在计算机上。
✓ 另外，也在外部存储参数集。项目文件上的参数集可以下载并传输到替换设

备。

6.7 安装固件更新

前提条件

• 安装有 SICK AppManager 软件的计算机
SICK AppManager 的最新版本可从以下网址下载 www.sick.com/
SICK_AppManager。如要安装 SICK AppManager，运行安装文件 (*.exe) 并
按照屏幕上的指示操作。

• P3 以太网接口

处理方法

1. 打开 SICK AppManager。
2. 将文件拖放到固件窗口中。
3. 在固件窗口中选择要安装的文件。
4. 点击右下窗口中的 Install 按钮。
✓ 固件更新已安装。

6 调试
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7 维护

7.1 维护

表格 2: 维护计划

维护工作 间隔

定期检查设备和连接电缆是否损
坏。

取决于环境条件和气候。

检查外壳和观察窗是否有污垢，必
要时进行清洁。

取决于环境条件和气候。

检查螺丝接头和插头连接。 取决于安装位置、环境条件或操作
要求。建议：至少每 6 个月一次。

检查所有未使用的接口是否都用保
护帽封闭。

取决于环境条件和气候。建议：至
少每 6 个月一次。

7.2 清洁产品

重要提示

重要
► 请勿使用尖锐物体进行清洁。
► 建议：使用抗静电清洁剂。
► 建议：使用抗静电塑料清洁剂和 SICK 透镜布。

重要
如果观察窗有划痕或损坏，请将产品停止使用并安排 SICK 进行维修。

处理方法

1. 如果可能，请将产品断电。如无法切断设备，须配戴合适的激光防护眼镜。这
必须能有效吸收产品中所使用波长的射线。

2. 根据材料清洁观察窗：

° 玻璃窗：使用干净的软刷清除视窗上的灰尘。必要时，用干净、湿润的无
绒布和温和的防静电视窗清洁液来清洁视窗。

° 塑料窗：只能使用干净、潮湿的无绒布和温和的防静电窗户清洁液清洁视
窗。

3. 用软刷清除外壳上的灰尘。

维护 7
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8 故障排除

8.1 故障排除

故障、警告和错误

情况 错误或故障

安装 ■ 设备与带有代码的物体对准不佳（比如眩目）
■ 读取周期触发传感器放置错误（如过晚打开、过早关闭内部

读取间隔）
■ 增量型编码器（可选）放置错误

电气安装 ■ 设备的接口布线错误

配置 ■ 功能未符合实际情况要求，比如数据接口的参数设置错误
■ 未考虑设备技术限值，例如工作范围、开启角度
■ 阅读节拍的触发源选择错误

运行 ■ 开始/结束运行：缺少外部读取周期，阅读区域内出现一个以
上的对象

■ 设备故障（硬件/软件）

使用 SOPASair 诊断

错误日志包含当前的错误信息。

出于服务目的，您可以在配置软件中创建并下载诊断文件。诊断文件提供错误分析
所需的数据。

补充信息

如果根据错误描述无法排除故障，请联系 SICK 服务部门。为了实现快速处理，请
在呼叫前记下铭牌上的数据。

8.2 修理

该设备须由经过专业培训、取得授权的 SICK AG 专业服务人员进行维修。未经授
权，严禁客户中断和篡改设备，否则 SICK AG 将不承担任何保修索赔责任。

8.3 拆卸产品

处理方法

1. 关断工作电压。
2. 在支架上或周围区域标出设备的位置和对齐方向。
3. 松开并移除设备的连接电缆。
4. 从支架中移除设备。

补充信息

如果更换产品，可以通过下载将参数值应用到更换产品上。如果只更换摄像机外壳
而不更换透镜，请重新调整透镜上的焦点位置。

8 故障排除
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9 停机

9.1 废弃处理产品

处理方法

► 根据国家适行的废物处理条例废弃处理不可用的产品。

补充信息

SICK 根据您的要求协助处理这些产品。

停机 9
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10 技术数据

提示
您可以通过产品页面为您的产品下载、保存和打印相应的在线数据表，其中包含产
品的技术数据、尺寸图和接线图。
通过 SICK Product ID 调用产品页面：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。
{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。
请注意：本文档可能包含其他技术数据。

10.1 特点

典型应用领域 室内

类型 基本设备
全套装置

光学聚焦 可调焦距
在可选透镜上手动设置清晰度和光圈

传感器 CMOS 矩阵传感器，灰值

传感器分辨率 V2D8505x-xxxxxxxx：500 万像素(2,464 px x 2,048 px)
V2D8509x-xxxxxxxx：900 万像素(4,096 px x 2,176 px)
V2D8512x–xxxxxxxxxx：1,200 万像素 (4,096 px x 3,008 px)

集成照明 作为配件单独订购，例如 VI83I 照明装置的类型

VI83I 照明装置，该类型配有 32 个 LED：
• 中等可见白光，张角：31°

• 宽可见白光，张角：47°

• 中等可见红光，峰值波长：λ = 660 nm ± 20 nm，张角：31°

• 宽可见红光，峰值波长：λ = 660 nm ± 20 nm，张角：47°

反馈 LED 屏 VI83I 照明装置类型，不可用

照明单元的 LED
风险组（可见白
光类型 + 反馈
LED）

风险组 1（低风险），符合 IEC 62471-1: 2006-07 / EN 62471-1:
2008-09 的要求

辐射密度：
• LB 1)：< 10 x 103 W/(m2sr)，100 秒内；当距离 ≥ 200 mm 时

• LR 2)：10 秒内 < 2.5 x 106 W/(m2sr)；当距离 ≥ 200 mm 时

风险组 0（自由组），对应 LB < 100 W/(m2sr)，在 10 x 103 秒钟内，
距离 > 0.8 m 时

照明单元的 LED
风险组（可见红
光类型 + 反馈
LED）

风险组 1（低风险），符合 IEC 62471-1: 2006-07 / EN 62471-1:
2008-09 的要求

辐射密度：
• LB 1)：100 秒内 < 10 x 103 W/(m2sr)；距离 ≥ 200 mm 时

• LR 2)：10 秒内 < 2.5 x 106 W/(m2sr)；距离 ≥ 200 mm 时

风险组 0（自由组），对应 LB < 100 W/(m2sr)，在 10 x 103 秒钟内，
距离 > 0.3 m 时。

激光对准辅助设
备 3)

1 个激光器，可关闭
可见红光 (λ = 630 nm ... 680 nm)

对准辅助设备的
激光等级

1 级激光产品，符合 IEC 60825-1:2014 和 EN
60825-1:2014+A11:2021。符合 21 CFR 1040.10/11，（如 2019 年
5 月 8 日的“Laser Notice 56”中所述）与 IEC 60825-1 第 3 版的一致
性除外。
P < 0.39 mW

10 技术数据
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扫描频率 30 Hz，500 万像素分辨率时
20 Hz，900 万像素分辨率时
15 Hz，1,200 万像素分辨率时

代码分辨率 ≥ 0.1 mm（取决于透镜）

工作距离 500 mm … 3,000 mm

镜片 C-Mount 接口

传感器格式 V2D8505x–xxxxxxxxxx：1/1.8"
V2D8509x–xxxxxxxxxx: 1/1.2"
V2D8512x–xxxxxxxxxx: 1/1.1"

1) LB= 蓝光危害。
2) LR= 加热会对眼睛视网膜造成危害。
3) 不可用。

10.2 机械装置和电气装置

连接类型 • 1 个 M12 插头，17 针，A 编码（电源，CAN，串行接口，I/O） 1)

• 1 个 M12 插座，5 针，A 编码（电源/外部照明/IO） 2)

• 1 个插座，M12，8 针，X 型编码（千兆以太网）

• 2 个 M12 插座，4 针，D 型编码（以太网现场总线）

工作电压 Vs DC 24 V ± 20%
电源符合 ES1 (EN62368-1) 或 SELV (EN 60950-1) 标准

消耗功率 运行：典型数值为 24 W 3)

消耗电流 最大 2.0 A

输出电流 • 每个输出端的输出电流：最大 200 mA

• 输出电流之和：最大允许值 400 mA

• 用于外部照明装置的可切换电流输出端（X2 电源/外部照明装置/
IO）：最大输出电流 1A，存在内部保险丝 4)

• 如果外部照明装置由设备供电，则输出电流和外部照明装置供电电流
之和不得超过 1,050 mA。 4)

壳体材料 压铸铝

外壳颜色 无烟煤灰色 (RAL 7016)

视窗材料 玻璃，2 毫米厚，带有防刮涂层

盖板（设备顶
部）

材料：塑料

功能
• 插入或取出可选的存储卡

• 暂时将 USB 接口用作服务接口

功能：用于临时访问 MicroSD 存储卡插槽和 USB 接口
翻折式 5)

防护等级 IP 65 (IEC 60529:2013 +C1:2013 +C2:2015 +AMD2 C1:2019,
EN 60529:1991 +A1:2010 +A2:2013 +AC:2019-02) 6)

电气安全 EN 61010-1:2010
EN 61010-1:2010 / A1:2019
EN 61010-1:2010 / A1:2019 / AC:2019-04

法规提示 仅 NFPA79 应用。可使用适配器及连接电缆。

重量 最大 640 g，不含透镜和连接电缆

尺寸（长 x 宽 x
高）

143.4 mm x 90 mm x 46 mm 7)

技术数据 10
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故障平均时间间
隔

100,000 h 8)

1) 最大电缆长度：10 m
2) 最大电缆长度：30 m
3) 典型消耗功率取决于产品配置。给出的数值适用于没有负荷的数字输出。
4) X2 上用于外部照明装置的电压供给不可用。
5) 在盖子打开时，设备不再具有指定 IP 防护等级。当盖子暂时打开时，须保护设备免受潮湿和灰尘的

影响。
6) 前提条件：

• 光学保护罩已拧紧在设备上。

• 设备顶部的盖板已经关闭。

• 插在电气接口上的电缆必须拧紧。用盲塞密封未使用的电气接口。
7) 仅不带透镜和光学镜头防护罩的外壳
8) 工作环境温度为 25 °C 时。

10.3 尺寸图

基本设备
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插图 19: 结构和设备尺寸，测量单位：毫米（英寸），小数分隔符：点

1 4 盲孔螺纹 M2.5；5.5 mm 深，用于固定间隔保持器

2 2 个开槽螺母 M5；5.5 mm 深；可旋转；用于替代性固定设备

3 4 个盲孔螺纹 M5；5.5 mm 深；用于固定设备

全套装置

产品型号：V2D8505x–xxxxxxxxxx

10 技术数据
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插图 20: 结构和设备尺寸，测量单位：毫米（英寸），小数分隔符：点

1 2 个开槽螺母 M5；5.5 mm 深；可旋转；用于替代性固定设备

2 4 个盲孔螺纹 M5；5.5 mm 深；用于固定设备

全套装置

产品型号：V2D8509x–xxxxxxxxxx, V2D8512x–xxxxxxxxxx
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插图 21: 结构和设备尺寸，测量单位：毫米（英寸），小数分隔符：点

1 2 个开槽螺母 M5；5.5 mm 深；可旋转；用于替代性固定设备

2 4 个盲孔螺纹 M5；5.5 mm 深；用于固定设备

10.4 性能

可读编码结构 一维码，叠码，二维码

1D 代码类型
（条形码类型）

GS1-128 / EAN 128, UPC/GTIN/EAN, 2/5 Interleaved, Code 39,
Code 128, Codabar, Code 93

二维码类型 Data-Matrix ECC200，MaxiCode，QR 码

堆叠码类型 PDF417

合格代码 依据 ISO/IEC 16022、ISO/IEC 15415、ISO/IEC 18004

技术数据 10
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内置图像存储器 不可用

10.5 接口

通信接口 • PROFINET 现场总线/以太网/IP™ P1 / P2 以太网

• 以太网 P3

• 通过 USB 的 Ethernet (RNDIS) 1)

• CAN 1（插头，M12，17 针，A 编码）

• 串行数据接口

• 串行服务接口

PROFINET 2)3) PROFINET RT, Concormance Class B (CC-B)
网络负载级别：Netload Class III
功能：数据接口（输出读取结果），触发器接口
数据传输率：10/100 Mbit/s
P1 / P2 MAC 地址，参见型号铭牌

支持的 PROFINET 功能
• PROFINET 网络中的循环通信和非循环通信

• Autonegotiation

• Autocrossover

• 全双工

• 集成 Dual Port Switch

• 在星型或线性拓扑结构中使用

• Media Redundancy Protocol (MRP)

• Link Layer Discovery Protocol (LLDP, Topology Detection)

• Device replacement without exchangeable medium/PG function

• MIB/SNMP

I&M 功能 (Identification & Maintenance Function)
• I&M0：设备识别 4)

• I&M1：输入设备代码和地点代码 (AKZ, OKZ)

• I&M2：安装日期

• I&M3：功能说明

• I&M5：接口识别

EtherNet/IP™ 2) 功能：数据接口（输出读取结果），触发器接口
数据传输率：10/100 Mbit/s
P1 / P2 MAC 地址，参见型号铭牌

以太网 协议：TCP/IP
功能：数据接口（输出读取结果），服务接口，FTP（图像传输）
数据传输速率：10/100/1,000 Mbit/s
P3 MAC 地址，参见型号铭牌

串口 RS-232、RS-422
数据传输速率：1.2 kBaud … 115.2 kBaud

数字输入 2（“传感器 1”、“传感器 2”），绝缘
功能：解码器输入，外部触发器

可配置的数字输
入和数字输出

X1: 4 (DIO 3 5), DIO 4, DIO 5, DIO 6)
X2: 2 (“DIO 7” 5), DIO 8 5))

CAN 协议：SICK CAN 传感器网络 CSN（CAN 设备）
功能：数据接口（输出读取结果），触发器接口
数据传输率：500 kbit/s

USB USB 2.0
功能：服务接口，通过 USB 的以太网 (RNDIS) 1) 6)

读取脉冲控制 数字输入、CAN、PROFINET（通过触发位）、EtherNet/IP™（通过触
发位）

光学指示灯 10 个状态 LED

10 技术数据
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操作界面 Web 服务器

配置软件（参数
设置）

SOPASair (Webinterface)

MicroSD 存储
卡 7)

功能：克隆（外部存储介质）

数据储存和数据
调用

通过外部 FTP 进行图像和数据存储

外部照明控制 通过数字输出（最大 24 V 触发器）

编码器频率 最大 50 kHz

编码器分辨率 0.2 mm/脉冲 … 10 mm/脉冲

1) 仅供临时用作服务接口。
2) 可在 SOPASair 的接口下设置 EtherNet/IP 或 PROFINET 现场总线。
3) Conformance Class、网络负载级别和可选 PROFINET 功能已根据 PROFINET 规范 2.43 版认证

（见 GSDML 文件名）。有关 PROFINET Conformance Class 的更多信息，请参见用户组织 PI
（PROFIBUS 和 PROFINET International）的 PROFINET IO Conformance Class 文档。

4) I&M 功能 I&M0 的软件版本描述 PROFINET 接口的版本，与设备固件的版本号不一致。
5) 不可用。
6) 打开盖板时，该设备不符合任何规定的防护等级。只能短暂地打开盖板。在此期间保护设备免受潮湿

和灰尘影响。
7) 存储卡作为选购配件。为确保存储卡正常工作，仅可使用 SICK 允许的存储卡型号（工业标准）。可

根据要求提供更多的功能。

10.6 环境参数

电磁兼容性
(EMC)

抗扰度：IEC 61000-6-2:2016，EN IEC 61000-6-2:2019
干扰发射：IEC 61000-6-4:2018，EN IEC 61000-6-4:2019

抗振动性 EN 60068-2-6:2007，EN 60068-2-64:2019

抗冲击性 EN 60068-2-27:2008

工作环境温度 0 °C … +50 °C 1)

储存温度 –20 °C … +70 °C 2)

相对空气湿度 0% … 90%，无凝露

环境光抗扰度 2,000 lx，代码上

环境条件 污染等级 2（根据 EN 61010-1 标准）

使用高度 < 海拔 5,000 m

1) 在 ≥ 45 °C 的工作环境温度下确保通过安装实现充分散热，参见 "安装产品", 第 21 页 。
为避免冷凝水，请勿使设备承受急剧温度变化。

2) 防潮和无灰尘储存。
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10.7 视野

V2D8505R-xxxxxxxxxx，焦距：8 mm
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插图 22: V2D8505R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：8 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 3: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 453 376

1000 875 727

1500 1297 1078

2000 1719 1429

2500 2141 1779

3000 2563 2130

表格 4: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.22 0.36

1000 0.43 0.72

1500 0.63 1.06

2000 0.84 1.4

2500 1.04 1.74

3000 1.25 2.08

10 技术数据
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V2D8505R-xxxxxxxxxx，焦距：12 mm
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插图 23: V2D8505R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：12 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 5: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 301 251

1000 583 484

1500 864 718

2000 1145 952

2500 1427 1186

3000 1708 1420

表格 6: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.15 0.24

1000 0.28 0.48

1500 0.42 0.70

2000 0.56 0.92

2500 0.69 1.16

3000 0.83 1.38

技术数据 10
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V2D8505R-xxxxxxxxxx，焦距：16 mm
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插图 24: V2D8505R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：16 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 7: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 230 191

1000 441 366

1500 652 542

2000 863 717

2500 1073 892

3000 1284 1068

表格 8: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.11 0.18

1000 0.21 0.36

1500 0.32 0.52

2000 0.42 0.7

2500 0.52 0.88

3000 0.63 1.04

10 技术数据
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V2D8505R-xxxxxxxxxx，焦距：25 mm
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插图 25: V2D8505R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：25 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 9: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 144 120

1000 279 232

1500 414 344

2000 549 456

2500 684 569

3000 819 681

表格 10: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.07 0.12

1000 0.14 0.22

1500 0.20 0.34

2000 0.27 0.44

2500 0.33 0.56

3000 0.40 0.66

技术数据 10
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V2D8509R-xxxxxxxxxx，焦距：12 mm
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插图 26: V2D8509R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：12 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 11: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 497 264

1000 965 513

1500 1433 761

2000 1900 1010

2500 2368 1258

3000 2836 1506

表格 12: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.15 0.24

1000 0.28 0.48

1500 0.42 0.70

2000 0.56 0.92

2500 0.69 1.16

3000 0.83 1.38

10 技术数据
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V2D8509R-xxxxxxxxxx，焦距：16 mm
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插图 27: V2D8509R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：16 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 13: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 380 202

1000 731 388

1500 1081 574

2000 1432 761

2500 1783 947

3000 2133 1133

表格 14: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.11 0.18

1000 0.21 0.36

1500 0.32 0.52

2000 0.42 0.70

2500 0.52 0.88

3000 0.62 1.04

技术数据 10
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V2D8509R-xxxxxxxxxx，焦距：25 mm
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插图 28: V2D8509R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：25 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 15: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 245 130

1000 470 250

1500 694 369

2000 919 488

2500 1143 607

3000 1368 727

表格 16: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.07 0.12

1000 0.14 0.22

1500 0.20 0.34

2000 0.27 0.44

2500 0.33 0.56

3000 0.40 0.66

10 技术数据
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V2D8512R-xxxxxxxxxx，焦距：12 mm
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插图 29: V2D8512R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：12 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 17: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 497 365

1000 965 709

1500 1433 1052

2000 1900 1396

2500 2368 1739

3000 2836 2082

表格 18: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.15 0.24

1000 0.28 0.48

1500 0.42 0.70

2000 0.56 0.92

2500 0.69 1.16

3000 0.83 1.38

技术数据 10
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V2D8512R-xxxxxxxxxx，焦距：16 mm
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插图 30: V2D8512R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：16 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 19: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 380 279

1000 731 537

1500 1081 794

2000 1432 1052

2500 1783 1309

3000 2133 1567

表格 20: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.11 0.18

1000 0.21 0.36

1500 0.32 0.52

2000 0.42 0.70

2500 0.52 0.88

3000 0.62 1.04

10 技术数据
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V2D8512R-xxxxxxxxxx，焦距：25 mm

500

3000

180

1368

1004

2

3

2

31

1

245

插图 31: V2D8512R-xxxxxxxxxx 视野，焦距：25 mm

1 工作距离，单位：mm

2 视野感知区域：水平 (mm)

3 视野感知区域：垂直 (mm)

表格 21: 视野感知区域

工作距离 (mm) 水平 (mm) 垂直 (mm)

500 245 180

1000 470 345

1500 694 510

2000 919 675

2500 1143 840

3000 1368 1004

表格 22: 最小分辨率

工作距离 (mm) 一维码 (mm) 二维码 (mm)

500 0.07 0.12

1000 0.14 0.22

1500 0.20 0.34

2000 0.27 0.44

2500 0.33 0.56

3000 0.40 0.66

10.8 外部照明数据表

运行模式 脉冲式

视野，照明 32 个 LED，可见光

颜色 VI228U-WH5031F3：中等可见白光，张角：31°
VI228U-WH5047F3：宽可见白光，张角：47°

LED 分类 风险组 0（自由组），符合 IEC 62471-1: 2006-07 / EN 62471-1:
2008-09

技术数据 10
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工作电压 Vs DC 24 V ± 20%

消耗电流 最大平均电流：2 A
最大峰值电流 2.5 A

频率 1 … 120 Hz

脉冲持续时间 50 … 350 μs

防护等级 IP 65 (IEC 60529:2013 +C1:2013 +C2:2015 +AMD2 C1:2019,
EN 60529:1991 +A1:2010 +A2:2013 +AC:2019-02) 1)

工作环境温度 0 °C … +40 °C 2)

储存温度 –20 °C … +70 °C 3)

允许的相对空气
湿度

0% … 90%，无凝露

1) 前提条件：

• 插在电气接口上的电缆必须拧紧。用盲塞密封未使用的电气接口。
2) 确保通过安装实现充分散热。
3) 防潮和无灰尘储存。

10.9 外部照明尺寸图
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插图 32: 结构和设备尺寸，测量单位：毫米（英寸），小数分隔符：点

1 供电方式

2 偏振过滤器

3 固定偏振镜的螺钉

4 M5 螺钉，用于将外部照明固定在安装支架上

10 技术数据
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11 配件

配件和相关的安装信息参见产品页面。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

配件 11
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12 附件

12.1 符合性声明和证书

通过产品页面可以下载符合性声明和证书。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

12.2 许可证

SICK 使用版权所有者在免费许可下发布的开源软件。主要使用以下型号的许可证：
GNU 通用公共许可证 (GPL Version 2, GPL Version 3)、GNU 宽通用公共许可证
(LGPL)、MIT 许可证、zlib 许可证和 BSD 许可证及其扩展许可证。

此程序可供常规使用，但不含任何保修。此类免除保修情况还包括特定用途程序的
适销性或适用性的暗示性保修。

更多详细信息可参阅 GNU 通用公共许可证。

许可证文本参见 www.sick.com/licensetexts。根据要求，也可打印许可证文本。

12.3 PROFINET 接口

12.3.1 基础

12.3.1.1 GSDML 文件
GSDML 文件（设备主文件）描述了 PROFINET 设备的属性（例如可编程逻辑控制
器从设备获取何种格式的哪些数字信息）。GSDML 文件通常与设备位图文件一起提
供。

GSDML 文件可从产品页面下载。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

12.3.1.2 PROFINET 参与设备的配置
MAC 地址

每个 PROFINET 参与设备都有一个唯一的 MAC 地址（见型号铭牌）。

PROFINET 名称和 IP 地址

如要参与 PROFINET 网络内的通信，PROFINET 参与设备必须有一个 PROFINET
名称。控制器可使用有效的 PROFINET 名称对设备进行响应。PROFINET 名称在网
络中是唯一的，可准确识别设备。如果未分配 IP 地址和子网掩码，则由可编程逻辑
控制器分配这些参数。

可在可编程逻辑控制器 (PLC) 中分配 PROFINET 名称。可编程逻辑控制器根据
PROFINET 名称和控制程序手动或自动分配 IP 地址和子网掩码。如有需要，可使用
调试和诊断工具（如 Siemens PRONETA）更改 IP 地址。

此外，也可以在调试和诊断工具（如 Siemens PRONETA）或 SOPASair 中分配
PROFINET 名称和 IP 地址。

12 附件
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12.3.1.3 PROFINET 模块
PROFINET 模块用于循环数据传输。该设备是模块化 PROFINET 参与设备。模块化
参与设备的发送和接收数据结构的组成是可变的。数据结构由多个 PROFINET 模块
组成。可由用户自定义选择模块。通过这些模块可以针对不同的控制任务、可用带
宽和 IO 控制器范围灵活调整设备。GSDML 文件中描述了各个模块及其相应属性。

12.3.1.4 PROFINET 布线注意事项
PROFINET 布线注意事项

注意接口分配的一般注意事项。

电缆至少符合 CAT5 标准 (ISO/IEC 11801 Edition 2.0.Class D)。使用经过
PROFINET 认证的组件。

补充信息

PROFINET Installtion Guidelines：
• PROFINET Design Guideline
• PROFINET Assembling Guideline
• PROFINET Commissioning Guideline
• PROFINET Planning Redundancy Guideline

相关主题

• 接口分配

12.3.2 将设备集成到 PROFINET 网络中

前提条件

SOPASair 中的设置
• 设备是指系统中的 Primary 设备或独立设备。
• 已在触发器下设置输入信号现场总线位。
• 已在接口下启用 PROFINET 现场总线。

其他要求
• 控制软件（如 Siemens TIA Portal）
• 已配置可编程逻辑控制器 (PLC) 和 PROFINET 交换机（如有需要）。
• 设备的 GSDML 文件可从产品页面下载。

处理方法

1. 在控制软件中创建一个项目。
2. 安装 GSDML 文件并将其集成到网络中。
3. 分配 PROFINET 参数（PROFINET 名称、IP 地址、子网掩码）。
4. 选择数据模块。
5. 设置握手。
6. 在可编程逻辑控制器上加载项目。
7. 传输 PROFINET 名称。
8. 在控制软件、可编程逻辑控制器或 SOPASair 中检查连接状态。

补充信息

PROFIBUS & PROFINET 国际 (PI) 用户组织的文档中介绍了 PROFINET 网络规划
的基本信息。

12.3.3 数据通道

可在 GSDML 参数设定中为数据通道选择不同的通信协议。这些通信协议是 SICK
特有的，需要在软件端进行适当处理。

附件 12
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12.3.3.1 选择数据模块
在基本配置中，设备提供 16 个 Ctrl-Bits-In 和 16 个 Ctrl-Bits-Out。Ctrl-Bits 提供了
查看状态信息和触发设备的选项。

此外，还有用于流程数据的 8 字节至 128 字节的数据模块。例如将代码内容通过流
程数据传输到可编程逻辑控制器。选择正确的尺寸取决于应用。为了节省可编程逻
辑控制器流程图像的空间和电缆上的数据吞吐量，应使用小尺寸的输出格式。如果
设备输出格式更多，则应使用更大的数据模块。此外，握手模式也可用于数据分
割。大于 123 字节的数据报文需要使用握手模式。

如果需要其他大小的模块，请用新模块替换已配置的 32 字节模块。

12.3.3.2 握手模式
握手模式可确保正确传输超过输入模块大小的数据包。数据包被分割成更小的数据
包。发射单元告知已发送数据包的编号。接收单元确认该编号。由此可以确保正确
传输。

在握手模式下，必须在硬件配置中为设备添加输入模块和输出模块。数据大小最多
可选 128 个字节（= 64 个字）。标准配置为一个 32 字节输入模块和一个 32 字节
输出模块。在输入模块和输出模块中，有 5 个字节用于管理。例如一个 32 字节的
模块可包含多达 27 字节的有效数据，而不会将数据分割成数据块。

使用 SICK PROFINET 功能块

如果使用用于 PROFINET 的可选 SICK 功能块，应按照功能块的正确长度指定输入
区域和输出区域的地址。功能块处理握手模式，因此也可以接收比输入区域更长的
数据。功能块可从产品页面下载。

通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}

{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。

{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

12.3.3.2.1 握手模式下的字节布局
概览

数据区的最大长度为 128 字节，具体视所选模块而定。

字节布局

地址 输入（输入可编程逻辑控制器的设
备数据）

输出（向设备发送可编程逻辑控制
器数据）

1 二进制状态位输入 二进制状态位输出

2 ReceiveCount（计数器） → ReceiveCountBack（计数器）

3 TransmitCountBack（计数器） ← TransmitCount（计数器）

4 ReceiveLength Lowbyte TransmitLength Lowbyte

5 ReceiveLength Highbyte TransmitLength Highbyte

6 ReceiveData, Byte 1 TransmitData, Byte 1

7 ReceiveData, Byte 2 TransmitData, Byte 2

n ReceiveData, Byte n - 5 TransmitData, Byte n – 5

12.3.3.2.2 在握手模式下接收数据
接收数据

设置无 STX/ETX 成帧的数据格式。设备将发送至可编程逻辑控制器的数据放入
ReceiveData 区域，并插入 ReceiveLength。此外，设备还对 ReceiveCount 值递增计数，
以显示已发送新数据。

12 附件
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字节握手

为了指示可编程逻辑控制器已正确接收数据，可编程逻辑控制器会对设备作出响
应。可编程逻辑控制器会在 10 秒内将 ReceiveCount 值复制到输出侧的
ReceiveCountBack 值。因此，可编程逻辑控制器会将第二个输入字节复制到第二个输
出字节。如果设备检测到两个值相同，则设备可以发送下一个数据。ReceiveCount 值
介于 1 到 255 之间。正常运行时省略 0。

如果设备在运行过程中将该值设为 0，则表示出现故障。如要重新开始计数，可编
程逻辑控制器必须以 0 响应。否则，设备将无法继续计数和数据传输。因此，可编
程逻辑控制器必须不受限制地将 ReceiveCount 值复制到 ReceiveCountBack 值。

将较长的数据报文分割成数据块（碎片化）

如果要发送的数据过长，无法全部放入可编程逻辑控制器的输入区域，设备将自动
将数据分割成数据块（碎片化）。ReceiveLength 表示剩余数据的长度。在第一个数据
块中，长度与整个报文长度一致。可编程逻辑控制器通过字节握手对数据块做出响
应时，设备发送下一个数据块并递减长度。

可编程逻辑控制器通过检查 ReceiveLength 确定接收到的是单个数据块还是较长片段
数据的起点。如果 ReceiveLength 长于数据输入大小，将进行碎片化。如果
ReceiveLength 较短，则为单个报文。

可传输的数据量视所选的输入区域而定。输入变量减 5 定义了输入数据块的大小。
数据报文的最大长度为 4,000 字节，分割为若干数据块。

示例 1

接收到 100 字节的较长数据报文，数据块大小为 32 字节。

报文数据块最多可包含 27 字节。

ReceiveCount ReceiveLength ReceiveData

1 100 前 27 个数据字节

2 73 下一个 27 个数据字节

3 46 下一个 27 个数据字节

4 19 最后 19 个数据字节，其余以
00 填充

示例 2

接收到单块报文。

输入：16 字节，输出：16 字节

发送两份数据报文，分别为 11 字节和 9 字节

这可以通过触发设备实现，例如通过硬件。只能从可编程逻辑控制器接收数据。
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插图 33: 在握手模式下接收单块报文

1 时间 1：已接收到第一份数据报文（11 字节）并显示在可编程逻辑控制器上，
ReceiveCount = 1。

2 时间 2：可编程逻辑控制器已识别数据，并通过将 ReceiveCount 复制到
ReceiveCountBack 来确认。设备已为接收下一份数据准备就绪。

3 时间 3：设备已接收到第二份数据报文（9 字节）并显示在可编程逻辑控制器上，
ReceiveCount = 2

4 时间 4：可编程逻辑控制器已识别数据，并通过将 ReceiveCount 复制到
ReceiveCountBack 来确认。设备已为接收下一份数据准备就绪。

示例 3

接收屏蔽的报文。

输入：16 个字节，输出：16 个字节，数据报文“CLV6xx-12345”包含 12 个字节
（分为 2 个数据块）

这可以通过触发设备实现，例如通过硬件。只能从可编程逻辑控制器接收数据。
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插图 34: 在握手模式下接收屏蔽的报文

1 时间 1：已接收到第一个数据块“CLV6xx-1234”（前 11 个字节）并显示在可编程逻
辑控制器上，ReceiveCount = 1。ReceiveLength 为 12 个字节。

2 时间 2：可编程逻辑控制器已识别到数据。由于可编程逻辑控制器已发现输入区域放
不下 12 个字节，因此它知道后续会有更多数据块。可编程逻辑控制器通过将
ReceiveCount 复制到 ReceiveCountBack 来确认第一个数据块。

3 时间 3：设备立即向可编程逻辑控制器发送下一个数据块“5”（仅剩 1 个字节），
ReceiveCount = 2 和 ReceiveLength = 1。

4 时间 4：可编程逻辑控制器已识别下一个数据块，并通过将 ReceiveCount 复制到
ReceiveCountBack 来确认。整个报文的传输已完成。

12.3.3.3 无握手模式
概览

使用无握手模式进行测试或使用带短数据报文的独立设备。

前提条件

• 接收数据的长度不超过输入区域减 5。
• 在后续数据到达之前，可编程逻辑控制器可以接收数据。
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无握手模式

在无握手模式下，必须在硬件配置中为设备添加输入模块、输出模块、Ctrl-Bits-In
和 Ctrl-Bits-Out。尺寸可自由选择。在输入模块和输出模块中，有 5 个字节用于管
理。例如一个 32 字节的模块可包含多达 27 字节的有效数据。

GSDML 参数设定可用于选择无握手模式。该模式与握手模式相同，只是在接收侧和
发送侧都不能进行碎片化。在握手模式和无握手模式下，二进制输入和二进制输出
相同。也可以使用 Ctrl-Bits。

12.3.3.3.1 无握手模式下的字节布局
概览

数据区域的最大长度为 123 字节，具体视所选的模块而定。前 5 个字节用于管理，
非常重要。自字节 6 起为已接收和待发送的 ASCII 数据。二进制输入和二进制输出
与握手模式下相同。

字节布局

地址 输入（输入可编程逻辑控
制器的设备数据）

输出（向设备发送可编程
逻辑控制器数据）

1 二进制状态位输入 二进制状态位输出

2 ReceiveCount（计数器） → ReceiveCountBack（计
数器）

3 TransmitCountBack（计
数器）

← TransmitCount（计数
器）

4 ReceiveLength Lowbyte TransmitLength Lowbyte

5 ReceiveLength Highbyte TransmitLength Highbyte

6 ReceiveData, Byte 1 TransmitData, Byte 1

7 ReceiveData, Byte 2 TransmitData, Byte 2

n ReceiveData, Byte n - 5 TransmitData, Byte n – 5

12.3.3.3.2 在无握手模式下接收数据
接收数据

设置无 STX/ETX 成帧的数据格式。设备将发送至可编程逻辑控制器的数据放入
ReceiveData 区域，并插入 ReceiveLength。此外，设备还对 ReceiveCount 值递增计数，
以显示已发送新数据。

如果数据长度过长，则切掉过多的数据，并会在传输过程中丢失。设备发送的其他
数据将写入可编程逻辑控制器的输入区域。不检查可编程逻辑控制器中的用户程序
是否已接收该数据。可能会在没有警告的情况下覆盖数据。不过，用户程序可以检
查 ReceiveCount 值是否增加超过 1。因此，用户程序可确定是否已覆盖数据。

示例

输入：16 字节，输出：16 字节，可发送最多 11 字节的数据报文，无需握手

这可以通过触发设备实现，例如通过硬件。只能从可编程逻辑控制器接收数据。
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插图 35: 在无握手模式下接收单块报文

1 时间 1：已接收到第一份数据报文（8 字节）并显示在可编程逻辑控制器上，
ReceiveCount = 1。

2 时间 2：已接收到第二份数据报文（4 字节）并显示在可编程逻辑控制器上，
ReceiveCount = 2。

3 时间 3：已接收到第三份数据报文（6 字节）并显示在可编程逻辑控制器上，
ReceiveCount = 3。

12.3.3.4 二进制状态位输入
第一个输入字节表示二进制状态位输入。该输入字节包含几个状态位和一个心跳
位。

表格 23: 二进制状态位输入 - 握手模式和无握手模式

位元 名称 含义

D7 – Reserved（保留）

附件 12

8028751/1NGE/2024-04-16 | SICK 操 作 指 南 | Lector85x PROFINET / EtherNet/IP™ 63
如有更改，恕不另行通知



位元 名称 含义

D6 Transmit Buffer
Overrun

• 0：无故障

• 1：传感器已接收来自可编程逻辑控制器的发送数据。队列
已满。
复位：在可编程逻辑控制器下一次成功发送传输报文时。

D5 Receive Buffer
Overrun

• 0：无故障

• 1：接收缓冲区已满。必须丢弃接收到的数据。
复位：在可编程逻辑控制器下一次更改 ReceiveCountBack
时。

D4 – Reserved（保留）

D3 PLC-Error • 0：无故障

• 1：设备在现场总线主站（可编程逻辑控制器）中发送数据
时检测到故障。设备不接受任何传输数据，并要求与可编程
逻辑控制器重新同步。必须根据故障校正可编程逻辑控制器
程序。

可能的原因
• 10 秒内未接收以下数据块。

• TransmitCount 以错误的顺序递增。

如果设置为 PLC-Error 位，则不会传输任何发送数据。不过，接
收侧仍在继续处理。TransmitCountBack 设置为 0。
在可编程逻辑控制器将 TransmitCount 复位为 0 后，将删除 PLC-
Error 位。

D2 Hearbeat 0/1：每秒变化一次，表示设备存在

D1 – Reserved（保留）

D0 – Reserved（保留）

12.3.3.5 二进制状态位输出
标头中的第一个输出字节为保留字节。输出字节必须为 0。

表格 24: 二进制状态位输出 - 握手模式和无握手模式

位元 名称 含义

D7 – Reserved（保留）

D6 – Reserved（保留）

D5 – Reserved（保留）

D4 – Reserved（保留）

D3 – Reserved（保留）

D2 – Reserved（保留）

D1 – Reserved（保留）

D0 – Reserved（保留）

12.3.4 Ctrl-Bits

12.3.4.1 Ctrl-Bits-In

概览

通过插入 Ctrl-Bits-In，可编程逻辑控制器可以监控设备的数字输入和数字输出。在
握手模式和非握手模式下允许使用 Ctrl-Bits。

注意字节顺序：D0 代表 Adr+1 的最小有效位。
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Ctrl-Bits-In

地址 位元 名称 描述 信息

Adr+1 D0 Device Ready 所连接设备的状态

Adr+1 D1 System Ready 所连接设备正常 (Device
Ready)。可以访问受监控
的 CAN 设备：在故障分
析中显示 Net-Monitoring
ok。

不可用

Adr+1 D2 阅读良好 1) 上次读取结果的状态

Adr+1 D3 未读取 1) 上次读取结果的状态

Adr+1 D4 外部输出 1 外部输出 1 状态（通过
CMC）

不可用

Adr+1 D5 外部输出 2 外部输出 2 状态（通过
CMC）

不可用

Adr+1 D6 结果 1 输出 1 Result 状态 不可用

Adr+1 D7 Result 2 输出 2 Result 状态 不可用

Adr D8 外部输入 1 外部输入 1 状态（通过
CMC）

不可用

Adr D9 外部输入 2 外部输入 2 状态（通过
CMC）

不可用

Adr D10 传感器 1 输入 1 传感器状态 不可用

Adr D11 传感器 2 输入 2 传感器状态 不可用

Adr D12 – Reserved（保留） 不可用

Adr D13 – Reserved（保留） 不可用

Adr D14 – Reserved（保留） 不可用

Adr D15 Toggle 在每个读取周期内反转。

1) 如果 Toggle 位发生变化，则这些位有效。

12.3.4.2 Ctrl-Bits-Out

概览

通过控制 Ctrl-Bits-Out 可在设备中启用各种功能。为此，必须将设备中的相应功能
参数设定为现场总线输入。在握手模式和非握手模式下允许使用 Ctrl-Bits。

注意字节顺序：D0 代表 Adr+1 的最小有效位。

Ctrl-Bits-Out

地址 位元 名称 描述 Lector85x 可用
性

Adr+1 D0 触发器 设备的物体触发器 1)

Adr+1 D1 Sensor Idle 所连接设备正常，进入睡
眠模式。

不可用

Adr+1 D2 Teach In 1 触发 Teach In 1 示教过程。 不可用

Adr+1 D3 Teach In 2 触发 Teach In 2 示教过程。 不可用

Adr+1 D4 外部输出 1 外部输出 1 状态（通过
CMC） 1)

不可用

Adr+1 D5 外部输出 2 外部输出 2 状态（通过
CMC） 1)

不可用

Adr+1 D6 结果 1 控制输出 1 Result 1) 不可用

Adr+1 D7 Result 2 控制输出 2 Result 1) 不可用
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地址 位元 名称 描述 Lector85x 可用
性

Adr D8 – Reserved（保留） 不可用

Adr D9 – Reserved（保留） 不可用

Adr D10 – Reserved（保留） 不可用

Adr D11 – Reserved（保留） 不可用

Adr D12 Distance_Config
_0

动态（焦距）切换时控制
Bit 0

不可用

Adr D13 Distance_Config
_1

动态（焦距）切换时控制
Bit 1

不可用

Adr D14 Distance_Config
_2

动态（焦距）切换时控制
Bit 2

不可用

Adr D15 Distance_Config
_3

动态（焦距）切换时控制
Bit 3

不可用

1) 作为触发器源或用于设置输出，必须已对现场总线输入或现场总线位设定参数。

示例

在 SOPASair 的输入 > 触发器 > 输入信号下，选择现场总线位选项。

可编程逻辑控制器通过“触发器”Bit D0 可以触发设备。

12.4 以太网/IP 接口

12.4.1 网络拓扑结构

合适的网络拓扑结构
• 星型
• 线型

12.4.2 将设备集成到 EtherNet/IP™ 网络中

概览

设备可通过 EDS 文件集成到网络中，其中，设备配置文件被添加到编程软件的设备
目录中。此外，还可将设备与 Generic Ethernet Module 集成到网络中。

连接类型基于 Request Packet Interval (RPI)。

前提条件

SOPASair 中的设置
• 已将设备定义为 独立型设备 或 系统中的主要设备。
• 在触发器下已设置 输入信号 现场总线位。
• 在“接口”下已启用 EtherNet/IP™ 现场总线。

其他要求
• 设备具有唯一的 MAC 地址（见型号铭牌）
• 控制软件（例如 Rockwell Automation）
• 已配置可编程逻辑控制器 (PLC)。
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• 使用 EDS 文件时：设备的 EDS 文件可从产品页面下载。
通过 SICK Product ID 调用：pid.sick.com/{P/N}/{S/N}
{P/N} 对应于产品订货号，参见铭牌。
{S/N} 对应于产品序列号，参见铭牌（如果指定）。

处理方法

使用 EDS 文件
1. 在可编程逻辑控制器目录中注册 EDS 文件。
2. 选择设备。
3. 在设置中输入设备名称和 IP 地址。
4. 定义数据大小。

使用 Generic Ethernet Module
1. 在模块设置中输入设备名称、数据类型、IP 地址和数据大小。

表格 25: 参数（示例）

参数 含义 示例

Name 设备名称 LECTOR850

Comm Format 数据格式（如 Single
Integer）

Data - SINT

IP Adress 用户自定义 192.168.0.1

表格 26: 连接参数（示例）

Assembly Instance Size

Input 101 200

Output 100 200

Configuration 1 0

2. 设置单播连接。

12.4.3 输入和输出数据格式

12.4.3.1 输入数据格式

Status Word 协议标头碎片化 InTelegram

Input Status InTelegramm
Count

– InTelegram
LenRest

16 bits 8 bits 8 bits 8 bits 16 bits 1,544 位（193 字
节）
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数据类型 Word 位元 名称 描述 信息

Status Word 字节 0 D0 Device Ready 所连接设备的状
态
重启时或在配置
过程中，状态设
为 0。设备准备
就绪时，状态设
为 1。Device
Ready 表示内部
微处理器已就
绪。Device
Ready 不是硬件
故障的指示器。
该位与 Ready
状态 LED 同时
开启。

D1 – – 不可用

D2 阅读良好 上次读取结果的
状态

D3 未读取 上次读取结果的
状态

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

字节 1 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用
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数据类型 Word 位元 名称 描述 信息

Input Status 字节 2 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 Heartbeat（心
跳）

Heartbeat-Bit 表
示设备存在和设
备可用。
Heartbeat 以固
定间隔在 HIGH
(1) 和 LOW (0)
之间切换。

D3 PLC Error 设备检测到自身
与可编程逻辑控
制器 (PLC) 之间
的数据通信故
障。设备拒绝传
输数据，并要求
自身和可编程逻
辑控制器之间重
新同步。可编程
逻辑控制器可能
包含导致错误操
作的故障。无握
手时不使用。

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

InTelegram Count 字节 3 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

– 字节 4 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用
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数据类型 Word 位元 名称 描述 信息

InTelegram LenRest 字节 5 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

字节 6 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

InTelegram 字节 7 至 199
（193 字节）

1,544 Bits User Data

12.4.3.2 输出数据格式

Command Word 协议标头碎片化 OutTelegram

Output Status – OutTel-egram
Count

OutTelegram
LenRest

16 bits 8 bits 8 bits 8 bits 16 bits 1,544 位（193 字
节）
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数据类型 Word 位元 名称 描述 信息

Command Word 字节 0 D0 触发器 如果设备设置为
现场总线位，则触
发触发器（更多
信息参见附
录）。

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

字节 1 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

Output Status 字节 2 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

– 字节 3 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

OutTel-egram Count 字节 4 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用
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数据类型 Word 位元 名称 描述 信息

OutTelegram LenRest 字节 5 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

字节 6 D0 – – 不可用

D1 – – 不可用

D2 – – 不可用

D3 – – 不可用

D4 – – 不可用

D5 – – 不可用

D6 – – 不可用

D7 – – 不可用

OutTelegram 字节 7 至 199
（193 字节）

1,544 Bits Commands

12.4.4 握手示例

概览

在此示例中，设备向可编程逻辑控制器发送输入数据。数据报文长度为 9 个字符，
包括起始符和停止符。计数器不变，显示之前所有双向数据传输都已完成。

尚不支持命令。因此，该示例不包含命令，只包含 ASCII 字符。

前提条件

• 在 SOPASair 中接口下已启用 握手信号。

数据传输流程

1. 起始情况：无新数据。
2. 设备向可编程逻辑控制器发送数据。
3. 可编程逻辑控制器对设备数据作出响应。
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4. 在字节 6 中加载输出报文的长度。从 OutTelegram 中的字节 7 开始，将数据
报文写入输出。

5. 设备通过发送数据响应可编程逻辑控制器。
✓ 设备和可编程逻辑控制器之间的数据传输已完成，计数器不变。
6. 设备向可编程逻辑控制器发送数据。

附件 12

8028751/1NGE/2024-04-16 | SICK 操 作 指 南 | Lector85x PROFINET / EtherNet/IP™ 73
如有更改，恕不另行通知



7. 可编程逻辑控制器处理传入的数据。

补充信息

如果数据长度超过 193 字节，请联系 SICK 服务部了解有关碎片化协议的信息。
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Detailed addresses and further locations at www.sick.com

Australia

Phone +61 (3) 9457 0600

1800 33 48 02 – tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria

Phone +43 (0) 2236 62288-0

E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg

Phone +32 (0) 2 466 55 66

E-Mail info@sick.be

Brazil

Phone +55 11 3215-4900

E-Mail comercial@sick.com.br

Canada

Phone +1 905.771.1444

E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic

Phone +420 234 719 500

E-Mail sick@sick.cz

Chile

Phone +56 (2) 2274 7430

E-Mail chile@sick.com

China

Phone +86 20 2882 3600

E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark

Phone +45 45 82 64 00

E-Mail sick@sick.dk

Finland

Phone +358-9-25 15 800

E-Mail sick@sick.fi

France

Phone +33 1 64 62 35 00

E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010

E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100 

E-Mail office@sick.com.gr

Hong Kong

Phone +852 2153 6300

E-Mail ghk@sick.com.hk

Hungary

Phone +36 1 371 2680

E-Mail ertekesites@sick.hu

India

Phone +91-22-6119 8900

E-Mail info@sick-india.com

Israel

Phone +972 97110 11 

E-Mail info@sick-sensors.com

Italy

Phone +39 02 27 43 41

E-Mail info@sick.it

Japan

Phone +81 3 5309 2112

E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +603-8080 7425

E-Mail enquiry.my@sick.com

Mexico

Phone +52 (472) 748 9451

E-Mail mexico@sick.com

Netherlands

Phone +31 (0) 30 204 40 00

E-Mail info@sick.nl

New Zealand

Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 – tollfree

E-Mail sales@sick.co.nz

Norway

Phone +47 67 81 50 00

E-Mail sick@sick.no

Poland

Phone +48 22 539 41 00

E-Mail info@sick.pl

Romania

Phone +40 356-17 11 20 

E-Mail office@sick.ro

Singapore

Phone +65 6744 3732

E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia

Phone +421 482 901 201

E-Mail mail@sick-sk.sk

Slovenia

Phone +386 591 78849

E-Mail office@sick.si

South Africa

Phone +27 10 060 0550 

E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321/4

E-Mail infokorea@sick.com 

Spain

Phone +34 93 480 31 00

E-Mail info@sick.es

Sweden

Phone +46 10 110 10 00

E-Mail info@sick.se

Switzerland

Phone +41 41 619 29 39

E-Mail contact@sick.ch

Taiwan

Phone +886-2-2375-6288

E-Mail sales@sick.com.tw

Thailand

Phone +66 2 645 0009

E-Mail marcom.th@sick.com

Turkey

Phone +90 (216) 528 50 00

E-Mail info@sick.com.tr

United Arab Emirates

Phone +971 (0) 4 88 65 878

E-Mail contact@sick.ae

United Kingdom

Phone +44 (0)17278 31121

E-Mail info@sick.co.uk

USA

Phone +1 800.325.7425 

E-Mail info@sick.com

Vietnam

Phone +65 6744 3732

E-Mail sales.gsg@sick.com
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