Prumyslova vozidla
SENZOROVA RESENi PRO AUTOMATICKY RIZENE VOZIKY

Vice pohybu s inteligentni senzorikou.
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Sensor Intelligence.



PRUMYSLOVA VOZIDLA

POZADAVKY KLADENE NA AUTOMATICKY RIZENE VOZIKY
A AUTONOMNI TRANSPORTNI SYSTEMY

Automaticky fizené voziky a autonomni transportni systémy (AGV/
AGC) se v souc¢asnosti vyuzivaji temér v kazdém primyslovém pro-
stfedi. At uZ se jedna o zasobovani vyroby, transportni platformu

v pasové vyrobé nebo nedilnou soucast skladové logistiky, moznosti
vyuZiti autonomnich transportnich systém v poslednich letech vy-
razné vzrostly a tim také jejich vyznam jako flexibilniho, hospodar-
ného a perspektivnino reseni. Jako nezavisly a celosvétové predni
VYVOjar a vyrobce inteligentm’ch senzorovich Feéenl’ nabl’zi spolec-
vSeho druhu. Nase senzorova reSeni pomahaiji realizovat prepravu
bezpecnéji, rychleji a transparentnéji. Na zakladé svych rozsahlych
znalosti problematiky senzor(i a systéma vytvafi spolecnost SICK
presvédciva reSeni pro vSechny faze vyrobniho a logistického proce-
su - i ve vasem odvétvi.

Zjistéte vice o senzorovych fedenich pro primyslova vozidla

Ochrana osob

Automaticky fizené voziky se od jejich zavedeni pred vice nez 30 lety staly mobilnimi

a spolupracujicimi stroji, protoZe svou dopravni drahu sdili s obsluhovanymi pozemni-

mi transportnimi prostfedky a osobami. K eliminaci rizik pro osoby v okoli jsou nutnosti
bezpe&né systémy detekce osob. Mezinarodni normy a standardy, jako je CSN EN 1525
a ANSI B56.5, kladou vysoké pozadavky na systémy detekce osob. Bezpecnostni lasero-
vé skenery spolecnosti SICK jsou feSenim v souladu s normami, které Ize flexibilné inte-
grovat do designu vozidla a dynamicky se prizpUsobi aktualnimu sméru jizdy.

Zamezeni kolizim

Kolize automaticky fizenych vozikd s objekty mohou zplsobit ohromné naklady

a znacné snizit kapacitu systému. Bezpecné systémy detekce osob nedetekuji vSech-
ny objekty. Nedetekuji napf. zavéSena bfemena nebo zboZi vyénivajici z regalu. 3D
senzorové systémy, jako jsou 3D-LiDAR senzory s nékolika Grovnémi nebo kamerové
systémy s technologii TOF, naproti tomu detekuji vSechny objekty. Navic 3D senzory
méfi polohu zboZi v redlném Gase a tak optimalizuji pfijem zbozi

Lokalizace a navigace

Hlavnim bodem automatizace pozemnich transportnich prostredkl je navigace vozi-
ku. Bez lokalizace neni navigace mozZna. Vozidlo se mUiZe lokalizovat na fyzickém pru-
hu nebo pomoci lokalizaéniho systému na bazi mapovani uréit svou absolutni polohu
v prostoru. Portfolio senzord od spolecnosti SICK obsahuje senzory pro vSechny princi-
py lokalizace bézné v prdmyslu.

Manipulace s bfemeny a identifikace

Vedle automatizované jizdy klade manipulace s bfemeny vysoké naroky na senzoriku.
Musi byt mozné detekovat nejriznéjsi povrchy a geometrie bfemen, aby bfemeno
mohlo byt spolehlivé detekovano a spravné polohovano. Za pouziti bezkontaktnich
systémdu feSeni pro identifikaci je autonomni doprava zboZi bezezbytku zpétné vysle-
dovatelna.
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OCHRANA OSOB
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Kompletni bezpecnostni systém pro automaticky
fizené voziky
Automaticky fizené voziky potrebuji bezpecné systémy detekce
osob, aby se zamezilo kolizim. Bezkontaktné, kompaktné
a adaptivné to resi bezpecnostni laserové skenery. Produktové
fady S300, S3000 a microScan3 nabizeji rizné snimaci dosahy
a vybavy, aby se vyhovélo kazdému formatu voziku. Pomoci
az 128 volné definovatelnych ochrannych poli mlizete detekci
osob optimalné prizpUsobit aktualni jizdni situaci.
¢ Bezpecnostni laserové skenery microScan3 Pro,

S300 Expert, S3000 Expert

Zabezpeceni transportniho voziku bezpecnostnim
laserovym skenerem

Flexibilni pfisun materialu na vyrobni linku ¢asto zajistuji malé
automaticky fizené voziky (AGV), takzvané transportni voziky.
Bezpecénostni laserovy skener S300 Mini Ize diky kompaktnimu
tvaru skvéle integrovat do malych vozidel. Bezkontaktné dete-
kuje osoby a objekty, které se nachazeji v jizdni draze automa-
ticky fizeného voziku. Eliminuji se tak mechanicka poskozeni,

k nimzZ dochazelo napf. u spinacich list nebo naraznika.

¢ Bezpecnostni laserovy skener S300 Mini Standard

Zabezpeceni okoli automaticky fizenych vozikU
Kromé zabezpeceni hlavniho jizdniho sméru musi byt také za-
bezpeceny strany automaticky fizeného voziku. Bezpecnostni
laserové skenery S300 maji Ghel skenovani 270°. Kdyz se
laserové skenery pouZiji v obou rohovych oblastech voziku,
chrani osoby i po stranach voziku.

¢ Bezpecnostni laserovy skener S300 Expert

Bezpecné snimani rychlosti a Ghlu natoceni kol

u autonomnich transportnich systému

Aby bylo moZné ochranna pole automaticky fizeného voziku
optimalné prizpUsobit jizdni situaci, musi byt na jizdnim a fi-
dicim pohonu sniman Ghel natoceni kol a rychlost. Kompletni
systém skladajici se z bezpeénostni jednotky Flexi Soft, modu-
lu Motion Control MOC a bezpeénostniho enkodéru DFS60S
Pro umoznuje realizovat dynamické prepinani ochrannych
poli.

¢ Bezpecnostni jednotka Flexi Soft, MOC

¢ Bezpecnostni enkodér DFS60S Pro

=» www.sick.com/
microScan3_Pro
=>» www.sick.com/
S300_Expert

=» www.sick.com/
S3000_Expert
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=>» www.sick.com/Flexisoft
=>» www.sick.com/DFS60S_Pro
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ZAMEZENI KOLIZIM

Zamezeni kolizim mezi autonomnim transportnim
systémem a zavéSenymi predméty

Diky Sikmému umisténi kompaktniho 2D-LiDAR senzoru TiM3xx
se smérem snimani zdola nahoru jsou zavéSené predméty véas
detekovany. Flexibilné definovatelnd monitorovaci pole soucas-
né umoznuji detekovat objekty, které z boku zasahuiji do jizdni
drahy.

¢ 2D-LiDAR senzor TiM3xx

=> www.sick.com/TiM3xx

Zamezeni kolizim u autonomniho transportniho
systému ve slozitém prostredi

Diagonalni usporadani monitorovacich poli v jizdnim sméru
neni vZzdy mozné nebo dostateéné. Pro spolehlivou detekci
predmétll vyénivajicich z regall a zamezeni kolizim jsou nabi-
zeny kompaktni 2D-LiDAR senzory LMS1xx pro montaZ na bok
automaticky fizeného voziku.

¢ 2D-LiDAR senzor LMS1xx

=> www.sick.com/LMS1xx

Optimalizace vyuZitelnosti systému pomoci
3D-LiDAR senzorl pro zamezeni kolizim

3D-LiDAR senzor MRS1000 skenuje souéasné ¢tyfi Ghlové po-
sunuté Grovné. Spolehlivé tak detekuje také velmi ploché ob-
jekty u zemé. Integrované ,pozemni referenéni vyhodnoceni“
rozpozna snizeni terénu jako schodisté nebo nakladaci ram-
py. Diky inteligentnimu vyhodnoceni spinacich poli vSech Grov-
ni Ize ignorovat pfipadna chybna spusténi jednotlivych drovni
a zvysit tak vyuZitelnost.

¢ 3D-LiDAR senzor MRS1000 - www.sick.com/MRS1000

Zamezeni kolizim u autonomniho transportniho
systému pomoci 3D kamerového systému

3D kamerova senzorika umozZiuje bezezbytku monitorovat
definovatelné prostory. Kde bylo doposud potfeba nékolik
2D-LiDAR senzord, aby byla monitorovana cela jizdni draha,
tam nyni 3D kamerovy senzor Visionary-T DT vytvofi diagram
rozptylu véech viditelnych objektd monitorovaného prostoru.
Diky technologii 3D snimkU je mozné vyuZit senzor
Visionary-T DT také k pfesnému stanoveni polohy - napf. pro
uchopeni palet a detekci alternativnich tras pro objeti prekazky.

=>» www.sick.com/Visionary-T

¢ 3D kamerovy senzor Visionary-T DT
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LOKALIZACE A NAVIGACE
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2D-LiDAR senzor specialné pro navigaci -

vypocet polohy integrovan v senzoru

Volna laserova navigace predstavuje tu nejflexibilnéjsi navigac-
ni technologii. 2D-LiDAR senzor NAV350 byl vyvinut pro pres-
nou a dynamickou laserovou navigaci. S Ghlem skenovani 360°
a snimacim dosahem az 250 m umoznuje lokalizaci i v rozleh-
Iém prostredi. Senzor NAV350 snima vedle pfirozenych kontur
také umélé pozemni znacky (odrazka) a vypocte z nich pfesnou
absolutni polohu vozidla.

¢ 2D-LiDAR senzor NAV3xx

Vypocet polohy k lokalizaci vozidla na bazi
pfirozenych kontur

U navigace podle kontur snima LiDAR senzor stavajici kontury

v okoli a naméfena data uklada do ,mapy“. Pfi budoucich jiz-
dach se vozidlo lokalizuje porovnanim mapy s aktualnimi namé-
fenymi daty. Navigace podle kontur se proto obejde bez dalSich
instalaci, napf. odrazek, takZe trasy je mozné kdykoliv prepla-
novat. Systém NAV-LOC poskytuje absolutni data o poloze vozi-
dla a orientaci v misté pouziti.

¢ Laserovy polohovaci systém NAV-LOC

Laserova navigace a bezpecna detekce osob
bezpecnostnimi laserovymi skenery

Bezpecnostni laserové skenery S300 Expert, S3000 Expert
nebo microScan3 predavaji namérena data naskenovaného
okoli do navigaéniho pocitace, ktery je pouZije k lokalizaci a na-
vigaci. Nezavisle na tom skener sou¢asné monitoruje ochranna
pole. Diky inteligentnimu dvojitému vyuZziti bezpe¢nostnich la-
serovych skenerU Ize realizovat kompaktni a hospodarna trans-
portni vozidla.

=» www.sick.com/NAV3xx

=» www.sick.com/NAV3xx

¢ Bezpecnostni laserovy skener S300 Expert, - www.sick.com/microScan3_Pro

S3000 Expert, microScan3 Pro =» www.sick.com/S300_Expert
=» www.sick.com/S3000_Expert

Vedeni malych automaticky fizenych vozikd (AGV)

v draze

PFi optickém vedeni v draze je instalace a (drzba drah obzvlas-
té jednoducha a hospodarna. Luminiscenéni lepici pasky roz-
pozna opticky senzor pro vedeni v draze OLS nezavisle na pod-
kladu, znecisténi nebo vadnych mistech. Magnetické vedeni

v draze s magneticky snimajicim senzorem pro vedeni v draze
MLS je odolné vuci okolnim vliviim, jako je silné interferencni
svétlo, kondenzujici atmosféra nebo znecisténi.

¢ Senzory pro vedeni v draze MLS, OLS

=» www.sick.com/OLS
=» www.sick.com/MLS
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POLOHOVANI A DETEKCE
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Méreni vySky zdvihu vidlice lankovymi enkodéry

K vySkovému polohovani zvedaciho zafizeni u vysokozdviznych
vozikll je nabizen lankovy enkodér EcoLine s maximalni délkou
méreni az 10 m. Tento lankovy enkodér byl koncipovan zvlast
pro naro¢né pozadavky tohoto odvétvi. Enkodéry EcolLine se
vyznacuji Stihlym a lehkym designem a vysokou modularitou

a flexibilitou montaze. Specialni trysky pro kabelové vystupy je
také chrani pred poskozenim Gdery a vibracemi.

¢ Lankovy enkodér EcoLine

Kompaktni a odolny viici opotfebeni - méfeni vySky
zdvihu vidlice optickym snimacéem pro méreni
vzdalenosti

Kompaktni a pfesny senzor pro méfeni stfednich vzdalenosti
DT50-2 Pro umoznuje bezkontaktné urcit polohu vidlice auto-
matického zdvizného voziku s protizavazim. Diky patentované
technologii méreni doby letu laserového paprsku HDDM jsou
optické snimace pro méreni vzdalenosti od spoleénosti SICK
velmi odolné vuci vlivim prostredi, jako je interferencni svétlo
a dispergované ¢astice.

e Senzor pro méreni stfednich vzdalenosti Dx50-2

Kontrola obsazeni regalu u nejriznéjsich nosicu
nakladu

Pfi kontrole obsazeni skladu se pouziva kompaktni 2D-LiDAR
senzor TiM1xx. Laserovy skener snima svou dvoudimenzionalni
skenovaci plochou celou Sifku skladové police a rozpozna nej-
riiznéjsi nosice nakladu. Alternativné 2D-LiDAR senzor TiM5xx
urci profil predni strany regalu tak, ze jako pomUcky k polohova-
ni pouZije 2D diagram rozptylu.

e 2D-LiDAR senzory TiM1xx, TiM5xx

Snimani Ghlu natoéeni kol a rychlosti u automaticky
fizenych vozik(

Pro snimani aktivniho Uhlu natoceni kol je pohon natacéeni kol
vybaven absolutnim enkodérem AHS/AHM36 CANopen, ktery
urcuje dynamicky smér pohybu. K uréeni rychlosti slouZzi inkre-
mentalni enkodér DBS36 Core. Data rychlosti a Ghlu natoéeni
kol jsou kromé dalSich parametrd, jako je poloha pro uchopeni
bfemene a hmotnost nakladu, dllezitymi parametry k monito-
rovani pripustné stability vozidla.

¢ Absolutni enkodér AHS/AHM36 CANopen

¢ Inkrementalni enkodér DBS36 Core

=» www.sick.com/EcoLine

=» www.sick.com/Dx50-2

=» www.sick.com/TiM1xx
=» www.sick.com/TiM5xx

=» www.sick.com/
AHS_AHM36_CANopen

=» www.sick.com/
DBS36_Core

8023374/2018-03-02
Omyly a zmény vyhrazeny


http://www.sick.com/
AHS_AHM36_CANopen
http://www.sick.com/
DBS36_Core

PRUMYSLOVA VOZIDLA

IDENTIFIKACE
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Automaticky fizeny vozik identifikuje zbozi s RFID
kédem pro priibéznou zpétnou sledovatelnost toku
materialu

Pomoci RFID ¢tecich a zapisovacich jednotek, jako je RFUG2x,
Ize snimat transpondéry az do vzdalenosti 1 m. Takto Ize iden-
tifikovat palety nebo voziky jiZ pFi pfiblizeni automaticky fizené-
ho voziku. Nactena data transpondért jsou porovnana se sys-
témem skladové spravy a podporuji tak prabéznou zpétnou
sledovatelnost tok( zbozi.

¢ RFID ¢teci a zapisovaci jednotka RFUG2x

RFID ¢teci jednotka jednoznacné identifikuje nosice
nakladu

Pro fizeni toku materialu autonomnimi transportnimi systémy
musi vozidlo nosi¢ nakladu jednoznacné identifikovat. Musi byt
zajisténo, Ze bude zaznamenan jen pfislusny RFID transpondér
nosi¢e nakladu, aby nedoslo chybnému obsazeni. To spliuje
RFID Cteci a zapisovaci jednotka (Interrogator) RFH6xx s pracov-
ni oblasti az 80 mm.

¢ RFID Cteci a zapisovaci jednotka RFHG6xx

Identifikace zbozi a zpétna sledovatelnost pomoci
CteCek carovych kodu

Ctecka Garovych kédd CLVE5x sniméa Earovy kod na regélu a po-
skytuje data centralnimu pocitaci. Ten ukazuje automaticky fi-
zenému voziku (AGV) pfislusnou cestu pro planované zafazeni
nakladu do vyroby. Diky funkci automatického zaostfovani v re-
alném Case je dosahovana velka hloubka ostrosti. To umoziuje
vysoky Cteci vykon, i béhem jizdniho pohybu.

 Ctecka arovych kodl CLVE5x

Identifikace bod zajmu (POI) a presné stanoveni
polohy

V navigacnich feSenich, jako je navadéni paskou nebo magne-
tickym rastrem, nelze trvale uréovat absolutni polohu. Pfislusné
vedené automaticky fizené voziky potfebuji u bodd zajmu (pra-
covni stanice, kfizovatky, nabijeci stanice atd.) dodatecné infor-
mace o své aktualni poloze. U bodl zajmu jsou nalepeny optic-
ké znacky. Chytry kamerovy senzor GLS precte 2D kod a zjisti
pfesnou odchylku polohy a Ghlovou polohu (Pose) mezi znackou
a vozidlem.

¢ Senzor rastrové lokalizace GLS

=» www.sick.com/RFUB2x

=>» www.sick.com/RFHG6xx

=» www.sick.com/CLV65x
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PREHLED SPOLECNOSTI SICK

Spole¢nost SICK se fadi mezi pfedni vyrobce inteligentnich senzor(i a senzorovych feseni pro primyslové
vyuZiti. S vice nez 8 800 zaméstnanci a vice nez 50 dcefinymi spoleénostmi, ale i Eetnymi zastoupenimi po
celém svéteé je firma SICK svym zakaznik(m vZdy nablizku. Jedineéné spektrum vyrobku a sluzeb vytvari
perfektni zaklad pro bezpecné a efektivni fizeni procesu, pro ochranu osob pfed nehodami a pro zabranéni
ekologickym Skodam.

Spolecnost SICK ma rozsahlé zkusenosti v rliznych odvétvich a zna prislusné procesy a pozadavky. Inteli-
gentni senzory od firmy SICK jsou tak presné to, co zakaznici potfebuji. V aplikacnich centrech v Evropé, Asii
a Severni Americe jsou systémova feSeni testovana a optimalizovana v souladu se specifikacemi zakazni-
kU. To vSe z firmy SICK déla spolehlivého dodavatele a partnera pro vyvoj.

Nabidku doplniuji rozsahlé sluzby: servisni sluzba SICK LifeTime Services poskytuje podporu béhem celého
cyklu Zivotnosti stroje a zajistuje bezpecnost a produktivitu.
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To je ,Sensor Intelligence”.

Jsme vam nablizku kdekoliv na svété:

Australie, Belgie, Brazilie, Chile, Ceska republika, Cina, Dansko, Finsko, Francie, Hongkong, Indie, Itélie,
Izrael, Japonsko, Jihoafricka republika, Jizni Korea, Kanada, Malajsie, Mad'arsko, Mexiko, Nizozemsko,
Norsko, Novy Zéland, Némecko, Polsko, Rakousko, Rumunsko, Rusko, Singapur, Slovensko, Slovinsko,
Spojené arabské emiraty, Spanélsko, Svédsko, Svycarsko, Tchaj-wan, Thajsko, Turecko, USA, Velka Britanie,
Vietnam.

Kontaktni osoby a dalSi poboCky

SICK

SICKAG | Waldkirch | Germany | www.sick.com Sensor Intelligence.



